Léptethimotorok és a vezéik kapcsolata.

Sok-sok, 8t rengeteg kérdést kapok telefonon és e-mailbdroigy ‘ezt a motort elviszi még
a MiniBee?

Eme rovid cikk azt hivatott bemutatni, hogy hogysejtsiik meg a lépt@notorok és a
vezérbk kivalasztasat, hogyan kdssik be a |émphettorokat.

A legfontosabb alapelv, hogy a ve#énlajtjia a motort, és nem a motor a veiérl

Ez azt jelenti, hogy ha van egy 4A-es (Amper) l&ptotorunk, azt rdkothetjik egy 1A-es,
2A-es, vagy 3A-es vezére is. A vezeéd nem fog leégni egyik esetben sem! Hiszen a
vezérb dallitja az aramot, vagyis aramgeneratoros médbégodtatja a |éptémotort.

Hatrany, hogy nem tudjuk kihasznalni a motor tefjgesmatékat. ...hacsak...

Ha a vezéfink 4A-es, de a motorunk csak 2A-es, akkor a maagyvalmelegszik, vagy le is
éghet. De altalaban a vez#@rlez az aram visszaszabalyozhaté.

* ...hacsak... Ez a "hacsak" egy olyan kompromisszumivel elérhét a megfelel

nyomaték, de ez a sebesség rovasara megy. Lastl bdkitéseket 6 és 8 vezetékes soros
modban. Ezaltal egy 4A-es léaietotor meghajthaté egy 2A-es vedél is a névleges
nyomaték csokkenése nélkiil.

Motorok bekotése

4 kivezetéses bipolaris motar

csak egyféleképpen kotlidbe. Ebben az esetben a maximalisan bedllithaigaféam a motor
fazisaramaval egyezik meg.

Az egyes tekercsek ellenallas iéel kimérhebk. Ha az A- és A+ kivezetéseket felcseréljik,
a motor forgasiranya megvaltozik. Ugyanez torténbk- és B+ tekercs kivezetéseinek
felcserélésekor is.

6 kivezetéses unipolaris motor:

-soros bekotés

A tekercsek ellenallas m#rel kimérhebtk. A kozépkivezetést nem hasznaljuk, tehat a
kivezet) huzalt jol le kell szigetelni.

Soros nfikddtetés esetén a hajtasnak kisebb aramot keti&@ratnia, mint a motor
fazisdramaugyanakkor a motor nyomatéka valtozattaarad, de a maximalis |éptetési
frekvencia a felére csékken




A motor névleges fazisaramat egy fél tekercsre tkmzéatva adjdk medd névleges aram

a néevleges gerjesztést hozza létre €és a motor etleg is a megengedett érték alatt marad.
Egy tekercsfél hasznalatakor a gerjesztés:

O = I*N, ahol N az egy tekercsfél menetszamaa imotor névleges fazisarama.

Ha a két tekercset sorba kétjik a névleges geésisatnévleges aram fele hozza létre. A
teljes tekercset gerjesztve a menetszam 2N lesmpazyerjesztéshez tehat csak a névleges
aram fele engedhietneg. Ezzel az eljarassal a moténtérséklete sem emelkedhet

a megengedett folé.

-egy tekercses bekotés

a hajtasnak a motor névleges fazisarakell szolgaltatnia, a motor névleges nyomkaeks
maximalis léptetési frekvenaial mikddtethes. A motor szabadon hagyott vezetékeit le kell
szigetelni, hogy semmihez se érhessenek hozza.tér mmbemszdr mikodése alatt a nem
hasznalt tekercsekben ugyanis 40-60V koruli fesgglindukalodik.

8 kivezetéses bipolaris motor:

-soros bekotés

ellenallas méivel a tekercsek kimérhik, de a bekotésiikkor fontos szerepe van a
tekercselések iranyanak, vagyis a tekercskezdetetvéget nem szabad felcserélni! Nézze at
a motor adatlapjat a tekercselés iranyatdéat A motor fazisaramat egy tekercsre adjak
meg.A tekercsek soros dsszekotése miatt a hajtassalddaltatott maximum aram csak a
fele lehet a motor névleges fazisaramamaiotor névieges nyomatékkatikddik, viszont a
maximalis_léptetési frekvencia jelésen csdokken.

A két tekercs soros kapcsolasa miatt, a névleggssgéist mar a névleges fazisaram fele
létrehozza. A maximalis Iéptetési frekvencia — sdapcsolasbol eredeieh — a
kétszeresredit induktivitas és a szintén kétszeresté pllenallas miatt csokken
szamotteten.

Figyelem ! Ha valamelyik tekercsfél forditva varkbere, a kor induktivithsa csaknem
nullara csokken. Az aram hirtelen felfutdsa miatlati aram alakul ki, ami a

hajtas teljesitmény fokozatanak tonkremenetelékeetv

Az A-, A+, vagy a B-, B+ kivezetések felcserélésea motor forgasiranya megvaltozik.
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-parhuzamos bekotés

a tekercsek ellenallas nééel kimérhetk, de a bekodtésukkor fontos szerepe van a
tekercselések irdnpak, vagyis a tekercskezdetet és a véget nem stalbadrélni! A hajtas
altal szolgaltatott maximalis aram a névleges faimmal egyelll a motor nyomatéka nem
valtozik, viszont a maximalis léptetési frekvencia jelesgin megé, tovabba nagyobb
fordulatszamok esetén is nagyobb lesz a motor nigktaatalékaA fent elmondottak miatt a
nyolc kivezetéses motoroknak parhuzamos bekdt@adjuk.

A modul a motor A-, A+ kivezetései kdzott a névied@zisaramot hajtja at. Ez oszlik meg
egyenb aranyban a két tekercs kozott. Egy tekercs tehévkeges gerjesztés felét hozza
létre, a gerjesztés masik felét a vele parhuzamk@t@rt masik tekercs hozza létre. A
maximalis léptetési frekvencia a soros kapcsolagkpest jeleritsen 6, a felére csdkkent
induktivitas (soros kapcsolashoz képest a negygééra felére csokkent ellenallas miatt.
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