Hajtas-elektronika

Hibrid-Ketfazisu-Léptetomotor MS 026
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8 Jellemzok
2=
= /‘ * Hibrid-Léptetomotor nagy energiasariséggel
D -~ e unipolaris és bipolaris Uzemmad a 8-vezeté-
E - /‘ kes-csatlakozas segitségével
e Fordulatszamvezérlés lépésszabalyozo frek-
. vencidval nyitott szabdlyozokorben
- * kis lépésszoghiba, nem kummulativ
A motortengely forgasszoge kozvetlenil ard-
nyos a bemeneti impulzusok szamaval
e Opcionalis fék és enkoder kiépitéséhez
masodik tengelyvég kialakitas (Typ HEDS 55...,
Fab.: HP)e Opcio: Léptetomotor atté-
tellel
MS 026 MS 026 Z
Technikai adatok
Tekercsaram Tekercs- Tekercs-  Lépés-
Tartonyomaték  fézisonként uni-  fesziiltség  induktivitas  sz0g°  Csatlakozo- Karima  Beépitési hossz @/ Tengelyhossz @/ Tengelyhossz
Megnevezés Cikkszam ~ Unipoldris / Bipolaris poldris) A fazisonként  fézisonként vezeték Sty  mérete  (tengely nélkal) A-oldal B-oldal
Nm. v mH kg mm mm mm mm
[[EXEL 473011 -/026 17 29 27 18 4 03 40 47 5/30 5/136
[N 473012 -/026 17 2,9 27 18 4 03 40 47 5/30 5/136
Csatlakozasi vazlat Miszaki rajz
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Typ MS 026 Z: Wellenverzahnung Typ M

31

|

> e} Teilung 2,032 mm = 0,08 inch
2 © Zahnzahl = 10
o Wellenldnge =30 mm
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Hibrid-Ketfazisu-Leptetomotor MS 110 /160

Jellemzok

* Hibrid-Léptetomotor nagy energiastriséggel
* unipoldris és bipoldris izemmadd a 8-vezeté-
kes-csatlakozas segitségével

* Fordulatszamvezérlés lépésszabdlyozo frek-
venciaval nyitott szabdlyozokorben

* kis Iépésszoghiba, nem kummulativ

» A motortengely forgasszdge kozvetlen(l ara-
nyos a bemeneti impulzusok szamaval

* Opcionalis fék és enkoder kiépitéséhez
masodik tengelyvég kialakitas (Typ HEDS 55...,

eYIuoIPo[o

Fab.: HP)e Opcid: Léptetdmotor atté-
tellel
MS 160 Z MS 160 MS 110
Technikai adatok
Tekercsdram Tekercs- Tekercs-
Tartonyomaték  fazisonként (uni-  fesziiltség induktivitds ~ Lépéss-  Csatlakozo- Karima  Beépitési hossz @/ Tengelyhossz @/ Tengelyhossz
Megnevezés Cikkszam ~ Unipoldris / Bipolar polaris) fazisonként ~ fazisonként  z0g vezeték Stly mérete (tengely nélkl) A-oldal B-oldal
Nm. A \ mH ° kg mm mm mm mm
[ERE 473031 088/11 28 28 19 18 8 10 76,2
[ERRCT 473041 13/16 2,85 17 2,2 18 8 B 6,35/206 6,35/186
[IERLITAN 473042 13/16 2,85 17 22 18 8 14 T 1016
ERTLIT 4730437 113716 41 11 10 18 8 14 8/206 635/186
Csatlakozasi vazlat Miszaki rajz
76,2 (MS 110)
schwarz 20,6 101,6wsi0s 13,5
—{=-1,6 |
schwarz/weiss |
orange/weiss
] _'_ ;‘ u: = m.‘ e = ‘L::
2 a8 = R 5
orange
£-—l £-—l Typ
MS 160 W
° oo ° s 11 ‘H[ﬂ’
b g g g Typ MS 160 W: Verstéarktes Wellenende an der
§ % Abtriebsseite, @ 8 mm
2 Typ MS 160 Z: Wellenverzahnung Typ M
Nyomatékgaorbe
MS110 MS 160/ MS 160 Z

Drehmoment (Ncm) Drehmoment (Ncm)
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Hajtas-elektronika

Hibrid-Keétfazisu-Leptetomotor

MS 300

Jellemzok

* Hibrid-Léptetomotor nagy energiastriséggel
e unipoldris és bipoldris izemmadd a 8-vezeté-
kes-csatlakozas segitségével

"
% * Fordulatszamvezérlés |épésszabalyozd frek-
vencidval nyitott szabalyozokdrben
* kis 1épésszoghiba, nem kummulativ
A motortengely forgasszoge kozvetlenl aré-
nyos a bemeneti impulzusok szamaval
* Opciondlis fék és enkoder kiépitéséhez
masodik tengelyvég kialakitas (Typ HEDS 55...,
Fab.: HP)e Opcid: Léptetomotor atté-
) tellel
~
Technikai adatok
Tekercsdram fézi- Tekercs- Tekercs-
Tartonyomaték  sonként (unipolaris)  fesziiltség induktivitds ~ Lépéss-  Csatlakozo- Karima mére-  Beépitési hossz @/ Tengelyhossz @/ Tengelyhossz
Megnevezés  Cikkszam Unipoldris / Bipolar A fazisonként fazisonként 209 vezeték Sdly te (tengely nélkil) A-oldal B-oldal
Nm. v mH ° kg mm mm mm mm
[EJELTONN 473061 27/35 85 1.2 15 18 18 26 83 94 9525/302 9525/136
Csatlakozasi vazlat Miszaki rajz
weil 30,2 9% a5
—f=1,6 <
28 =B — 18 w=
o Ser— L g °
£—1 s
: o m )
3 S 75
Nyomatékgaorbe
MS 300

Drehmoment (Ncm)
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Hajtas-elektronika

Hajtoma-motor

MSG 020/0503

A csigakerék-hajtomd csokkenti a hozza
csatlakoztatott Iéptetomotor fordulatsza-

mat egy Faktor “i” szerint és egyuttal
megnoveli a tengely forgatonyomatékat.

eYIuoIPo[o

A hajtoma maga egy tetovel elldtott
cink-nyomasos-ontvény hazban taldlha-
t6. JO mindség(, zsirba agyazott foga-
skerék és mindkét oldalan szinterezett
fémbe helyezett hajtotengely teszi teljes-
sé az egyszer( de egyben robosztus
konstrukciot.

Alkalmazasi terilet:

* Vezérelt szijhajtasok
e Korasztalok

e Automata hajtasok

Technikai adatok

Cikkszam. 2. tenge-

Megnevezés Cikkszam. Iyvéggel
[[ETPINETNN 470010 0480 4700101480
[EENIETEI 470010 0520 4700101520

szerelt ) Névl-/cstcs- Onfékezés  Axidlis terhelés Axidlis terhelés
|éptetomotor Attétel nyomaték Nm Hizo Nyomd Radidlis terhelés
i Nm N N N
MS 045 HT  62:1 2/9 7 10 15 40
MS 058 HT  69:1 5/25 15 10 15 40

Csatlakozasi vazlat

MSG 020 S braun 4-Litzen-AnschluB
° el
" &
orange
MSG 050 S braun 6-Litzen-AnschluBl
schwarz [ I 1
° 2 2
e ? S
orange
iseloutomation
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Hajtas-elektronika

Linearmotor MS 015/028/130 L

A linedris mozgas eléréséhez a tengely
csavarodasat meg kell akadalyozni.
Ugyeljen arra, hogy semmilyen oldalira-
nyu erd a tengelyre nem hathat.

elektronika

* A loket a golydsorso hosszatdl figg
« Onfékezo (nincs fék nyugalmi allapot-
ban)
 Mikrolépés-vezérlés
0,001 mm / lépés lehetséges
* axidlis jaték
(ISO DIN 13 - Tolerancia 6G)

MS 130 L MS 028 L MS 015 L m@{} Eﬂﬁm
m

Technikai adatok

Tekercsdram  Tekercselle- ~ Karima mérete  Beépitési hossz

Megnevezés Cikkszam. Toléerd Felbontas Elotolas A nallas mm mm Belsd menet* Saly
N mm/1épés mm/s Ohm kg
MS 015 L [IERI 50 0,005 30 12 28 40 33 M6x1 02
MS 028 L [XERE 80 0,005 30 14 26 56,4 38,5 Mex1 038
CEREL 473381 200 000625 35 45 034 86 62 M8x125 145
Csatlakozasi vazlat Tengely a Linearmotorhoz
Weiss: 4-Litzen-Anschluf
[-—-] o . Hossz
Cikkszam. Emelkedés " Motor
3 E 473 390 9603 M6 x 1 300 MS 015/028 L
rot 473 390 9803 M8 x 1 300 MS 130 L
8-Litzen-AnschluB
rot/weiss j 4[ ll l
schwarz/weiss s a8 o
j & £ % &
schwarz gg
Nyomatékgorbe
MS 028 L MSO015L MS 130L
. Drehmoment (Ncm) , 5 Drehmoment (Ncm) . - Drehmoment (Ncm) '
Betriebsspannung 70V DC Betriebsspannung 24 V DC Betriebsspannung 70 V DC
Bipolar Konstantstrom Bipolar Konstantstrom Bipolar Konstantstrom
50 Strom 2 A/ Phase 10 g Strom 1 A/ Phase 250 Strom 5,9 A/ Phase
e “\
40 8 200
30 il o 6 \\ 150 /.
/
\\ \\ \\\
20 4 \ 100 N
N N
10 N\ 2 50
, \ , \\ , \ fs -
01 1 10 100 01 1 10 100 01 1 10 100
Geschwindigkeit (kHz) Geschwindigkeit (kHz) Geschwindigkeit (kHz)
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Hajtas-elektronika

Nagy-Nyomatéku-Léeptetomotor ~ MS 019/032/045 HT

|—
=
Jellemzok 3
* Lépésszog 1.8°, -
i6 felbontas a mikrolépés miatt ;
" * Magas nyomaték a ritkafoldfém-mag- 0
nes révén
e Pozicionalovezérlésre optimalt o
A forgatonyomaték és a méret viszonya
optimalt
. * 6/8-vezeték-csatlakozas az unipoldris
és bipoldris izemhez
* Kis, nem kumulativ Iépésszoghiba
« 2. tengelyvég HP-Encoder opcionalis
beépitéséhez
MS 045 HT MS 032 HT MS 019 HT
Technikai adatok
Tekercsdram Tekercs- Tekercs-
Tartonyomaték  fazisonként uni-  feszliltség induktivitds ~ Lépéss-  Csatlakoz6- Karima Beépitési hossz @/ Tengelyhossz @/ Tengelyhossz
Megnevezés Cikkszam.*  Unipolaris / Bipolar poldris) fézisonként fézisonként 209 vezeték Suly mérete (tengely nélkil) A-oldal B-oldal
Nm. A v mH ° kg mm mm mm mm
VU BSURERE 470420 -/0,19 14 2,5 3,6 18 4 0,2 31
MS 032 HT |E{Z5 ORI K7 1,8 2,0 1,85 18 4 027 42 38 5/24 By RS
\SSUELERE 470480 -/ 0,45 1.8 3,2 514 18 4 0,37 49,5
Csatlakozasi vazlat Miszaki rajz
braun ??81 Eﬁiﬁlﬁ
24 49,5 wsoss 135 042
2 031
@) (@]
o
8 § . (@)
orange 1
i | — : £
= e AWG 26/300 mm/ M3; 4,5 tief
Nyomatékgaorbe
MS 019 HT MS 032 HT MS 045 HT
5 Drehmoment (Ncm) i 5 Drehmoment (Ncm) i & Drehmoment (Ncm) i
Betriebsspannung 24V DC Betriebsspannung 24V DC Betriebsspannung 24V DC
20 St 95 A po 2 sl 50 Stnan o
N /TN
16 i 20 \ 40
12 \ 15 \ 30 \\
8 10 20
4 5 \ 10 \\\
N
. fs \ \\ ; fs\\ ; fs \ \\
0,1 1 10 100 0,1 1 10 100 01 1 10 10C
Geschwindigkeit (kHz) Geschwindigkeit (kHz) Geschwindigkeit (kHz)
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Hajtas-elektronika

Nagy-Nyomateku-Léptetomotor

MS 058/135/200 HT

~
@

Jellemzok

* Lépésszog 1.8°,

j6 felbontas a mikrolépés miatt
* Magas nyomaték a ritkafoldfém-mag-
nes réven
e Pozicionalovezérlésre optimalt o
A forgatonyomaték és a méret viszonya
optimalt
* 6/8-vezeték-csatlakozas az unipoldris
és bipoldris izemhez
* Kis, nem kumulativ Iépésszoghiba
* 2. tengelyvég HP-Encoder opcionalis
beépitéséhez

MS 058 HT MS 135 HT MS 200 HT
Technikai adatok
Tekercsdram Tekercs- Tekercs-
Tartonyomaték  fazisonként (unipo-  feszllltség induktivitds ~ Lépéss-  Csatlakozo- Karima mérete ~ Beépitési hossz @/ Tengelyhossz @/ Tengelyhossz
Megnevezés Cikkszam.*  Unipoléris / Bipolar laris) fazisonként fazisonként 209 vezeték Sdly mm (tengely nélkiil) A-oldal B-oldal
Nm. A v mH ° kg mm mm mm
| SSUEER IR 470520 0,42/0,58 2,6 1,8 1,6 18 8 04 39
TEREM 470550  097/135 36 15 18 18 8 06 564 54 o/ o5/
PTG EAN 470580  1,43/2 2,85 17 3.1 18 8 0,97 75 ’ '
Csatlakozasi vazlat Miszaki rajz
) 39 (MS 058)
s 6-Litzen-Anschluf 54 s 135
20,6 75 s 200 13,5 56,4
l l l 1,6 48 471 4,5
schwarz o - o e y—
S — g )
orange & ﬁ%@
schwarz 8-Litzen-Anschluf § ﬁ? _-_-__L' &ny
schwarz/weiss j ([ ll l @\ %
orange/weiss g § i
o Es AWG 22/300 mm ‘ﬁ
Nyomatékgorbe
MS 058 HT MS 135 HT MS 200 HT
Drehmoment (Ncm) Dreh t (Ncm) Dreh t (Ncm)
60 ==, T 90 T 150 T
- i Betriebsspannung 24V DC Betriebsspannung 24V DC Betriebsspannung 24V DC
\ Unipolar Konstantstrom /——"“\ Unipolar Konstantstrom Unipolar Konstantstrom
50 Strom 3 A/ Phase 75 7 Strom 3 A/ Phase 125 i, Strom 3 A/ Phase
\ / N
40 60 100
30 \\ 45 5 \
20 \ 30 \ 50 \
N N
\\ N \\
10 15 25 N\
\fs \\ \fs \fs \\

0,1

1 10
Geschwindigkeit (kHz)

1 10
Geschwindigkeit (kHz)

0,1 100

1 10
Geschwindigkeit (kHz)
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Hajtas-elektronika

Nagy-Nyomatéku-Leptetomotor M$S 300/600/900 HT

Jellemzok

* Lépésszg 1.8°,
j6 felbontas a mikrolépés miatt
* Magas nyomaték a ritkafoldfém-mag-
nes réven
e Pozicionalovezérlésre optimalt o
A forgatonyomaték és a méret viszonya
optimalt
* 6/8-vezeték-csatlakozas az unipoldris
és bipoldris izemhez
* Kis, nem kumulativ Iépésszoghiba
* 2. tengelyvég HP-Encoder opcionalis

eYIuoIPo[o

beépitéséhez
MS 900 HT MS 600 HT MS 300 HT
Technikai adatok
Tekercséram Tekercs- Tekercs-
Tartonyomaték  fazisonként uni-  feszilltség induktivitds ~ Lépéss-  Csatlakozo- Karima Beépitési hossz @/ Tengelyhossz @/ Tengelyhossz
Megnevezés Cikkszam.*  Unipolris / Bipolar poldris) fézisonként fézisonként 209 vezeték Saly mérete (tengely nélkiil) A-oldal B-oldal
Nm. A v mH ° kg mm mm mm mm
(BTN 470820 2,15/ 3,01 45 2 1,5 18 8 1,7 66
([ ERGTTN G 470850 4,31 /6 45 2.8 2,5 18 8 28 85 96 14/ 37 -
[EJEIT;EAN 470880  6,47/9 4 38 4.2 18 8 38 126
Csatlakozasi vazlat Miszaki rajz
66 (MS 300)
schwarz 96 (vs 600
37 126 (vs 900) 85
069,58
10 \9%{
gelb ® ®
orange
25 |
wn
) 8| g =i Q =
grin ~
i M l 1| L o o
g 25 E L.L 8x/300 mm AWG 22
B o
e}
Nyomatékgaorbe
MS 300 HT MS 600 HT MS 900 HT
Drehmoment (Nm) Drehmoment (Nm) Drehmoment (Nm)
Betriebsspannung 60V DC Betriebsspannung 60V DC Betriebsspannung 60V DC
7 Bipolar - 7 Bipolar - 14 Bipolar om -
Strom 6,3 A/ Phase Strom 6,3 A/ Phase Strom 5,6 A/ Phase
6 6 12
N
5 5 + ~\ 10
| | \ ik m
2 it - 2 \\ 4 \
1 N 1 N L
fi N R i\s R |
z 01 1 10 100 2 0,1 1 10 100 2 0,1 1 10 100
Geschwindigkeit (kHz) Geschwindigkeit (kHz) Geschwindigkeit (kHz)
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Hajtas-elektronika

= Szervo-lépteto MS-J

o Keétfazisu-Léptetomotor,
lépésszog 1.8°
* Az optimdlt motorfelépités révén a motor-
volumen jobban idomul a nyomatékhoz
* Forgatonyomaték tartomanya 0,8Nm-tl
20Nm-ig
* Bipoldr izemmod (4-vezeték)
* Kialakitdas NEMA-Standart szerint
* Integrélt Inkrementdli jelado
* 2000 Inkremente/ fordulat

c
<
E Kétfazisu-Léptetomotor integralt mérorendszerrel Jellemzok
9
O

* Opcio fék

Technikai adatok
Motortipus MS 045-J MS 100-J MS 180-J MS 220-J MS 400-J MS 600-J MS 1100-J
Fazisaram (A) 5,6 5,6 6,5 6,0
Tekercs-¢ellenallds (Ohm) 0,28 0,41 0,29 0,75
Tekercs-induktivitas (mH) 0,30 0,54 0,8 35
Nyugalmi-nyomaték (Nm) 0,45 1,0 1,8 2,37 40 6,27 13,0
qu. Pufferfesziiltség (zwischen- 60 60 60 120 120 120 150
kreisspg) (V)
Rotortehetetlenség (kg cm?) 0,0077 0,002 0,034 0,12 0,18 0,56

Marad6 nyomaték (Nm) 0,02 0,04 0,07 0,13

Tépfesziltség +5V ( 10%), 100mA

Inkrement/Fordulat 2000
Kimenetijel RS 422 (A, /A, B, /B, N, /N)

Karima mérete (mm) 57,2 57,2 57,2 86 86 86 110
Beépitési hossz (mm) 61 88 111 105 105 161 135
Tengelydtmérd (mm) 8,0 8,0 8,0 12 12 12 19

Axidlis Terhelés (Nm) 80 80 80 130 130 130 560

Radidlis Terhelés (Nm) 100 100 100 180 180

Suly (ko) 05 08 14 24 28 36 50
4705200290 4705500200 4705800290 4708200290 4708300290 478500290 4709200290
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Hajtas-elektronika

Servo-lepteto MS-J %
=
Mszaki rajz §
3 £ o -
Q0

E— &

2 8,401
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19 1,6 147,14
ca.73 572
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