Hajtas-elektronika

DC-Szervomotor

MV 030 / 030Z

Jellemzok

e Szénkefés DC- szervomotorok

* Alacsony Ohmértéka tekercselés

e 4-szénkefe, élettartam ca. 3000 ora
* Encoder 1000 impulzus/fordulat, RS
422

MV 030 MV 030Z

Cikkszam 471000 471001
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Névleges teljesitmény 30

Nenn-/ Maximaldrehzahl min” 3000/ 4000
Névleges / csucsnyomaték  Ncm 10/53
Névleges ellenalls Ohm 1,0
Forg.Nyomaték allandé Nm /A 16,0

Saly kg 0,45
5120/
Kdrnyezeti homérséklet 0°C... +40°C
Isoldcios ellenallas 10 MOhm / 500 VDC
TapfesziltségEncoder 5VDC (+-5%) / 200 mA
Felbontas 1000 Inkr. / Umdr.
Jelkimenet Rechteck (max. 70 kHz), RS 422
Kimeneti feszltség Vigw OV, Viign + 2,5V
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Hajtas-elektronika

DC-Szervomotor

MV 030 / 030Z
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Csatlakozas kiosztasa

Motor fekete -
piros 4

Encoder piros / fekete Gnd
piros + 5VDC
kek Fézis A
kék / fekete Fazis /A
sarga Fézis B
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sarga / fekete Fazis /B
z61d Fézis Z
z0ld / fekete Fazis /Z

Muiszaki rajz
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Fogazds (Typ MV-0302)

Tipus M

Osztdas  2.032 mm = 0,080 inch
Fogszam z =10
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Hajtas-elektronika

DC-Szervomotor

MV 120 / 1202

Jellemzok

e Szénkefés DC- szervomotorok

* Alacsony Ohmértéka tekercselés

e 4-szénkefe, élettartam ca. 3000 ora
* Encoder 1000 impulzus/fordulat, RS
422

Technikai adatok

MV 120 MV 1202

0/
Névleges ellenalls Ohm 30-45
Armaturainduktivitas mH 2,2

max. Radialis terhelés N 88,3

Suly ] 1,4
5130/
Kdrnyezeti homérséklet 0°C... +40°C
Isolaciés ellendllds 10 MOhm / 500 VDC
TapfeszilltségEncoder 5VDC (+-5%) / 200 mA
Felbontas 1000 Inkr. / Umdr.
Jelkimenet Rechteck (max. 70 kHz), RS 422
Kimeneti fesz(iltség Viow OV, Vyign + 2,5V
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Hajtas-elektronika

DC-Szervomotor MV 120/120Z ©
Jelleggorbe Csatlakozas kiosztasa 3
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Fogazds (Typ MV-1202)

Tipus M

Osztdas  2.032 mm = 0,080 inch
Fogszam z =13
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Hajtas-elektronika

MV 330

Jellemzok

e Szénkefés DC- szervomotorok

* Alacsony Ohmértéka tekercselés

e 4-sz7énkefe, élettartam ca. 3000 ora

* Encoder 1000 impulzus/fordulat, RS 422

Technikai adatok

MV 330

e
Névleges ellenallds Ohm 09
Forg.Nyomaték allandé Nm/A 18,1
Armaturainduktivitas mH 08

Rotor terhelhetoség 10 kg / cm? 2,51

mech. d6éllando 7.4

elektr. Idoallando 0,84

0

Saly kg 3,1
51301/ 40
Kdrnyezeti homérséklet 0°C... +40°C
Isoldcios ellenallas 10 MOhm / 500 VDC
Tépfesziltség Encoder 5VDC (+-5%) / 200 mA
Felbontas 1000 Inkr. / Umdr.
Jelkimenet Rechteck (max. 70 kHz), RS 422
Kimeneti feszltség Vigw OV, Viigh + 2,5V
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Hajtas-elektronika

DC-Szervomotor MV 330
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Jelleggorbe Csatlakozas kiosztasa
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Hajtas-elektronika

MV 500

Jellemzok

e Szénkefés DC- szervomotorok

* kis tehetetlenségi nyomaték

e 4-szénkefe, élettartam ca. 3000 ora
* Encoder 1000 impulzus/fordulat, RS
422

MV 500
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Névleges teljesitmény W 500

Nenn-/ Maximaldrehzahl min! 2500/ 3000
Névleges / csdcsnyomaték Ncm 2,0/26
Névleges ellendllas 0hm 0,71
Armaturainduktivitas mH 1,54

Rotor terhelhetoség 10 kg / cm? 54,05
-

max. Radialis terhelés N -

Saly ] 4,55
P
Kdrnyezeti homérséklet 0°C... +40°C
soldcios ellenallds 10 MOhm / 500 VDC
TépfesziltségEncoder 5VDC (+-5%) / 200 mA
Felbontas 1000 Inkr. / Umdr.
Jelkimenet Rechteck (max. 70 kHz), RS 422
Kimeneti fesz(iltség Viow OV, Vyign + 2.5V
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Hajtas-elektronika

DC-Szervomotor MV 500
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Jelleggorbe Csatlakozas kiosztasa
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