Hajtas-elektronika

—  AC-Szinkronmotor MY 051/052/053/054

* Kefe nélkili, magas dinamikaju Pozicio-
nalo-motor
 kompakt kialakitds a ritka-foldfém magnes
révén
* kis tehetetlenségi nyomaték az optimalis
rotorkonstrukcié révén
* j0 szinkrontulajdonség a 6-polusd kiépi-
tés révén
* Magas terhelhetdség (Impulzus-nyomaték
5-sz0rds névleges nyomatékig)
* integralt talmelegedés elleni védelem
PTC-Thermistorral
* Védelmi osztaly IP 65

(Tengelynél IP 64)
MY 054 MY 053 MY 052 MY 051 « Nagy felbontoképességl Sin/Cos-jeladd
mérorendszerként
e (satlakozas két korcsatlakozdval
e Opci6: integrdlt fék Resolver

-
o
e
T Jellemzok
@
0

Technikai adatok

MY 051 MY 052 MY 053 MY 054

475510 1300 475520 1300 475530 1300 475540 1300
Nyugalmi forg.nyomaték ~ Nm 0,34 0,50 0,65 1,0
Nyugalmi allandodram A 1,2 1,5 2,0 32
Forgatényomaték Nm 0,32 0,48 0,6 08
Névleges feszilltség Vv 270 ... 350
o
s=I Névleges fordulatszdam — min’ 6000
§ Teljesitmény W 200 300 375 500
=
Fesziltségallandd V/1000 20
Tekercs-ellenallas Ohm 21 8,7 6,1 83
Tekercs-induktivitas mH 99 5,4 39 2.7
=29 Forgatonyomatek Nm 1,7 2,5 3,2 5,0
&
= Fordulatszam min-* 9000
% Rotor tehetetl. nyom. kgcm? 0,17 0,24 0,31 0,45
<
= Tomeg kg 1,0 1,2 1,4 1,8

* Szerelt féknél valtozik a Cikkszam utolsd szdmjegye 1-re
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AC-Szinkronmotor

MY 051/052/053/054

Hajtas-elektronika

Nyomatékgorbe

MY 051
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A zar6jeles méretek fékkel ellatott motorra vonatkoznak

Csatlakozas kiosztasa

Mérorendszer csatlakoztatasa

10

+5V

2 A- 11 B+

3 R+ 120 B -

4 D- 13 R-

GI |G 14 D+

GI C-+ 15  nem foglalt
7 0V 16 nem foglalt
8 Temp.+ 17 nem foglalt
9  Temp. -
Vezetékcsatlakozas

(o
1 U1 4 Fék+*

2 Vi 5  Fék-*

PE PE 6 Wi

* opcionalis

iselautomation
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Hajtas-elektronika

AC-Szinkronmotor MY 071/072/073

Jellemzok

* Kefe nélkili, magas dinamikaju Pozicio-
nalo-motor
 kompakt kialakitds a ritka-foldfém magnes
révén
* kis tehetetlenségi nyomaték az optimalis
rotorkonstrukcié révén
* j0 szinkrontulajdonség a 6-polusd kiépi-
tés révén
* Magas terhelhetdség (Impulzus-nyomaték
5-sz0rds névleges nyomatékig)
* integralt talmelegedés elleni védelem
=) < PTC-Thermistorral
' * Védelmi osztaly IP 65

(Tengelynél IP 64)
MY 073 MY 072 MY 071 « Nagy felbontoképességl Sin/Cos-jeladd
mérorendszerként
e (satlakozas két korcsatlakozdval
e Opci6: integrdlt fék Resolver

elektronika

Technikai adatok

MY 071 MY 072 MY 073

Cikkszam * 475710 1300 475720 1300 475730 1300

Nyugalmi forg.nyomaték ~ Nm 0,65 1,50 2,30
S

Tekercs-ellendllas Ohm 6,8 4,0 1,7

Tekercs-induktivitds mH 11,5 11,5 5,6
g Tomeg kg 15 21 29

* Szerelt féknél valtozik a Cikkszam utolsd szdmjegye 1-re
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AC-Szinkronmotor

MY 071/072/073

Hajtas-elektronika

Nyomatékgorbe
MY 071 MY 072
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25 25
20 20
15 1.5
T —
10 10
0,5 05
00 00
0 2000 4000 6000 0 2000 4000

Drehzahl (min™)

MY 073

Drehmoment (Nm)

—

0 2000 4000 6000
Drehzahl (min™)

Drehzahl (min”)

6000

Muiszaki rajz

12,5

60
11j6

2l

{
’:
]

8
M4x10 J .23 227(255) mvo73)
23 191(219) mvora)

Y

167(195) mvorn

A zarojeles méretek fékkel ellatott motorra vonatkoznak

Csatlakozas kiosztasa

Mérorendszer csatlakoztatasa

10 +5V
2 A- 11 B+
3 R+ 120 B -
4 D- 13 R-
GI |G 14 D+
GI C-+ 15  nem foglalt
7 0V 16 nem foglalt
8 Temp.+ 17 nem foglalt
9  Temp. -
Vezetékcsatlakozas
(o
1 U1 4 Fék+*
2 Vi 5  Fék-*
PE PE 6 Wi
* opcionalis

iselautomation
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Hajtas-elektronika

AC-Szinkronmotor MY 091/092/093

Jellemzok

* Kefe nélkili, magas dinamikdju Pozicio-
nalo-motor
 kompakt kialakitds a ritka-foldfém magnes
révén
* kis tehetetlenségi nyomaték az optimalis
rotorkonstrukcié révén
* j0 szinkrontulajdonség a 6-polusd kiépi-
tés révén
* Magas terhelhetdség (Impulzus-nyomaték
5-sz0rds névleges nyomatékig)
* integralt talmelegedés elleni védelem
PTC-Thermistorral
* Védelmi osztaly IP 65

(Tengelynél IP 64)
MY 093 MY 092 MY 091 « Nagy felbontoképességl Sin/Cos-jeladd
mérorendszerként
e (satlakozas két korcsatlakozdval
e Opci6: integrdlt fék Resolver

elektronika

Technikai adatok

MY 091 MY 092 MY 093

475910 3300 475920 3300 475930 3300
=

Tekercs-ellenallas Ohm 39,4 6,9 3,7

Tekercs-induktivitas mH 57,6 19,3 12,2
;“3 Tomeg kg 2,7 3,9 5,2

* Szerelt féknél valtozik a Cikkszam utolsd szdmjegye 1-re
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Hajtas-elektronika

AC-Szinkronmotor MY 091/092/093

eYIuoIPo[o

Nyomatékgorbe Csatlakozas kiosztasa
MY 091 MY 092 Mérdrendszer csatlakoztatasa
Drehmoment (Nm) Drehmoment (Nm)
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A zarojeles méretek fékkel ellatott motorra vonatkoznak
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