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Mit Harmonic Drive-Getriebe
  - hoch belastbar, steife Abtriebslagerung
  - spielfrei, hohe Torsionssteifigkeit

Untersetzung 1:51 oder 1:101

Antriebsmotoren wählbar
  - Schrittmotor (mit angeflanschtem Encoder)
  - EC-Servomotor (bürstenlos)
- DC-Servomotor (bürstenbehaftet)

Schutzart IP 65,  Rostfreie Ausführung

Übertragungsgenauigkeit <1,5 arcmin

Wiederholgenauigkeit <+/-6 arcsec

Wartungsfreiheit

Schwenkbereich stufenlos einstellbar

Induktive Endlagenschalter

Schrittmotor EC-Servomotor

Untersetzungsverhältnis

Nennabtriebsdrehzahl

Max. Abtriebsdrehzahl

Nennmoment

Max Drehmoment (kurzzeitig)

Dynamische Tragzahl

Statische Tragzahl

Nennhaltemoment (statische Belastung)

Max. Belastung de Getriebes

DC-Servomotor

MS 045HTverwendeter Motortyp MD 100 RE 40

-14 min -12 min

-124 min -112 min

7 Nm 11 Nm

1:51 1:101

7 Nm 11 Nm

7 Nm 11 Nm

18 Nm 28 Nm

-122 min -111 min

-159 min -130 min

7 Nm 11 Nm

1:51 1:101

7 Nm 11 Nm

7 Nm 11 Nm

18 Nm 28 Nm

-122 min -111 min

-169 min -135 min

4,6 Nm 9 Nm

1:51 1:101

7 Nm 11 Nm

7 Nm 11 Nm

18 Nm 28 Nm

5800 N

8600 N

Bestell-Informationen

Technische Daten

Maßzeichnungen

Art. Nr.  26541  000X X

Motoren
0
1
2

 = Schrittmotor
 = EC-Servomotor
 = DC Servomotor

Getriebe
0
1

 = Untersetzung 1:101
 = Untersetzung 1:51

● ● ●● proMa//systro GmbH     Im Leibolzgraben 16     D-36132 Eiterfeld     Tel.: +49 (0)6672/ 898-620     e-Mail: info@proma-systro.de     
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