Dreiphasiger Asynchronmotor

Eigenschaften:

Anschluss:

Drehstromnetz 400 V / 50 Hz
Optional Auslegung auf andere Netzspannungen / Frequenzen
Optional Auslegung fir Frequenzumrichter mit 3 x 230 V

Standardanschluss Gber Steckverbinder Typ K22

Lebensdaver:
Isolierstoffklasse:
Schutzart:
Sonderausfihrung:
Optionen:

Ausfihrung, Edelstahl

20.000 Stunden, S1 Betrieb
B, optional F

IP 44, optional bis IP 65
Auslegung fir Kurzzeitbetrieb mit héherer Leistung
Thermoschutz, Sonderwellen, Sonderflansche, kundenspezifische

D 8 2p0lig

AC-40

Typ Bezeichnung D 842 D 862 D 882
Nennspannung U Volt AC 400 400 400
Bemessung Nennleistung Pz W 55 o7 Q1
Nenndrehzahl Moo rpm 2600 2750 2750
Nennmoment Moann cNm 20,0 23,5 31,5
Anzugsmoment My cNm &7 67 110
Nennstrom e mA 187 194 260
Leerlaufstrom lo mA 143 131 179
Charakteristik  Kippdrehzahl Nkipp rpm
Kippmoment Myoo cNm - - -
Nennwirkungsgrad M % 58 o4 70
Anschluss Anschlusswidersfand R Ohm 219 219 128
Aufnahmeleistung P W Q5 105 131
Dynamik Gewicht m kg 1,9 2,5 3,4
Tragheitsmoment J gcm? 750 1050 1400
Thermik Zul. Umgebungstemperatur T, °C 20 bis +40 | -20 bis +40 | -20 bis +40
max. zul. Statorfemperatur Toox °C +120 +120 +120
Ankopplung Wellendurchmesser d mm 10 10 10
max. Axialkraft F, N 40 40 40
max. Radialkraft F N 400 400 400
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Systemtechnik (Tabellen né&chste Seite)
empfohlene Kombinationen Schneckengetriebe S668 S769
Stirnradgetriebe M189 738 M 10
Planetengetriebe P 60 P 80
Drehgeber RE 8 RI8 RV
Bremse ia, siche Zubehér
Elekironik




04,/05/1000D/AC-41

D 8 2-polig

Getriebe-Kombinationen GEFEG -

e Alle Drehmomente sind mit Betriebsfaktor 1 gerechnet!

Weitere empfohlene Kombinationen mit Getriebe:
(Daten auf Anfrage)

Z8

M 10
S 769

P 80

NECKAR

AMTRIEBSSYSTEME

(Seite St-03)
(Seite St-07)
(Seite Sc-04)
(Seite P-04)

Typ Bezeichnung D 862 D 882
Nennspannung / Volt AC 400 400

n M n M n M

S 668 Schneckengetriebe 1-stufig rom  Nm rpm  Nm pm  Nm
. i=2,5 1040 04 1100 0,5 |1100 0,6

‘B—Ag 60 i=5 520 0,8 550 0,9 550 1,2

: : =7 371 10 | 393 12 | 393 17

>- ] % o:ﬁWka =10 | 260 14 | 275 16 | 275 21

= b | ] i=15 173 1,9 183 2,3 183 3,0
¢ : 7@7{ J/Zl =20 130 2,3 | 138 27 | 138 36

! =3 =30 87 28 | 92 33 | 92 44

i=50 52 3,5 55 4] 55 55

i=/0 37 4,8 39 506 39 7,5

i=100 26 506 28 7,4* 28 7,4*

Weitere Untersetzungen auf Anfrage.  * Maximale Belastung am Getriebeausgang.

(Motorleistung muss ggf. begrenzt werden)

M 189 Stirnradgetriebe 1-5 Stufen

n M n M n M

rem Nm rem - Nm rem  Nm

i=4 650 0,7 | 688 09 688 1,1
i=8,4 310 14 327 1,6 327 2,2
i=13 200 2,1 21225 212 34

i=25,2 103 37 109 4,4 109 59
i=38,9 67 58 71 6,8 71 91
i=75,6 34 10,0 36 11,7 36 15*
i=97,3 27 12,8 28 15* 28 15*

i=158 16 15* 17 15% 17 15%
i=349 7 15% 8 15* 8 15*%
i=875 3 15 3 15* 3 157

Weitere Unfersetzungen auf Anfrage.  * Max. Belasiung am Getriebeausgang.

(Motorleistung muss ggf. begrenzt werden)

92.5

2 i=5,2 500 08 | 529 1,0 | 529 1,3
Xlieter 1751
i=6,8 382 1,1 | 404 1,3 | 404 1,7

?83

n M n M n M
rom Nm e Nm rpm - Nm

i=3,7 /703 0,6 743 0,7 743 0,9

i=13,7 190 2,1 201 24 201 3,2
i=18,4 141 2.8 149 3,2 149 4,3
i=28,9 Q0 4,3 Q5 51 95 6,8
i=45,6 57 68 60 8,0 60 10,8
i=/8,7 33 11,0 35 129 35 17,4
i=115 23 16,1 24 18,9 24 25,4
i=169 15 23,7 16 27,8 16 37,3

Weitere Unfersetzungen auf Anfrage.
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Dreiphasiger Asynchronmotor

Drehstromnetz 400 V / 50 Hz

Optional Auslegung auf andere Netzspannungen / Frequenzen
Optional Auslegung fir Frequenzumrichter mit 3 x 230 V
Standardanschluss Gber Steckverbinder Typ K22

Eigenschaften: Anschluss:

Lebensdaver: 20.000 Stunden, ST Betrieb

Isolierstoffklasse: B, optional F

Schutzart: IP 44, optional bis IP 65

Sonderausfihrung: Auslegung fir Kurzzeitbetrieb mit héherer Leistung

Optionen: Thermoschutz, Sonderwellen, Sonderflansche, kundenspezifische

Ausfihrung, Edelstahl

Typ Bezeichnung D 844 D 864 D 884
Nennspannung U Volt AC 400 400 400
Bemessung Nennleistung Pz W 27 31 49
Nenndrehzahl Moo rpm 1150 1350 1300
Nennmoment Moann cNm 22 22 36
Anzugsmoment My cNm 52 55 87
Nennstrom e mA 142 154 226
Leerlaufsirom lo mA 125 144 204
Charakteristik  Kippdrehzahl Nkipp rpm
Kippmoment Myoo cNm - - -
Nennwirkungsgrad n % 43,0 51,0 52,5
Anschluss Anschlusswidersfand R Ohm 528 439 257
Aufnahmeleistung P W 62 60 93
Dynamik Gewicht m kg 1,9 2,5 3,4
Tragheitsmoment J gcm? 750 1050 1400
Thermik Zul. Umgebungstemperatur T, °C 20 bis +40 | -20 bis +40 | -20 bis +40
max. zul. Statorfemperatur Toox °C +120 +120 +120
Ankopplung Wellendurchmesser d mm 8 8 10
max. Axialkraft F, N 20 20 40
max. Radialkraft F N 220 220 400
Abmessungen
Typ L/ mm
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Systemtechnik (Tabellen né&chste Seite)
empfohlene Kombinationen Schneckengetriebe S668 S769
Stirnradgetriebe M189 738 M 10
Planetengetriebe P 60 P 80
Drehgeber RE 8 RI8
Bremse ia, siche Zubehér
Elekironik

AC-42
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Getriebe-Kombinationen GEFEG -
NECKAR

AMTRIEBSSYSTEME

e Alle Drehmomente sind mit Betriebsfaktor 1 gerechnet!

Weitere empfohlene Kombinationen mit Getriebe: M 10 (Seite S+07)

(Daten auf Anfrage) Z8 (Seite S+03)
S 769 (Seite Sc-04)
P 80 (Seite P-04)

Typ Bezeichnung D 844 D 864 D 884
Nennspannung / Volt AC 400 400 400

n M n M n M

S 668 Schneckengetriebe 1-stufig rom  Nm rpm  Nm pm  Nm
i i=2,5 460 0,5 540 0,5 520 0,7

‘B—Ag 60 i=5 230 0,9 270 0,9 260 14

: : =7 164 12 [ 193 12 | 186 1,9
}Q_% o:ﬁWTff =10 | 115 1,5 | 135 15 | 130 24

. A1 AL i=15 77 2.1 90 2.1 87 3,5

¢ . 7@7{ /(zl i=20 58 25 | 68 25 65 41

! =3 =30 38 3,1 | 45 3,1 | 43 5,

i=50 23 39 27 39 26 6,3

i=/0 16 52 19 52 19 806

i=100 12 6,2 14 6,2 13 10,1

Weitere Untersetzungen auf Anfrage.

n M n M n M

M 189 Stirnradgetriebe 1-3 Stufen rom  Nm rom  Nm em  Nm
i=4 288 0,8 338 0,8 325 1.3

i=8,4 137 1,5 161 1,5 155 2,5

i=13 88 2,3 104 23 100 3,8

i=25,2 46 4,1 54 4,1 52 67

i=38,9 30 6,3 35 6,3 33 10~

i=/5,6 15 11,0 18 11,0 17 15*

i=97,3 12 14,1 14 14, 13 15%

= i=158 7 15% 9 15* 8 157
i=349 3 15 4 15% 4 15%

i=875 T 15 2 15* 1 15

Weitere Unfersetzungen auf Anfrage.  * Max. Belasiung am Getriebeausgang.
(Motorleistung muss ggf. begrenzt werden)

n M n M n M
P 60 Planetengetriebe 1-3-stufig rom  Nm pm  Nm em  Nm
gg 2 =37 | 311 07 | 365 07 | 351 1,1
288 i=5,2 221 09 | 260 09 | 250 1,5

925 ‘ X[Lele2 78]
Gl L =68 | 169 12 | 199 12 | 191 20

34
ay BTy _ =137 | 84 23| 99 23| 95 37
5

gnk ‘ =184 | 63 30| 73 30| 71 50
[famé @i ivul NN =280 | 40 48 | 47 48 | 45 78
v gg | =456 | 25 75| 30 75| 20 123
Hin L =787 | 15 121 | 17 120 | 17 19,8
=115 10 177 | 12 177 | 11 290
=169 7 260 8 26,0 8 42,6

Weitere Unfersetzungen auf Anfrage.
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