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HINWEIS

Vielen Dank, dass Sie sich fir ein Produkt der VARISPEED J7-Serie
entschieden haben. Eine richtige Anwendung und Handhabung des Produkts
gewahrleisten eine den Spezifikationen entsprechende Produktleistung,
verlangern die Produktlebensdauer und kdénnen vor mdéglichen Unféllen
schutzen. Bitte lesen Sie dieses Handbuch sorgfaltig durch, und behandeln
und bedienen Sie das Produkt mit Vorsicht.

1.

Um einen sicheren und ordnungsgeméaBen Einsatz der OMRON-
YASKAWA-Umrichter zu gewdhrleisten, lesen Sie bitte das
BEDIENERHANDBUCH (Kat.- Nr. I163-EN-01), um vor dem eigentlichen
Gebrauch ausreichende Kenntnisse Uber die Geréte,
Sicherheitsinformationen und VorsichtsmaBBnahmen zu erlangen.

In diesem BEDIENERHANDBUCH sind die Produkte zur besseren
Ubersicht ohne Abdeckungen und Abschirmungen dargestellt.
Vergewissern Sie sich beim tatséchlichen Einsatz der Produkte, dass die
Abdeckungen und Abschirmungen wie angegeben montiert sind.

Dieses BEDIENERHANDBUCH und andere damit verbundene
Bedienerhandbiicher sollten den eigentlichen Endanwendern der
Produkte ausgehandigt werden.

Bitte halten Sie das Handbuch stets fur Referenzzwecke griffbereit.

Wenn das Produkt Iangerer Zeit nicht benutzt worden ist, fragen Sie bitte
bei unserer Vertretung nach.

Dieses Handbuch beschreibt die Funktionen des Produkts und seine
Beziehungen zu anderen Produkten. Gehen Sie davon aus, dass nur die
in diesem Handbuch beschriebenen Funktionen méglich sind.

Die Dokumentation zu diesem Produkt wurde mit groBter Sorgfalt erstellt.
Wenn Sie dennoch Vorschlage zur Verbesserung dieses Handbuchs
haben, setzen Sie sich bitte mit unserem OMRON Vertriebsbiro
in Verbindung.

Unter der Abdeckung befinden sich potenziell gefahrliche Teile. Versuchen
Sie unter keinen Umsténden, die Abdeckung zu o6ffnen. Andernfalls
besteht Verletzungs- oder Lebensgefahr, und das Produkt kann
beschadigt werden. Versuchen Sie niemals, das Produkt zu reparieren
oder zu zerlegen.

Wir empfehlen, die folgenden Sicherheitshinweise in alle technischen
Handbilcher aufzunehmen, die Sie fir das System erstellen, in dem das
Produkt installiert wird.

Sicherheitshinweise zu den Gefahren durch Hochspannungsgerate.

Sicherheitshinweise zum Beruhren der Klemmen des Produkts nach
Ausschalten der Spannungsversorgung. (Auch nach dem Ausschalten
der Versorgungsspannung kénnen diese Spannung fiihren.)

Die technischen Daten und Funktionen kénnen zur Verbesserung der
Produktleistung ohne vorherige Ankiindigung geandert werden.

Vor dem Auspacken zu uberprifende Punkte

Uberpriifen Sie Folgendes, bevor Sie das Produkt auspacken:
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Wurde das richtige Produkt geliefert (d. h. stimmen Modellnummer und
Spezifikationen)?

Wurde das Produkt beim Versand beschadigt?

Haben sich Befestigungs- oder Maschinenschrauben gelockert?



Hinweis

/\ GEFAHR

/\VORSICHT

/\ Achtung

OMRON-YASKAWA-Produkte sind zum Gebrauch durch einen qualifizierten
Bediener gemafl3 angemessenen Verfahren und nur zu den in diesem
Handbuch beschriebenen Zwecken gefertigt.

In diesem Handbuch werden Sicherheitshinweise nach folgenden
Konventionen gekennzeichnet und eingeteilt. Beachten Sie stets die in diesen
Hinweisen  enthaltenen Informationen. Ein  Nichtbeachten  der
Sicherheitshinweise kann zu Verletzungen oder zu Sachschéaden fuhren.

Kennzeichnet eine drohende Gefahrensituation, die zum Tod oder
zu schweren Verletzungen fihren kann, wenn sie nicht vermieden wird.
Zusatzlich kdnnen erhebliche Sachschaden verursacht werden.

Kennzeichnet eine potenziell geféhrliche Situation, die zum Tod oder
zu schweren Verletzungen fihren kann, wenn sie nicht vermieden wird.
Zuséatzlich kdnnen erhebliche Sachschaden verursacht werden.

Kennzeichnet eine potenziell gefahrliche Situation, die zu leichteren oder
mittelschweren Verletzungen oder Sachschaden fuhren kann, wenn sie nicht
vermieden wird.

OMRON-YASKAWA-Produktreferenzen

Visuelle Hilfen

Hinweis

Alle  OMRON-YASKAWA-Produkte werden in diesem Handbuch grof3
geschrieben. Das Wort ,Baugruppe” ist ebenfalls groBgeschrieben, wenn
es sich auf ein OMRON-YASKAWA-Produkt bezieht, auch wenn dabei nicht
immer der genaue Name des Produktes genannt wird.

Die in manchen Anzeigen und auf manchen OMRON-YASKAWA-Produkten
verwendete Abklrzung ,,Ch“ bedeutet haufig ,Wort“. Die Ubliche Abklrzung fir
»Wort“ (im Sinne von 16 Bits) in Anzeigen und auf OMRON-Produkten ist ,Wd".
Die Abkilrzung ,,PC* bedeutet programmierbarer Controller und wird flr nichts
anderes als Abkirzung gebraucht.

Die folgenden Uberschriften tauchen in der linken Spalte des Handbuchs auf
und sollen lhnen dabei helfen, verschiedene Arten von Informationen
zu finden.

Kennzeichnet Informationen von besonderem Interesse fir effizienten und
zweckmaBigen Betrieb des Produkts.
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Allgemeine Sicherheitshinweise

/\VORSICHT

/\VORSICHT

/\VORSICHT

/\VORSICHT

/\ Achtung

/\ Achtung

/\ Achtung

/\ Achtung

/\ Achtung

IV

Beachten Sie folgende Sicherheitshinweise, wenn Sie die VARISPEED-
Umrichter und Peripheriegerate verwenden.

Dieses Handbuch kann Abbildungen des Produkts mit Schutzabdeckungen
enthalten, die abgenommen wurden, um die Komponenten des Produkts
im Detail zu beschreiben. Stellen Sie sicher, dass diese Schutzabdeckungen
angebracht sind, bevor das Produkt verwendet wird.

Wenden Sie sich an ihre OMRON-YASKAWA-Vertretung, wenn Sie das
Produkt nach einem langen Lagerzeitraum verwenden.

Berlhren Sie keine Komponenten im Inneren des Umrichters. Es besteht die
Gefahr eines elektrischen Schlags.

Wartungsarbeiten oder Inspektionen dirfen nur durchgefihrt werden, wenn
die Spannungsversorgung auf AUS geschaltet ist; stellen Sie sicher, dass die
Ladungsanzeige (CHARGE) bzw. die Statusanzeigen AUS sind, nachdem Sie
die auf der Frontabdeckung angegebene Zeitspanne abgewartet haben.
Bei Missachtung besteht die Gefahr eines elektrischen Schlags.

Folgende Belastungssituationen fir das Kabel sind zu vermeiden:
Beschéadigung, Zug, schwere Belastung sowie Einklemmen oder Druck auf
das Kabel durch schwere Gegenstdnde. Es besteht die Gefahr eines
elektrischen Schlages.

Berlihren Sie die drehenden Teile des Motors nicht wahrend des Betriebs.
Andernfalls besteht Verletzungsgefahr.

Nehmen Sie keine Anderungen an dem Produkt vor. Andernfalls besteht die
Gefahr von Verletzungen oder Schaden am Produkt.

Lagern, installieren oder betreiben Sie das Produkt nicht an den folgenden
Orten. Andernfalls besteht die Gefahr eines elektrischen Schlages, Brandes,
oder einer Beschadigung des Produkts.
* Orte, die direkter Sonneneinstrahlung ausgesetzt sind.
* Orte, an denen Temperaturen oder Luftfeuchtigkeit auBerhalb der in den
technischen Daten angegebenen Bereiche herrschen.
¢ Orte, die starken Temperaturschwankungen und damit Kondensatbildung
ausgesetzt sind.
* Orte, an denen das Produkt korrosiven oder entziindlichen Gasen
ausgesetzt ist
* Orte, an denen brennbare Materialien gelagert werden.
¢ Orte, die dem Einfluss von Stduben (besonders Eisenstaub) oder Salzen
ausgesetzt sind.
¢ Orte, die dem Einfluss von Feuchtigkeit, Ol oder Chemikalien ausgesetzt
sind.
* Orte, die StéBen oder Schwingungen ausgesetzt sind.
Fassen Sie den Kihlkérper des Umrichters, den Bremswiderstand oder den
Motor bei angelegter Versorgungsspannung oder unmittelbar nach dem
Ausschalten der Spannung nicht an. Die heiBen Oberflaichen kdnnten
Brandwunden verursachen.

Fihren Sie bei keinem Teil des Umrichters einen Test auf
Durchschlagfestigkeit durch. Andernfalls besteht die Gefahr von Schaden am
Produkt oder Fehlfunktionen.

Ergreifen Sie beim Installieren von Systemen an folgenden Orten
angemessene und geeignete GegenmaBnahmen. Andernfalls besteht die
Gefahr von Geréateschaden.

¢ Orte mit statischer Aufladung und anderen Stérungen.

* Orte mit starken elektromagnetischen Feldern und Magnetfeldern.

* Orte, die moglicherweise Radioaktivitat ausgesetzt sind.

* Orte in der N&he von Stromversorgungen.



Sicherheitshinweise fir den Transport

/\ Achtung

/\ Achtung

/\ Achtung

Halten Sie das Produkt beim Transport nicht an der Frontabdeckung oder
Vorderseite fest, sondern an den Kuihlrippen des Kuhlkérpers. Andernfalls
besteht Verletzungsgefahr.

Ziehen Sie nicht an den Kabeln. Andernfalls besteht die Gefahr von Schaden
am Produkt oder Fehlfunktionen.

Benutzen Sie die Ringschrauben nur zum Transport des Umrichters. Wenn
Sie sie zum Transport der Anlage verwenden, kann dies Verletzungen oder
Fehlfunktionen zur Folge haben.

VorsichtsmaBnahmen bei der Installation

/\VORSICHT

/\VORSICHT

/\ Achtung

/\ Achtung

/\ Achtung

Richten Sie als SicherheitsmaBnahme eine geeignete Stoppvorrichtung
ander Maschinenseite ein. (Eine Haltebremse ist keine sichere
Stoppvorrichtung.) Andernfalls besteht Verletzungsgefahr.

Richten Sie eine externe Stoppvorrichtung ein, um den Betrieb des Gerats
sofort stoppen und die Versorgungsspannung unterbrechen zu kdnnen.
Andernfalls besteht Verletzungsgefahr.

Stellen Sie sicher, dass das Produkt in der richtigen Richtung installiert ist und
die angegebenen Abstande zwischen dem Umrichter und dem Schaltschrank
oder zu anderen Geraten eingehalten werden. Andernfalls besteht die Gefahr
von Branden oder Fehlfunktionen.

Achten Sie darauf, dass keine Fremdkérper in das Produkt gelangen.
Andernfalls besteht die Gefahr von Branden oder Fehlfunktionen.

Setzen Sie das Gerat keinen starken StéBen aus. Andernfalls besteht die
Gefahr von Schaden am Produkt oder Fehlfunktionen.

Hinweise zur Verkabelung

/\ VORSICHT

/\VORSICHT

/\VORSICHT

/\VORSICHT

/\ Achtung
/\ Achtung

/\ Achtung
/\ Achtung
/\ Achtung

/\ Achtung

Nehmen Sie die Verdrahtung erst vor, nachdem Sie sich vergewissert haben,
dass die Versorgungsspannung ausgeschaltet ist. Bei Missachtung besteht
die Gefahr eines elektrischen Schlages.

Die Verdrahtung darf nur von autorisiertem Personal vorgenommen werden.
Andernfalls besteht die Gefahr eines elektrischen Schlages oder Brandes.

Vergewissern Sie sich vor der Inbetriebnahme, dass die Not-Aus-Schaltung
verdrahtet ist. Andernfalls besteht Verletzungsgefahr.

Die Erdung muss stets mit 100 Ohm oder weniger fir die 200V AC-Klasse
oder mit 10 Ohm oder weniger fir die 400V AC-Klasse angeschlossen
werden. Wenn die Erdung nicht ordnungsgeman angeschlossen wird, besteht
die Gefahr eines elektrischen Schlages.

Installieren Sie externe Trennschalter, und ergreifen Sie weitere
SicherheitsmafBnahmen gegen Kurzschlisse in externer Verdrahtung.
Andernfalls besteht Brandgefahr.

Vergewissern Sie sich, dass die Nenneingangsspannung des Frequenzumrichters
mit der Nennspannung Ubereinstimmt. Eine falsche Spannungsversorgung kann
zu Brénden, Verletzungen oder Fehlfunktionen flihren.

SchlieBen Sie den Bremswiderstand und die Bremswiderstandseinheit wie im
Handbuch gezeigt an. Andernfalls besteht Brandgefahr.

Achten Sie auf eine ordnungsgemaBe und sichere Verkabelung. Andernfalls
besteht die Gefahr von Verletzungen oder Schaden am Produkt.

Ziehen Sie die Klemmenschrauben fest an. Andernfalls besteht Brand- oder
Verletzungsgefahr, und das Produkt kann beschadigt werden.

SchlieBen Sie den U, V oder W-Ausgang nicht an eine
Wechselspannungsquelle an. Andernfalls besteht die Gefahr von Schaden
am Produkt oder Fehlfunktionen.



Sicherheitshinweise fiur Bedienung und Einstellung

/\VORSICHT

/\VORSICHT

/\VORSICHT
/\VORSICHT

/\VORSICHT

/\VORSICHT

/\VORSICHT

/\VORSICHT

/\ Achtung

/\ Achtung
/\ Achtung

/\ Achtung

VI

Schalten Sie die Versorgungsspannung erst ein, nachdem die
Frontabdeckung, die Klemmenabdeckungen, die untere Abdeckung, die
Bedienkonsole und die optionalen Teile angebracht sind. Bei Missachtung
besteht die Gefahr eines elektrischen Schlages.

Nehmen Sie die Frontabdeckung, Klemmenabdeckungen, die untere
Abdeckung, die Bedienkonsole oder optionale Teile nicht ab, wahrend das
Gerat mit Spannung versorgt wird. Andernfalls besteht die Gefahr eines
elektrischen Schlages oder einer Beschadigung des Produkts.

Bedienen Sie die Bedienkonsole oder die Schalter niemals mit nassen
Handen. Es besteht die Gefahr eines elektrischen Schlages.

Berlhren Sie keine Komponenten im Inneren des Umrichters. Es besteht die
Gefahr eines elektrischen Schlages.

Kommen Sie der Maschine nicht zu nahe, wenn die Wiederanlauffunktion
nach Fehler aktiviert ist, weil die Maschine abrupt anlaufen kann, wenn sie
durch einen Alarm gestoppt wurde. Andernfalls besteht Verletzungsgefahr.

Kommen Sie der Maschine unmittelbar nach dem Wiederherstellen der
Spannungsversorgung nach einer kurzzeitigen Spannungsunterbrechung
nicht zu nahe, da ein unerwarteter Wiederanlauf erfolgen kénnte (wenn in der
Betriebsauswahlfunktion eingestellt ist, dass der Betrieb nach dem
Wiederherstellen einer kurzzeitigen Versorgungsspannungsunterbrechung
wieder aufgenommen wird). Andernfalls besteht Verletzungsgefahr.

Bauen Sie einen separaten Not-Aus-Taster ein, weil die STOP-Taste auf der
Bedienkonsole nur benutzt werden kann, wenn Funktioneinstellungen
vorgenommen werden. Andernfalls besteht Verletzungsgefahr.

Vergewissern Sie sich, dass das RUN-Signal ausgeschaltet ist, bevor Sie die
Spannungsversorgung einschalten, den Alarm zurlcksetzen oder den
Auswahlschalter fur lokal/dezentral betatigen. Wenn bei diesen Vorgéngen
das RUN-Signal aktiviert ist, besteht die Gefahr von Verletzungen.

Vergewissern Sie sich vor der Inbetriebnahme, dass die zuldssigen
Betriebsbereiche von Motoren und Maschinen eingehalten werden, weil die
Geschwindigkeit des Umrichters leicht von niedrig auf hoch umgeschaltet
werden kann. Andernfalls kann das Produkt beschadigt werden.

Installieren Sie bei Bedarf eine separate Haltebremse. Andernfalls besteht
Verletzungsgefahr.

Fuhren Sie keine Signalpriifung bei laufendem Betrieb durch. Andernfalls
besteht die Gefahr von Verletzungen oder Schaden am Produkt.

Andern Sie die werkseitigen Einstellungen nur bei Bedarf. Andernfalls besteht
die Gefahr von Verletzungen oder Schaden am Produkt.



Sicherheitshinweise fir Wartung und Inspektion

/\VORSICHT

/\VORSICHT

/\VORSICHT

/\VORSICHT

/\ Achtung

/\ Achtung

Warnetiketten

Warnetiketten

Berlihren Sie Klemmenblocke des Umrichters nicht bei eingeschalteter
Versorgungsspannung.

Wartungsarbeiten oder Inspektionen dirfen nur durchgefiihrt werden, wenn
die Spannungsversorgung auf AUS geschaltet ist; stellen Sie sicher, dass die
Ladungsanzeige (CHARGE) bzw. die Statusanzeigen AUS sind, nachdem Sie
die auf der Frontabdeckung angegebene Zeitspanne abgewartet haben.
Bei Missachtung besteht die Gefahr eines elektrischen Schlags.

Wartung, Inspektion oder der Austausch von Teilen dirfen nur von befugtem
Personal durchgefihrt werden. Andernfalls besteht die Gefahr eines
elektrischen Schlags oder Verletzungsgefahr.

Versuchen Sie nicht, die Baugruppe zu zerlegen oder zu reparieren.
Andernfalls besteht die Gefahr eines elektrischen Schlags oder
Verletzungsgefahr.

Behandeln Sie den Umrichter mit Vorsicht, weil er Halbleiterbauteile enthalt.
Bei grober Behandlung besteht die Gefahr von Fehlfunktionen.

Versuchen Sie nicht, Anderungen an der Verdrahtung vorzunehmen,
Verbindungen oder die Spannungsversorgung zur Bedienkonsole oder
zu optionalen Teilen zu unterbrechen oder Liifter auszutauschen, wahrend
das Gerat mit Spannung versorgt wird. Andernfalls besteht Verletzungsgefahr
oder die Gefahr von Schéaden oder Fehlfunktionen des Produktes.

Warnetiketten sind wie nachstehend abgebildet auf dem Produkt angebracht.
Beachten Sie die aufgefiihrten Anweisungen.
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Inhalt der Warnung

e Fur CIMR-J7AZ20P1 bis 20P7 (0,1 bis 0,75 kW) und CIMR-J7AZBOP1
bis BOP4 (0,1 bis 0,4 kW):

f'l?: Bﬁ - B BRODEINSEYET.
A WARN'NG - Risk ol eleciric shack.

A o Batht) EHOMIGETRIRHEISE BRLTEL,
* BARUTTENSE | FUAL 70 bR~ FRERTTE,
& Read manual before installing.
* Wait 1 minuts for capacitor discharge after
disconnecting power supply.

e Fur CIMR-J7AZ21P5 bis 24P0 (1,5 bis 4,0 kW), CIMR-J7AZBOP7 bis
B1P5 (0,75 bis 1,5 kW) und CIMR-J7AZ40P2 bis 44P0 (0,2 bis 3,7 kW):

A fl’;‘: Bﬁ - Y BEOEiNSEOET. WARNING - Risk of electric shock.
o Bl BEONCRETRRMBEEBRAT A, # Read manual before installing.
A o AEPRUTHENE | FLML 200 M = A STV TT A8 Wait 1 minute for capacitor discharge after
o OV -2 0BEE BREORESMERENTOAILE  disconnecting pawer supply,
AL TFEL, (CEHR) * To conform 1o CEraquirements, make sure to
ground the supply neutral for 400 class.

Uberpriifen vor dem Auspacken

Uberpriifen des Produktes

Uberprifen Sie bei der Lieferung immer, ob es sich bei dem gelieferten
Produkt tatséchlich um den bestellten VARISPEED J7-Umrichter handelt.

Wenn Sie bei dem Produkt Probleme feststellen, wenden Sie sich umgehend
an lhre zustandige Vertretung vor Ort.

Uberpriifen des Typenschilds

Frequenzumrichtermodell —=(_MoDEL: | MR-JTAZ20P1 srec: 20P10
Eingangsspezifikationen —| INPUT: AC3PH 200-230V 50/60Hz 1. 1A
Ausgangsspezifikationen —| OUTPUT : ACIPH 0-230V 0-400Hz 0, BA 0. 3kVA

Lot-Nr. —| LOT NO: MASS: 0, § k g l— Gewicht
Seriennr, —» | SER_NO: PRG -«—— Software-Versionsnummer
FILE WO:E131457 INSTALLATION CATEGORY Jii
PZ0 | 4 TRGHANR FLECTATE CORPRRATION JARAN J

Uberpriifen des Modells

Frequenz-J |
. Max. zulassige Motorleistung
umrichter ' 0P 0.1 kW
J7-Serie "
4P0: 4,0 KW
A: Mit digitaler Bedienkonsole [ ,P* steht fur einen
(mit Potentiometer) Dezimalpunkt.
Z: Technische Daten nach Spannung
EU-Normen B: Einphasig, 200 V AC

2: Dreiphasig, 200 V AC
4: Dreiphasig, 400 V AC
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Max. zuldssige Motorleistung

O0P1 0,1 (0,1) kW

0P2 0,25/ 0,37 (0,2) kW
0P4 0,55 (0,4) kW

0P7 1,1 (0,75) kW

1P5 1,5 (1,5) kW

2P2 2,2 (2,2) kW

4P0 4,0 (4,0) kW

Hinweis In Zahlenangaben in Klammern geben die Leistungen fir Motoren an, die

auBerhalb von Japan verwendet werden.

Spannungsklasse

2 Dreiphasiger 200-V AC-Eingang (200-V-Klasse)
B Einphasiger 200-V AC-Eingang (200-V-Klasse)
4 Dreiphasiger 400-V AC-Eingang (400-V-Klasse)

Uberpriifen auf Schiaden

Uberpriifen Sie das Gesamterscheinungsbild, und kontrollieren Sie das

Produkt auf durch den Transport entstandene Schaden oder Kratzer.

Zu diesem Handbuch

Dieses Handbuch ist in die in der folgenden Tabelle beschriebenen Kapitel
unterteilt. Wegen der besseren Ubersichtlichkeit sind die Informationen nach
Anwendungsbereichen geordnet.

Kapitel

Inhalt

Kapitel 1 Uberblick

Beschreibt Funktionen und Bezeichnungen.

Kapitel 2 Aufbau

Beschreibt Abmessungen, Installationsmethoden, Verdrahtungsmethoden und
gibt Informationen zum Anschluss und zur Auswahl von Peripheriegeréaten.

Kapitel 3 Vorbereitungen fiir Betrieb und
Uberwachung

Beschreibt Bezeichnungen und die Verwendung der digitalen Bedienkobsole
fur den Betrieb und die Uberwachung von Umrichtern.

Kapitel 4 Testlauf

Beschreibt die Methode zur Steuerung eines Motors mit dem
Frequenzeinsteller auf der Vorderseite des Umrichters. Dieser kann fiir einen
Probelauf des Systems verwendet werden.

Kapitel 5 Grundbetrieb

Beschreibt grundlegende Umrichter-Steuerfunktionen fir Benutzer, die mit
Umrichtern nicht vertraut sind. Es werden die Funktionen beschrieben, deren
Verstandnis fir den Antrieb eines Motors mit Umrichter notwendig ist.

Kapitel 6 Erweiterter Betrieb

Beschreibt alle Funktionen, die mit dem Umrichter ausgefuhrt werden kénnen.
Es werden Funktionen fur aufwendigere Anwendungen und solche zur
Verbesserung der Motorsteuerung Uber den Umrichter beschrieben,

z.B. Ansprechverhalten (Drehmomentcharakteristik), Verbesserung der
Drehzahlgenauigkeit, PID-Regelung, Drehmoment-Uberschreitungserkennung
und andere Funktionen.

Kapitel 7 Kommunikation

Beschreibt das RS-422/485-Kommunikationsmodul und die vom Umrichter
bereitgestellten RS-422/485-Kommunikationsfunktionen sowie die mdglichen
Anschlussmethoden.

Kapitel 8 Instandhaltung

Dieses Kapitel enthélt Informationen zu Wartung, Inspektion und Fehlersuche.

Kapitel 9 Spezifikationen

In diesem Kapitel sind die technischen Daten des Frequenzumrichters sowie
die technischen Daten und Abmessungen von Peripheriegeraten aufgefuhrt.

Kapitel 10 Parameterliste

Dieses Kapitel enthélt eine Liste grundlegender Parameter von
Frequenzumrichtern zum Nachschlagen fur Benutzer, die mit dem Betrieb von
Umrichtern bereits vertraut sind. Zur Erleichterung der Suche sind fiir die
Parameter die entsprechenden Seitenzahlen angegeben, auf denen Sie
weitere Informationen finden.

Kapitel 11 Besonderheiten beim
Umrichterbetrieb

Enthélt weitere Informationen Informationen zur Verwendung des
Frequenzumrichters zur Ansteuerung eines Motors.

Lesen Sie dieses Handbuch sorgfaltig
Bitte lesen Sie dieses Handbuch vor Benutzung des Produkts sorgféltig
durch. Wenn Sie Fragen haben oder einen Kommentar abgeben méchten,
wenden Sie sich bitte an den OMRON-YASKAWA-Vertrieb.
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Gewaébhrleistung und Haftungsbeschrankungen

Gewdbhrleistung

OMRON-YASKAWA gewahrleistet ausschlieBlich, dass die Produkte frei von Material- und Produktionsfehlern sind.
Diese Gewahrleistung erstreckt sich auf zwei Jahre (falls nicht anders angegeben) ab Kaufdatum bei OMRON-YASKAWA.

OMRON-YASKAWA UBERNIMMT KEINERLEI GEWAHRLEISTUNG ODER ZUSAGE, WEDER EXPLIZIT NOCH
IMPLIZIT, BEZUGLICH DER NICHTVERLETZUNG VON RECHTEN DRITTER, DER HANDELSUBLICHKEIT ODER
DER EIGNUNG DER PRODUKTE FUR EINEN BESTIMMTEN ZWECK. JEDER KAUFER ODER BENUTZER ERKENNT
AN, DASS DER KAUFER ODER BENUTZER ALLEINE BESTIMMT HAT, OB DIE JEWEILIGEN PRODUKTE FUR DEN
VORGESEHENEN VERWENDUNGSZWECK GEEIGNET SIND. OMRON SCHLIESST ALLE UBRIGEN IMPLIZITEN
UND EXPLIZITEN GEWAHRLEISTUNGEN AUS.

HAFTUNGSBESCHRANKUNGEN

OMRON-YASKAWA UBERNIMMT KEINE VERANTWORTUNG FUR SPEZIELLE, INDIREKTE ODER
FOLGESCHADEN, GEWINNAUSFALLE ODER KOMMERZIELLE VERLUSTE, DIE IN IRGENDEINER WEISE MIT DEN
PRODUKTEN IN ZUSAMMENHANG STEHEN, UNABHANGIG DAVON, OB SOLCHE ANSPRUCHE AUF VERTRAGEN,
GARANTIEN, VERSCHULDUNGS- ODER GEFAHRDUNGSHAFTUNG BASIEREN.

OMRON-YASKAWA ist in keinem Fall haftbar fur jedwede Anspriche, die Uber den jeweiligen Kaufpreis des Produkts
hinausgehen, fiir das der Haftungsanspruch geltend gemacht wird.

OMRON-YASKAWA UBERNIMMT IN KEINEM FALL DIE VERANTWORTUNG FUR GEWAHRLEISTUNGS- ODER
INSTANDSETZUNGSANSPRUCHE IM HINBLICK AUF DIE PRODUKTE, SOWEIT NICHT DIE UNTERSUCHUNG
DURCH OMRON-YASKAWA ERGEBEN HAT, DASS DIE PRODUKTE ORDNUNGSGEMASS GEHANDHABT,
GELAGERT, INSTALLIERT UND GEWARTET WURDEN UND KEINERLEI BEEINTRACHTIGUNG DURCH
VERSCHMUTZUNG, MISSBRAUCH, UNSACHGEMASSE VERWENDUNG ODER UNSACHGEMASSE
MODIFIKATION ODER INSTANDSETZUNG AUSGESETZT WAREN.

Anwendungshinweise

EIGNUNG FUR DIE VERWENDUNG

OMOMRON-YASKAWA ist nicht daflir verantwortlich, dass die im Zusammenhang mit der Kombination von Produkten
in der Anwendung des Kunden oder der Verwendung der Produkte stehenden Normen, Regelungen oder Bestimmungen
eingehalten werden.

Auf Kundenwunsch stellt OMRON-YASKAWA geeignete Zertifizierungsunterlagen Dritter zur Verfligung, aus denen
Nennwerte und Anwendungsbeschréankungen der jeweiligen Produkte hervorgehen. Diese Informationen allein sind
nicht ausreichend fir die vollstdndige Eignungsbestimmung der Produkte in Kombination mit Endprodukten, Maschinen,
Systemen oder anderen Anwendungsbereichen.

Es folgen einige Anwendungsbeispiele, denen besondere Beachtung zu schenken ist. Es handelt sich nicht um eine
umfassende Liste aller Verwendungsmoglichkeiten der Produkte. Diese Liste ist auch nicht so zu verstehen, dass die
angegebenen Verwendungsmadglichkeiten fir die Produkte geeignet sind.

* Verwendung im Freien, Verwendungen mit potentiellen chemischen Verunreinigungen oder elektrischer
Beeinflussung oder Bedingungen oder Verwendungen, die nicht in diesem Handbuch beschrieben werden.

* Nuklearenergie-Steuerungsanlagen, Verbrennungsanlagen, Eisenbahnverkehr, Luftfahrt, medizinische Geréte,
Fahrgeschéafte, Fahrzeuge, Sicherheitsausriistungen und Anlagen, die besonderen gesetzlichen Bestimmungen
oder Branchenvorschriften unterliegen.

» Systeme, Maschinen und Geréte, die eine Gefahr fir Leben und Sachguter darstellen kénnen.

Machen Sie sich bitte mit allen Einschrankungen im Hinblick auf die Verwendung dieser Produkte vertraut und halten Sie
sie ein.

VERWENDEN SIE DIE PRODUKTE NIEMALS FUR ANWENDUNGEN, DIE EINE GEFAHR FUR LEBEN ODER
EIGENTUM DARSTELLEN, OHNE SICHERZUSTELLEN, DASS DAS GESAMTSYSTEM UNTER
BERUCKSICHTIGUNG DER JEWEILIGEN RISIKEN KONZIPIERT UND DIE PRODUKTE VON OMRON-YASKAWA

IM HINBLICK AUF DIE BEABSICHTIGTE VERWENDUNG IN DER GESAMTEN EINRICHTUNG BZW. IM GESAMTEN
SYSTEM ENTSPRECHEND ORDNUNGSGEMASS EINGESTUFT UND INSTALLIERT WERDEN.

PROGRAMMIERBARE PRODUKTE

OMRON-YASKAWA Ubernimmt keine Verantwortung flr die Programmierung eines programmierbaren Produkts durch
den Benutzer und alle daraus entstehenden Konsequenzen.




Haftungsausschliisse

ANDERUNG DER TECHNISCHEN DATEN

Im Zuge der technischen Weiterentwicklung kénnen jederzeit Anderungen an den technischen Daten und den
verfugbaren Zubehérteilen fir das Produkts erfolgen.

Wir &ndern Ublicherweise die Modellnummern, wenn veréffentlichte Nenndaten und Merkmale geandert werden oder
bedeutende Konstruktionsénderungen vorgenommen wurden. Einige Spezifikationen der Produkte werden
moglicherweise ohne Mitteilung geéndert. Im Zweifelsfall werden spezielle Modellnummern zugewiesen, um auf Anfrage
SchlUsselspezifikationen fur Ihre Anwendung festzulegen oder einzurichten. Setzen Sie sich jederzeit bei Fragen

zu technischen Daten erworbener Produkte mit dem OMRON-YASKAWA-Vertrieb in Verbindung.

ABMESSUNGEN UND GEWICHT

Die Angaben zu Abmessungen und Gewicht sind Nennwerte, die nicht fir Fertigungszwecke bestimmt sind, auch wenn
Toleranzen angegeben sind.

LEISTUNGSDATEN

Die in diesem Handbuch genannten Leistungsdaten dienen als Anhaltspunkte zur Beurteilung der Eignung durch den
Benutzer und werden nicht garantiert. Die Daten kénnen auf den Testbedingungen von OMRON-YASKAWA basieren und
mussen vom Benutzer auf die tatsdchliche Anwendungssituation tbertragen werden. Die tatsachliche Leistung unterliegt
der Garantie und Haftungsbeschrankung von OMRON-YASKAWA.

FEHLER UND AUSLASSUNGEN

Die in diesem Handbuch enthaltenen Informationen wurden sorgféltig geprift und sind unserer Ansicht nach korrekt.
OMRON (ibernimmt jedoch keine Verantwortung flr evtl. Tipp- oder Schreibfehler sowie Fehler trotz Korrekturlesen oder
Auslassungen.
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Funktion

Kapitel 1-1

1-1 Funktion

Der kompakte und einfache Frequenzumrichter VARISPEED J7
ist anwenderfreundlicher als herkdmmliche Modelle. Der VARISPEED J7-
Umrichter erflllt die EU-Richtlinien sowie die Anforderungen nach UL-/cUL-
Standards zur weltweiten Anwendung.

Frequenzumrichtermodelle VARISPEED J7

Die folgenden ein- und dreiphasigen J7AZ-Modelle sind erhéltlich:

Nennspannung Schutzklasse Max. zuléssige Produktbezeichnung
Motorleistung in kW

Dreiphasig 200 V AC Modell fur 0,1 CIMR-J7AZ20P1
Schaltschrankeinbau 0,25 CIMR-J7AZ20P2

(nach [P20) 0,55 CIMR-J7AZ20P4

1,1 CIMR-J7AZ20P7

1,5 CIMR-J7AZ21P5

2,2 CIMR-J7AZ22P2

4,0 CIMR-J7AZ24P0

Einphasig 200 V AC Modell fir 0,1 CIMR-J7AZBO0OP1
Schaltschrankeinbau 0,25 CIMR-J7AZBOP2

(nach 1P20) 0,55 CIMR-J7AZBOP4

1,1 CIMR-J7AZB0OP7

1,5 CIMR-J7AZB1P5

Dreiphasig 400 V AC Modell fr 0,37 CIMR-J7AZ40P2
Schaltschrankeinbau 0,55 CIMR-J7AZ40P4

(nach [P20) 11 CIMR-J7AZ40P7

1,5 CIMR-J7AZ41P5

2,2 CIMR-J7AZ42P2

4,0 CIMR-J7AZ44P0

Hinweis  Es ist nicht méglich, an einen Frequenzumrichter der J7-Serie einen

Bremswiderstand oder eine Bremseinheit anzuschlieBen. Wenn die
Anwendung eine aktive Bremsung erfordert, wahlen Sie einen Umrichter
einer anderen Serie.

Internationale Normen (EU-Richtlinien und UL-/ cUL-Standards)

Vielseitige,
benutzerfreundliche
Funktionen

Oberwellen-
unterdriickung

Der J7-Umrichter erflllt die EU-Richtlinien sowie die Anforderungen nach
UL-/ cUL-Standards zur weltweiten Anwendung.

Klassifizierung Zulassung
EU-Richtlinien EMV-Richtlinie EN50081-2 und EN5008-2
Niederspannungs- | prEN50178
richtlinie
UL/ cUL UL508C

¢ Beinhaltet die Funktionen und Bedienbarkeit der konventionellen

J7AZ-Serie.

¢ Leicht zu initialisieren und zu bedienen mit dem FREQ-Einsteller auf der
Bedienkonsole.

* Leichte Wartung. Der KuhllUfter ist leicht austauschbar. Um eine lange
Lebensdauer des Kuhllifters zu gewdhrleisten, kann der Lufter so
eingestellt werden, dass er nur bei Betrieb des Frequenzumrichters l4uft.

Wird an DC-Drosseln angeschlossen, wodurch Oberwellen effektiver
unterdriickt werden kénnen als mit herkdmmlichen AC-Drosseln.

Eine weitere Verbesserung bei der Unterdriickung von Oberwellen ist durch
den kombinierten Einsatz von DC- und AC-Drosseln moglich.



Bezeichnungen der Anzeigen und Bedienelemente Kapitel 1-2

1-2 Bezeichnungen der Anzeigen und Bedienelemente

Frontansicht

Datenanzeige

Anzeige-Auswahltaste

Funktionswechsel der Funktions-
anzeige-LEDs.

Eingabetaste

Geben Sie die Daten beim Einstellen
der Parameter ein.

Nach Auswahl der Parameternummer
in der Betriebsart

[PRGM |werden die Daten angezeigt.
ErhOhen-Taste

Heraufsetzen der Parameternummer
oder Daten.

Verringern-Taste

Herabsetzen der Parameternummer
oder Daten.

Stop/Reset-Taste

Dricken Sie die Taste, um den
Motor zu stoppen. Falls ein
Fehler auftritt, setzen Sie den
Frequenzumrichter zurick.

Hinweis

1.

2.

Bedientasten

Funktionsanzeige-LEDs
Die ausgewahlte Funktion leuchtet

- (Funktionen siehe unten). Die
¥ OmRON A, entsprechenden Daten werden auf

dem Display angezeigt.
VS mini J J7 e

Bedientaste
Driicken Sie die Taste, um den
Motor zu starten. Die RUN-

Anzeige leuchtet wahrend des
Motorbetriebs.

Alarm-LED

V

Run-LED

L MN'IHG mﬂlmﬂ
et .
.,..1..-_: S Sollwertpotentiomener
""m'h
':uli wepply ALK Stellen Sie Uber diesen Regler
den Frequenzsollwert ein.

B

Die Frontabdeckung fungiert als Klemmenabdeckung. Die digitale
Bedienkonsole kann nicht abgenommen werden.

Anstelle von Befestigungsbohrungen hat jedes der folgenden Modelle
zwei u-férmige, diagonal angebrachte Ausschnitte.

CIMR-J7AZ20P1 (0,1 kW),

CIMR-J7AZ20P2 (0,25 kW),

CIMR-J7AZ20P4 (0,55 kW) und

CIMR-J7AZ20P7 (1,1 kW)

CIMR-J7AZBO0OP1 (0,1 kW),

CIMR-J7AZB0OP2 (0,25 kW) und

CIMR-J7AZBO0P4 (0,55 kW)
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Diqitale Bedienkonsole

Datenanzeig

Tasten

DMGEITAL OPE

Anzeigen
(Element far
Einstellung/Anzeige)

Sollwertpotenziom

Ml FREQ Max

Bezeichnung

Funktion

Datenanzeige

Anzeige entsprechender Datenelemente, z. B. Frequenzsollwert,
Ausgangsfrequenz, Parameter-Einstellwerte.

Sollwertpotenzio-
meter

Einstellung des Frequenzsollwerts auf einen zwischen Minimal- und
Maximalfrequenz liegenden Wert.

MiN wla
FREQUENGCY
[FREF FREF-Anzeige Wenn diese Anzeige leuchtet, wird der Frequenzsollwert angezeigt und kann
eingestellt werden.
EOUT FOUT-Anzeige Wenn diese Anzeige leuchtet, wird die Ausgangsfrequenz des
Frequenzumrichters angezeigt.
[IOUT. IOUT-Anzeige Wenn diese Anzeige leuchtet, wird der Ausgangsstrom des
Frequenzumrichters angezeigt.
[MNTR MNTR-Anzeige Wenn diese Anzeige leuchtet, werden die in UO1 bis U10 eingestellten Werte
angezeigt.
(FR_ F/R-Anzeige Wenn diese Anzeige leuchtet, kann bei Betrieb des Frequenzumrichters mit
der RUN-Taste die Drehrichtung ausgewahlt werden.
[O/RE LO/RE-Anzeige Wenn diese Anzeige leuchtet, ist die Bedienung des Frequenzumrichters Gber
die digitale Bedienkonsole oder gemé&n der eingestellten Parameter wahlbar.
Hinweis Der Status dieser Anzeige kann nur bei laufendem
Frequenzumrichterbetrieb angezeigt werden. RUN-Befehle werden
ignoriert, solange diese Anzeige leuchtet.
PRGM PRGM-Anzeige Wenn diese Anzeige leuchtet, kénnen die Parameter n01 bis n79 eingestellt

oder Uberwacht werden.

Hinweis Wahrend des Frequenzumrichterbetriebs kénnen die Parameter
lediglich angezeigt werden. Nur einige wenige Parameter lassen sich
andern. RUN-Befehle werden ignoriert, solange diese Anzeige leuchtet.

Betriebsarten-Taste

Wechselt der Reihe nach durch die o. a. Anzeige- und Einstellungsanzeigen.

Die Parametereinstellung wird aufgehoben, wenn diese Taste gedrickt wird,
bevor die Einstellung tbernommen wurde.

Erhdéhen-Taste

Heraufsetzen von Multifunktions-Anzeigenummern, Parameternummern und
Parameter-Einstellwerten.

Verringern-Taste

Herabsetzen von Multifunktions-Anzeigenummern, Parameternummern und
Parameter-Einstellwerten.

Eingabetaste

Ubernahme von Anzeigewerten, Parameternummern und internen

Ausfihrung eines RUN-Befehls

2 Datenwerten nach deren Einstellung oder Anderung.
RUN-Taste Startet den Frequenzumrichter, wenn der J7AZ Uber die digitale
RUN Bedienkonsole betrieben wird.
STOP STOP/RESET- Stoppen des Frequenzumrichters, es sei denn, in Parameter n06 wurde die
Taste STOP-Taste deaktiviert. Fungiert als Ricksetzungstaste des
RESET Frequenzumrichters im Falle eines Fehlers. (Siehe Hinweis.)
Hinweis  Aus Sicherheitsgriinden kann die Rucksetzungsfunktion wahrend der

(Vorwarts/Ruckwarts) nicht verwendet

werden. Warten Sie, bis der RUN-Befehl ausgefiihrt ist, bevor Sie den
Umrichter zurticksetzen.
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Installation Kapitel 2-1

2-1 Installation

2-1-1 Abmessungen

CIMR-J7AZ20P1 bis CIMR-J7AZ20P7 (0,1 bis 0,75 kW), dreiphasiger 200-V AC-Eingang
CIMR-J7AZBOP1 bis CIMR-J7AZB0P4 (0,1 to 0,4 kW), einphasiger 200-V AC-Eingang

_ hul
T,
o U

iy
| il

S N

4 D1
6 56 8,5 T
B8
Nennspannung Modell CIMR-J7AZ: Abmessungen (mm) Gewicht (kg)
T D1 t

Dreiphasig 200 V AC 20P1 70 10 3 ca.0,5
20P2 70 10 3 ca.0,5
20P4 102 42 5 ca.0,8
20P7 122 62 5 ca. 0,9
Einphasig 200 V AC BOP1 70 10 3 ca.0,5
BOP2 70 10 3 ca.0,5
BOP4 112 42 5 ca.0,9
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CIMR-J7AZ21P5 bis CIMR-J7AZ22P2 (1,5 bis 2,2 kW), dreiphasiger 200-V AC-Eingang
CIMR-J7AZB0P7 bis CIMR-J7AZB1P5 (0,75 bis 1,5 kW), einphasiger 200-V AC-Eingang
CIMR-J7AZ40P2 bis CIMRJ7AZ42P2 (0,2 bis 2,2 kW), dreiphasiger 400-V AC-Eingang

Zwei Bohrungen @

o — (i

=

Q
118
128

il

|
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6 96 8,5
T
- 108 .
Nennspannung Modell CIMR-J7AZ: Abmessungen (mm) Gewicht (kg)
T D1
Dreiphasig 200 V AC 21P5 129 64 ca. 1,3
22P5 154 64 ca.1,5
Einphasig 200 V AC BOP7 129 64 ca. 1,5
B1P5 154 64 ca. 1,5
Dreiphasig 400 V AC 40P2 81 16 ca. 1,0
40P4 99 34 ca. 1,1
40P7 129 64 ca. 1,5
41P5 154 64 ca.1,5
42P2 154 64 ca.1,5
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CIMR-J7AZ24P0 (4,0 kW), dreiphasiger 200-V AC-Eingang
CIMR-J7AZ44P0 (4,0 kW), dreiphasiger 400-V AC-Eingang

Zwei Bohrungen @ 5

S G - | in
:::::::%HH Hlﬂ
O 2 g E] H % A H
SEEEEEE lﬂ
}® or—" q | % L“
5
5 ! ! D1 A—LI—
OB i) 128 s ol 2T U N NN o
140
Nennspannung Modell CIMR-J7AZ: Abmessungen (mm) Gewicht (kg)
T D1
Dreiphasig 200 V AC 24P0 161 71 ca. 2,1
Dreiphasig 400 V AC 44P0 161 71 ca. 2,1
2-1-2 Installationsbedingungen
@VORSICHT Richten Sie als SicherheitsmaBnahme eine geeignete Stoppvorrichtung an
der Maschinenseite ein. (Eine Haltebremse st keine sichere
Stoppvorrichtung.) Andernfalls besteht Verletzungsgefahr.
&VORSICHT Richten Sie eine externe Stoppvorrichtung ein, um den Betrieb des Gerats
sofort stoppen und die Versorgungsspannung unterbrechen zu kdénnen.
Andernfalls besteht Verletzungsgefahr.
&A h Stellen Sie sicher, dass das Produkt in der richtigen Richtung installiert ist und
chtung die angegebenen Abstande zwischen dem Umrichter und dem Schaltschrank
oder zu anderen Geraten eingehalten werden. Andernfalls besteht die Gefahr
von Branden oder Fehlfunktionen.
@A ht Achten Sie darauf, dass keine Fremdkérper in das Produkt gelangen.
chiung Andernfalls besteht die Gefahr von Bréanden oder Fehlfunktionen.
&A h Setzen Sie das Geréat keinen starken StéBen aus. Andernfalls besteht die
chtung Gefahr von Schaden am Produkt oder Fehlfunktionen.
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Installationsanweisungen und Abmessungen

Einbaurichtung

Abmessungen

Installieren Sie den Frequenzumrichter unter den folgenden Bedingungen:

¢ Umgebungstemperatur fiir den Betrieb (Schaltschrankeinbau): —10 °C
bis 50 °C
* Luftfeuchtigkeit: max. 95 % (ohne Kondensatbildung)
Installieren Sie den Frequenzumrichter an einem sauberen Ort, der frei von

Olnebeln und Staub ist. Alternativ kann er in einem vollstandig geschlossenen
und staubdichten Schaltschrank installiert werden.

Bei Installation oder Betrieb des Frequenzumrichters mussen Sie besonders
darauf achten, dass kein Metallpulver, Ol, Wasser oder sonstige Fremdstoffe
in den Frequenzumrichter gelangen.

Installieren Sie den Frequenzumrichter nicht auf brennbarem Material,
z. B. Holz.

Installieren Sie den Umrichter auf einer senkrechten Oberflache, sodass die
Zeichen auf dem Typenschild nach oben zeigen.

Bei der Installation des Frequenzumrichters missen immer die nachfolgend
angegebenen Einbauabstdnde vorhanden sein, um eine Warmeabgabe
durch Konvektion zu ermdglichen.

i
B = mind. 30 mm mind. 100 mm Luft é
'
Frequenz- Frequenz- Frequenz- Seite
umrichter umrichter umrichter
i
w W mind. 100 mm Luft Fé;
]

Uberwachung der Umgebungstemperatur

Um die Betriebszuverlassigkeit zu verbessern, muss der Frequenzumrichter
an einem Ort ohne extreme Temperaturschwankungen installiert werden.

Wenn der Frequenzumrichter in einer geschlossenen Umgebung, z. B. einem
Gehause, installiert wird, verwenden Sie einen Lifter oder eine Klimaanlage,
um die Lufttemperatur im Inneren unter 50°C zu halten. Die
Lebenserwartung des eingebauten Elektrolyt-Kondensators wird verlangert,
wenn die Lufttemperatur im Inneren so niedrig wie méglich gehalten wird.

Die Oberflachentemperatur des Umrichters darf bis zu 30 °C Uber der
Umgebungstemperatur liegen. Achten Sie darauf, dass Ausristung und Kabel
so weit wie méglich von Frequenzumrichter entfernt sind, wenn diese durch
Hitze beschadigt werden kénnen.

Schutz des Frequenzumrichters gegen Fremdkorper wahrend der Installation

Decken Sie den Frequenzumrichter wahrend der Installation ab, um ihn
gegen das Eindringen der beim Bohren entstehenden Metallspane
zu schiitzen. Nach erfolgter Installation muss die Abdeckung unbedingt vom
Frequenzumrichter entfernt werden. Andernfalls ist die Luftzirkulation
eingeschrankt, wodurch der Frequenzumrichter Uberhitzt.
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2-2 Verdrahtung
/\VORSICHT

/\VORSICHT

/\VORSICHT

/\ VORSICHT

/\ Achtung

/\ Achtung

/\ Achtung

/\ Achtung

/\ Achtung

/\ Achtung
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Nehmen Sie die Verdrahtung erst vor, nachdem Sie sich vergewissert haben,
dass die Versorgungsspannung ausgeschaltet ist. Bei Missachtung besteht
die Gefahr eines elektrischen Schlags.

Die Verdrahtung darf nur von autorisiertem Personal vorgenommen werden.
Andernfalls besteht die Gefahr eines elektrischen Schlags oder Brandes.

Vergewissern Sie sich vor der Inbetriebnahme, dass die Not-Aus-Schaltung
verdrahtet ist. Andernfalls besteht Verletzungsgefahr.

Die Erdung muss stets mit 100 Ohm oder weniger fur die 200 V AC-Klasse
oder mit 10 Ohm oder weniger fir die 400 V AC-Klasse angeschlossen
werden. Wenn die Erdung nicht ordnungsgeman angeschlossen wird, besteht
die Gefahr eines elektrischen Schlags.

Installieren Sie externe Trennschalter, und ergreifen Sie weitere
SicherheitsmaBnahmen gegen Kurzschlisse in externer Verdrahtung.
Andernfalls besteht Brandgefahr.

Vergewissern Sie sich, dass die Nenneingangsspannung des
Frequenzumrichters mit der Nennspannung Ubereinstimmt. Eine falsche
Spannungsversorgung kann zu Branden, Verletzungen oder Fehlfunktionen
fuhren.

SchlieBen Sie den Bremswiderstand und die Bremswiderstandseinheit wie im
Handbuch gezeigt an. Andernfalls besteht Brandgefahr.

Achten Sie auf eine ordnungsgemaBe und sichere Verkabelung. Andernfalls
besteht die Gefahr von Verletzungen oder Schaden am Produkt.

Ziehen Sie die Klemmenschrauben fest an. Andernfalls besteht Brand- oder
Verletzungsgefahr, und das Produkt kann beschadigt werden.

SchlieBen Sie den U, V oder W-Ausgang nicht an eine Wechselspannungsquelle
an. Andernfalls besteht die Gefahr von Schaden am Produkt oder Fehlfunktionen.
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2-2-1 Abnehmen und Anbringen der Abdeckungen

Zur Verdrahtung des Klemmenblocks ist es nétig, die Frontabdeckung,
optionale Abdeckung sowie die oberen und unteren Schutzabdeckungen
zu entfernen. Befolgen Sie zum Abnehmen der Abdeckungen vom
Frequenzumrichter die unten stehenden Anweisungen. Gehen Sie zum
Anbringen der Abdeckungen in umgekehrter Reihenfolge vor.

Abnehmen der Frontabdeckung
¢ L6sen Sie die Schrauben mit einem Schraubendreher von der
Frontabdeckung.

¢ Driicken Sie die linke und rechte Seite der Frontabdeckung in Richtung
von Pfeil 1 ein, und heben Sie die Abdeckung an der Unterseite
in Richtung von Pfeil 2 ab, um diese abzunehmen (siehe Abbildung).

Abnehmen der oberen, unteren und optionalen Abdeckung
Abnehmen der oberen und unteren Schutzabdeckungen

* Nachdem Sie die Frontabdeckung abgenommen haben, klappen Sie die
untere nAbdeckungn in Pfeilrichtung 1.

Entfernen der optionalen Abdeckung

* Nachdem Sie die Frontabdeckung abgenommen haben, heben Sie die
optionale Abdeckung in Pfeilrichtung 2 an, wobei Position A als
Stltzpunkt dient.

Position A

11
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2-2-2 Klemmenblock

Zur Verdrahtung des Klemmenblocks miissen Sie zuerst die Frontabdeckung
sowie die oberen und unteren Schutzabdeckungen entfernen.

Position des Klemmenblocks

Erdungsklemme

Versorgungsspannungseingangsklemmen

|

Steuerklemmen —| @@Qeceeeesseaa)|

[um vitz wia
Motorausgangsklemmen ~L . @ﬂ@@ ~

_r] 1 ‘\\)..._ Erdungsklemme

Anordnung der Steuerklemmen

[SUVRE | ARSI SUDP | SPRN | PRPUR [ SRPOR | SUS I VIS [ OOt AN I PP |

2202002200200
[Mma [ mB | MC |[s1]82]53]54]85][SCFS|FR]FC|AM[AC]

Anordnung der Leistungs-Klemmen

* CIMR-J7AZ20P1 bis CIMR-J7AZ20P7
CIMR-J7AZBOP1 bis CIMR-J7AZBOP4

* CIMR-J7AZ21P5 bis CIMR-J7AZ24P0
CIMR-J7AZBOP7 bis CIMR-J7AZB4P0
CIMR-J7AZ40P2 bis CIMR-J7AZ44P0

Eingangsklemmen Eingangsklemmen
fir den Leistungskreis flr denLeistungskreis
(Oberseite) (Oberseite)

LA BN | MNAR o) RAMAAN (o) RN (o) 08 CJ 20
SIS N S NS )
TN SN 7SN RAL1 | SN2 | T3 | — +1 | +2
EEE

Ausgangsklemmen Ausgangsklemmen

fur den Leistungskreis fur den Leistungskreis

(Unterseite) (Unterseite)

Eels SR

LI 1] =
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Leistungs-Klemmen

Symbol Bezeichnung Bezeichnung
R/L1 Spannungsversorgungs-Klemmen | CIMR-J7AZ2[1: Dreiphasig 200 bis 230 V AC
e CIMR-J7AZB[I: Einphasig 200 bis 240 V AC
CIMR-J7AZ4[]: Dreiphasig 380 bis 360 V AC
T/L3 Hinweis SchlieBen Sie einphasige Eingange an die Klemmen R/L1
und S/L2 an.
U/ Motor-Ausgangsklemmen Dreiphasiger Spannungsversorgungsausgang fur Motore
V/T2 CIMR-J7AZ2L]: Dreiphasig 200 bis 230V AC
W/T3 CIMR-J7AZBLI: Dreiphasig 200 bis 240 V AC
CIMR-J7AZA4[]: Dreiphasig 380 bis 360 V AC
+1 Anschlussklemmen +1 und +2: Verbinden Sie die DC-Drossel zur Spannungsversorgungs-
Anschlussklemmen DC-Drossel | Oberwellenglattung mit den Klemmen +1 und +2.
+2 +1 und — SchlieBen Sie beim Betrieb des Frequenzumrichters mit Gleichspannung
Eingangsklemmen fur DC- die Spannungsversorgung an die Klemmen +1 und — an.
- Spannungsversorgung (Klemme +1 ist der Pluspol.)
n Erdungsklemme Beachten Sie beim AnschlieBen des Erdungsanschlusses Folgendes:

CIMR-J7AZ2[]: Erdungswiderstand von max. 100 Ohm.
CIMR-J7AZBLI: Erdungswiderstand von max. 100 Ohm.

CIMR-J7AZ40]: Erdungswiderstand von max. 10 Ohm; der Schutzleiter
der Spannungsversorgung ist nach den EU-Richtlinien anzuschlieB3en.

Hinweis Verbinden Sie den Erdungsanschluss direkt mit dem
Gehéauseerdungsanschluss des Motors.

Hinweis Die maximale Ausgangsspannung entspricht der Eingangsversorgungs-
spannung des Frequenzumrichters.

13
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Steuerklemmen
Symbol Bezeichnung Funktion Signalspezifikation
Eingang |S1 Vorwarts/Stopp Vorwarts bei EIN. Stopp bei AUS. | Optokoppler
8 mA bei 24 V DC
S2 | Multifunktionseingang 1 (S2) | Einstellung in Parameter n36 Hinweis Diese Klemmen sind

Analogausgang

(Ruickwarts/Stopp) werksseitig auf NPN ein-
- - - - - gestellt. SchlieBen Sie
S3 | Multifunktionseingang 2 (S3) | Einstellung in Parameter n37 sie mit einer Sammel-
(Fehler-Rucksetzung) masse an. Keine externe
S4 | Multifunktionseingang 3 (S4) | Einstellung in Parameter n38 Spannungsversorgung
(Externer Fehler: Normalerweise erforderlich. Um eine
gedfinet) externe Spannungsver-
- - - - - sorgung anzuschlieBen
S5 | Multifunktionseingang 4 (S5) | Einstellung in Parameter n39 und die Klemmen tiber
(Festfrequenz-Befehl 1) eine gemeinsame Plus-
SC | Bezugspotenzial fir Gemeinsames Bezugspotenzial leitung zu verbinden,
Digitaleingange far die Eingange S1 bis S5 stellen Sie SW7 auf PNP,
und stellen Sie sicher,
dass die Spannungsver-
sorgung 24 V DC =10 %
betragt.
FS Frequenzsollwert DC-Spannungsversorgung fur die |20 mA bei 12V DC
Spannungsversorgung Einstellung des Frequenzsollwerts
FR Frequenzsollwerteingang Eingangsklemme fiir die 0 bis 10 V DC)
Einstellung des Frequenzsollwerts | (Eingangsimpedanz: 20 kQ)
FC Bezugspotenzial fir Bezugspotenzial fiir die
Frequenzsollwerteingang Einstellung des
Frequenzsollwertes
Ausgang | MA | Funktionen der Multifunktions- | Einstellung in Parameter n40 Relaisausgang
Relais (Normalerweise (wahrend des Betriebs) max. 1 A bei 30 V DC
MB | Multifunktionsrelaisausgang max. 1 A bei 250 V AC
(Normalerweise geschlossen)
MC | Bezugspotenzial fir Bezugspotenzial fur MA und MB
Multifunktionsausgang
AM | Analogausgang Einstellung in Parameter n44 max. 2 mA bei 0 bis 10 V DC
(Ausgangsfrequenz)
AC Bezugspotenzial flir Bezugspotenzial fir Klemme AM

Hinweis 1.

Abhangig von den Parametereinstellungen kdénnen fir die Multifunktions-

Eingdnge und die Multifunktions-Relais verschiedene Funktionen
ausgewahlt werden.

2. Bei den Funktionsangaben in Klammern handelt es sich um die
Standardeinstellungen.

Anpassung der Eingédnge
Mithilfe der Schalter SW7 und SW8 oberhalb des Steuerklemmenblocks kann
die Eingangspolaritat und die Art des Analogeinganges (Strom- oder
Spannungseingang) umgeschaltet werden. Nehmen Sie die Frontabdeckung
und die optionale Abdeckung ab, um Zugang zu diesen Schaltern zu erhalten.
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Auswahl der Polaritat Mithilfe des Schalters SW7 kann die Eingangspolaritdt wie dargestellt
der Digitaleingénge zwischen NPN und PNP umgeschaltet werden.

%

S1 bis S5

PNP

&

24V DC

(+10 %) T

. P K
$1bis S5 33k ™ T ﬁ * |
O -

C*

Auswahl Strom-/Spannungs- Mithilfe der Schalters SW8 kann der Spannungs- oder Stromeingang fur den

Sollwert Frequenzsollwert ausgewahlt werden. Die Parametereinstellungen muissen in
Verbindung mit der Auswahl der Frequenzsollwert-Eingabemethode
vorgenommen werden.

Frequenzsollwert- SW8 Einstellung Frequenz
Eingabemethode Sollwert-Auswahl
(Parameter n03)
Spannungseingang |V (AUS) Einstellwert 2
Stromeingang I (EIN) Einstellwert 3 oder 4

15
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2-2-3 Standardanschlusse

ZK-Drossel | =+
(optional) i L
h=-4 =
Entstorfilter +1 +2
R/L1
OsiL2 M
TS
Dreiphasig 200 V AC
Einphasig 200 V AC _
(siehe Hinweis 1) oL
Dreiphasig 400 V AC
« Multifunktionsrelaisausgang
Vorwarts/Stop e 31 SchiieBer
Multifunktionseingang 1 (S2) ——
o O 52 NC
Multifunktionseingang 2 (S3) ——
T 35t O O 83 Bezugspotenzial
nktionseingan _—
unionseigang 3 (549 5 54
Multifunktionseingang 4 (S5) 50 S5
Eingangs-Bezugspotenzial AM
gang g°p sC & Analogausgang
Frequenzsollwert-Spannungs-
versorgung 20 mA bei +12V Es AC y Bezugspotenzial Analogausgang
Sollwert- é __ Frequenzsollwerteingang FR
potenziometer | Frequenzsollwert-Bezugspotenzial G
(2 k2, min. 1/4 W)

Hinweis 1. 200 V Wechselspannung: Anschluss an die Klemmen R/L1 und S/L2 des
CIMR-J7AZBL.

2. Der Frequenzumrichter verfugt Gber keinen Bremstransistor, daher kann
kein Bremswiderstand angeschlossen werden.

Beispiel fiir Dreidraht-Ansteuerung

Stopp- RUN-
Schalter Schalter
(Offner) (SchlieBer)
R E—
8.8 OO 41 RUN-Eingang (Betrieb bei geschlossenem Stoppschalter
und RUN-Schalter.)
Drehrichtungsschaiter 52 Stopp-Eingang (Stopp bei gedffnetem Stoppschalter.)
Vorwarts/Stopp (Vorwarts mit gedffnetem Drehrichtungsschalter
o O - p ; )
und riickwarts mit geschlossenem Drehrichtungsschalter.)

SC Eingangs-Bezugspotenzial

Hinweis Parameter n37 fur Dreidraht-Ansteuerungseingang einstellen.

16
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2-2-4 Verdrahtung der Leistungsklemmen

Kabelstarke, Schraubklemme, Schrauben-Anzugsdrehmoment und Kompakt-
Schutzschalterkapazitét

Verwenden Sie flr den Leistungskreis und die Erdung stets 600 V-PVC-Kabel.

Wenn beim Einsatz eines langen Kabels die Spannung abféllt, verwenden Sie
entsprechend der Kabellange ein Kabel mit gréBerem Querschnitt.

Dreiphasiges Modell,

200V AC
Modell Klemmensymbol Schraub- | Schrauben- | Leiterquers | Empfohle- Kompakt-
CIMR-J7AZ- klemme Anzugs- | chnitt (mm?) | ner Leiter- Schutz-
drehmo- querschnitt | schalterka-
ment (mm?) pazitéat (A)
(Nem)
20P1 R/L1, S/L2, T/L3, —, +1, +2, M3,5 0,8 bis 1,0 0,75 bis 2 2 5
U/T1, V/T2, W/T3
20P2 R/L1, S/L2, T/L3, —, +1, +2, M3,5 0,8 bis 1,0 0,75 bis 2 2 5
U/T1, V/T2, W/T3
20P4 R/L1, S/L2, T/L3, —, +1, +2, M3,5 0,8 bis 1,0 0,75 bis 2 2 5
U/T1, V/T2, W/T3
20P7 R/L1, S/L2, T/L3, —, +1, +2, M3,5 0,8 bis 1,0 0,75 bis 2 2 10
U/T1, V/iT2, W/T3
21P5 R/L1, S/L2, T/L3, —, +1, +2, M3,5 0,8 bis 1,0 2 bis 5,5 2 20
U/T1, V/iT2, W/T3
®
22P2 R/L1, S/L2, T/L3, —, +1, +2, M3,5 0,8 bis 1,0 2 bis 5,5 3,5 20
U/T1, V/T2, W/T3
24P0 R/L1, S/L2, T/L3, —, +1, +2, M4 1,2 bis 1,5 2 bis 5,5 5,5 30
U/T1, V/iT2, W/T3

17
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Einphasiges Modell, 200 V AC
Modell Klemmensymbol Schraub- Klemmen- | Kabelquer- | Empfohle- Schutz-
CIMR-J7AZ: klemme Anzugs- schnitt ner Leiter- | schalterka-
drehmo- (mm?) querschnitt pazitat
ment (mm?) (A)
(Nem)
BOP1 R/L1, S/L2, T/L3, —, +1, +2, M3,5 0,8 bis 1,0 0,75 bis 2 2 5
U/T1, V/iT2, W/T3
®
BOP2 R/L1, S/L2, T/LS, —, +1, +2, M3,5 0,8 bis 1,0 0,75 bis 2 2 5
U/T1, ViT2, W/T3
BOP4 R/L1, S/L2, T/L3, —, +1, +2, M3,5 0,8 bis 1,0 0,75 bis 2 2 10
U/T1, V/iT2, W/T3
BOP7 R/L1, S/L2, T/L3, —, +1, +2, M3,5 0,8 bis 1,0 2 bis 5,5 3,5 20
U/T1, V/iT2, W/T3
® :
B1P5 R/L1, S/L2, T/LS, —, +1, +2, M3,5 0,8 bis 1,0 2bis 5,5 5,5 20
U/T1, ViT2, W/T3
©® °
Dreiphasiges Modell, 400 V AC
Modell Klemmensymbol Schraub- Klemmen- | Kabelquer- | Empfohle- Schutz-
CIMR-J7AZ: klemme Anzugs- schnitt ner Leiter- | schalterka-
drehmo- (mm?) querschnitt pazitat
ment (mm?) (A)
(Nem)
40P2 R/L1, S/L2, T/L3, —, +1, +2, M3,5 0,8 bis 1,0 2 bis 5,5 2 5
U/T1, V/T2, W/T3
40P4 R/L1, S/L2, T/L3, —, +1, +2, M3,5 0,8 bis 1,0 2 bis 5,5 2 5
U/T1, V/iT2, W/T3
40P7 R/L1, S/L2, T/LS, —, +1, +2, M3,5 0,8 bis 1,0 2 bis 5,5 2 5
U/T1, V/iT2, W/T3
O
41P5 R/L1, S/L2, T/L3, —, +1, +2, M3,5 0,8 bis 1,0 2 bis 5,5 2 10
U/T1, ViT2, W/T3
42P2 R/L1, S/L2, T/L3, —, +1, +2, M4 1,2 bis 5,5 2 bis 5,5 2 10
U/T1, V/T2, W/T3
44P0 R/L1, S/L2, T/L3, —, +1, +2, M4 1,2 bis 1,5 2 bis 5,5 2 20
U/T1, V/iT2, W/T3
3,5

@
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Verdrahtung der Eingangsseite des Leistungskreises

Installation eines Bei Anschluss der Netzeingangsklemmen (R/L1, S/L2 und T/L3) an die
Kompakt-Schutzschalters Spannungsversorgung unter Verwendung eines Kompakt-Schutzschalters
(MCCB) ist stets darauf zu achten, dass der Schutzschalter fir den
Frequenzumrichter geeignet ist.
* Installieren Sie pro eingesetztem Frequenzumrichter einen MCCB.
e Wahlen Sie die geeignete MCCB-Kapazitdt aus der Spalte fir die
Schutzschalterkapazitat in der Tabelle auf der vorherigen Seite aus.
* Bei der Zeitcharakteristik des Schutzschalters muss der Uberlastschutz
des Frequenzumrichters beachtet werden (eine Minute bei 150 % des
Nennausgangsstroms).
* Wenn der MCCB gemeinsam fur mehrere Umrichter oder andere Geréate
eingesetzt werden soll, legen Sie eine Reihenfolge fest, sodass die
Spannungsversorgung bei einem Fehlerausgang abgeschaltet wird, wie
im folgenden Diagramm gezeigt.

Frequenzumrichter
Spannungs-
versorgung Lelstung%\chalter X |
Dreiphasig/einphasig ..~ i Lo OO0 JR/LA
200V AC_ QO s/L2
Dreiphasig 400 V AC b—/\/\ Se EIU)T/LS
f)_(\
MB
NY Fehlerausgang
OFF  EIN, (Offner)
.80 O
Installation eines Fir den Ausgang des Frequenzumrichters werden hohe Taktfrequenzen
Fehlerstrom- verwendet, so dass ein hochfrequenter Fehlerstrom erzeugt wird.
Schutzschalters Im Allgemeinen tritt bei jedem Frequenzumrichter ein Leckstrom von ca.

100 mA auf (bei einer Netzkabelldnge von 1 m), der sich bei jedem weiteren
Meter Kabel um ca. 5 mA erhéht.
Deshalb sollte in die Netzzuleitungen ein spezieller, fir den Umrichterbetrieb
ausgelegter Schutzschalter installiert werden, der nur den Leckstrom misst,
der in einem fir Menschen geféhrlichen Frequenzbereich liegt, nicht aber
hochfrequente Erdschlussstrome.

* Wéhlen Sie als Schutzschalter fir Frequenzumrichter einen Fehlerstrom-
Schutzschalter mit einer Empfindlichkeit von mindestens 10 mA pro
Frequenzumrichter.

* Bei Verwendung eines universellen Fehlerstrom-Schutzschalter muss
dieser eine  Empfindlichkeit von mindestens 200 mA  pro
Frequenzumrichter und eine Auslésezeit von 0,1 s oder mehr aufweisen.

Installation eines Wenn die Spannungsversorgung des Leistungskreises elektrisch abschaltbar
Netzschiitzes sein soll, kann hierflr ein Schiitz an Stelle eines Kompakt-Schutzschalters
verwendet werden.
Wenn ein Schitz auf der Primarseite des Leistungskreises installiert wird,
funktioniert nach dessen Offnung jedoch die generatorische Bremse nicht,
und die Last l&uft bis zum Stillstand aus.
e Eine Last kann durch Offnen und SchlieBen des Netzschiitzes auf der
Primarseite gestartet und gestoppt werden. Haufiges Offnen und
SchlieBen des Netzschitzes kann allerdings einen Ausfall des
Frequenzumrichters bewirken. Um die Lebensdauer der internen
Uberbriickungsrelais und der Elektrolyt-Kondensatoren des Umrichters
nicht unnétig zu verklrzen, wird empfohlen, dass das Schiitz héchstens
alle 30 Minuten einmal zu schalten.
* Wird der Frequenzumrichter Uber die digitale Bedienkonsole bedient,
kann bei Wiederherstellen der Spannungsversorgung nach einer
Unterbrechung kein automatischer Anlauf erfolgen.
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AnschlieBen der
Eingangs-
spannungsversorgung an
den Klemmenblock

Installation einer AC-
Drossel

Installation eines
Uberspannungsableiters

Installation eines
Entstorfilter

auf der Seite der

Stromversorgung

Verdrahtungsbeispiel 1

Hinweis

20

Die Eingangsspannungsversorgung kann in beliebiger Reihenfolge an die
Klemmen R/L1, S/L2 und T/L3 angeschlossen werden, weil die Phasenlage
der Eingangsspannungsversorgung ohne Bedeutung fir die Phasenlage am
Ausgang ist.

Wenn der Frequenzumrichter an einen Transformator mit hoher Leistung
(660 kW oder mehr) angeschlossen wird oder ein Phasenschieber-Kondensator
geschaltet wird, kann es zu einer Spannungserhéhung im Eingangskreis
kommen, wodurch der Frequenzumrichter Schaden nehmen kann.

Um dies zu vermeiden, installieren Sie eine optionale AC-Drossel auf der
Eingangsseite des Umrichters.
Diese MaBnahme verbessert
Spannungsversorgungsseite.

auch den Leistungsfaktor auf der

Verwenden Sie immer einen Uberspannungsableiter oder eine Diode, wenn
induktive Lasten in der N&he des Frequenzumrichter geschaltet werden.
Zu diesen induktiven Lasten gehéren Schitze, elektromagnetische Relais,
Magnetventile, Magnetspulen und Magnetbremsen.

Fir die Ausgidnge des Frequenzumrichters werden hohe Taktfrequenzen
verwendet, daher kénnen Stérungen vom Umrichter zur
Spannungsversorgungsleitung bertragen werden und andere Gerate in der
Nachbarschaft beeintrachtigen. Zur Minimierung von Stérungen und zur
Einhaltung der gultigen EMV-Richtlinien ist es zwingend notwendig, einen
Funkentstorfilter in den Netzuleitungen zu installieren. Stérungen werden
ebenfalls in Richtung von der Spannungsversorgungsleitung zum Umrichter
reduziert.

Eingangs-Entstorfilter
EMC-konformer Eingangs-Entstorfilter: 3G3JV-PFI[]

Spannungs- Leistungsschalter CIMR-J7AZ

versorgung 577

Entstor-
@ 6+EC filter
oilie’

Leistungsschalter
. Speicherpro-

,,,,,,,, 22><_><—><—>< grammierbare

Steuerung (SPS)

VARISPEED

Verwenden Sie einen Entstorfilter, der fir den Umrichter ausgelegt ist.
Ein Universal-Entstorfilter ist nicht so effektiv und kann moglicherweise die
Stoérungen nicht verringern.
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Verdrahtung der Ausgangsseite der Leistungsklemmen

Verbinden des
Klemmenblocks mit
der Last

SchlieBen Sie niemals
eine
Spannungsversorgung an

die Ausgangsklemmen an.

Ausgangsklemmen diirfen
niemals kurzgeschlossen
oder geerdet werden

Verwenden Sie keinen
Phasenschieber-
Kondensator oder -
Entstorfilter.

Verwenden Sie kein (en)
elektromagnetischen
Schalter oder Schiitz

Installation eines
Thermorelais

Installation eines
Entstorfilter auf der
Ausgangsseite

SchlieBen Sie die Motorkabel U, V und W an die Ausgangsklemmen U/T1, V/T2
und W/T3 an.

Prifen Sie, ob der Motor mit dem Vorwarts-Befehl auch vorwarts lauft. Falls
der Motor beim Vorwarts-Befehl rlickwérts lauft, vertauschen Sie zwei der
Anschlisse an den Ausgangsklemmen miteinander, und starten Sie erneut.

SchlieBen Sie die Versorgungsspannung auf keinen Fall an die

Ausgangsklemmen U/T1, V/T2 oder W/T3 an.

Wird an die Ausgangsklemmen Spannung angelegt, werden die internen
Schaltungen des Frequenzumrichters beschadigt.

Wenn die Ausgangsklemmen mit bloBen Handen berthrt werden oder die
Ausgangsleiter in Kontakt mit dem Frequenzumrichtergehduse kommen, kann
dies zu einem elektrischen Schlag oder einer Erdung der Klemmen fiihren.
Das ist extrem geféhrlich!

SchlieBen Sie die Ausgangsleitungen auf keinen Fall kurz.

SchlieBen Sie niemals einen Phasenschieber-Kondensator oder LC/RC-
Entstorfilter an den Ausgangsschaltkreis an.

Es besteht die Gefahr von Schaden am Umrichter oder Brandgefahr.

SchlieBen Sie keinen elektromagnetischen Schalter oder Schiitz an den
Ausgangsschaltkreis an.

Wenn wahrend des Betriebs eine Last an den Umrichter geschaltet wird, |0st
eine Einschaltstromspitze den Uberlastschutz des Umrichters aus.

Der Frequenzumrichter verflgt tber einen elektronischen
Uberhitzungsschutz, um den Motor vor einer Uberhitzung zu schiitzen. Sind
jedoch mehrere Motoren oder ein mehrpoliger Motor an einen
Frequenzumrichter angeschlossen, muss ein thermisches Uberlastrelais
zwischen  Frequenzumrichter und  Motor geschaltet und die
Motorschutzfunktion des Frequenzumrichters deaktiviert werden (n33 = 2).

Programmieren Sie in diesem Fall die Abfolge so, dass das Schutz auf der
Eingangsseite des Leistungskreises durch den Arbeitskontakt des Uberlast-
Thermorelais ausgeschaltet wird.

SchlieBen Sie einen Entstorfilter auf der Ausgangsseite des
Frequenzumrichters an, um Funkstérungen und induktive Stérungen zu
verringern.

Spannungs- | eistungsschalter CIMR-J7AZ

versorgung 5T
Entstor-
™~ GTo VARISPEED o 5@
50
Induktive )/F k\t\
Signalleitung Stoérungen unkstorungen
Controller AM-Funk-
wellen:

Induktive Stérungen: Elektromagnetische Induktion erzeugt Stérungen in der
Signalleitung, was eine Fehlfunktion des Controllers zur Folge haben kann.

Funkstérungen: Elektromagnetische Wellen vom Umrichter und den Kabeln
kénnen zu Empfangsstérungen in Funk- und Radioanlagen fihren.
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MaBnahmen gegen
induktive Stérungen

Wie zuvor beschrieben, kann ein Entstérfilter eingebaut werden, um das Entstehen
induktiver Stérungen auf der Ausgangsseite zu verhindern. Dartberhinaus dazu
kdnnen zur Vermeidung induktiver Stérungen die Kabel durch ein geerdetes
Metallrohr gefuhrt werden. Wenn das Metallrohr mindestens 30 cm von der
Signalleitung entfernt ist, werden induktive Stérungen erheblich verringert.

Spannungs- Metallrohr

Leistungsschalter CIMR-J7AZ

versorgung 5t P —

Tt

MaBnahmen gegen

Funkstérungen

Spannungs- | gjstungsschalter:

versorgung

Kabellange zwischen
Frequenzumrichter

und Motor

22

Hinweis

5o VARISPEED | 7

‘i‘ min. 30 cm

Signalleitung |

L

Controller

Funkstérungen werden sowohl vom Frequenzumrichter als auch von den
Eingangs- und Ausgangsleitungen erzeugt. Um die Funkstdrungen zu
reduzieren, installieren Sie Entstorfilter auf der Eingangs- und Ausgangsseite,
und bauen Sie den Umrichter in ein vollstdndig gekapseltes Stahlgehduse ein.

Das Kabel zwischen Frequenzumrichter und Motor sollte so kurz wie méglich sein.

Stahlgehause

CIMR-J7AZ Metallrohr

Entstor- | |\ ARISPEED |— En_tstor-
filter filter

L

Wenn die Kabellange zwischen dem Umrichter und dem Motor erhéht wird, steigt
auch die Kapazitdt zwischen den Umrichterausgdngen und dem Erdpotential
proportional an. Diese hochfrequenten Leckstrdme kénnen Peripheriegerate und
den Stromdetektor im Ausgangsbereich des Frequenzumrichters beeintrachtigen.
Um dies zu verhindern, verwenden Sie zwischen Umrichter und Motor nur Kabel
von max. 100 Metern Lange. Betragt die Kabellange mehr als 100 Meter, treffen
Sie Vorkehrungen, um die Leitungskapazitdt zu verringern, indem Sie die
Verkabelung nicht in Metallschachten verlegen, indem Sie getrennte Kabel fir
jede Phase verwenden usw.

Stellen Sie auch die Taktfrequenz (Einstellung in n46) gemal der Kabelldnge
zwischen Frequenzumrichter und Motor ein, wie in der folgenden Tabelle gezeigt.

Kabelldnge (nicht Gber 50 m) (nicht Gber 100 m) | iber 100 m

Taktfrequenz max. 10 kHz rmax. 5 kHz 2,5 kHz

Der Frequenzumrichter ist nicht fir die variable Drehzahlregelung von
einphasigen Motoren geeignet.

Die Drehrichtung eines einphasigen Motors wird durch die Startmethode
(Kondensator oder Phasenteilung) bestimmt, die beim Starten des Motors
angewendet wird.

Bei der Kondensator-Startmethode kann der Kondensator jedoch durch eine
plétzliche elektrische Entladung beschédigt werden, die durch die steilen
Spannungsanstiege am Frequenzumrichterausgang verursacht wird. Bei der
Phasenteilungs-Startmethode kann die Anlass-Spule durchbrennen, weil der
Fliehkraftschalter nicht funktioniert.
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Verdrahtung der Erdung

* SchlieBen Sie die Erdungsklemme immer mit dem folgenden
Erdungswiderstand an:
200-V-Frequenzumrichter: max. 100 Ohm
400-V-Frequenzumrichter: getrennte Erdung, nicht iber 10 Ohm

* Verwenden Sie den Erdungsleiter nicht noch fir andere Gerate, wie
z. B. SchweiBBgerate oder Elektrowerkzeuge.

¢ Verwenden Sie stets einen Erdungsleiter, der den technischen Normen
fur Elektrogeréte entspricht, und halten Sie die L&dnge des Erdungsleiters
so kurz wie méglich.
Durch den Frequenzumrichter flie3t ein Leckstrom. Wenn der Abstand
zwischen der Erdungselektrode und der Erdungsklemme zu grof3 ist, wird
das Potenzial an der Erdungsklemme des Frequenzumrichters instabil.

* Bei Einsatz von mehr als einem Frequenzumrichter miissen Sie darauf
achten, dass der Erdungsleiter keine Schleife bildet.

\@
G
7;
I
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Oberwellen

H Definition

Oberwellen sind Strédme, die durch Wechselspannung entstehen und mit
Frequenzen auftreten, die ganzzahlige Vielfache der Frequenz der
AC-Spannungsversorgung sind.

Die folgenden Frequenzen sind Oberwellen einer herkémmlichen 60- oder
50-Hz-Spannungsversorgung.

Zweite Oberwelle: 120 (100) Hz
Dritte Oberwelle: 180 (150) Hz

Zweite Oberwelle (120 Hz)

Grundfrequenz (60 Hz)

Dritte QOberwelle (180 Hz)

H Probleme, die durch das Entstehen von Oberwellen verursacht werden

Die Wellenform der herkdmmlichen Spannungsversorgung wird verzerrt,
wenn die entsprechende Spannungsversorgung UberméaBige Oberwellen
enthdlt. Bei Maschinen, die an eine solche Spannungsversorgung
angeschlossen sind, treten Fehlfunktionen oder Uberhitzung auf.

Grundfrequenz (60 Hz) Dritte Oberwelle (180 Hz)
Verzerrte Spannungs- \_f
wellenform
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Ursachen fiir das
Entstehen von Oberwellen

Normalerweise haben elektrische Maschinen eingebaute Schaltungen, mit denen
die herkdmmliche Wechselspannung in Gleichspannung umgewandelt wird.

Auf Grund des Unterschiedes im Stromfluss zwischen Gleichspannungs- und
Wechselspannungsseite werden auf der Wechselspannungsseite Oberwellen
generiert.

Umwandlung von Wechselspannung in Gleichspannung mit
Gleichrichtern und Kondensatoren

Gleichspannung wird erzeugt, indem die Wechselspannung mit Gleichrichtern in
eine pulsierende Gleichspannung umgewandelt und diese mit Kondensatoren
geglattet wird. Dieser Wechselstrom enthélt jedoch Oberwellen.

Frequenzumrichter

Ebenso wie andere elektrische Komponenten erzeugt der Frequenzumrichter
einen Eingangsstrom, der Oberwellen enthalt, weil der Umrichter
Wechselspannung in Gleichspannung umwandelt. Der Ausgangsstrom des
Frequenzumrichters ist relativ hoch. Daher ist der Oberwellenanteil im
Eingangsstrom des Umrichters hoher als bei anderen elektrischen Maschinen.

Spannung

V\\/ = Zeit
| Gleichgerichtet
Spannung

| = Zeit

@ Geglattet

Spannung
Strom
Ein Strom flieBt in die [\
Kondensatoren. Der Strom = Zoit
unterscheidet sich von der V
Spannung in der Wellenform.
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Unterdriickung von DC/ AC-Drosseln
Oberwellen mit Drosseln Die DC- und AC-Drosseln unterdriicken hochfrequente Stromoberwellen.

DC-Drosseln unterdriicken Oberwellen besser als AC-Drosseln. Beim
gleichzeitigen Einsatz einer DC- und einer AC-Drossel werden die Oberwellen
effektiver unterdrickt.
Der Eingangsleistungsfaktor des Frequenzumrichters wird durch
Unterdriickung der vom Eingangsstrom des Frequenzumrichters erzeugten
Oberwellen optimiert.

Anschluss

SchlieBen Sie die DC-Drossel an die interne DC-Spannungsversorgung des
Frequenzumrichters an, nachdem Sie die Spannungsversorgung zum
Umrichter unterbrochen haben; vergewissern Sie sich, dass die
Ladungsanzeige des Umrichters erloschen ist.

Berilihren Sie keine internen Schaltkreise des Frequenzumrichters, wenn
dieser in Betrieb ist; es besteht die Gefahr von Stromschlagen oder
Brandverletzungen.

Verdrahtungsmethode Mit DC-Drossel

DC-Drossel
(optional) Ef
. i

Spannungs- Leistungsschalter
versorgung

@)
®

Dreiphasig 200 V AC W/T3
Einphasig 200 V AC
Dreiphasig 400 V AC VARISPEED (DO
CIMR-J7AZ a
Mit AC- und DC-Drossel:
DC-Drossel
(optional) Ef
oY
1 2
Spannungs- | eistungsschalter
w2 & W
Drei , , WITE Q1
reiphasig 200 V AC
Einphasig 200 V AC AC-Drosse
. X . VARISPEED P
Dreiphasig 400 V AC (optional) CIMR-J7AZ ]) (‘>
Wirkungsweise der Beim gleichzeitigen Einsatz einer DC- und einer AC-Drossel werden die
Drossel Oberwellen wirkungsvoll unterdriickt, wie in der folgenden Tabelle gezeigt.
Oberwellen-Unterdriik- Oberwellen-Entstehungsrate (%)
kungsmethode 5. Ober- | 7. Ober- | 11. Ober- | 13. Ober- | 17. Ober- | 19. Ober- | 23. Ober- | 25. Ober-
welle welle welle welle welle welle welle welle
Ohne Drossel 65 41 8,5 7,7 4,3 3,1 2,6 1,8
AC-Drossel 38 14,5 7,4 3,4 3,2 1,9 1,7 1,3
ZK-Drossel 30 13 8,4 5 4,7 3,2 3,0 2,2
AC- und DC-Drossel 28 9,1 7,2 4,1 3,2 2,4 1,6 1,4
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2-2-5 Verdrahtung der Steuerklemmen

Eine Steuersignalleitung darf héchstens 50 m lang sein und muss von den
Leistungskabeln (speziell von den Motorleitungen) getrennt verlegt werden.
Verwenden Sie zum Anschluss einer externen Frequenzsollwertquelle an den
Umrichter abgeschirmte Kabel mit paarweise verdrillten Adern.

Verdrahtung der E/A-Steuerklemmen

Beachten Sie beim AnschlieBen der E/A-Steuerklemmen Folgendes:

Kabel und Multifunktions-Relais (MA, MB und MC)
Anzugsdrehmoment
Klemmen- | Anzugs- Draht Kabel- Empfohlener Kabel
schrauben | drehmo- stérke Leiterquer-
ment Nem schnitt
M3 0,5bis 0,6 |Volldrant |0,5bis 1,25|0,75 (18) Kabel mit
(20 bis 16) Polyethylen-
Standard- |0,5 bis 1,25 Ummante-
kabel (20 bis 16) lung
Digitaler Eingang (S1 bis S5 und SC) und
Analoger Uberwachungsausgang (AM oder AC)
Klemmen- | Anzugs- Draht Kabel- Empfohlener Kabel
schrauben | drehmo- stérke Leiterquer-
ment Nem schnitt
M2 0,22 bis Volldraht | 0,5 bis 1,25|0,75 (18) Kabel mit
0,25 (20 bis 16) Polyethylen-
Standard- |0,5 bis 0,75 Ummante-
kabel (20 bis 18) lung
Frequenzsollwert-Eingang (FR, FS und FC)
Klemmen- | Anzugs- Draht Kabel- Empfohlener Kabel
schrauben | drehmo- stérke Leiterquer-
ment Nem schnitt
M2 0,22 bis Volldraht | 0,5 bis 1,25 0,75 (18) Spezialka-
0,25 (20 bis 16) bel mit
Standard- | 0,5 bis 0,75 Polyethylen-
kabel (20 bis 18) Ummante-
lung und
Abschir-
mung zu
Messzwek-
ken

Létfreie Aderendhiilse Wegen der Zuverldssigkeit und der leichteren Verdrahtung wird zum

AnschlieBen der Steuerklemmen die Verwendung l6tfreier Aderendhilsen
empfohlen.

Bei Verwendung der folgenden
Leiterquerschnitt 0,5 mm? betragen.

Hinweis |6tfreien Aderendhlilsen muss der

‘ ‘0 1,0
i
© Modell: Phoenix Contact A1 0.5-8 WH
Y
v (GroBe: mm)
026
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Verdrahtungsmethode 1.

Hinweis 1.

Lésen Sie die Klemmenschrauben mit einem passenden
Schlitzschraubendreher.

Fihren Sie die Drahte von unten in den Klemmenblock ein.

Ziehen Sie die einzelnen Klemmenschrauben mit dem in den obigen
Tabellen angegebenen Drehmoment an.

Die Steuersignalleitung muss stets vom Leistungskreis- und anderen
Netzkabeln getrennt verlegt werden.

Verléten Sie nicht die Kabel zu den Steuerklemmen. Méglicherweise 1&sst
sich kein guter Kontakt zu den Steuerklemmen herstellen, wenn die Kabel
verlétet werden.

Die Enden der Kabel, die an die Steuerklemmen angeschlossen werden,
mussen auf einer Lange von ca. 5,5 mm abisoliert werden.

Verbinden Sie das Abschirmungskabel mit dem
Gehéuseerdungsanschluss des CIMR-J7AZ. SchlieBen Sie das
Abschirmungskabel nicht an die Steuerungsseite des Gerates an.

Isolieren Sie das Abschirmungskabel mit Isolierband, sodass es nicht mit
anderen Signalleitungen oder Teilen in Beriihrung kommen kann.

Schlitzschraubendreher

Klemmenblock

Isolieren Sie das Drahtende auf

DLDD D

verwendet wird.
Kabel

ca. 5,5 mm Lange ab, wenn
keine |6tfreie Aderendhiilse I H
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Hinweis Durch ein zu starkes Drehmoment kann der

\ Klemmenblock beschéadigt werden. Ist das

Anzugsdrehmoment jedoch zu schwach,
Lotfreie Aderendhiilse oder  kénnen sich die Kabel I6sen.
abisoliertes Kabelende
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2-2-6 Einhaltung von EU-Richtlinien

Im Folgenden ist die Verdrahtungsmethode fiir den Frequenzumrichter zur
Erflllung der Anforderungen nach den EU-Richtlinien beschrieben. Wenn die
folgenden Anforderungen nicht erfullt werden, ist flr die gesamte Ausristung,
zu der der Frequenzumrichter gehért, eine weitere Abnahme erforderlich.

Standardverbindun

Leistungs-Klemmen

MCCBs

O
Dreiphasig 200 V AC
Einphasig 200 V AC
Dreiphasig 400 V AC

Entstorfilter

il

Steuerklemmen

Vorwarts/Stopp 50

Kabelfiihrung

Sollwert-

potenziometer <

(2 kQ, min. 1/4 W)

— S1
Multifunktionseingang 1 (S2) ————= ;

gang 1 (S2) O - g2
Multifunktionseingang 2 (S3) ;

8 O—i— 33
Mutifunktionseingang 3 (S4) o

Oo— S4
Multifunktionseingang 4 (S5) —— : :

— O S5
Eingangs-
Frequenzsollwert-Spannungs-
versorgung bei +12 V P s

Frequenzsollwerteingan: ;
- e — FR
Frequenzsollwert-Bezugspotenzial : ;
- FC
Liﬁu D

Hinweis

MA ) {

Multifunktionsrelaisausgang

56 SchlieBer -
IVIBI NC .
MCI | Bezugspunkt
W\"J[ AM Analogausgang
i Bezugspotenzial
AC Analogausgang

=

Die E/A-Signalleitungen kénnen an ein einziges abgeschirmtes Kabel

angeschlossen werden.
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AnschlieBen der

Spannungsversorgung

Stellen Sie sicher, dass der Frequenzumrichter und der Entstorfilter

gemeinsam geerdet sind.

* SchlieBen Sie die Netzeingangsklemmen (R/L1, S/L2 und T/L3) stets
unter  Verwendung eines  speziellen  Entstorfilters an  die
Spannungsversorgung an.

* Halten Sie die Lange des Erdungskabels so kurz wie méglich.

* Platzieren Sie den Entstorfilter so nah wie mdglich am Frequenzumrichter.
Stellen Sie sicher, dass die Kabelldnge zwischen dem Entstérfilter und dem
Frequenzumrichter nicht mehr als 40 cm betragt.

* Die folgenden Entstorfilter sind erhéltlich:

Dreiphasiger Entstorfilter 200 V AC

Frequenzumrichter

Dreiphasiger Entstorfilter 200 V AC

Modell CIMR-J7AZ- Schaffner-Modell Rasmi-Modell Nennstrom (A)
20P1/20P2/20P4/20P7 3G3JV-PFI2010-SE 3G3JV-PFI2010-E 10
21P5/22P2 3G3JV-PFI12020-SE 3G3JV-PFI2020-E 16
24P0 3G3JV-PFI2030-E 26

Einphasiger Entstorfilter 200 V AC

Frequenzumrichter

Einphasiger Entstorfilter 200 V

Modell 3G3JV- Schaffner-Modell Rasmi-Modell Nennstrom (A)
BOP1/BOP2/BOP4 3G3JV-PFI1010-SE 3G3JV-PFI1010-E 10
BOP7/B1P5 3G3JV-PFI1020-SE 3G3JV-PFI1020-E 20

Dreiphasiger Entstorfilter 400 V AC

Frequenzumrichter

Einphasiger Entstorfilter 200 V

Modell CIMR-J7AZ- Schaffner-Modell Rasmi-Modell Nennstrom (A)
Schaffner—ModeII| Rasmi-Modell
40P2/40P4 3G3JV-PFI3005-SE 3G3JV-PFI3005-E 5
40P7/41P5/44P0 3G3JV-PFI3010-SE 3G3JV-PFI3010-E 10
A44P0 3G3JV-PFI3020-SE 3G3JV-PFI3020-E 20 | 15

Anschluss eines Motors
an den Frequenzumrichter

Anschluss eines
Steuerkabels
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¢ Verwenden Sie zum Anschluss eines Motors an den Frequenzumrichter
ein Kabel mit geflochtener Abschirmung.

* Halten Sie die Kabel so kurz wie méglich, und erden Sie die Abschirmung
sowohl auf der Umrichter- als auch auf der Motorseite. Stellen Sie sicher,
dass die Kabellange zwischen dem Umrichter und dem Motor mdéglichst
kurz gehalten wird. Bringen Sie darlber hinaus einen Ferritring
(Klemmfilter) in der Nahe der Ausgangsklemmen des Umrichters an.

Produkt Hersteller

Klemmfilter

Produktbezeichnung
2CAT3035-1330

TDK

¢ Verwenden Sie zum Anschluss an die Steuerklemmen ein Kabel mit
geflochtener Abschirmung.

* Erden Sie die Abschirmung nur auf der Umrichterseite.
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Erdung der Abschirmung Es ist ratsam, die Abschirmung durch Verbinden des Kabels mit der
Erdungsplatte durch Metallschellen (siehe nachfolgende Abbildung) zu erden.
Metallschelle
Erdungsplatte

o) Kabel

——ii )

——i /

=

Abschirmung

Einhaltung der Niederspannungsrichtlinien

* SchlieBen Sie den Frequenzumrichter und die Spannungsversorgung
stets unter Verwendung eines fiir den Umrichter geeigneten Kompakt-
Schutzschalters (MCCB) an, um diesen vor Schaden zu schitzen, die
durch Kurzschluss entstehen kénnten.

¢ Verwenden Sie einen MCCB pro Umrichter.
* Wahlen Sie einen geeigneten MCCB aus der folgenden Tabelle aus.

* Bei Frequenzumrichtern der 400-V-Klasse muss der Neutralleiter der
Spannungsversorgung geerdet werden.

300 V-Modelle
Frequenzumrichter MCCB (Mitsubishi Electric)
Modell CIMR-J7AZ: Typ Nennstrom (A)
20P1 NF30 5
20P2 5
20P4 5
20P7 10
21P5 20
22P2 20
24P0 30
BOP1 NF30 5
BOP2 5
BOP4 10
BOP7 20
B1P5 20
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400 V-Modelle
Frequenzumrichter MCCB (Mitsubishi Electric)
Modell CIMR-J7AZ: Typ Nennstrom (A)
40P2 NF30 5
40P4 5
40P7 5
41P5 10
42P2 10
44P0 20
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Um die Anforderungen der Niederspannungsrichtlinie (LVD) zu erfillen, muss
das System fir den Fall eines Kurzschlusses durch einen Kompaki-
Schutzschalter (MCCB) abgesichert werden. Ein einzelner MCCB kann zur
gleichzeitigen Absicherung mehrerer Umrichter oder eines Umrichters und
anderer Maschinen verwendet werden. In diesem Fall sollten Sie jedoch
geeignete MaBnahmen ergreifen, damit der MCCB alle Frequenzumrichter
vor dem Auftreten eines Kurzschlusses schitzen kann.

Die Frequenzsollwert-Spannungsversorgung (FS) des Umrichters ist mit einer
Basis-Isolierung  versehen. Achten Sie beim AnschlieBen des
Frequenzumrichters an Peripheriegerate darauf, die Isolierung zu verstarken.
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3-1

Datenanzeige

Tasten

Bezeichnungen der Anzeigen und Bedienelemente

DHGEITAL OPERAT

Anzeigen
Anzeigen fur Einstell-
/Uberwachungselemente

Sollwertpotenziometer

Bezeichnung

Funktion

Datenanzeige

Anzeige entsprechender Daten, z. B. Frequenzsollwert, Ausgangsfrequenz,
Parameter-Einstellwerte.

Sollwertpotenzio-
meter

Einstellung des Frequenzsollwerts auf einen zwischen 0 Hz und der
Maximalfrequenz liegenden Wert.

FREF-Anzeige

Wenn diese Anzeige leuchtet, wird der Frequenzsollwert angezeigt und kann
eingestellt werden.

FOUT-Anzeige Wenn diese Anzeige leuchtet, wird die Ausgangsfrequenz des
Frequenzumrichters angezeigt.
IOUT-Anzeige Wenn diese Anzeige leuchtet, wird der Ausgangsstrom des

Frequenzumrichters angezeigt.

MNTR-Anzeige

Wenn diese Anzeige leuchtet, werden die Monitorparameter U01 - U10
angezeigt.

= < s m
el = amr m

s

F/R-Anzeige

Wenn diese Anzeige leuchtet, kann die Drehrichtung ausgewahlt werden (nur bei
Betrieb des Frequenzumrichters mit der RUN-Taste auf der Bedienkonsole)

LO/RE-Anzeige

Wenn diese Anzeige leuchtet, ist die Bedienung des Frequenzumrichters tGber

LO/RE
die digitale Bedienkonsole oder gemé&R der eingestellten Parameter wahlbar.
Hinweis Hinweis Der Status dieser Anzeige kann nur bei laufendem
Frequenzumrichterbetrieb angezeigt werden. RUN-Befehle werden
ignoriert, solange diese Anzeige leuchtet.
PRGM PRGM-Anzeige Wenn diese Anzeige leuchtet, kénnen die Parameter n01 bis n79 eingestellt

oder Uberwacht werden.

Hinweis Wahrend des Frequenzumrichterbetriebs kénnen die Parameter
lediglich angezeigt werden. Nur einige wenige Parameter lassen sich
andern. RUN-Befehle werden ignoriert, solange diese Anzeige leuchtet.

Betriebsarten-Taste

Wechselt der Reihe nach durch die o. a. Anzeige- und Einstellungsanzeigen.

Die Parametereinstellung wird aufgehoben, wenn diese Taste gedrickt wird,
bevor die Einstellung tbernommen wurde.

Erhdéhen-Taste

Heraufsetzen von Monitorparametern, Parameternummern und
Parameter-Einstellwerten.

Verringern-Taste

Herabsetzen von Monitorparametern, Parameternummern und Parameter-
Einstellwerten.

Eingabetaste
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Ausfihrung eines RUN-Befehls

—— Ubernahme von Anzeigewerten, Parameternummern und internen
2 Datenwerten nach deren Einstellung oder Anderung.
— RUN-Taste Startet den Frequenzumrichter, wenn der CIMR-J7AZ Uber die digitale
RUN Bedienkonsole betrieben wird.
STOP/RESET- Stoppen des Frequenzumrichters, es sei denn, in Parameter n06 wurde
STOP Taste die STOP-Taste deaktiviert.
RESET Fungiert als Riicksetzungstaste des Frequenzumrichters im Falle eines
Fehlers. (Siehe Hinweis.)
Hinweis  Aus Sicherheitsgrinden kann die Rucksetzungsfunktion wéahrend der

(Vorwérts/Rickwarts) nicht verwendet

werden. Warten Sie, bis der RUN-Befehl ausgefihrt ist, bevor Sie den
Umrichter zurlicksetzen.
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3-2 Zusammenfassung der Bedienung

Auswahl der Anzeigen

Wenn die Betriebsarten-Taste gedrickt wird, leuchten die Anzeigen in einer
Abfolge auf, die mit der FREF-Anzeige beginnt. Auf der Datenanzeige werden
die entsprechenden Daten fir die Anzeigenleuchte angezeigt.

Die Anzeigen FOUT oder IOUT leuchten auf, wenn der Frequenzumrichter
wieder eingeschaltet wird, nachdem er bei erleuchteter FOUT- oder IOUT-.
Die FREF-Anzeige leuchtet auf, wenn der Umrichter wieder eingeschaltet
wird, nachdem er bei Aufleuchten einer anderen Anzeige als FOUR oder
IOUT ausgeschaltet wurde.

Spannungs-
versorgung

EIN

FREF (Frequenzsollwert)
Anzeige/Einstellung des Frequenzsollwerts.

hall

FOUT (Ausgangsfrequenz)

Anzeige der Ausgangsfrequenz.

Hinweis Der Schaltzustand dieser LED bleibt nach Aus- und Wiedereinschalten
des Frequenzumrichters erhalten.

hall

IOUT (Ausgangsstrom)

Anzeige des Ausgangsstroms.

Hinweis Der Schaltzustand dieser LED bleibt nach Aus- und Wiedereinschalten
des Frequenzumrichters erhalten.

hall

MNTR (Multifunktions-Uberwachung)
Anzeige der in UO1 bis U10 eingestellten Werte.

9 =

F/R (Vorwarts-/ Rlickwartslauf)
Auswahl der Drehrichtung.

hall

LO/RE (Local/Remote)
Wenn diese Anzeige leuchtet, ist die Bedienung des Frequenzumrichters tber die
digitale Bedienkonsole oder gemafR der eingestellten Parameter wahlbar.

9 =

PRGM (Parametereinstellung)
Anzeige/ Einstellung der Werte in n01 bis n79.

s =

Die FREF-Anzeige leuchtet wieder auf.
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Beispiel fiir Frequenzsollwert-Einstellungen

eree] | 5.0 "'[FR_EI 5§00 (FreF] | § 0 [

EAC A B B IR T

Tastenfolge Anzeige Datenanzeige Erlduterung
(Beispiel)
FREF 5 1 Spannungsversorgung EIN
xS,

Hinweis Wenn die FREF-Anzeige nicht aufleuchtet, driicken
Sie wiederholt die Betriebsarten-Taste, bis die
FREF-Anzeige leuchtet.

FREF Stellen Sie mithilfe der Erhdhen- oder Verringern-Taste den
EEERERRRR Frequenzsollwert ein.
Aktenanzeige blinkt, wahrend der Frequenz-
Sollwert eingestellt wird. (siehe Hinweis 1)
FREE E 3 3 Dricken Sie die Eingabetaste, um den geadnderten Wert zu

Ubernehmen. AnschlieBend wird der Wert nicht mehr blinkend,
sondern konstant leuchtend angezeigt (siehe Hinweis 1).

Hinweis 1. Bei der Einstellung fir n08 braucht die Eingabetaste nicht gedrlckt
zu werden. Der Frequenzsollwert andert sich, wenn der Einstellwert mit
den Tasten Erhdéhen oder Verringern geéndert wird, wahrend die
Datenanzeige standig aufleuchtet.

2. Der Frequenzsollwert kann in einem der beiden folgenden Félle eingestellt
werden.

e Parameter n03 fiir die Auswahl des Frequenzsollwerts ist auf 1 gesetzt
(d.h., Frequenzsollwert 1 ist aktiviert), und der Frequenzumrichter
befindet sich in der Betriebsart REMOTE.

* Parameter n07 fur die Auswahl der Frequenz im lokalen Modus ist auf 1
gesetzt (d.h., die digitale Bedienkonsole ist aktiviert), und der
Frequenzumrichter befindet sich in der Betriebsart LOCAL.

* Die Frequenzsollwerte 2 bis 8 werden bei Betrieb mit Festdrehzahl
eingegeben.
3. Der Frequenzsollwert kann auch wéhrend des laufenden Betriebs
geandert werden.

Beispiel fir Multifunktions-Anzeige

iR (L5 1] e iR [0S 285
Tastenfolge Anzeige Anzeige Erlduterung
FREF &0 Spannungsversorgung EIN
MNTR o Driicken Sie wiederholt die Betriebsarten-Taste, bis die
MNTR-Anzeige leuchtet.
Nun wird UO1 angezeigt.
MNTR yog Stellen .Sie mithilfe q.er Erhohen- oder Vgrringern-Taste d-en
anzuzeigenden/ zu iberwachenden Betriebsparameter ein.
= MNTR 283 Driicken Sie die Eingabetaste. Nun wird der Wert des
ausgewdhlten Betriebsparameters kontinuierlich angezeigt.
MNTR ng Durch erneutes Driicken der Betriebsarten-Taste wird wieder
[ERS) . . . .
die Nummer des angezeigten Betriebsparameters angezeigt.
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Statusiiberwachung
Monitorpa- Anzeige Anzeigen- Funktion
rameter Einheiten
uo1 Frequenzsollwert Hz Frequenzsollwert-Anzeige (identisch mit FREF)
uo2 Ausgangsfrequenz Hz Anzeige der Ausgangsfrequenz. (identisch mit FOUT)
uo3 Ausgangsstrom A Anzeige des Ausgangsstroms. (identisch mit IOUT)
uo4 Ausgangsspannung \ Anzeige des internen Ausgangspannungs-Sollwerts des
Frequenzumrichters.
uo5 Zwischenkreisspannung |V Anzeige der DC-Spannung im Zwischenkreis des
Frequenzumrichters.
uo6 Eingangsklemmensta- | --- Zeigt den EIN/AUS-Status der Eingénge an.
tus [} |
‘ ’ 1 ' / ' ‘ i Eingangs-ON {: Kein Eingang
L Klemme S1: Vorwarts/Stopp
—— Klemme S2: Multifunktionseingang 1 (S2)
Klemme S3: Multifunktionseingang 2 (S3)
Nicht Klemme S4: Multifunktionseingang 3 (S4)
verwendet Klemme S5: Multifunktionseingang 4 (S5)
uo7 Ausgangsklemmensta- | --- Zeigt den EIN/AUS-Status der Ausgange an.
tus
/
ft111t { : Geschlossen { : Offen
Nicht L Klemme MA:
verwendet Multifunktionsrelaisausgang
uo9 Fehlerprotokoll Zeigt den letzten Fehler an.
(letztes)
L Fehler
u1o0 Software- Nur fur Gebrauch durch OMRON.

Versionsnummer
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Beispiel fiir Auswahleinstellung Vorwérts/Riickwérts

'fR 1| E g Iﬂl rEy

Tastenfolge Anzeige Datenanzeige Erlauterung
(Beispiel)
FR For Driicken Sie wiederholt die Betriebsarten-Taste,
bis die F/R-Anzeige leuchtet.
Die aktuelle Einstellung wird angezeigt.
For: Vorwarts; rEv: Rickwarts
FA ~Eu Mit der Erhéhen- oder Verringern-Taste kann die

Drehrichtung des Motors geandert werden. Der Motor
dreht in die ausgewahlte Richtung, wenn die Anzeige
wechselt, nachdem die Taste gedriickt wurde.

Hinweis

Die Drehrichtung des Motors kann auch bei laufendem Betrieb geandert
werden.

Beispiel fiir Auswahleinstellung Lokal/Dezentral
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Tastenfolge Anzeige Datenanzeige Erlduterung
(Beispiel)
LORE] Driicken Sie wiederholt die Betriebsarten-Taste,
bis die LO/RE-Anzeige leuchtet.
Die aktuelle Einstellung wird angezeigt.
rE: Dezentral; Lo: Lokal
S EZ LO/RE ! Wechseln Sie mithilfe der Erhéhen- oder Verringern-
aE Taste zwischen der lokalen und dezentralen
Betriebsart. Die Auswahl wird aktiviert, wenn die
Anzeige wechselt, nachdem die Taste gedrilickt wurde.
Hinweis 1. Die Auswahl der Lokal/Dezentral-Betriebsart kann nur erfolgen, wenn der
Frequenzumrichter nicht in Betrieb ist. Die aktuelle Einstellung kann bei
laufendem Frequenzumrichterbetrieb abgelesen werden.
2. Die durch die Multifunktions-Eingangsklemmen vorgenommenen
Einstellungen fir lokalen/dezentralen Betrieb kdnnen nur mit den
Multifunktions-Eingangsklemmen geéndert werden.
3. Ein RUN-Befehl wird nicht ausgefuhrt, wenn die LO/RE-Anzeige

aufleuchtet. Damit der RUN-Befehl ausgefuhrt wird, deaktivieren Sie
diesen zuerst, und driicken Sie dann die Betriebsarten-Taste, damit die
Menielemente grin angezeigt werden (FREF bis MNTR). Geben Sie
dann den RUN-Befehl nochmals ein.
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Beispiel fiir Parametereinstellungen

-8

= (-]

PRGH [ O || = PAOW [ [ 3| ——~ PAcw
- H

o/a
PRGH

=)
—mm[ g

Einstelldaten

Inca. 1 Sek.
Tastenfolge Anzeige Datenanzeige Erlduterung
(Beispiel)
FREF Spannungsversorgung EIN
g ! Driicken Sie wiederholt die Betriebsartentaste, bis die
PRGM-Anzeige leuchtet.
03 Stellen Sie mit der Erhdhen- oder Verringern-Taste die
Parameternummer ein.
[— Druckgn S|'e die Emgapetaste. )
Nun wird die aktuelle Einstellung des ausgewahlten
Parameters angezeigt.
N Stellen Sie den gewtinschten Wert mithilfe der Erhéhen-
- - oder Verringern-Taste ein. Dabei blinkt die
Datenanzeige standig.
= PAGH Driicken Sie die Eingabetaste, um den geénderten Wert
[= zu Ubernehmen. AnschlieBend wird der Wert nicht mehr
blinkend, sondern konstant leuchtend angezeigt
(siehe Hinweis 1).
Inca. 1 Sek PRGM 03 Die Parameternummer wird angezeigt.
Hinweis 1. Zum \Verwerfen des Einstellwerts driicken Sie stattdessen die
Betriebsarten-Taste. Die Parameternummer wird wieder angezeigt.
2. Einige Parameter kénnen nicht gedndert werden, wéahrend der
Frequenzumrichter in Betrieb ist. Ndheres finden Sie in der Parameterliste.
Wenn Sie versuchen, einen dieser Parameter zu andern, zeigt die
Datenanzeige beim Drlcken der Erh6hen- oder Verringern-Taste keine
Anderung.
3. Ein RUN-Befehl wird nicht ausgefihrt, wenn die Parametereinstellungs-

Anzeige (PRGM) aufleuchtet. Damit der RUN-Befehl ausgefiihrt wird,
deaktivieren Sie diesen zuerst, und driicken Sie dann die Betriebsarten-
Taste, damit die Menielemente griin angezeigt werden (FREF bis MNTR).
Geben Sie dann den RUN-Befehl nochmals ein.
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Schalten Sie die Versorgungsspannung erst ein, nachdem die
Frontabdeckung, die Klemmenabdeckungen, die untere Abdeckung, die
Bedienkonsole und die optionalen Anschlisse angebracht sind. Bei
Missachtung besteht die Gefahr eines elektrischen Schlages.

Nehmen Sie die Frontabdeckung, Klemmenabdeckungen, die untere
Abdeckung, die Bedienkonsole oder optionale Teile nicht ab, wéhrend das
Gerat mit Spannung versorgt wird. Andernfalls besteht die Gefahr eines
elektrischen Schlages oder einer Beschadigung des Produkts.

Bedienen Sie die Bedienkonsole oder die Schalter niemals mit nassen
Handen. Es besteht die Gefahr eines elektrischen Schlages.

BerlUhren Sie keine Komponenten im Inneren des Umrichters. Es besteht die
Gefahr eines elektrischen Schlages.

Kommen Sie der Maschine nicht zu nahe, wenn die Fehler-
Wiederholungsfunktion aktiviert ist, weil die Maschine abrupt anlaufen kann,
wenn sie durch einen Alarm gestoppt wurde. Andernfalls besteht
Verletzungsgefahr.

Kommen Sie der Maschine unmittelbar nach dem Wiederherstellen der
Spannungsversorgung nach einer kurzzeitigen Spannungsunterbrechung
nicht zu nahe, da ein unerwarteter Wiederanlauf erfolgen kénnte (wenn in der
Betriebsauswahlfunktion eingestellt ist, dass der Betrieb nach dem
Wiederherstellen einer kurzzeitigen Versorgungsspannungsunterbrechung
wieder aufgenommen wird). Andernfalls besteht Verletzungsgefahr.

Bauen Sie einen separaten Not-Aus-Taster ein, weil die STOP-Taste auf der
Bedienkonsole nur benutzt werden kann, wenn Funktioneinstellungen
vorgenommen werden. Andernfalls besteht Verletzungsgefahr.

Vergewissern Sie sich, dass das RUN-Signal ausgeschaltet ist, bevor Sie die
Spannungsversorgung einschalten, den Alarm zurlcksetzen oder den
Auswahlschalter fiir lokal/dezentral betatigen. Wenn bei diesen Vorgangen
das RUN-Signal aktiviert ist, besteht die Gefahr von Verletzungen.

Vergewissern Sie sich vor der Inbetriebnahme, dass die zulédssigen
Betriebsbereiche von Motoren und Maschinen eingehalten werden, weil die
Drehzahl mit dem Umrichters leicht von niedrig auf hoch umgeschaltet
werden kann. Andernfalls kann das Produkt beschadigt werden.

Installieren Sie bei Bedarf eine separate Haltebremse. Andernfalls besteht
Verletzungsgefahr.

Fihren Sie keine Signalprifung bei laufendem Betrieb durch. Andernfalls
besteht die Gefahr von Verletzungen oder Schaden am Produkt.

Andern Sie die werkseitigen Einstellungen nur bei Bedarf. Andernfalls besteht
die Gefahr von Verletzungen oder Schaden am Produkt.
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Kapitel 4-1

Vorgehensweise beim Testlauf

1.

2.

4.

Installation und Montage

Installieren Sie den Frequenzumrichter gemafn der Gegebenheiten. Siehe
Seite 6. Achten Sie darauf, dass die Installationsbedingungen erfullt sind.

Verdrahtung und Anschliisse

Stellen Sie den Anschluss an die Stromversorgung und an die
Peripheriegeréte her. Siehe Seite 10. Wahlen Sie Peripheriegerate aus,
die die Spezifikationen erflllen, und verdrahten Sie sie korrekt.
Spannungsversorgungsanschluss

Flhren Sie vor dem AnschlieBen die folgenden Prufungen durch, bevor
Sie die Spannungsversorgung einschalten.

* Stellen Sie stets sicher, dass eine Spannungsversorgung mit der
richtigen ~ Spannung  verwendet wird und dass die
Netzeingangsklemmen (R/L1, S/L2 und T/L3) richtig verdrahtet sind.
CIMR-J7AZ-2[1: Dreiphasig 200 bis 230V AC
CIMR-J7AZ-BLI: Einphasig 200 bis 240 V AC (Anschluss an R/L1

und S/L2)
CIMR-J7AZ-411: Dreiphasig 380 bis 460 V AC

» Kontrollieren Sie den korrekten Anschluss des Motors an die
Motorausgangsklemmen (U/T1, V/T2 und W/T3).

* Kontrollieren Sie den korrekten Anschluss der Steuersignale an die
Steuerklemmen. Stellen Sie sicher, dass alle Steuerklemmen auf AUS
geschaltet sind.

 Trennen Sie den Motor von der Last.

* SchlieBen Sie nach Durchfilhren der obigen Uberpriifungen die

Spannungsversorgung an den Frequenzumrichter an.
Uberpriifen Sie den Anzeigestatus
Uberprifen Sie den Frequenzumrichter auf Fehler.

¢ Treten beim AnschlieBen und Einschalten der Spannungsversorgung
keine Fehler auf, zeigt die Anzeige das folgende Verhalten:
RUN-AnNzeige: Blinkt
ALARM-Anzeige: Aus
Sonstige Anzeigen (Einstellung/Anzeige): FREF, FOUT oder IOUT
leuchtet.

Datenanzeige: Zeigt die entsprechenden Daten flr die erleuchtete
Anzeige an.

e Trat beim Einschalten der Versorgungsspannung ein Fehler auf,
werden die Details des Fehlers angezeigt. Konsultieren Sie in diesem
Fall das Kapitel 8 Uber Instandhaltung, und ergreifen Sie die
erforderlichen MaBnahmen.

Initialisieren der Parameter
Initialisieren Sie die Parameter.
* Stellen Sie zum Initialisieren der Zweidraht-Ansteuerung n01 auf 8.
Einstellung von Parametern
Stellen Sie die fur einen Testlauf erforderlichen Parameter ein.

* Stellen Sie den Motornennstrom ein, um ein Durchbrennen des

Motors wegen Uberlastung zu verhindern.
Lastfreier Betrieb
Starten Sie den lastfreien Betrieb des Motors Uber die digitale
Bedienkonsole.

¢ Stellen Sie auf der digitalen Bedienkonsole den Frequenzsollwert ein,

und starten Sie den Motor mit der entsprechenden Tastenfolge.
Lastbetrieb
SchlieBen Sie das mechanische System an, und setzen Sie es Uber die
digitale Bedienkonsole in Betrieb.

* Wenn im lastfreien Betrieb keine Probleme auftreten, schlieBen Sie
das mechanische System an den Motor an, und setzen Sie es Uber die
digitale Bedienkonsole in Betrieb.
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9. Funktion

Grundbetrieb
Betrieb mit den zum Starten und Anhalten des Frequenzumrichters
erforderlichen Grundeinstellungen. Siehe Seite 5-1.

Erweiterter Betrieb:
Betrieb mit PID-Regelung oder anderen Funktionen. Siehe Seite 6-1.

* Hinweise zum Betrieb mit Standardparametern finden Sie in Kapitel 5
»Grundbetrieb*.

¢ In Kapitel 5 ,,Grundfunktionen“ und Kapitel 6 ,Erweiterte Funktionen®
finden Sie Hinweise zu den verschiedenen erweiterten Funktionen,
z.B. Blockierschutz, Einstellung der Taktfrequenz, Drehmoment-
Uberschreitungserkennung, Drehmomentkompensation und
Schlupfkompensation.
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4-2 Bedienbeispiel

4-2-1 Spannungsversorgungsanschluss

Vor dem Anschluss der Versorgungsspannung durchzufiihrende Uberpriifungen

Stellen Sie sicher, dass an der Spannungsversorgung die richtige Spannung
anliegt und dass die Netzeingangsklemmen (R/L1, S/L2 und T/L3) richtig an
den Motor angeschlossen sind.

CIMR-J7AZ-2[1: Dreiphasig 200 bis 230 V AC
CIMR-J7AZ-BL: Einphasig 200 bis 240 V AC (Anschluss an R/L1 und S/L2)
CIMR-J7AZ-4[1: Dreiphasig 380 bis 460 V AC

Kontrollieren Sie den korrekten Anschluss des Motors an die
Motorausgangsklemmen (U/T1, V/T2 und W/T3).

Kontrollieren Sie den korrekten Anschluss der Steuersignale an die
Steuerklemmen. Stellen Sie sicher, dass alle Steuerklemmen auf AUS
geschaltet sind.

Trennen Sie den Motor von der Last.

AnschlieBen an die Spannungsversorgung

SchlieBen Sie nach Durchfilhren der obigen Uberpriifungen die
Spannungsversorgung an den Frequenzumrichter an.

4-2-2 Uberpriifen Sie den Anzeigestatus

Treten beim AnschlieBen und Einschalten der Spannungsversorgung
keine Fehler auf, zeigt die Anzeige das folgende Verhalten:

Normal
RUN-Anzeige: Blinkt
ALARM-Anzeige: Aus

Sonstige Anzeigen (Einstellung/Anzeige): FREF, FOUT oder IOUT
leuchtet.

Datenanzeige: Zeigt die entsprechenden Daten (Frequenzsollwert,
Ausgangsfrequenz oder Ausgangsstrom) an.

Trat beim Einschalten der Versorgungsspannung ein Fehler auf, werden
die Details des Fehlers angezeigt. Konsultieren Sie in diesem Fall das
Kapitel 8 Uber Instandhaltung, und ergreifen Sie die erforderlichen
MaBnahmen.

Fehler

RUN-Anzeige: Blinkt

ALARM-Anzeige: Leuchtet (Fehlererkennung) oder blinkt (Alarmerkennung)
Sonstige Anzeigen (Einstellung/Anzeige): FREF, FOUT oder IOUT leuchtet.

Datenanzeige: Der Fehlercode wird angezeigt, z.B. UV1. Die angezeigte
Meldung hangt vom aufgetretenen Fehler ab.
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4-2-3 Initialisieren der Parameter
* Gehen Sie zum Initialisieren der Parameter auf folgende Weise vor:
¢ Um die Parameter zu initialisieren, stellen Sie n01 auf 8 ein.
Tastenfolge Anzeige Datenan- Erlduterung
zeige
(Beispiel)
Spannungsversorgung EIN
[FREF on
Drucken Sie wiederholt die
PRGM M 3 { Betriebsarten-Taste, bis die
PRGM-Anzeige leuchtet.
Driicken Sie die Eingabetaste.
PRGM { Nun wird die aktuelle Einstellung
des Parameters n01 angezeigt.
Stellen Sie mit der Erhéhen- oder
PRGM 8 Verringern-Taste n01 auf 8 ein.
prrntrae Die Anzeige blinkt.
Driicken Sie die Eingabetaste, damit
FRGM 19 der gednderte Wert Gbernommen
wird. AnschlieBend wird der Wert
nicht mehr blinkend, sondern
konstant leuchtend angezeigt.
In ca. 1 Sek. Die Parameternummer wird wieder
PRGM nS { angezeigt.
4-2-4 Einstellen des Motornennstroms (n32)
* Stellen Sie den Motornennstrom-Parameter in n32 ein, um ein
Durchbrennen des Motors wegen Uberlastung zu verhindern.
Einstellen des Motornennstroms (n32)
e Uberprifen Sie den auf dem Typenschild des Motors angegebenen
Nennstrom, und stellen Sie den Parameter fur den Motorstrom ein.
» Dieser Parameter regelt das Verhalten des elektronischen Thermorelais
fur den Motorlberlastschutz (OL1). Bei korrekter Einstellung dieses
Parameters_verhindert der Frequenzumrichter das Durchbrennen des
Motors bei Uberlastung.
n32 Motornennstrom Anderung bei Nein
laufendem Betrieb
Einstellbe- | 0,0 bis 120 % (A) des Einstellungs- | 0,1 A Standardeinstellung | (siehe Hinweis 1)
reich Frequenzumrichter-Nennstroms | einheit
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Hinweis 1. Der Standard-Nennstrom des maximal zuldssigen Motors ist der
Standard-Motornennstrom.

2. Durch Einstellung von OL1 auf 0,0 wird die Motoruberlast-Schutzfunktion

deaktiviert.
Tastenfolge Anzeige Datenanzeige Erlauterung
(Beispiel)
= Anzeige der Parameternummer.
PRGM i
Stellen Sie mithilfe der Erhéhen-
FRGM i _:)’ 1_3 oder Verringern-Taste den
Parameter n32 ein.
Driicken Sie die Eingabetaste.
FRGM 19 | Nun wird die aktuelle Einstellung
des Parameters n32 angezeigt.
Stellen Sie mithilfe der Erhéhen-
FRGM r'Ell oder Verringern-Taste den
AR Motornennstrom ein. Dabei blinkt
die Datenanzeige.
Driicken Sie die Eingabetaste, damit
FRGM !'19 der gednderte Wert Gbernommen
wird. AnschlieBend wird der Wert
nicht mehr blinkend, sondern
konstant leuchtend angezeigt.
In ca. 1 Sek. Die Parameternummer wird wieder
FRGM i 3 1_3 angezeigt.
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4-2-5 Lastfreier Betrieb

e Starten Sie den Motor lastfrei (d.h. ohne Verbindung zum mechanischen
Systemen) Uber die digitale Bedienkonsole.

Hinweis  Achten Sie vor Gebrauch der digitalen Bedienkonsole darauf, dass das
Sollwertpotenziometer auf MIN eingestellt ist.

Vorwarts-/ Ruckwartslauf iiber die digitale Bedienkonsole

Tastenfolge Anzeige Datenanzeige Erlauterung
(Beispiel)
Drucken Sie die Betriebsarten-
[FREF 33 Taste, um die FREF-Anzeige

zu aktivieren.
Frequenzsollwert-Anzeige

Driicken Sie die RUN-Taste.

[FREF 33 Die RUN-Anzeige leuchtet.
Drehen Sie das
@ [FREF / 33 Sollwertpotenziometer langsam
1 . . .
im Uhrzeigersinn.
k‘ﬁ Der Frequenzsollwert wird
FREQUENGY angezeigt.

Der Motor beginnt entsprechend
dem Frequenzsollwert in
Vorwértsrichtung zu laufen.

Driicken Sie die Betriebsarten-
[FR_ Taste, um

die F/R-Anzeige zu aktivieren.
~For‘ wird angezeigt.

Mit der Erhéhen- oder Verringern-
[FB_ [ E W] Taste kann die Drehrichtung des
Motors geandert werden. Der
Motor dreht in die ausgewéhlte
Richtung, wenn die Anzeige
wechselt, nachdem die Taste
gedruckt wurde.

* Wurde der Frequenzsollwert oder die Drehrichtung geéndert, so prufen
Sie, ob der Motor vibriert oder ungewdhnliche Gerdusche abgibt.

* Uberpriifen Sie, ob im Frequenzumrichter wéhrend des Betriebs Fehler
aufgetreten sind.

Anhalten des Motors

Nach dem Vorwarts- oder Rickwartslauf des Motors im lastfreien Zustand,
driicken Sie die Taste STOP/RESET. Der Motor stoppt.
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4-2-6 Lastbetrieb

* SchlieBen Sie nach dem Uberpriifen des Motors im lastfreien Zustand
das mechanische System an den Motor an, und setzen Sie ihn unter Last
in Betrieb.

Hinweis Achten Sie vor Gebrauch der digitalen Bedienkonsole darauf, dass das
Sollwertpotenziometer auf MIN eingestellt ist.

AnschlieBen des Systems
¢ Kontrollieren Sie zunachst, dass der Motor zum vollstédndigen Stillstand
gekommen ist. Verbinden Sie erst dann die Last mit dem Motor.

e Achten Sie darauf, dass alle Schrauben festgezogen werden, wenn die
Motorwelle mit der Last verbunden wird.

Betrieb Uber die digitale Bedienkonsole
¢ Achten Sie darauf, dass die Taste STOP an der digitalen Bedienkonsole
frei zuganglich ist, um den Motor im Falle einer Betriebsstérung sofort
anhalten zu kénnen.

* Verwenden Sie die digitale Bedienkonsole ebenso wie beim lastfreien
Betrieb.

* Stellen Sie den Frequenzsollwert zunéchst auf eine niedrige Drehzahl,
z.B. auf ein Zehntel der normalen Betriebsdrehzahl.

Uberpriifen des Betriebsstatus
* Uberprifen Sie die Drehrichtung und den reibungslosen Lauf der
Maschine bei niedriger Drehzahl. Erhéhen Sie dann den
Frequenzsollwert.

* Wurde der Frequenzsollwert oder die Drehrichtung geédndert, so prifen
Sie, ob der Motor vibriert oder ungewdhnliche Gerdusche abgibt.
Kontrollieren ~Sie in der Uberwachungsanzeige (IOUT  oder
Multifunktionsiiberwachung UO03), ob der Ausgangsstrom nicht zu hoch
liegt.
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Grundeinstellungen Kapitel 5-1

In diesem Abschnitt werden die zum Starten und Anhalten des
Frequenzumrichters erforderlichen Grundeinstellungen erklart. Die hier
beschriebenen Parametereinstellungen reichten fir den einfachen Betrieb
des Frequenzumrichters aus. Nehmen Sie zuerst die Grundeinstellungen
vor, und Uberspringen Sie die Erklarungen zu den Sonderfunktionen, auch
wenn |hre Anwendung Sonderfunktionen erfordert, z. B. Blockierschutz,
Einstellung der Taktfrequenz, Drehmoment-Uberschreitungserkennung,
Drehmomentkompensation und Schlupfkompensation. Anleitungen zu
diesen Themen finden in Kapitel 6 ,Erweiterter Betrieb®.

5-1 Grundeinstellungen

* Die folgenden Grundeinstellungen sind erforderlich:

Parameter-Schreibsperre/Parameter-Initialisierung (n01): Stellen Sie n01
auf 1 ein, so dass n01 bis n79 angezeigt oder eingestellt werden kénnen.

Motornennstrom (n32): Uberprifen Sie den auf dem Typenschild
angegebenen Motornennstrom, und stellen Sie den Parameter ein.

Einstellung der Parameter-Schreibsperre/ Parameter-Initialisierung (n01

* Stellen Sie n01 auf 1 ein, so dass n01 bis n79 angezeigt oder eingestellt
werden koénnen.

n01 Parameter-Schreibsperre/ Anderung bei Nein
Parameter-Initialisierung laufendem Betrieb
Einstellbereich (0,1,6,8,9 | Einstellungseinheit | 1 Standardeinstellung |1

Hinweis Mit diesem Parameter kann eine Schreibsperre fir Parameter eingerichtet
werden, der Bereich der einstellbaren oder angezeigten Parameter geadndert
oder alle Parameter auf die Standardwerte zurtickgesetzt werden.

Sollwert
Wert Bezeichnung

0 Nur n01 kann angezeigt und eingestellt werden. Die Parameter n02 bis n79 kdnnen nur angezeigt werden.

1 Die Parameter n01 bis n79 kénnen angezeigt und eingestellt werden.

6 Nur der Speicher fur das Fehlerprotokoll wird geldscht.

8 Initialisierung der digitalen Eingénge auf Zweidraht-Ansteuerung, alle anderen Parameter werden auf die
Werkseinstellungen zurlickgesetzt.

9 Initialisierung der digitalen Eingadnge auf Dreidraht-Ansteuerung, alle anderen Parameter werden auf die
Werkseinstellungen zurtickgesetzt.

Einstellen des Motornennstroms (n32)

Stellen Sie den Motornennstrom (n32) ein, um ein Durchbrennen des Motors
wegen Uberlastung zu verhindern.

Uberpriifen Sie den auf dem Typenschild angegebenen Motornennstrom, und
stellen Sie den Parameter ein.

* Dieser Parameter regelt das Verhalten des elektronischen Thermorelais
fir den Motorlberlastschutz (OL1). Bei korrekter Einstellung dieses
Parameters verhindert der Frequenzumrichter das Durchbrennen des
Motors bei Uberlastung.

n32 Motornennstrom Anderung bei Nein
laufendem Betrieb
Einstellbereich | 0,0 bis 120 % (A) | Einstellungseinheit | 0,1 A Standardeinstellung | (siehe Hinweis 1)

des Frequenzum-
richter-Nennstroms

Hinweis 1. Der Standard-Nennstrom des maximal zulassigen Motors ist der
Standard-Motornennstrom.

2. Durch Einstellung von OL1 auf 0,0 wird die MotorUberlast-Schutzfunktion
deaktiviert.
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5-2 U/f-Regelung
Einstellen der U/f-Kennlinie (n09 bis n15)

¢ Stellen Sie die U/f-Kennlinie so ein, dass das Abtriebs-Drehmoment des
Motors dem erforderlichen Lastdrehmoment angepasst wird.

» Der J7AZ verfugt Uber eine automatische Drehmomentverstarkungsfunktion.
Daher kann ein Drehmoment von max. 150 % bei 3 Hz ausgegeben werden,
ohne die Standardeinstellungen zu &ndern. Uberpriifen Sie das System im
Testbetrieb, und lassen Sie die Standardeinstellungen unverandert, wenn
keine Anderungen an der Drehmomentcharakteristik erforderlich sind.

n09 Maximalfrequenz (FMAX) Anderung bei Nein
laufendem Betrieb
Einstellbereich |50,0 bis 400 Hz Einstellungseinheit 0,1 Hz Standardeinstellung | 60,0
(siehe
Hinweis 1)
n10 Maximale Spannung (VMAX) Anderung bei Nein
laufendem Betrieb
Einstellbereich |1 bis 255 (V) Einstellungseinheit |1V Standardeinstellung | 200
(siehe Hinweis 2) (siehe Hinweis 2)
ni1 Maximale Spannungsfrequenz (FA) Anderung bei Nein
laufendem Betrieb
Einstellbereich |0,2 bis 400 (Hz) Einstellungseinheit |0,1 Hz Standardeinstellung | 60,0
(siehe
Hinweis 1)
n12 Mittlere Ausgangsfrequenz (FB) Anderung bei Nein
laufendem Betrieb
Einstellbereich | 0,1 bis 399 (Hz) Einstellungseinheit |0,1 Hz Standardeinstellung | 1,5
(siehe
Hinweis 1)
ni3 Spannung bei mittlerer Ausgangsfrequenz (VC) Anderung bei Nein
laufendem Betrieb
Einstellbereich |1 bis 255 (V) Einstellungseinheit |1V Standardeinstellung |12
(siehe Hinweis 2) (siehe Hinweis 2)
ni4 Minimale Ausgangsfrequenz (FMIN) I'inderung bei Nein
laufendem Betrieb
Einstellbereich | 0,1 bis 10,0 (Hz) |Einstel|ungseinheit |O,1 Hz Standardeinstellung | 1,5
ni5 Spannung bei minimaler Ausgangsfrequenz (VMIN) Anderung bei Nein
laufendem Betrieb
Einstellbereich |1 bis 50 (V) Einstellungseinheit 1V Standardeinstellung |12
(siehe Hinweis 2) (siehe Hinweis 2)

Hinweis 1. Die Werte werden in 0,1-Hz-Schritten eingestellt, wenn die Frequenz unter
100 Hz liegt, in 1-Hz-Schritten, wenn die Frequenz 100 Hz oder héher ist.
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2. Beiden 400-V-Frequenzumrichtern betragen die Werte fir die Obergrenze
des Einstellbereichs und die Standardeinstellungen das Doppelte der
oben angegebenen Werte.

Ausgangs-
spannung (V) 4 Hinweis 1. Stellen Sie die Parameter
N10(VMAX) |- so ein, dass die folgenden
Bedingungen erfllt sind:
n14 <n12 <n11 =< n09
Hinweis 2. Derin n13 eingestellte werden
wird ignoriert, wenn die
n13(VC) Parameter n14 und
n12 den gleichen Wert haben.
n15(VMIN) |-
: : = Frequenz (Hz)
0 ni4 ni2 nii n09
(FMIN (FB) (FA) (FMAX)

* Stellen Sie die Nenneingangsfrequenz des Motors auf die maximale
Spannungsfrequenz (FMAX) und die Nenneingangsspannung des Motors
auf die maximale Ausgangspannung (VMAX) ein.

¢ Die vertikale Achslast oder die Last mit hoher Reibung kénnen ein hohes
Drehmoment bei niedriger Drehzahl erfordern. Wenn das Drehmoment
bei niedriger Drehzahl unzureichend ist, erh6hen Sie die Spannung im
niedrigen Drehzahlbereich um 1 V, wenn keine Uberlastung (OL1 oder
OL2) erkannt wird. Wird eine Uberlastung erkannt, verringern Sie die
Einstellwerte, oder erwagen Sie den Einsatz eines Umrichtermodells mit
héherer Leistung.

e Bei einer Lufter- oder Pumpensteuerung erhéht sich das erforderliche
Drehmoment im Verhéltnis zum Quadrat der Drehzahl.
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5-3 Einstellung der LOCAL/REMOTE-Betriebsart

Grundkonzept

Der J7AZ kann lokal oder dezentral betrieben werden. Die folgende
Beschreibung gibt Informationen Uber diese Betriebsarten und deren
Einstellung.

Betriebsart

Grundkonzept Bezeichnung

Dezentral Wenn der Frequenzumrichter in ein | RUN-Befehl

System integriert ist, reagiert er auf | Ayswahl zwischen zwei Typen und in n02 einstellbar.
die Steuersignale des Host-

Frequenzsollwert

Controllers.
Auswahl zwischen flinf Typen und in n03 einstellbar.
Lokal Wenn der Frequenzumrichter in ein | RUN-Befehl
System integriert ist, funktionierter |  \yjrq mit der RUN-Taste auf der digitalen Bedienkonsole
in dieser Betriebsart unabhangig, gestartet und mit der STOP/RESET-Taste gestoppt.

sodass er unabhéngig tberpruft
werden kann.

Frequenzsollwert

Wird Uber die digitale Bedienkonsole oder das
Sollwertpotenziiometer eingestellt.

Wird in der lokalen Betriebsart durch die Auswahl des
Frequenzsollwerts in n07 eingestellt.

LOCAL/REMOTE-Auswahimethoden

Hinweis

Die folgenden zwei Auswahlmethoden sind verfigbar, um den
Frequenzumrichter in die lokale oder dezentrale Betriebsart zu schalten.
Waéhrend der Eingabe des RUN-Befehls kann der Frequenzumrichter jedoch
nicht von der lokalen in die dezentrale Betriebsart oder umgekehrt
umgeschaltet werden.

* Wahlen Sie die Betriebsart mit der Taste LO/RE auf der digitalen
Bedienkonsole aus.

* Stellen Sie einen der Multifunktionseingénge 1 bis 4 (n36 bis n39) auf 17
ein, um den Frequenzumrichter bei eingeschaltetem Steuereingang in die
lokale Betriebsart zu schalten.

Bei der oben beschriebenen Einstellung ist die Betriebsartenauswahl nur
Uber einen Multifunktioneingang, jedoch nicht Gber die digitale Bedienkonsole
mdglich.

Wenn die Stromzufuhr eingeschaltet wird, schaltet der Frequenzumrichter
immer in die dezentrale Betriebsart. Damit der Umrichter sofort nach dem
Einschalten hochfahrt, nehmen Sie deshalb die RUN-Befehl- und die
Frequenzsollwert-Einstellungen im Voraus in der dezentralen Betriebsart vor.
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5-4 Auswahl des START-/STOPP-Befehls

Die folgende Beschreibung gibt Informationen dariber, wie Betriebsbefehle
zum Starten oder Anhalten des Umrichters oder zum Andern der
Drehrichtung eingegeben werden.

Es stehen drei START-/STOPP-Quellen zur Verfigung. Wahlen Sie
entsprechend der Anwendung eine davon aus.

Auswahl der Start-/Stopp-Quelle
¢ Wahlen Sie die START-/STOPP-Quelle zum Starten oder Anhalten des
Frequenzumrichters.

* Die folgende Methode steht nur in der dezentralen Betriebsart zur
Verfugung: Der Befehl kann Uber eine Tastenfolge auf der digitalen
Bedienkonsole eingegeben werden.

n02 Auswahl der START-/STOPP-Quelle Anderung bei Nein
laufendem Betrieb
Einstellbereich |0 bis 2 |Einste|lungseinheit |1 Standardeinstellung | 0

Einstellwerte

Wert Bezeichnung
0 Die RUN- und die STOP/RESET-Taste der digitalen Bedienkonsole sind aktiviert.
1 Multifunktionseingang in 2- oder 3-Draht-Ansteuerung Uber die Steuerklemmen ist aktiviert.
2 Eingabe von START-/STOPP-Befehlen liber die RS-422A/485-Schnittstelle ist aktiviert.

Auswahl der Funktion der Taste STOP/RESET (n06)
* Wenn Parameter n02 auf 1 gesetzt ist, kbnnen Sie einstellen, ob die Taste
STOP/RESET auf der digitalen Bedienkonsole zum Anhalten des
Frequenzumrichters in der der zentralen Betriebsart verwendet werden
kann. Die Taste STOP/RESET ist unabhangig von der Einstellung in n02
in der lokalen Betriebsart immer aktiviert.

n06 Funktionsauswabhl fiir die Taste STOP Anderung bei Nein
laufendem Betrieb
Einstellbereich | 0, 1 | Einstellungseinheit | 1 Standardeinstellung | 0

Einstellwerte

Wert Beschreibung
0 Die STOP/RESET-Taste der digitalen Bedienkonsole ist aktiviert.
1 Die STOP/RESET-Taste der digitalen Bedienkonsole ist deaktiviert. Diese Einstellung ist nur verfligbar,

wenn die Eingabe von Betriebsbefehlen lber die digitale Bedienkonsole ausgewahlt wurde.
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5-5 Einstellung des Frequenzsollwerts

5-5-1

Auswahl der Sollwertquelle

Die folgende Beschreibung gibt Informationen darlber, wie der
Frequenzsollwert im Umrichter eingestellt wird. Wahlen Sie die Methode
entsprechend der Betriebsart aus.

REMOTE-Betriebsart: Stellen Sie einen der sechs wéhlbaren Quellen fir
den Frequenzsollwert in n03 ein.

Stellen Sie einen der zwei wéhlbaren Quellen fur den
Frequenzsollwert in n07 ein.

LOCAL-Betriebsart:

Auswahl der Sollwertquelle (n03) in der REMOTE-Betriebsart

¢ Wahlen Sie die Sollwertquelle in der REMOTE-Betriebsart aus.

e In der REMOTE-Betriebsart kénnen finf Sollwertquellen ausgewahlt
werden. Wéhlen Sie entsprechend der Anwendung eine davon aus.

n03

Anderung bei Nein

laufendem Betrieb

Sollwert-Quelle

Einstellbereich

O bis 4,6

Standardeinstellung | 0

| Einstellungseinheit | 1

Einstellwerte

Wert

Beschreibung

Das Sollwertpotenziometer der digitalen Bedienkonsole ist aktiviert. (siehe Hinweis 1)

Frequenzsollwert 1 (n21) ist aktiviert.

Die Frequenzsollwert-Steuerklemme (fir 0- bis 10 V-Eingang) ist aktiviert. (sieche Hinweis 2)

Die Frequenzsollwert-Steuerklemme (flr 4- bis 20 mA-Stromeingang) ist aktiviert. (siehe Hinweis 3)

Die Frequenzsollwert-Steuerklemme (flr 0- bis 20 mA-Stromeingang) ist aktiviert. (siehe Hinweis 3)

D|h|W|IN|[=]|O

Die Frequenzsollwert-Eingabe Uber die RS-422A/485-Schnittstelle ist aktiviert.

Hinweis

eingestellt, wenn das

1. Die maximale Frequenz (FMAX) st
Sollwertpotenziometer auf MAX eingestellt ist.

2. Die maximale Frequenz (FMAX) wird mit 10 V Eingang eingestellt.

3. Die maximale Frequenz (FMAX) ist mit 20 mA Eingang eingestellt, wenn
SW8 auf der Steuerplatine von V auf | geschaltet ist.

Der in n03 eingestellte Frequenzsollwert fungiert als Frequenzsollwert 1,
wenn sich der Frequenzumrichter im Betrieb mit Festdrehzahl befindet. Die
Einstellwerte in n22 bis n28 fiir die Frequenzsollwerte 2 bis 8 sind aktiviert.

Auswahl der Sollwertquelle (n07) in der LOCAL-Betriebsart

¢ Wahlen Sie die Sollwertquelle in der LOCAL-Betriebsart aus.

e In der LOCAL-Betriebsart kbénnen zwei Frequenzsollwertquellen
ausgewahlt werden. Wahlen Sie entsprechend der Anwendung einen
davon aus.

n07

Frequenzsollwert-Quelle in lokalem Modus

Anderung bei Nein

laufendem Betrieb

Einstellbereich

0,1

| Einstellungseinheit | 1 Standardeinstellung | 0

Einstellwerte

Wert

Beschreibung

Das Sollwertpotenziometer der digitalen Bedienkonsole ist aktiviert. (siehe Hinweis 1)

Tastenfolgen auf der digitalen Bedienkonsole sind aktiviert. (siehe Hinweis 2)
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5-5-2 Ober- und Untergrenze des Frequenzsollwerts

Die Ober- und Untergrenzen des Frequenzsollwerts kdnnen ungeachtet der
START-/STOPP- und der Sollwertquelle eingestellt werden.

Einstellung der Ober- und Untergrenze des Frequenzsollwerts (n30 und n31)

¢ Stellen Sie den unteren Grenzwert fir den Frequenzsollwert als
Prozentsatz der maximalen Frequenz als 100 % ein.

n30 Frequenzsollwert-Obergrenze Anderung bei Nein
laufendem Betrieb
Einstellbereich | 0 bis 110 % Einstellungseinheit | 1 % Standardeinstellung | 100

(Max. Frequenz = 100 %)

n31 Frequenzsollwert-Untergrenze Anderung bei Nein
laufendem Betrieb
Einstellbereich | 0 bis 110 % Einstellungseinheit | 1 % Standardeinstellung | 0

(Max. Frequenz = 100 %)

Hinweis = Wenn n31 auf einen Wert eingestellt wird, der kleiner als die minimale
Ausgangsfrequenz (FMIN) ist, gibt der Frequenzumrichter keine Frequenz
aus, wenn die Funktion ‘'Frequenzsollwert kleiner als minimale
Ausgangsfrequenz' aktiviert ist.

5-5-3 Einstellen des Analogeingangs

Bei Verwendung des analogen Frequenzsollwertes kann die Anpassung der
Charakteristik des Analogeinganges notwendig sein. Verwenden Sie in
diesem Fall die folgenden Parameter fir die Einstellung der Verstarkungs-,
Offset- und Filterzeit-Parameter.

Einstellungen der FR-Klemme fiir den Frequenzsollwerteingang

Verstarkungs- und * Stellen Sie die Eingangsmerkmale analoger Frequenzsollwerte in n41 (fur
?fﬁet-lidlns‘:g;lungen Frequenzsollwert-Verstérkung) und n42 (fir Frequenzsollwert-Offset) ein.
n41 und n
¢ Stellen Sie die Ausgangsfrequenz bei maximalem analogen Eingang (10 V
oder 20 mA) in n41 als Prozentsatz der Maximalfrequenz (= 100 %) ein.

* Stellen Sie die Ausgangsfrequenz bei minimalem analogen Eingang (0 V,
0 mA, oder 4 mA) in n42 als Prozentsatz der Maximalfrequenz (= 100 %) ein.

n41 Frequenzsollwert-Verstirkung (FGAIN) Anderung bei Ja
laufendem Betrieb
Einstellbereich | 0 bis 255 % Einstellungseinheit | 1 % Standardeinstellung | 100

(Max. Frequenz = 100 %)

n42 Frequenzsollwert-Offset Anderung bei Ja
laufendem Betrieb
Einstellbereich | -99 % bis 99 % Einstellungseinheit | 1 % Standardeinstellung |0

(Max. Frequenz = 100 %)

¢ Filterzeit fir analogen Frequenzsollwert (n43)
* Der digitale Filter mit Verzégerungsfunktion erster Ordnung kann fir
die Eingabe analoger Frequenzsollwerte eingestellt werden.
¢ Diese Einstellung ist ideal, wenn sich das analoge Eingangssignal
schnell andert oder wenn das Signal elektrischen Stérungen
ausgesetzt ist.

* Je gréBer der Einstellwert, desto langer ist die Ansprechzeit.

n43 Filterzeit des analogen Frequenzsollwerts Anderung bei Nein
laufendem Betrieb
Einstellbereich | 0,00 bis 2,00 (s) | Einstellungseinheit |0,01 s Standardeinstellung | 0,10

56



Einstellung des Frequenzsollwerts

Kapitel 5-5

5-5-4 Einstellung des Frequenzsollwerts Gber Tastenfolgen

Die folgende Beschreibung gibt Informationen dariber, wie Frequenzsollwert-
Parameter Uber Tastenfolgen auf der digitalen Bedienkonsole eingestellt
werden.

Einstellen der Freqguenzsollwerte 1 bis 8 und der Ti

Am

frequenz (n21 bis n28 und n29

Frequenzumrichter kdnnen insgesamt neun Frequenzsollwerte

(Frequenzsollwerte 1 bis 8) und eine Tippfrequenz eingestellt werden.

Einstellung der Frequenzsollwerte 1 bis 8 (n21 bis n28)

n21 Frequenzsollwert 1 Anderung bei Ja
laufendem Betrieb
Einstellbereich | 0,0 bis max. Frequenz Einstellungseinheit | 0,01 Hz Standardeinstellung | 6,0
(siehe
Hinweis 1)
n22 Frequenzsollwert 2 Anderung bei Ja
laufendem Betrieb
Einstellbereich | 0,0 bis max. Frequenz Einstellungseinheit | 0,01 Hz Standardeinstellung | 0,0
(siehe
Hinweis 1)
n23 Frequenzsollwert 3 Anderung bei Ja
laufendem Betrieb
Einstellbereich | 0,0 bis max. Frequenz Einstellungseinheit | 0,01 Hz Standardeinstellung | 0,0
(siehe
Hinweis 1)
n24 Frequenzsollwert 4 Anderung bei Ja
laufendem Betrieb
Einstellbereich | 0,0 bis max. Frequenz Einstellungseinheit | 0,01 Hz Standardeinstellung | 0,0
(siehe
Hinweis 1)
n25 Frequenzsollwert 5 Anderung bei Ja
laufendem Betrieb
Einstellbereich | 0,0 bis max. Frequenz Einstellungseinheit | 0,01 Hz Standardeinstellung | 0,0
(siehe
Hinweis 1)
n26 Frequenzsollwert 6 Anderung bei Ja
laufendem Betrieb
Einstellbereich | 0,0 bis max. Frequenz Einstellungseinheit | 0,01 Hz Standardeinstellung | 0,0
(siehe
Hinweis 1)
n27 Frequenzsollwert 7 Anderung bei Ja
laufendem Betrieb
Einstellbereich | 0,0 bis max. Frequenz Einstellungseinheit | 0,01 Hz Standardeinstellung | 0,0
(siehe
Hinweis 1)
n28 Frequenzsollwert 8 Anderung bei Ja
laufendem Betrieb
Einstellbereich | 0,0 bis max. Frequenz Einstellungseinheit | 0,01 Hz Standardeinstellung | 0,0
(siehe
Hinweis 1)

Hinweis 1.

Die Werte werden in 0,1-Hz-Schritten eingestellt, wenn die Frequenz unter
100 Hz liegt, in 1-Hz-Schritten, wenn die Frequenz 100 Hz oder hdher ist.
Frequenzsollwert 1 wird  aktiviert, indem n03 fir die
Frequenzsollwertquelle auf 1 gesetzt wird.

Die Frequenzsollwerte 2 bis 8 werden aktiviert, indem die Festfrequenz-
Befehlen 1, 2 und 3 in n36 fir Multifunktionseingang eingestellt werden.
Die folgende Tabelle zeigt die Beziehung zwischen den Festfrequenz-
Befehlen 1 bis 3 und den Frequenzsollwerten 1 bis 8.
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Frequenzsollwert Festfrequenz- Festfrequenz- Festfrequenz-
befehl 1 befehl 2 befehl 3
(Einstellwert: 6) (Einstellwert: 7) (Einstellwert: 8)
Frequenzsollwert 1 AUS AUS AUS
Frequenzsollwert 2 EIN AUS AUS
Frequenzsollwert 3 AUS EIN AUS
Frequenzsollwert 4 EIN EIN AUS
Frequenzsollwert 5 AUS AUS EIN
Frequenzsollwert 6 EIN AUS EIN
Frequenzsollwert 7 AUS EIN EIN
Frequenzsollwert 8 EIN EIN EIN

Festfrequenz-Befehl 3

muss nicht eingestellt werden, wenn z.B. nur die

Festdrehzahl-Sollwerte 1 bis 4 verwendet werden. Jeder nicht eingestellte
Festfrequenzbefehle wird als ausgeschalteter Eingang definiert.

Einstellung des Tippfrequenz-Befehls (n29)

Der Tippfrequenz-Befehl muss als Multifunktionseingang eingestellt werden,
damit der Tippfrequenz-Befehl verwendet werden kann.

n29

Tippfrequenz-Befehl

Anderung bei Ja

laufendem Betrieb

Einstellbereich

0,0 bis max. Frequenz

0,01 Hz
(siehe
Hinweis 1)

Einstellungseinheit Standardeinstellung | 6,0

Hinweis
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1.

Der Wert wird in 0,1-Hz-Schritten eingestellt, wenn die Frequenz unter
100 Hz liegt, in 1-Hz-Schritten, wenn die Frequenz 100 Hz oder hoher ist.

Damit der Tippfrequenz-Befehl verwendet werden kann, muss einer der
Parameter n36 bis n39 fur Multifunktionseingang als Tippfrequenz-Befehl
auf 10 gesetzt werden. Parameter n29 kann ausgewéhlt werden, indem
der Multifunktionseingang aktiviert wird, bei dem der Tippfrequenz-Befehl
gesetzt ist. Der Tippfrequenz-Befehl hat Vorrang vor dem
Festfrequenzbefehl (d.h., wenn der Tippfrequenz-Befehl aktiviert ist, wird
der Festfrequenzbefehl ignoriert).
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Einstellen des Frequenzsollwerts bei erleuchteter FREF-Anzeige

Der Frequenzsollwert kann in den folgenden Fallen eingestellt werden, wenn
die FREF-Anzeige auf der digitalen Bedienkonsole leuchtet.

e Parameter n03 fiir die Auswahl des Frequenzsollwerts ist auf 1 gesetzt
(d.h., Frequenzsollwert 1 ist aktiviert), und der Frequenzumrichter
befindet sich in der Betriebsart REMOTE.

e Parameter n07 fir die Auswahl der Frequenz im lokalen Modus ist auf
1 gesetzt (d.h., die Tasteneingabe auf der digitalen Bedienkonsole ist
aktiviert), und der Frequenzumrichter befindet sich in der Betriebsart

LOCAL.
* Die Frequenzsollwerte 2 bis 8 werden mit Festfrequenzbefehlen
eingestellt.
Der Frequenzsollwert kann auch wéahrend des laufenden Betriebs geandert
werden.

Wenn der Frequenzsollwert geandert wird, wenn die FREF-Anzeige
erleuchtet ist, wird der zugehoérige Parameter ebenfalls geéndert. Wenn
z.B. Frequenzsollwert 2 mit Multifunktionseingang ausgewéhlt wurde (einem
Festfrequenzbefehl), wird der Einstellwert in n22 (fir Frequenzsollwert 2)
ebenfalls geéndert, wenn der Frequenzsollwert bei erleuchteter FREF-
Anzeige gedndert wird.

Fihren Sie z.B. die folgenden Standardschritte durch, um den
Frequenzsollwert bei erleuchteter FREF-Anzeige zu &ndern.

FREFI | 5.0 -- rrer| |5 00 » [FRerl |[§ 010
= BN

Tasten- Anzeige Datenanzeige Erlauterung
folge (Beispiel)
) Spannung EIN
[FREF Hinweis Wenn die FREF-Anzeige nicht aufleuchtet, driicken Sie
wiederholt die Betriebsarten-Taste, bis die FREF-Anzeige
leuchtet.
ka2l Stellen Sie mithilfe der Erhéhen- oder Verringern-Taste den
[FREF Frequenzsollwert ein.

Die Datenanzeige blinkt, wahrend der Frequenzsollwert eingestellt wird.

7 Driicken Sie die Eingabetaste, damit der gednderte Wert ibernommen
E FREF Eu,u wird. AnschlieBend wird der Wert nicht mehr blinkend, sondern
konstant leuchtend angezeigt.

Einstellung der « Bei der Anderung der Einstellung fiir n08 braucht die Eingabetaste nicht

Tastenfolgefrequenz (n08) gedriickt zu werden. Der Frequenzsollwert &ndert sich, wenn der
Einstellwert mit den Tasten Erhdéhen oder Verringern geandert wird,
wahrend die Datenanzeige standig aufleuchtet.

n08 Einstellung der Tastenfolgefrequenz Anderung bei Nein
laufendem Betrieb
Einstellbereich |0, 1 | Einstellungseinheit | 1 Standardeinstellung |0

Einstellwerte

Wert Beschreibung
0 Eingabetaste aktiviert (Der Einstellwert wird erst durch Drucken der ENTER-Taste ibernommen.)
1 Eingabetaste deaktiviert (Der Einstellwert wird direkt ibernommen.)
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Kapitel 5-6

5-6 Einstellung der Beschleunigungs-/Verzogerungszeit

Die folgende Beschreibung gibt Informationen dariiber, wie Parameter fir die
Beschleunigungs-/Verzdgerungszeit eingestellt werden.

Es sind Trapez- oder S-férmige Beschleunigungs- und Verzdgerungsprofile
wahlbar. Durch  Anwendung einer  S-Kurven-Charakteristik  bei
Beschleunigung und Verzdgerung erfolgt ein weicheres Anfahren und
Anhalten der Maschine.

Einstellung der Beschleunigungs-/ Verzégerungszeit (n16 bis n19)

* Es kénnen je zwei Beschleunigungs- und Verzdgerungszeiten eingestellt
werden.

* Die Beschleunigungszeit entspricht der bendtigten Zeit zur Erhéhung von
0 % auf 100 % der Maximalfrequenz. Die Verzdgerungszeit entspricht der
bendtigten Zeit zur Verringerung von 100% auf 0% der
Maximalfrequenz. Die tatséchliche Beschleunigungs- oder
Verzdgerungszeit kann aus der folgenden Formel abgeleitet werden.

Beschleunigungs-/Verzdgerungszeit =
(Einstellwert fur Beschleunigungs-/ Verzégerungszeit)
x (Frequenzsollwert + Max.-Frequenz)

Beschleunigungszeit 2 und Verzégerungszeit 2 werden aktiviert, indem einer
der Multifunktionseingénge (n36-n39) auf den Wert 11 parametriert und dann
aktiviert wird.

* Verzdgerungszeit 2 wird auch durch die Not-Aus-Einstellungen 19, 20, 21
und 22 in einem der Multifunktions-Eingangsparameter n36, n37, n38 und
n39 aktiviert, wobei n04 fir den STOPP-Modus auf O gesetzt ist
(d.h. Verzdégerungsstopp).

n16 Beschleunigungszeit 1 Anderung bei Ja
laufendem Betrieb
Einstellbereich | 0,0 bis 999 (s) Einstellungseinheit | 0,1 s Standardeinstellung 10,0
(siehe
Hinweis)
n17 Verzdgerungszeit 1 Anderung bei Ja
laufendem Betrieb
Einstellbereich | 0,0 bis 999 (s) Einstellungseinheit [ 0,1 s Standardeinstellung | 10,0
(siehe
Hinweis)
n18 Beschleunigungszeit 2 Anderung bei Ja
laufendem Betrieb
Einstellbereich | 0,0 bis 999 (s) Einstellungseinheit |0,1 s Standardeinstellung 10,0
(siehe
Hinweis)
n19 Verzégerungszeit 2 Anderung bei Ja
laufendem Betrieb
Einstellungs- | 0,0 bis 999 (s) Einstellungseinheit | 0,1 s Standardeinstellung | 10,0
einheit (siehe
Hinweis)
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Hinweis

Die Werte werden in 0,1-Hz-Schritten eingestellt, wenn die Frequenz unter
100 Hz liegt, in 1-Hz-Schritten, wenn die Frequenz 100 Hz oder hdher ist.
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S-férmige Beschleunigungs-/ Verzégerungsprofile (n20)

*Es sind trapez- oder S-férmige  Beschleunigungs-  und
Verzdgerungsprofile wahlbar. Durch Anwendung einer S-Kurven-
Charakteristik bei Beschleunigung und Verzégerung erfolgt ein weicheres
Anfahren und Anhalten der Maschine.

¢ Es sind drei S-férmige Beschleunigungs-/ Verzdégerungszeiten wahlbar
(0,2,0,5und 1,0 s).

n20 S-féormiges Beschleunigungs-/ Verzégerungsprofil Anderung bei Nein
laufendem Betrieb
Einstellbereich | 0 bis 3 | Einstellungseinheit | 1 Standardeinstellung |0

Einstellwerte

Wert Beschreibung
0 Kein S-férmiges Beschleunigungs-/ Verzégerungsprofil (trapezférmiges Beschleunigungs-/
Verzdgerungsprofil)
1 S-férmige Beschleunigungs-/ Verzégerungszeit betragt 0,2 s
2 S-férmige Beschleunigungs-/ Verzégerungszeit betragt 0,5 s
3 S-férmige Beschleunigungs-/ Verzdgerungszeit betragt 1,0 s

Hinweis = Wenn die S-Kurven-Beschleunigungs-/ Verzégerungszeit eingestellt wird,
verlangern sich die Beschleunigungs- und Verzdgerungszeiten entsprechend
der S-Kurve am Anfang und am Ende der Beschleunigung/ Verzégerung.
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5-7 Auswahl der Ruckwartslaufsperre

Dieser Parameter wird verwendet, um anzugeben, ob der
Ruckwartslaufbefehl aktiviert oder deaktiviert werden soll, der Uber die
Steuerklemmen oder die digitale Bedienkonsole an den Frequenzumrichter
gesendet wird. Der Parameter sollte auf ,nicht akzeptieren” eingestellt sein,
wenn der Frequenzumrichter in Systemen eingesetzt wird, bei denen der
Ruckwartslauf gesperrt bleiben soll.

Auswahl der Riuckwartslaufsperre (n05)

n05

Auswahl der Riickwartslaufsperre Anderung bei Nein

laufendem Betrieb

Einstellbereich

0,1

| Einstellungseinheit | 1 Standardeinstellung |0

Einstellwerte

Wert

Beschreibung

Akzeptieren

Nicht akzeptieren

5-8 Auswahl des STOPP-Modus

Dieser Parameter wird verwendet, um den STOPP-Modus zu spezifizieren,
wenn der STOP-Befehl eingegeben ist.

Je nach Einstellung des STOPP-Modus verzdgert der Frequenzumrichter
oder lauft bis zum Stillstand aus.

Auswahl des STOPP-Modus (n04)

n04

Auswahl des Unterbrechungsmodus Anderung bei Nein

laufendem Betrieb

Einstellbereich

0,1

| Einstellungseinheit | 1 Standardeinstellung |0

Einstellwerte

Wert

Beschreibung

Verzbgerung an eingestellter Rampe (Siehe Hinweise 1 und 2.)

Freier Auslauf (Siehe Hinweis 3.)
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Hinweis

1. Der Frequenzumrichter verzdgert bis zum Stopp gemaB der Einstellung in
n17 fur Verzégerungszeit 1, wenn einer der Parameter n36 bis n39 flr
Multifunktionseingang nicht zur Auswahl der Beschleunigungs-
Verzbdgerungszeit auf 11gesetzt ist. Wenn einer der Multifunktions-
Eingangsparameter n36 bis n39 auf Auswahl der Beschleunigungs-
Verzdgerungszeit eingestellt ist, verzégert der Frequenzumrichter geman
der aktivierten Rampe bis zum Stopp.

2. Wird wéhrend eines Verzdgerungsstopps wieder das RUN-Signal
eingegeben, wird die Verzégerung an dem Punkt der Eingabe gestoppt,
und die Beschleunigung erfolgt bei dieser Frequenz.

3. Geben Sie kein RUN-Signal wahrend eines freien Auslaufens ein, wenn
die Drehzahl des Motors noch nicht ausreichend gesunken ist. Wird unter
diesen Bedingungen ein RUN-Signal eingegeben, wird eine
Zwischenkreis-Uberspannung (OV) oder ein Uberstrom (OC) erkannt.
Um einen freilaufenden Motor neu zu starten, geben Sie in einen der
Multifunktionseingdnge 1 bis 4 (n36 bis n39) einen
Drehzahlbestimmungsbefehl ein, verwenden Sie die Drehzahlbestimmung
zur Erfassung der Drehzahl des freilaufenden Motors, und beschleunigen
Sie dann langsam.



Multifunktions-E/A

Kapitel 5-9

5-9 Multifunktions-E/A

5-9-1

Multifunktionseingange

Der J7AZ verflgt Uber vier Multifunktions-Eingangsklemmen (S2 bis S5).
Je nach Anwendung haben Eingénge in diese Klemmen eine Vielzahl von
Funktionen.

Multifunktionseingang (n36 bis n39)

laufendem Betrieb

n36 Multifunktionseingang 1 (S2) Anderung bei Nein
laufendem Betrieb
Einstellbereich |2 bis 8, 10 bis 22 Einstellungseinheit | 1 Standardeinstellung
(siehe Hinweis)
n37 Multifunktionseingang 2 (S3) Anderung bei Nein
laufendem Betrieb
Einstellbereich | 0,2 bis 8, 10 bis 22 Einstellungseinheit |1 Standardeinstellung
(siehe Hinweis)
n38 Multifunktionseingang 3 (S4) Anderung bei Nein
laufendem Betrieb
Einstellbereich |2 bis 8, 10 bis 22 Einstellungseinheit | 1 Standardeinstellung
(siehe Hinweis)
n39 Multifunktionseingang 4 (S5) Anderung bei Nein

Einstellbereich

2 bis 8, 10 bis 22, 34, 35
(siehe Hinweis)

Einstellungseinheit

—_

Standardeinstellung

Hinweis

Geben Sie keine Werte auBBerhalb der oben angegebenen Einstellbereiche ein.
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Einstellwerte

Wert Funktion Beschreibung
0 Vorwérts-/ Ruckwartslauf- Dreidraht-Ansteuerung (Einstellung nur in n37)
Befehl Wird n37 auf 0 gesetzt, wird der Einstellwert in n36 ignoriert und die
folgende Einstellung erzwungen:
St: RUN-Eingabe (RUN bei EIN)
S2: STOP-Eingabe (STOP bei AUS)
S3: Vorwérts-/ Ruckwartslaufbefehl
(AUS: Vorwarts; EIN: Ruckwarts)
2 Ruckwarts/Stopp Ruckwartslauf-Befehl (Zweidraht-Ansteuerung)
3 Externer Fehler (SchlieBer) | EIN: Externer Fehler (FPLIJErkennung: [list eine Klemmennummer)
4 Externer Fehler (Offner) AUS: Externer Fehler (EFLIErkennung: [list eine Klemmennummer)
5 Fehler-Rucksetzung EIN: Fehler-Rucksetzung (bei Eingabe eines RUN-Befehls deaktiviert)
6 Festfrequenz- Signale zur Auswahl der Frequenzsollwerte 2 bis 8.
Befehl 1 Hinweis Informationen uber die Beziehung zwischen Festfrequenzbefehlen
7 Festfrequenz-Befehl 2 und Frequenzsollwerten finden Sie im Kapitel 5-5-4 Einstellung
8 Festfrequenz-Befehl 3 des Frequenzsollwerts (iber Tastenfolgen.
Hinweis Jeder nicht eingestellte Festdrehzahl-Sollwert wird als
ausgeschalteter Eingang definiert.
10 Tippfrequenz-Befehl EIN: Tippfrequenz-Befehl (hat hdhere Prioritat als Festfrequenz-Befehl)
11 Beschleunigungs-/ EIN: Beschleunigungszeit 2 und Verzégerungszeit 2 sind ausgewahlt.
Verzdgerungszeit-Auswahl
12 Externer EIN: Ausgang abgeschaltet (wéhrend Motor bis zum Stillstand auslauft und
Endstufensperrbefehl ,bb* blinkt)
(SchlieBer)
13 Externer AUS: Ausgang abgeschaltet (wéhrend Motor frei 1auft und ,bb“ blinkt)
Endstufensperrbefehl
(Offner)
14 Suchbefehl (Suche beginnt | EIN: Drehzahlbestimmung (Suche beginnt bei n09)
bei Maximalfrequenz)
15 Suchbefehl EIN: Drehzahlbestimmung
(Suche beginnt bei
voreingestellter Frequenz)
16 Beschleunigungs-/ EIN: Beschleunigung/ Verzdgerung wird angehalten
Verzégerungs-Sperrbefehl (bei Parameterfrequenz)
17 LOCAL- oder REMOTE- EIN: LOCAL-Betriebsart (Uber digitale Bedienkonsole)
Auswahl Hinweis Bei dieser Einstellung ist die Betriebsartenauswabhl (iber die
digitale Bedienkonsole nicht mdglich.
18 Auswabhl der der lokalen oder | EIN: Eingabe lber RS-422A/485-Schnittstelle ist aktiviert.
dezentralen Programmierung | AUS: Die Einstellungen von n02 und n03 sind aktiviert.
19 Not-Halt-Fehler (SchlieBer) | Der Frequenzumrichter stoppt bei aktiviertem Not-Halt-Signaleingang
20 Not-Halt-Alarm (SchlieBer) ents_prechend der Einstelll{ng in n04_(Unterbrgchungsmodus).
21 Not-Halt-Fehler (Offner) n04 ist auf 0 gesetzt: Verzoge'rung bis zum Stillstand mit der in n19
55 Not-Halt-Alarm (Offner) elnggstellten Verzogferungszelt 2.. .
n04 ist auf 1 gesetzt: Auslaufen bis zum Stillstand.
Hinweis NO: Nothalt bei geschlossenem Kontakt
NC: Nothalt bei gedffnetem Kontakt
Hinweis Fehler: Fehlerausgang ist auf EIN; zurlicksetzen mit Eingabe
von RESET.
Alarmausgang ist auf EIN (kein Zuriicksetzen erforderlich).
Hinweis ,,STP“ wird angezeigt (leuchtet auf, wenn Fehlereingang auf EIN
und blinkt, wenn Alarmeingang auf EIN gesetzt ist)
34 UP/DOWN-Befehl Aufwaérts- oder Abwartsbefehl (wird nur in n39 eingestellt)
Wird n39 auf 34 gesetzt, wird der Einstellwert in n38 ignoriert und die
folgende Einstellung erzwungen:
S4: Aufwértsbefehl S5: Abwértsbefehl
Hinweis Es ist nicht méglich, den UP/DOWN-Befehl und die Festdrehzahl-
Sollwerte 1 bis 3 gleichzeitig einzustellen.
Hinweis N&here Angaben zu UP/DOWN-Befehlen finden Sie in Kapitel 6-7-7
Frequenzspeicherung von UP/DOWN-Befehlen (n62).
35 Selbstdiagnose EIN: Selbstdiagnose der RS-422A/485-Kommunikation (wird nur in n39

eingestellt)
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Betrieb in Zweidraht-Ansteuerung (Einstellwert: 2

e Der Frequenzumrichter funktioniert in Zweidraht-Ansteuerung, wenn ein
Multifunktions-Eingangsparameter auf 2 eingestellt ist (Rickwarts/ Stopp).

* Die folgende Abbildung zeigt ein Verdrahtungsbeispiel fur die Klemmen in
Zweidraht-Ansteuerung.

Vorwartslauf-

schalter . J Vorwérts/ Stopp (Vorwartslauf bei geschlossenem
R[]ckwértglaé?- ST Vorwartslaufschalter und geodffnetem Rickwartslaufschalter)
schalter 36 s Ruckwarts/ Stopp (Ruckwartslauf bei geschlossenem

Ruckwartslaufschalter und gedffnetem
Vorwartslaufschalter): 2 bis 5

SC Eingangs-Bezugspotenzial

Betrieb in Dreidraht-Ansteuerung (n37 =0

e Der Frequenzumrichter funktioniert in Dreidraht-Ansteuerung, wenn n37
far Multifunktionseingang 2 auf 0 eingestellt ist.

e Nur n37 kann auf 0 eingestellt werden (Dreidraht-Ansteuerung). Bei
dieser Einstellung wird der Einstellwert in n36 ignoriert und die folgenden
Einstellungen erzwungen:

S1: RUN-Eingabe (RUN bei EIN)
S2: STOP-Eingabe (STOP bei AUS)
S3: Vorwarts-/ Rickwartslaufbefehl (AUS: Vorwarts; EIN: Riickwarts)

¢ Die folgende Abbildung zeigt ein Verdrahtungsbeispiel fur die Klemmen in
Dreidraht-Ansteuerung.

Stoppschalter Betriebsschalter

(Offner) (SchlieBer)
R E—
2. & OIS, S1 RUN-Eingang (Betrieb bei geschlossenem STOP- und RUN-Schalter)
S2 STOP-Eingang (bei gedffnetem STOP-Schalter)
Drehrichtungsschalter . L ) o
oo 3 Vorwarts-/ Rickwartslaufbefehl (Vorwartslauf bei gedffnetem

Drehrichtungsschalter und Rickwartslauf bei geschlossenem Drehrichtungsschalter)

SC Eingangs-Bezugspotenzial

Externer Endstufensperrbefehl (Einstellwert: 12, 13)

Endstufensperr-Befehl (Einstellung 12: SchlieBer, Eisntellung 13: Offner)
empfangen wird, werden die Ausgidnge des Frequenzumrichters
abgeschaltet. Verwenden Sie diese Eingange in den folgenden Féllen, um die
Ausgénge des Frequenzumrichters abzuschalten.
e Um den Motor auf Freilauf zu schalten, wenn eine externe Bremse
verwendet wird.
* Um die Ausgénge des Frequenzumrichters vor dem Trennen der
Verdrahtung abzuschalten, wenn der Motor vom Umrichter- auf
Netzbetrieb umgeschaltet wird.

Hinweis Die externe Endstufensperre schaltet nur die Ausgangsfrequenz des
Umrichters ab; die interne Frequenz wird weiterhin wie gewdhnlich berechnet.
Wenn die externe Endstufensperre geléscht wird, wenn die Frequenz einen
anderen Wert als Null hat, wird deshalb die an diesem Punkt berechnete
Frequenz ausgegeben. Wenn die Endstufensperre wahrend der Verzégerung
geldscht wird, wenn sich der Motor im Freilauf befindet, kann deshalb eine
groBe Diskrepanz zwischen der Motordrehzahl in diesem Moment und der
Ausgangsfrequenz des Umrichters eine Zwischenkreis-Uberspannung (OV)
oder einen Uberstrom (OC) zur Folge haben.
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Drehzahlbestimmung (Einstellwert: 14, 15

Die Drehzahlbestimmungsfunktion dient zum reibungslosen Neustart, ohne
einen freilaufenden Motor stoppen zu missen. Benutzen Sie diese Funktion,
wenn der Motor von einer herkdmmlichen Spannungsversorgung auf den
Frequenzumrichter umgeschaltet wird, wenn Sie mit dem Frequenzumrichter
einen Motor starten, der extern angetrieben wird usw.

Die Drehzahlbestimmungsfunktion ermittelt die derzeitige Motorfrequenz von
hoch bis niedrig. Wenn die Drehzahl des Motors erkannt ist, wird er von
dieser Frequenz bis zu dem Frequenzensollwert beschleunigt, der in der
Zeiteinstellung fur die Beschleunigung/ Verzdgerung vorgegeben ist.

Vorwarts- (Ruckwarts-)
| EIN

RUN-Befehl » Zoit
Drehzahlsuchbefehl ‘
EIN = Zeit
min. 0,5 s
Ausgangsfrequenz &
Maximalfrequenz oder
eingestellte Frequenz
(Frequenzsollwert)
= Zeit

. . Arbeitsweise der Drehzahlbestim-
Mindest-Endstufensperrzeit (0,5 s) qung fir Fangtenidon,

L g TR FANGIGNRHDT o -
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5-9-2 Multifunktionsausgang

Der J7AZ verfligt Gber zwei Multifunktions-Ausgangsklemmen (MA und MB).
Je nach Anwendung haben Ausgéange von diesen Klemmen eine Vielzahl von
Funktionen.

Auswahl des Multifunktionsausgangs (n40)

n40

Multifunktionsausgang (MA/ MB und MC)

Anderung bei Nein

laufendem Betrieb

Einstellbereich

0 bis 7, 10 bis 17
(siehe Hinweis)

—_
—_

Einstellungseinheit Standardeinstellung

Hinweis = Geben Sie keine Werte auBBerhalb der oben angegebenen Einstellbereiche ein.

Einstellwerte

Wert Funktion Beschreibung

0 Fehlerausgang EIN: Fehlerausgang (mit aktivierter Schutzfunktion)

1 Umrichter in Betrieb EIN: Umrichter in Betrieb (RUN-Befehl aktiv oder Spannung wird

ausgegeben)

2 Frequenzerkennung EIN: Frequenzerkennung (Frequenzsollwert stimmt mit Ausgangsfrequenz

Uberein)

3 Nullfrequenz EIN: Nullfrequenz (bei unter min. Ausgangsfrequenz)

4 Frequenzerkennung 1 EIN: Ausgangsfrequenz > Frequenzerkennungsgrenze (n58)

5 Frequenzerkennung 2 EIN: Ausgangsfrequenz < Frequenzerkennungsgrenze (n58)

6 Drehmoment- Ausgabe, wenn eine der folgenden Parameterbedingungen erfullt ist:
Uberschreitungserkennung « Funktion fiir Drehmoment-Uberschreitungserkennung (n59) aktiviert
(SchlieBerkontaktausgang) - .

* Drehmoment-Uberschreitungs-Erkennungsgrenze (n60)

! prehmoment: « Zeit fiir Dreh t-Uberschreitungserk 61
Uberschreitungserkennung eit fir Drehmoment-Uberschreitungserkennung (n61)
(Offnerkontaktausgang) Hinweis SchlieBer: EIN bei erkannter Drehmomentuberschreitung;

Offner: AUS bei erkannter Drehmomentiiberschreitung

10 Alarmausgang EIN: Alarm wird erkannt (nicht schwerwiegender Fehler wird erkannt)

11 Endstufensperre wird EIN: Endstufensperre wird ausgefuhrt (Aktivierung mit
ausgeflhrt Ausgangsabschaltung)

12 RUN-Betriebsart EIN: LOCAL-Betriebsart (Uber digitale Bedienkonsole)

13 Frequenzumrichter bereit EIN: Frequenzumrichter betriebsbereit (keine Fehlererkennung)

14 Erneuter Anlauf bei Fehler EIN: Erneuter Anlauf bei Fehler (Frequenzumrichter-Zurlicksetzung,

wenn 'erneuter Anlauf bei Fehler' (n48) nicht auf 0 gesetzt ist)

15 UV wird ausgefuhrt EIN: Unterspannung wird uberwacht

(Unterspannung Netzeinspeisung UV oder UV1 erkannt)

16 Drehung im Ruckwartslauf EIN: Drehung im Ruckwartslauf

17 Drehzahlbestimmung wird EIN: Drehzahlbestimmung wird ausgeflhrt

ausgeflhrt

Hinweis

Verwenden Sie die Einstellung, ,Umrichter in Betrieb (Einstellwert: 1) oder

»Nullfrequenz” (Einstellwert: 3) fir das Zeitverhalten beim Stoppen des
Motors mit einer Bremse. Um einen prazisen Zeitpunkt fir das Anhalten
festzulegen, stetzen Sie ,Frequenzerkennung 1“ (Einstellwert: 4) oder

~Frequenzerkennung

2“ (Einstellwert: 5), wund stellen Sie

Frequenzerkennungsgrenze (n58) ein.

die
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Analogausgang Kapitel 5-10

5-10 Analogausgang

Der J7AZ verflgt Uber einen Analogausgang (AM).
Diese Klemme gibt einen Analogwert proportional zur Ausgangsfrequenz
oder Ausgangsstrom aus.

Einstellung des Analogausganges (h44 und n45)

* Die Einstellung des Parameters zur Anzeige der Ausgangsfrequenz oder
des Ausgangsstroms erfolgt in n44.

* Die analogen Ausgangspezifikationen werden als Verstarkung des
Analogausgangs in n45 eingestellt.

n44 Analogausgang Anderung bei Nein
laufendem Betrieb
Einstellbereich |0, 1 | Einstellungseinheit | 1 Standardeinstellung | 0
Sollwert
Wert Beschreibung
0 Ausgangsfrequenz (Sollwert: 10 V bei max. Frequenz)
1 Ausgangsstrom (Sollwert: 10 V bei Ausgangsnennstrom)
n45 Verstarkung des analogen Ausganges Anderung bei Ja
laufendem Betrieb
Einstellbereich | 0,00 bis 2,00 | Einstellungseinheit | 0,01 Standardeinstellung | 1,00

Hinweis 1. Stellen Sie das Multiplikationsverhaltnis gemaf dem Einstellwert in n44 ein.
Wenn z.B. ein Ausgang von 5 V bei Maximalfrequenz gewinscht wird
(n44 ist auf 0 gesetzt), stellen Sie n45 auf 0,50 ein.

2. Die maximale Ausgangspannung der analogen Uberwachungs-
Ausgangsklemmen betragt 10 V.
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Einstellung der Taktfrequenz Kapitel 6-1

Dieses Kapitel gibt Informationen Uber die Verwendung der erweiterten
Funktionen zum Betrieb des Frequenzumrichters. In diesem Kapitel finden Sie
Hinweise zu den verschiedenen erweiterten Funktionen, z.B. Blockierschutz,
Einstellung der Taktfrequenz, Drehmoment-Uberschreitungserkennung,
Drehmomentkompensation und Schlupfkompensation.

6-1 Einstellung der Taktfrequenz

Die Taktfrequenz des J7AZ kann fest eingestellt oder im Verhaltnis zur
Ausgangsfrequenz variiert werden.

n46 Auswahl der Takifrequenz Anderung bei Nein
laufendem Betrieb
Einstellbereich |1 bis 4, 7 bis 9 | Einstellungseinheit | 1 Standardeinstellung | (siehe Hinweis)

Hinweis  Die Standardeinstellung héngt von der Leistung des Frequenzumrichtermodells ab.

Einstellwerte

Wert

Beschreibung

2,5 kHz

5,0 kHz

7,5 kHz

10,0 kHz

2,5 kHz (12x): 12-mal Ausgangsfrequenz (zwischen 1,0 und 2,5 kHz)

2,5 kHz (24x): 24-mal Ausgangsfrequenz (zwischen 1,0 und 2,5 kHz)

OO |N|h[W|IN|—=

2,5 kHz (36x%): 36-mal Ausgangsfrequenz (zwischen 1,0 und 2,5 kHz)

e Bei normalem Betrieb braucht die Standardeinstellung nicht gedndert
zu werden.

« Andern Sie die Standardeinstellung in den folgenden Fallen:

Das Kabel zwischen Frequenzumrichter und Motor ist sehr lang:

Stellen Sie den Frequenzumrichter auf eine niedrigere Taktfrequenz ein.
Taktfrequenz: 10 kHz bei einer maximalen Kabellange

von 100 m und 5 kHz bei einer Lange von tber 100 m.

Hohes Drehmoment bei niedriger Drehzahl:

Stellen Sie die Taktfrequenz auf einen niedrigeren Wert ein.

Hinweis Die Taktfrequenz andert sich entsprechend der Einstellungen 7 bis 9 in n46,
wie in der folgenden Abbildung gezeigt.

Taktfrequenz (n46: 7 bis 9)

Takt- '
frequenz
2,5 kHz
1,0 kHz
: = Ausgangsfrequenz
83,3 Hz (Einstellwert: 7) 208,3 Hz (Einstellwert: 7)
41,6 Hz (Einstellwert: 8) 104,1 Hz (Einstellwert: 8)
27,7 Hz (Einstellwert: 9) 69,4 Hz (Einstellwert: 9)
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Einstellung der Taktfrequenz

Kapitel 6-1

Der Frequenzumrichter kann nicht mehr mit Nennausgangsstrom betrieben
werden, wenn die Taktfrequenz auf einen Wert Uber dem Standardwert
eingestellt ist.
Die folgende Tabelle zeigt den Standardwert und die notwendige Reduzierung
des Ausgangsstromes bei den einzelnen Frequenzumrichtermodellen.

Stellen Sie sicher, dass diese Stréme im Betrieb nicht liberschritten werden

Spannung Modell Standardeinstel- Nenn- Nenn- Nenn-
CIMR-J7AZ- lung Ausgangsstrom | Ausgangsstrom | Ausgangsstrom
(A) (A) fir n46 =3 (A) firnd6 =4
Dreiphasig 20P1 4 (10 kHz) 0,8 <« <~
200V 20P2 4 (10 kHz) 16 P <
20P4 4 (10 kHz) 3,0 P -«
20P7 4 (10 kHz) 5,0 <« <«
21P5 3 (7,5 kHz) 8,0 <« 7,0
22P2 3 (7,5 kHz) 11,0 <~ 10,0
24P0 3 (7,5 kHz) 17,5 <« 16,5
Einphasig BOP1 4 (10 kHz) 0,8 <« <«
200V BOP2 4 (10 kHz) 16 < <
BOP4 4 (10 kHz) 3,0 P -«
BOP7 4 (10 kHz) 5,0 <« <«
B1P5 3 (7,5 kHz) 8,0 <« 7,0
Dreiphasig 400 V |40P2 3 (7,5 kHz) 1,2 <« 1,0
40P4 3(7,5 kHz) 1,8 P 1,6
40P7 3 (7,5 kHz) 3,4 P 3,0
41P5 3 (7,5 kHz) 4,8 <« 4,0
42P2 3 (7,5 kHz) 5,5 <« 4,8
44P0 3 (7,5 kHz) 8,6 <« 7.6
n75 Niedrige Taktfrequenz bei niedriger Drehzahl Anderung bei Nein
laufendem Betrieb
Einstellbereich |0, 1 Einstellungseinheit |1 Standardeinstellung |0
Einstellwerte
Wert Beschreibung
0 Niedrige Taktfrequenz bei niedriger Drehzahl deaktiviert.
1 Niedrige Taktfrequenz bei niedriger Drehzahl aktiviert.
* Normalerweise wird n75 auf O eingestellt.
* Wenn die Ausgangsfrequenz 5 Hz oder geringer ist und der

Ausgangsstrom bei max. 110 % liegt, wird die Taktfrequenz automatisch
auf 2,5 kHz verringert, wenn n75 auf 1 gesetzt ist. Bei schwerer Last und
niedriger Drehzahl kann der Frequenzumrichter einen héheren Uberstrom
verursachte

kompensieren,

indem

die

durch die Taktfrequenz
Warmeabstrahlung des Frequenzumrichters verringert wird.

* Diese Funktion wird durch eine Taktfrequenzeinstellung von 2, 3 oder 4 in

n46 aktiviert.
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DC-Bremsfunktion Kapitel 6-2

6-2 DC-Bremsfunktion

Bei der DC-Bremsfunktion wird zur Bremsung Gleichspannung in den Motor
eingespeist.

DC-Bremsstrom beim Start: Diese Bremsmethode wird verwendet, um den
Motor vor dem Startvorgang definitiv stillzusetzen.

DC-Bremsung bis zum Stillstand: Stellen Sie die DC-Bremszeit bis zum
Stillstand ein, wenn der Motor auf Grund von Massetragheit durch schwere
Last bei normalem Betrieb nicht bis zum Stillstand auslauft. Durch Erhéhung
der DC-Bremszeit oder des DC-Bremsstroms wird die Auslaufzeit des Motors
bis zum Stillstand reduziert.

n52 DC-Bremsstrom Anderung bei Nein
laufendem Betrieb
Einstellbereich |0 bis 100 (%) | Einstellungseinheit |1 % Standardeinstellung |50
n53 DC-Bremszeit beim Stoppen Anderung bei Nein
laufendem Betrieb
Einstellbereich |0,0 bis 25,5 (s) | Einstellungseinheit |0,1 s Standardeinstellung |0,5
n54 DC-Bremszeit beim Starten Anderung bei Nein
laufendem Betrieb
Einstellbereich |0,0 bis 25,5 (s) | Einstellungseinheit |0,1 s Standardeinstellung |0,0

e Stellen Sie den DC-Bremsstrom als Prozentsatz des Frequenzumrichter-
Nennstroms (100 %) ein.

* Wenn die DC-Bremszeit beim Start eingestellt ist, startet der
Frequenzumrichter, nachdem die DC-Bremszeit beim Starten abgelaufen
ist, bei minimaler Frequenz.

e Wenn die Drehzahl verringert wird, beginnt die DC-Bremsung bei
minimaler Ausgangsfrequenz.

DC-Bremssteuerung

Ausgangs- 'l
frequenz

Minimale

Ausgangs- | (s

frequenz = Zeit
(n14) n54 _ n53

- - -

DC-Bremszeit beim Starten DC-Bremszeit beim Stoppen
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Blockierschutz

Kapitel 6-3

6-3 Blockierschutz

Der Motor kann blockieren, wenn er bei einer groBen Last nicht mit dem

Stator-Magnetfeld Schritt halten
Beschleunigung/ Verzdgerung erfolgt.

kann oder wenn

eine plétzliche

Beim J7AZ kénnen Blockierschutzfunktionen fir Beschleunigung, Betrieb und
Verzbégerung unabhéngig aktiviert werden.

n55

Blockierschutzgrenzwert bei Verzégerung

Anderung bei
laufendem Betrieb

Nein

Einstellbereich

0,1 | Einstellungseinheit |1

Standardeinstellung

0

Einstellwerte

Wert

Beschreibung

Blockierschutz wahrend Verzégerung

Blockierschutz wahrend Verzdgerung

* Wenn 1 gesetzt wird, erfolgt die Verzégerung des Motors entsprechend
der eingestellten Verzdégerungszeit. Bei zu kurzer Verzégerungszeit kann

es zum Auftreten von Uberspannungen im Hauptstromkreis kommen.

* Wird 0 gesetzt, wird die Verzégerungszeit automatisch verlangert,
um eine Uberspannung zu verhindern.

Ausgangs-
frequenz

Blockierschutz bei Verzogerung, wenn n55 auf 0 eingestellt ist

[}

Die Verzdgerungszeit wird verlangert,
um eine Uberspannung zu verhindern.

Verzégerungszeit (eingestellter Wert)

= Zeit
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n56

Blockierschutz-Grenzwert bei Beschleunigung

Anderung bei
laufendem Betrieb

Nein

Ei

nstellbereich | 30 bis 200 (%)

| Einstellungseinheit | 1%

Einstellwerte

170

Einstellwerte

* Diese Funktion wird verwendet, um die Beschleunigung der Last zu
stoppen, wenn der Ausgangsstrom den eingestellten Wert Uberschreitet,
damit der Motor nicht blockiert und der Umrichter nicht Gber Uberstrom
abschaltet. Der Frequenzumrichter beschleunigt die Last, wenn der
Ausgangsstrom kleiner oder gleich dem eingestellten Wert ist.

* Stellen Sie den Parameter als Prozentsatz des Frequenzumrichternenn-

stroms (= 100 %) ein.

¢ Bei normalem Betrieb braucht die Standardeinstellung nicht geéndert zu

werden.

* Verringern Sie den Einstellwert, wenn die Motorleistung kleiner als die

Frequenzumrichterleistung
Standardwert blockiert.

oder wenn der

Motor mit dem

Der Einstellwert ist normalerweise zwei- oder dreimal hdéher als der
Nennstrom des Motors. Stellen Sie diesen Strom als Prozentsatz des
Frequenzumrichternennstroms (= 100 %) ein.

Blockierschutz bei Beschleunigung

Ausgangs- i

strom

Ausgangs- i

frequenz

= Zeit

= Zeit

- n56 (Blockierschutzgrenzwert
wahrend der Beschleunigung)

Die Ausgangsfrequenz wird kontrolliert,
so dass der Frequenzumrichter nicht blockiert.
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n57

Blockierschutz wahrend des Betriebs Anderung bei Nein

laufendem Betrieb

Einstellbereich

30 bis 200 (%)

|Einstel|ungseinheit |1 % Standardeinstellung | 160

Einstellwerte

e Durch diese Funktion wird die Ausgangsfrequenz verringert, wenn der
Ausgangsstrom den in n57 eingestellten Stromwert fiir mindestens
100 ms Uberschreitet, damit der Motor nicht blockiert. Der
Frequenzumrichter erhéht die Ausgangsfrequenz, um zum eingestellten
Frequenzsollwert zuriickzukehren, wenn der Ausgangsstrom kleiner als
der Einstellwert ist.

e Der Frequenzumrichter beschleunigt oder verzdgert die
Ausgangsfrequenz entsprechend der eingestellten Beschleunigungs-
oder Verzdgerungszeit. (Beschleunigungszeit 1: n16, n17 oder
Beschleunigungszeit 2: n18, n19)

* Stellen Sie den Parameter als Prozentsatz des Frequenzumrichternenn-
stroms (= 100 %) ein.

* Bei normalem Betrieb braucht die Standardeinstellung nicht geandert zu
werden.

* Verringern Sie den Einstellwert, wenn die Motorleistung kleiner als die
Frequenzumrichterleistung ist oder wenn der Motor mit dem
Standardwert blockiert.

Der Einstellwert ist normalerweise zwei- oder dreimal hdher als der
Nennstrom des Motors. Stellen Sie diesen Strom als Prozentsatz des
Frequenzumrichternennstroms (= 100 %) ein.

Blockierschutz bei Beschleunigung

Ausgangs- #

strom

. n57 (Blockierschutzgrenzwert
wéahrend der Beschleunigung)

= Zeit

'y
Ausgangs-
frequenz

Die Ausgangsfrequenz wird kontrolliert,
so dass der Frequenzumrichter nicht blockiert.

= Zeit
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Drehmoment-Uberschreitungserkennung

Kapitel 6-4

6-4 Drehmoment-Uberschreitungserkennung

Wenn eine Uberlast auf die Maschine wirkt, erkennt der Frequenzumrichter
durch einen Anstieg des Ausgangsstroms die Bedingung fiir eine

Drehmomentiberschreitung.

n59

Funktionsauswahl fiir Drehmoment-
Uberschreitungserkennung

Anderung bei
laufendem Betrieb

Nein

Einstellbereich

0 bis 4

| Einstellungseinheit | 1

Standardeinstellung

0

Einstellwerte

Wert

Beschreibung

Drehmomentiberschreitung wird nicht Gberwacht.

Drehmomentuberschreitung wird nur Gberwacht, wenn die Soll-Drehzahl erreicht wurde. Der Betrieb
wird auch dann fortgesetzt (Warnung wird ausgegeben), wenn eine Drehmomentiberschreitung
erkannt wird.

Drehmomentuberschreitung wird nur tberwacht, wenn die Soll-Drehzahl erreicht wurde. Der Betrieb
wird unterbrochen (Fehlermeldung), wenn eine Drehmomentiberschreitung erkannt wird.

Wahrend des Betriebs wird eine Drehmomentlberschreitung durch den Frequenzumrichter standig
Uberwacht. Der Betrieb wird auch dann fortgesetzt (Warnung wird ausgegeben), wenn eine
Drehmomentiberschreitung erkannt wird.

Waéhrend des Betriebs wird eine Drehmomentuberschreitung durch den Frequenzumrichter stédndig
Uberwacht. Der Betrieb wird unterbrochen (Fehlermeldung), wenn eine Drehmomentiiberschreitung
erkannt wird.

* Stellen Sie n60 fur den Drehmoment-Erkennungslevel und n61 fir die
Drehmoment-Uberschreitungserkennungzeit ein, um die Funktion fiir die
Drehmoment-Uberschreitungserkennung zu
Frequenzumrichter erkennt eine Drehmoment-Uberschreitung, wenn fiir
die eingestellte Erkennungszeit ein Strom ausgegeben wird, der gleich
oder héher dem Erkennungslevel ist.

¢ Stellen Sie n40 flr Multifunktionsausgang auf einen der beiden folgenden
die Drehmoment-

Werte ein, sodass der

externe Ausgang fir

Uberschreitungserkennung aktiviert ist.
Einstellwert: 6 fiir Drehmoment-Uberschreitungserkennung (SchlieBer)
Einstellwert: 7 fiir Drehmoment-Uberschreitungserkennung (Offner)

aktivieren. Der

Drehmoment-Uberschreitungserkennung
; Siehe Hinweis.
Ausgangs- 4 . 60 (Grenzwert fir Drehmoment-
strom Uberschreitungserkennung)
= Zeit
I?rehmoment- . n61 -
Uberschreitungser- ) Zeit fur Drehmoment-;
kennung (SchlieBer) Uberschreitungserkennung 5 EIN - Zeit
Hinweis Die Drehmoment-Uberschreitungserkennung wird abgebrochen, wenn der Ausgangsstrom
um ca. 5 % des Frequenzumrichter-Nennstroms unter die Erkennungsgrenze abfallt.

n60

Drehmoment-Erkennungslevel

Anderung bei
laufendem Betrieb

Nein

Einstellbereich

30 bis 200 (%) Einstellungseinheit |1 %

Standardeinstellung

160
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Drehmoment-Kompensationsfunktion Kapitel 6-5

Einstellwerte Stellen Sie den Parameter als Prozentsatz des Frequenzumrichternennstroms
(=100 %) ein.
n61 Zeit fiir Drehmoment-Uberschreitungserkennung Anderung bei Nein
laufendem Betrieb
Einstellbereich | 0,1 bis 10,0 (s) |Einste|lungseinheit |0,1 S Standardeinstellung | 0,1
Einstellwerte * Stellen Sie die Erkennungszeit fur die Drehmomentiberschreitung ein.

¢ Der Frequenzumrichter erkennt eine Drehmoment—Uberschreitung, wenn
fur die eingestellte Erkennungszeit ein Strom ausgegeben wird, der gleich
oder héher dem Erkennungslevel ist.

6-5 Drehmoment-Kompensationsfunktion

Mit dieser Funktion wird das Abtriebsdrehmoment des Frequenzumrichters
erhdht, wenn ein Anstieg der Motorlast erkannt wird.

n63 Drehmoment-Kompensationsverstéarkung Anderung bei Ja
laufendem Betrieb
Einstellbereich |0,0 bis 2,5 |Einstellungseinheit |O,1 Standardeinstellung |1,0
Einstellwerte * Bei normalem Betrieb braucht die Standardeinstellung nicht geéndert
zu werden.

* Andern Sie die Standardeinstellung in den folgenden Fallen:

Das Kabel zwischen Frequenzumrichter und Motor ist sehr lang:
Stellen Sie die Verstarkung auf einen héheren Wert ein.

Die Leistung des Motors ist niedriger als die maximale Motorleistung des
Frequenzumrichters.
Stellen Sie die Verstarkung auf einen héheren Wert ein.

Der Motor vibriert:
Stellen Sie die Verstarkung auf einen niedrigeren Wert ein.

* Die Drehmoment-Kompensationsverstarkung muss so eingestellt werden,
dass der Ausgangsstrom bei niedriger Drehzahl 50 % des
Frequenzumrichter-Nennausgangsstrom nicht Ubersteigt, da sonst der
Frequenzumrichter beschadigt werden kann.
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Schlupfkompensationsfunktion

Kapitel 6-6

6-6 Schlupfkompensationsfunktion

Mit der Schlupfkompensationsfunktion wird das Motordrehmoment
entsprechend dem Ausgangsstrom berechnet und die Ausgangsfrequenz neu
berechnet, um den Motorschlupf zu kompensieren. Diese Funktion wird zur
Verbesserung der Drehzahlgenauigkeit bei Betrieb mit wechselnden Lasten
verwendet.

n64

Anderung bei Ja

laufendem Betrieb

Motornennschlupf

Einstellbereich

0,0 bis 20,0 (Hz)

Standardeinstellung | (siehe Hinweis)

|Einste|lungseinheit |0,1 Hz

Einstellwerte

Hinweis

Die Standardeinstellung von der Leistung des

Frequenzumrichtermodells ab.

hangt

e Stellen Sie den Schlupfwert des verwendeten Motors ein.
¢ Dieser Parameter wird als Schlupfkompensationskonstante verwendet.

* Berechnen Sie den Motornennschlupf aus der Nennfrequenz (Hz) und
der auf dem Typenschild des Motors angegebenen Drehzahl mit
folgender Formel:

Nenndrehzahl x Anzahl der Pole
120

Nennschlupfwert (Hz) = Nennfrequenz (Hz) —

n65

Anderung bei Nein

laufendem Betrieb

Motorleerlaufstrom

Einstellbereich

0 bis 99 (%)

| Einstellungseinheit |1 % Standardeinstellung | (siehe Hinweis)

Einstellwerte

Hinweis

Die Standardeinstellung héngt von der Leistung des Frequenzumrichtermodells ab.
e Stellen Sie den Motorleerlaufstrom als Prozentsatz des Frequenzumrich-
ternennstroms (= 100 %) ein.
¢ Den Motorleerlaufstrom erfahren Sie beim Hersteller des Motors.
¢ Dieser Parameter wird fur die Schlupfkompensation verwendet.

Einstellwerte

n66 Schlupfkompensations-Verstirkung Anderung bei Ja
laufendem Betrieb
Einstellbereich | 0,0 bis 2,5 Einstellungseinheit |0,1 Standardeinstellung |0,0
(siehe Hinweis)
Hinweis Dieser Parameter ist deaktiviert, wenn der Wert auf 0,0 eingestellt ist.

e Stellen Sie den Parameter zuerst auf 1,0 ein, und Uberprifen Sie die
Funktion des Frequenzumrichters. Stimmen Sie dann die Verstérkung mit
Schritten von 0,1 nach oben oder nach unten ab.

Wenn die Drehzahl niedriger als der Zielwert ist, erhdhen Sie den Einstellwert.
Wenn die Drehzahl héher als der Zielwert ist, verringern Sie den Einstellwert.

n67

Schlupfkompensations-Zeitkonstante

Anderung bei Nein

laufendem Betrieb

Einstellbereich

0,0 bis 25,5 (s)

Standardeinstellung |2,0

| Einstellungseinheit |0,1 S

Einstellwerte
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* Dieser Parameter wird fur die Proportionalverstarkung der Schlupfkom-
pensationsfunktion verwendet.

* Bei normalem Betrieb braucht die Standardeinstellung nicht geandert
zu werden.

« Andern Sie die Standardeinstellung in den folgenden Fallen:
Der Motor vibriert: Stellen Sie einen héheren Wert ein.
Der Motor spricht langsam an: Stellen Sie einen niedrigeren Wert ein.
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6-7 Weitere Funktionen

Die folgende Beschreibung gibt Informationen tber die weiteren Funktionen
und Parametereinstellungen des Frequenzumrichters.

6-7-1 Motor-Uberlastschutzeigenschaften (n33 und n34)

Diese Parametereinstellung ist fir die Motoriberlast-Schutzfunktion.

n33 Auswahl der Motor-Uberlastschutzeigenschaften Anderung bei Nein
laufendem Betrieb
Einstellbereich |0 bis 2 | Einstellungseinheit | 1 Standardeinstellung |0

Einstellwerte

Wert Beschreibung
0 Charakteristik fir Universal-Induktionsmotore
1 Charakteristik fur Frequenzumrichter-Motore
2 Kein Schutz

* Dieser Parameter wird zur Einstellung der elektrothermischen Kenndaten
des angeschlossenen Motors verwendet.

* Stellen Sie den Parameter entsprechend dem Motor ein.

* Wenn mehrere Motoren an einen Frequenzumrichter angeschlossen
sind, stellen Sie Parameter 2 auf 'kein Schutz' ein. Der Parameter ist
ebenfalls deaktiviert, wenn n32 fir den Motornennstrom auf 0,0 gesetzt
wird. Um die einzelnen Motoren vor Uberlastung zu schiitzen, ergreifen
Sie entsprechende MaBnahmen, z.B. die Installation eines Thermorelais.

n34 Motorschutzzeitkonstante Anderung bei Nein
laufendem Betrieb
Einstellbereich |1 bis 60 (Min.) | Einstellungseinheit |1 Min. Standardeinstellung |8
Einstellwerte * Dieser Parameter regelt das Verhalten des elektronischen Thermorelais

flr den Motoruberlastschutz (OL1).

* Bei normalem Betrieb braucht die Standardeinstellung nicht geadndert zu
werden.

*Um den Parameter entsprechend den Kenndaten des Motors
einzustellen, lassen Sie sich die Zeitkonstante flir den thermischen
Motorschutz vom Hersteller des Motors geben, und stellen Sie den
Parameter mit etwas Spielraum ein. Mit anderen Worten, stellen Sie den
Wert etwas unter der Zeitkonstante ein.

e Um eine schnellere Erkennung einer MotorlUberlast zu gewahrleisten,
verringern Sie den Einstellwert, wenn dadurch keine
Anwendungsprobleme auftreten.
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6-7-2 Funktion fur Kuhllufterbetrieb (n35)

Dieser Parameter wird fir den Betrieb des Kuhllifters des Frequenzumrichters
verwendet, wahrend dieser eingeschaltet oder in Betrieb ist.

n35

Anderung bei Nein

laufendem Betrieb

Auswahl des Kiihlliufterbetriebs

Einstellbereich

0,1 |Einstel|ungseinheit |1 Standardeinstellung |0

Einstellwerte

Wert

Beschreibung

Der Lifter lauft nur, wenn der RUN-Befehl aktiv ist; er setzt den Betrieb fiir 1 Minute fort, wenn der
Frequenzumrichter nicht mehr in Betrieb ist.

Kuhlltfter 1auft, wenn der Frequenzumrichter an Spannung gelegt wird.

* Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn der Frequenzumrichter tber
einen Lufter verfugt.

* Wenn die Betriebsfrequenz des Umrichters niedrig ist, kann die
Lebensdauer des Lifters verlangert werden, wenn der Parameter auf
0 gesetzt wird.

6-7-3 Kurzzeitige Spannungsausfall-Kompensation (n47)

Der Parameter das \Verhalten bei einem kurzzeitigen

Spannungsausfall.

spezifiziert

n47

Anderung bei Nein

laufendem Betrieb

Kurzzeitige Spannungsausfall-Kompensation

Einstellbereich

0 bis 2 |Einstellungseinheit |1 Standardeinstellung |0

Einstellwerte

Wert Beschreibung
0 Deaktiviert (Ein Unterspannungsfehler wird erkannt, wenn ein kurzzeitiger Spannungausfall 15 ms oder
mehr betréagt.)
1 Der Frequenzumrichter l1auft weiter, wenn die Spannungsversorgung innerhalb von 0,5 s
wiederhergestellt wird (siehe Hinweis 1).
2 Der Frequenzumrichter nimmt den Betrieb wieder auf, wenn die Spannungsversorgung

wiederhergestellt wird. (siehe Hinweis 2)
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Wird der Parameter auf 1 gesetzt, wird eine Unterspannungswarnung
erkannt und der Ausgang des Frequenzumrichters bei einem kurzzeitigen
Spannungsausfall 0,5 s lang abgeschaltet. Der Frequenzumrichter nimmt
nach der Drehzahlbestimmung den Betrieb wieder auf, wenn die Spannung
innerhalb von 0,5 s wiederhergestellt wird. Wenn der Spannungsausfall
langer als 0,5 s dauert, wird Unterspannungsfehler 1 erkannt.

2. Wird der Parameter auf 2 gesetzt, wird eine Unterspannungswarnung
erkannt und der Ausgang des Frequenzumrichters bei einem kurzzeitigen
Spannungsausfall abgeschaltet. Der Frequenzumrichter geht in
Wartestellung, bis die Spannungsversorgung wiederhergestellt wird.
AnschlieBend nimmt der Frequenzumrichter nach der Drehzahlbestimmung
den Betrieb wieder auf.

Hinweis 1.
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6-7-4 Erneuter Anlauf bei Fehler (n48)

&A ht Der Frequenzumrichter und die Maschine kann beschadigt werden, wenn die
chtung Funktion ,Erneuter Anlauf bei Fehler” benutzt wird.

Ergreifen Sie flr diesen Fall folgende MaBnahmen:

Installieren Sie einen Trennschalter (NFB).

Sichern Sie den Frequenzumrichter und die Peripheriegerate so ab, dass die
Maschinen den Betrieb einstellen, wenn der Frequenzumrichter einen
Funktionsfehler hat.

* Mit der Funktion ‘Erneuter Anlauf bei Fehler' wird der Frequenzumrichter
bei einem Uberspannungs-, Uberstrom- oder Erdschlussfehler
automatisch zuriickgesetzt und neu gestartet.

* Bei jedem anderen Fehler wird sofort die Schutzfunktion eingeschaltet
und die Funktion 'Erneuter Anlauf bei Fehler' auBer Kraft gesetzt.

¢ Diese Funktion sollte nur verwendet werden, wenn der Benutzer den
Betrieb der Maschine unter keinen Umstanden unterbrechen will und
dafir eine eventuelle Beschadigung des Frequenzumrichters in Kauf

nimmt.
n48 Erneuter Anlauf bei Fehler Anderung bei Nein
laufendem Betrieb
Einstellbereich |0 bis 10 |Einstellungseinheit |1 Standardeinstellung |0
Einstellwerte * Stellen Sie die Anzahl der erforderlichen Wiederholungsversuche ein.
* Die Zahlung der Wiederholungsversuche wird in den folgenden Fallen
geldscht.

Der Frequenzumrichter verhéalt sich 10 Minuten lang normal, nachdem der
letzte Wiederholungsversuch gemacht wurde.

Die Spannungsversorgung zum Frequenzumrichter wird unterbrochen.
Ein Fehlerriicksetzbefehl wird eingegeben.
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6-7-5 Ausblendfrequenzfunktion (n49 bis n51)

¢ Die Ausblendfrequenzfunktion verhindert, dass der Umrichter Frequenzen
erzeugt, die das mechanische System zu Schwingungen anregen.

* Die Ausblendfrequenzfunktion kann effektiv dazu eingesetzt werden, zwei
Totzonen eines Frequenzsollwertes einzustellen.

n49 Ausblendfrequenz 1 Anderung bei Nein
laufendem Betrieb
Einstellbereich | 0,0 bis 400 (Hz) Einstellungseinheit | 0,1 Hz Standardeinstellung | 0,0
(siehe
Hinweis)
n50 Ausblendfrequenz 2 Anderung bei Nein
laufendem Betrieb
Einstellbereich | 0,0 bis 400 (Hz) Einstellungseinheit | 0,1 Hz Einstellungseinheit 0,0
(siehe
Hinweis)
n51 Breite des ausgeblendeten Frequenzbandes Anderung bei Nein
laufendem Betrieb
Einstellbereich | 0,0 bis 25,5 (Hz) | Einstellungseinheit |O,1 Hz Standardeinstellung | 0,0

Einstellwerte

Hinweis

Die Werte werden in 0,1-Hz-Schritten eingestellt, wenn die Frequenz unter
100 Hz liegt, in 1-Hz-Schritten, wenn die Frequenz 100 Hz oder hdher ist.

¢ Stellen Sie n49 und n50 flir die Ausblendfrequenzen 1 und 2 auf die
Ausblendfrequenzen ein.
* Diese Werte missen die folgende Bedingung erfiillen: n49 > n50

* Der Wert in n51 muss fur die Breite des ausgeblendeten Frequenzbandes
eingestellt werden.

¢ Diese Funktion ist deaktiviert, wenn n51 auf 0,0 eingestellt ist.
e Der Betrieb des Frequenzumrichters innerhalb der Totzonen ist nicht
mdglich. Wahrend die Beschleunigung oder Verzdégerung des

Frequenzumrichters gesteuert wird, springt dieser jedoch nicht zu den
Zonen, sondern andert die Frequenz flieBend.

Ausgangs-4
frequenz

Ausblendfrequenzfunktion

n49 = n50

= Sollwertfrequenz

n50 n49
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6-7-6 Frequenzerkennungsfunktion

* Der CIMR-J7AZ verfigt tber die folgenden Frequenzerkennungsfunktionen:

Frequenzerkennung:
Erkennt, ob der Frequenzsollwert mit der Ausgangsfrequenz Uibereinstimmt

Frequenzerkennungsgrenzen 1 und 2:

Erkennt, ob die Ausgangsfrequenz gleich dem  Einstellwert

(Frequenzerkennungsgrenze) in n58 bzw. héher oder niedriger als dieser ist.
e Der Parameter n40 fur Multifunktionsausgang muss fur die

Frequenzerkennung eingestellt sein.

Frequenzerkennung
Der Parameter n40 far Multifunktionsausgang muss fur die
Frequenzerkennung eingestellt sein.

Einstellwert: 2 fir Frequenzerkennung

Frequenzerkennungsvorgang

Rucksetzungs-Bandbreite +4 Hz

Ausgangs- 4 Erkennungs-Bandbreite +2 Hz

frequenz |  gm——————
q ........... e e T, oo s e . Frequenzso”wer‘t

= Zeit

Frequenz-
EIN .
erkennung = Zeit
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Frequenzerkennungsgrenzen 1 und 2

e Der Parameter n40 fir Multifunktionsausgang muss fur die
Frequenzerkennung eingestellt sein.

Einstellwert: 4 fir Frequenzerkennung 1 (Ausgangsfrequenz > n58)
Einstellwert: 5 fir Frequenzerkennung 2 (Ausgangsfrequenz < n58)
* Stellen Sie die Frequenzerkennungsgrenze in n58 ein.

n58 Feequenzerkennungsgrenze Anderung bei Nein
laufendem Betrieb
Einstellbereich | 0,0 bis 400 (Hz) Einstellungseinheit | 0,1 Hz Standardeinstellung | 0,0
(siehe
Hinweis)

Hinweis Der Wert wird in 0,1-Hz-Schritten eingestellt, wenn die Frequenz unter 100 Hz
liegt, in 1-Hz-Schritten, wenn die Frequenz 100 Hz oder héher ist.

Frequenzerkennung 1

Ausgangs- 4
frequenz
Rucksetzungs-
Bandbreite +2 Hz
................................................................................................................................. n58 (Frequenz-
Erkennungsgrenze)
= Zeit
Frequenzer- EIN
kennung 1 = Zeit

Frequenzerkennung 2

Ausgangs-
frequenz
Rucksetzungs-
Bandbreite +2 Hz
__________________________________________________________________________________________________________________________________ n58 (Frequenz-
Erkennungsgrenze)
*Zeit
Frequenz- ‘ EIN EIN .
Erkennung 2 = Zeit
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6-7-7 Frequenzspeicherung von UP/DOWN-Befehlen (n62)

e Mit dieser Funktion wird die Iletzte Sollwertfrequenz bei
Motorpotentiometerbetrieb  (UP/DOWN-Befehle) nach  Abschalten
wahlweise gespeichert.

* Um diese Funktion zu nutzen, setzen Sie n39 fir Multifunktionseingang 4
auf 34. AnschlieBend werden die Multifunktionseingangsklemmen 3 (S4)
und 4 (S5) wie unten beschrieben eingestellt.

Multifunktionseingang 3 (S4): UP-Befehl (Der Wert in n38 fir
Multifunktionseingang 3 wird ignoriert.)

Multifunktionseingang 4 (S5): DOWN-Befehl

* Die von der UP/DOWN-Funktion gehaltene Ausgangsfrequenz wird
gespeichert, wenn n62 flur die Frequenzspeicherung von UP/DOWN-
Befehlen auf 1 gesetzt ist.

* Wird n62 auf 1 gesetzt, bleibt der letzte mindestens 5 s angestandene
Frequenzensollwert auch nach dem Abschalten der
Versorgungsspannung erhalten; der Betrieb wird bei der né&chsten
Eingabe eines RUN-Befehls bei dieser Frequenz wieder aufgenommen.

* Die gespeicherte Ausgangsfrequenz wird aus dem Speicher geldscht,
wenn n62 auf 0 gesetzt ist, oder wenn n01 fiir die Parameterinitialisierung
auf 8 oder 9 gesetzt wurde.

Hinweis Wenn diese Funktion benutzt wird, kbnnen Frequenzsollwerte mit dem UP/
DOWN-Befehl oder dem Tippfrequenzbefehl vorgegeben werden. Alle
Festdrehzahl-Sollwerte sind deaktiviert.

n62 Auswahl der Haltefunktion fiir die Frequenz Anderung bei Nein
laufendem Betrieb
Einstellbereich |0, 1 | Einstellungseinheit | 1 Standardeinstellung |0
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Einstellwerte
Wert Beschreibung
0 Der letzte Sollwert wird nicht gespeichert.
1 Der letzte, fur mind. 5s angestandene Sollwert wird gespeichert.

Verhalten der UP/DOWN-Funktion

RUN-Befehl
(Vorwaértslauf) ‘ |

Ausgangsfrequenz &

Oberer Grenzwert

Unterer Grenzwert |

—= Zeit
UP-Befehl :
(s I | — [ 1 e
DOWN-Befehl —
(S5) ‘ | ‘—l | = Zeit

Status 4 yinm u ) u H o M OH
Frequenz- | | | l [ ] |
Erkennung [ | [ | | I—= Zeit
Hinweis Status U: UP (Beschleunigung)
D: DOWN (Verzdgerung)
H: Halten
U1: Frequenzbeschleunigung bis zum oberen Grenzwert.
D1: Frequenzverzdgerung bis zum unteren Grenzwert.
Die folgenden EIN/ AUS-Kombinationen fiir Aufwarts- und Abwartsbefehle
sind moglich.
Befehl Beschleunigung Verzégerung Halten Halten
S4 (UP-Befehl) EIN AUS AUS EIN
S5 (DOWN-Befehl) AUS EIN AUS EIN
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Wenn die UP/DOWN-Funktion benutzt wird, hat die Ausgangsfrequenz die
folgenden Beschrankungen fur die oberen und unteren Grenzwerte.

Oberer Grenzwert: Die Maximalfrequenz in n09 oder der obere Grenzwert
fur den Frequenzsollwert in n30, je nachdem, welcher Wert kleiner ist.

Unterer Grenzwert: Die Minimalfrequenz in n14 oder der untere Grenzwert
fur den Frequenzsollwert in n31, je nachdem, welcher Wert kleiner ist.
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* Wenn der RUN-Befehl fir Vorwérts- oder Rickwartslauf eingegeben wird,
nimmt der Frequenzumrichter den Betrieb am unteren Grenzwert auf;
dabei spielt es keine Rolle, ob der UP/DOWN-Befehl eingegeben wird
oder nicht.

e Wenn die UP/DOWN-Funktion und der Tippfrequenzbefehl
Multifunktionseingdngen zugeordnet sind, hat die Eingabe eines
Tippfrequenzbefehls die oberste Prioritét.

* Wenn n62 fur die Frequenzspeicherung von UP/DOWN-Befehlen auf
1 gesetzt ist, wird die von der UP/DOWN-Funktion fir mindestens 5 s
gehaltene Ausgangsfrequenz gespeichert. Die Ausgangsfrequenz wird
von der UP/DOWN-Funktion gehalten, wenn beide UP- und DOWN-
Befehle auf EIN oder AUS gesetzt sind.

6-7-8 Fehlerhistorie (n78)

¢ Der J7AZ speichert Informationen Uber den letzten Fehler.

* Die uUber den letzten Fehler gespeicherten Daten kdnnen durch Drlicken
der Eingabetaste angezeigt werden, wenn n78 fur die Fehlerhistorie
angezeigt wird.

e Die Details der Informationen sind die gleichen wie bei der
Multifunktionsiberwachung U09.

n78 Fehlerhistorie Anderung bei -
laufendem Betrieb

- | Einstellungseinheit | --- Standardeinstellung

Einstellbereich

Hinweis Die Daten kénnen nur gelesen werden.
Anzeigebeispiel

- Fehleranzeige - Kein Fehler gespeichert

uU 1

L Fehlercode

Um die Fehlerhistorie zu l6schen, setzen Sie n01 fir die Parameter-
Schreibsperre/ Parameter-Initialisierung auf 6.
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7-
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1-2

Hinweis

Der Einsatz einer Kommunikationsbaugruppe Typ SI-485/J7 (3G3JV-PSI1485J)
ermoglicht serielle Kommunikation mit J7AZ-Frequenzumrichtern uber eine
RS-422/485-Schnittstelle.  Auf diese Weise kdénnen Eingaben von
Steuerbefehlen und Frequenzsollwerten, die Uberwachung des Betriebsstatus
des Frequenzumrichters sowie das Schreiben und Lesen von
Parametereinstellungen Uber die Kommunikation vorgenommen werden. Bis zu
32 Frequenzumrichter kdnnen an die Baugruppe angeschlossen und zu einem
Netzwerk zusammengeschaltet werden.

1. Die von den J7AZ-Frequenzumrichtern verwendete RS-422/485-
Kommunikation entspricht dem MODBUS-Kommunikationsprotokoll (ein
Warenzeichen von AEG Schneider Automation). Es darf kein anderes
Kommunikationsprotokoll in demselben Netzwerk verwendet werden, und
nur Frequenzumrichter und verwandte Produkte kdénnen als Slaves
eingesetzt werden.

2. Die Kommunikations-Verarbeitungszeit Uber RS-422/485-Kommunikation
ist fur J7AZ-Frequenzumrichter proportional zu der Anzahl der Slaves.
Berlcksichtigen Sie bei der Steuerung des Frequenzumrichters die
Kommunikations-Verarbeitungszeit, und beschranken Sie die Anzahl der
angeschlossenen Frequenzumrichter entsprechend den erforderlichen
Ansprechzeiten.

3. Die Kommunikations-Zeitspanne ist bei RS-422/485-Kommunikation auf
2 s festgelegt (wenn die ZeitUberschreitung bei der Datentbertragung
aktiviert ist). Im schlimmsten Fall werden Probleme mit der
Kommunikationsleitung bis zu 2 s lang nicht erkannt. Bauen Sie die
Anwendung und das Gesamtsystem aus Sicherheitsgriinden so auf, dass
dies berucksichtigt wird.

RS-422/485-Kommunikationsbaugruppe

Ubersicht
¢ Die Kommunikationsbaugruppe Typ SI-485/J7 (3G3JV-PSI485J) ist eine
optionale Baugruppe fir J7AZ-Frequenzumrichter.
e Durch die Montage einer RS-422/485-Kommunikationsbaugruppe an
einen J7AZ-Frequenzumrichter wird dieser mit einer RS-422/485-
Schnittstelle ausgestattet.
Abmessungen

29




RS-422/485-Kommunikationsbaugruppe Kapitel 7-1

7-1-3 Bezeichnungen der Komponenten

Klemmenblock

Abschlusswiderstandsschalter

Klemmenblock

1 2 3 4 5
S- S+ Abschirmung R- R+

Abschlusswiderstandsschalter

S
AUS [[] |EIN

Hinweis Stellen Sie den Abschlusswiderstandsschalter auf EIN, um den
Abschlusswiderstand zu aktivieren.

7-1-4 Montageverfahren

Gehen Sie nach dem folgenden Verfahren vor, um eine RS-422/485-
Kommunikationsbaugruppe Typ SI-485/J7 (3G3JV-PSI485J) an einen J7AZ-
Frequenzumrichter anzuschlieBBen.

1. Schalten Sie die Spannungsversorgung des Frequenzumrichters aus. Die
Montage der RS-422/485-Kommunikationsbaugruppe ohne Abschaltung
der Spannungsversorgung des Frequenzumrichters kann einen
elektrischen Schlag oder Schaden an der Ausrustung zur Folge haben.

2. Loésen Sie die Befestigungsschrauben an der Frontabdeckung des
Frequenzumrichters, und nehmen Sie die Frontabdeckung wie links unten
gezeigt ab.

3. Entfernen Sie die optionale Abdeckung, wie unten rechts gezeigt.
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Hinweis

4. Richten Sie die Baugruppe auf den Anschluss des Frequenzumrichters aus,
und driicken Sie sie auf den Frequenzumrichter (so dass die 3 Rastnasen in
die entsprechenden Lécher eingreifen), bis sie sicher einrastet.

Steckverbindung

5. Setzen Sie die (zuvor abgenommene) Frontabdeckung auf die RS-422/485-
Kommunikationsbaugruppe auf, und sichern Sie sie mit den
Befestigungsschrauben der Frontabdeckung. (Lassen Sie die optionale
Abdeckung weg.)

Wenn die RS-422/485-Kommunikationsbaugruppe nicht verwendet wird,
setzen Sie die optionale Abdeckung wieder auf. Wenn die optionale
Abdeckung nicht montiert wird, liegen unter Spannung stehende Teile frei,
was einen elektrischen Schlag oder Schaden an der Ausristung zur Folge
haben kann.



Frequenzumrichtereinstellungen

Kapitel 7-2

7-2 Frequenzumrichtereinstellungen

7-2-1

Einstellung der Kommunikationsbedingungen

Auswahl der Kommunikations-Zeitiiberschreitungserkennung (n68)

* Dieser Parameter wird zur Uberwachung des Kommunikationssystems
verwendet.

¢ Der Einstellwert in diesem Parameter legt fest, ob eine Kommunikations-
Zeituberschreitungserkennung durchgefiihrt und ,CE" angezeigt wird,
wenn zwischen zwei normalen Ubertragungen eine Zeitspanne von iiber
2s liegt. Das Verhalten bei einer erkannten Kommunikations-
Zeitlberschreitung wird ebenfalls durch den Einstellwert in diesem
Parameter festgelegt.

Wenn ein Steuersignal (der RUN-Befehl, ein Vorwarts-/ Ruckwartslauf-
Befehl oder ein Signal fUr einen externen Fehler) Gber die Kommunikation
in den Frequenzumrichter eingegeben wird, muss n68 auf 0, 1 oder
2 gesetzt sein. In diesem Fall stoppt das System bei Erkennung einer
Zeituberschreitung. Wenn ein Kommunikationsfehler vorliegt, kénnen keine
Steuerbefehle eingegeben werden. Es ist jedoch unmdglich, den
Frequenzumrichter zu stoppen, wenn n68 auf 4 oder 3 gesetzt ist.
Verwenden Sie ein Host-Programm, das das Verhalten des
Frequenzumrichters z.B. bei allen Steuereingangssignalen Uberwacht,
damit zwischen den Kommunikationen kein Intervall von tber 2 s entsteht.

n6é8 Auswahl der RS-422A/485- Register 0144 Hex | Anderung bei Nein
Kommunikations- laufendem Betrieb
Zeituberschreitungserkennung

Einstellbe- |0 bis 4 Einstel- 1 Standardeinstellung |0

reich lungseinheit

Einstellwerte

Wert

Beschreibung

Erkennt eine Zeitliberschreitung und einen schwerwiegenden Fehler und bewirkt ein Auslaufen bis zum
Stillstand (Siehe Hinweis 1.)

Erkennt eine Zeitlberschreitung und einen schwerwiegenden Fehler und bewirkt eine Verzégerung bis zum
Stillstand in Verzégerungszeit 1 (Siehe Hinweis 1.)

Erkennt eine Zeitlberschreitung und einen schwerwiegenden Fehler und bewirkt eine Verzégerung bis zum
Stillstand in Verzégerungszeit 2 (Siehe Hinweis 1.)

Erkennt eine Zeitliberschreitung, gibt eine Fehlerwarnung flr einen nicht schwerwiegenden Fehler aus und
bewirkt die Fortsetzung des Betriebs (Siehe Hinweis 1.)
Die Warnung wird geldscht, wenn die Kommunikation wieder normal ist. (Siehe Hinweis 2.)

Es wird keine Zeitliberschreitung erkannt.

Hinweis 1. Der schwerwiegende Fehler wird durch Eingabe der Fehlerriicksetzung

geléscht.

2. Die Warnung fur einen nicht schwerwiegenden Fehler wird geléscht, wenn
die Kommunikation wieder normal ist.

Auswahl der Einheit fir Anzeige/Einstellung des Frequenzsollwerts (n69)

¢ Stellen Sie diesen Parameter auf die Einheit des Frequenzsollwerts und
frequenzbezogener Werte ein, die Uber die Kommunikation eingestellt
und tberwacht werden sollen.

* Diese Einheit ist nur fir die Kommunikation; sie ist unabhéngig von den
Einstellungseinheiten, die Uber die digitale Bedienkonsole vorgenommen

werden.
n69 RS-422A/485-Kommunikation | Register 0145 Hex | Anderung bei Nein
Auswahl der Einheit fir laufendem Betrieb
Anzeige/Einstellung des
Frequenzsollwerts
Einstellbe- |0 bis 3 Einstel- 1 Standardeinstellung |0
reich lungseinheit
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Einstellwerte

Wert Beschreibung
0 0,1 Hz
1 0,01 Hz
2 Umwandlungswert basierend auf 30.000 bei Maximalfrequenz
3 0,1 % (Max. Frequenz: 100 %)
Hinweis Nach der obigen Umwandlung sind die Kommunikationdaten hexadezimal.
Wenn z.B. die Frequenz 60 Hz und die Einstellungseinheit 0,01 Hz ist,
wird der Umwandlungswert wie folgt berechnet: 60/0,01 = 6.000 = 1.770 Hex
Slave-Adresse (n70)
e Stellen Sie diesen Parameter als Slave-Adresse (Slave-
Einheitennummer) fiir die Kommunikation ein.
* Wenn mehrere Frequenzumrichter als Slave angeschlossen sind, achten
Sie darauf, dass keine Slave-Adresse doppelt vergeben wird.
n70 RS-422A/485-Kommunikation | Register 0146 Hex | Anderung bei Nein
Slave-Adresse laufendem Betrieb
Einstellbe- |00 bis 32 Einstel- 1 Standardeinstellung |0
reich lungseinheit

Einstellwerte

Wert Beschreibung
00 Empféngt nur vom Master gesendete Daten (siehe Hinweis).
01 bis 32 Slave-Adresse

Hinweis  Adresse 00 dient nur zurUbertragungszwecken. Stellen Sie den Slave nicht
auf diese Adresse ein, da der Slave sonst nicht kommuniziert.

Auswahl der Kommunikations-Baudrate und —paritat (n71 und n72)

Stellen Sie die Baudrate und Paritit entsprechend den
Kommunikationsbedingungen des Masters ein.

n71 RS-422A/485 - Auswahl der Register 0147 Hex | Anderung bei Nein

Baudrate laufendem Betrieb
Einstellbe- |0 bis 3 Einstel- 1 Standardeinstellung |2
reich lungseinheit

Einstellwerte

Wert Beschreibung
0 2.400 bps
1 4.800 bps
2 9.600 bps
3 19.200 bps
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n72 RS-422A/485 - Auswahl der Register 0148 Hex | Anderung bei Nein

Paritét laufendem Betrieb
Einstellbe- |0 bis 2 Einstel- 1 Standardeinstellung |2
reich lungseinheit

Einstellwerte

Wert Beschreibung
0 Gerade
1 Ungerade
2 Keine Paritat

Hinweis

Bei der normalen seriellen Kommunikation werden die Daten in einzelnen
Bytes konfiguriert; Meldungen werden durch die Zusammenfassung mehrerer
Daten-Bytes erzeugt. Die hier beschriebene Paritatsprifung legt die
Prafungsmethoden fir die einzelnen Daten-Bytes fest. Stellen Sie die
Paritatsprifungsmethode ein, die vom Master vorgegeben wird.

Die gesamte Meldung wird mit einem separaten Prifungscode mit der
Bezeichnung ,CRC-16“ geprift, daher werden die Kommunikationsdaten
auch dann geprift, wenn keine spezielle Paritatsprifung durchgefiihrt wird.

Einstellung der Wartezeit bis zum Senden (n73)

Mit diesem Parameter wird eine Wartezeit bis zur Antwort eingestellt,
nachdem die DSR- (Data-send-Request) Meldung vom Master empfangen
wurde.

n73 RS-422A/485 - Wartezeit bis Register 0149 Hex | Anderung bei Nein

zum Senden laufendem Betrieb
Einstellbe- |10 bis 65 (ms) Einstel- 1ms Standardeinstellung | 10
reich lungseinheit

Einstellwerte

RTS-Modus (n74)

Wenn die DSR-Meldung vom Master empfangen wird, muss der
Frequenzumrichter eine Kommunikationszeit von 24 Bit Lange plus den
Einstellwert in n73 abwarten, bevor eine Antwort gesendet wird. Stellen Sie
diesen Wert entsprechend der Antwortzeit des Masters ein.

¢ Bestimmen Sie, ob die RTS- (Request-to-send) Kommunikationssteue-
rungsfunktion verwendet werden soll.

* Diese Funktion kann nur dann deaktiviert (d.h., auf ,1“ gesetzt) werden,
wenn eine 1-zu-1 Master-/ Slave-Konfiguration bei der RS-422A-
Kommunikation verwendet wird. Wenn mehrere Slaves bei RS-422A
eingesetzt werden oder wenn eine RS-485-Kommunikation benutzt wird,
muss der Wert auf ,,0“ (RTS-Steuerung aktiviert) eingestellt sein.

n74 RS-422A/485 - Auswahl der Register 014A Hex |Anderung bei Nein

RTS-Steuerung laufendem Betrieb
Einstellbe- |0, 1 Einstel- 1 Standardeinstellung |0
reich lungseinheit

Einstellwerte

Wert

Beschreibung

Aktiviert

Deaktiviert (nur bei 1-zu-1-RS-422A-Kommunikation méglich)

95



Frequenzumrichtereinstellungen

Kapitel 7-2

7-2-2 Auswahl der START-/STOPP-Quelle (n02)

* Wahlen Sie die Methode zur Eingabe von RUN- oder STOP-Befehlen in
den Frequenzumrichter.

* Dieser Parameter ist nur in der dezentralen Betriebsart aktiviert. In der
lokalen Betriebsart akzeptiert der Frequenzumrichter einen RUN-Befehl
nur Gber Tastenfolgen auf der digitalen Bedienkonsole.

n02 Auswahl der START-/STOPP- Register 0102 Hex | Anderung bei Nein

Quelle laufendem Betrieb
Einstellbe- |0 bis 2 Einstel- 1 Standardeinstellung |0
reich lungseinheit

Einstellwerte

Wert Beschreibung
0 Die RUN-Taste und die STOP/RESET-Taste auf der digitalen Bedienkonsole sind aktiviert.
1 Multifunktionseingang in 2- oder 3-Draht-Ansteuerung Uber die Steuerklemmen ist aktiviert.
2 RS-422A/485-Kommunikation ist aktiviert.

Hinweis 1.  Um den RUN-Befehl Uber die RS-422A/485-Kommunikation einzugeben,
stellen Sie diesen Parameter auf 2. Dann kann der RUN-Befehl nur tiber

die RS-422A/485-Kommunikation eingegeben werden.
Der RUN-Befehl kann bei RS-422A/485-Kommunikation auch Uber die

Multifunktionseingangs-Einstellungen eingegeben werden. Einzelheiten
finden Sie in 7-2-4 Einstellung der Multifunktionseingédnge (n36 bis n39).

7-2-3 Auswahl der Frequenzsollwert-Quelle (n03)

* Wahlen Sie die Frequenzsollwert-Quelle in der REMOTE-Betriebsart aus.

e Es gibt 10 Methoden zur Eingabe von Frequenzsollwerten in der
REMOTE-Betriebsart. Wahlen Sie die Methode entsprechend der
Anwendung aus.

n03 Frequenzsollwert-Quelle Register 0103 Hex |Anderung bei Nein

laufendem Betrieb
Einstellbe- |0bis 4,6 Einstel- 1 Standardeinstellung |0
reich lungseinheit

Einstellwerte

Wert

Beschreibung

Das Sollwertpotenziometer auf der digitalen Bedienkonsole ist aktiviert.

Frequenzsollwert 1 (n21) ist aktiviert.

Die Frequenzsollwert-Steuerklemme fiir 0- bis 10 V-Eingang ist aktiviert.

Die Frequenzsollwert-Steuerklemme fir 4- bis 20 mA-Eingang ist aktiviert.

Die Frequenzsollwert-Steuerklemme fiir 0- bis 20 mA-Eingang ist aktiviert.

O|h[W|IN|=]|O

Die Frequenzsollwert-Eingabe Uber die RS-422A/485-Kommunikation ist aktiviert.
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Hinweis 1. Um den Frequenzsollwert Uber die RS-422A/485-Kommunikation
einzugeben, stellen Sie diesen Parameter auf 6. Dann kann der
Frequenzsollwert nur Uber die RS-422A/485-Kommunikation eingegeben

werden.

2. Der Frequenzsollwert kann bei RS-422A/485-Kommunikation auch tber
die Multifunktionseingangs-Einstellungen eingegeben werden.
Einzelheiten finden Sie in 7-2-4 Einstellung der Multifunktionseingénge
(n36 bis n39).

3. Die Einstellung von n03 gilt nur fir Frequenzsollwert 1 und hat keine

Auswirkungen auf die Frequenzsollwerte 2 bis 8. Diese werden in n22 bis
n28 eingestellt.
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7-2-4  Einstellung der Multifunktionseingange (n36 bis n39)

¢ AuBer mit den oben beschriebenen Methoden kénnen der RUN-Befehl

und

Frequenzsollwerte

uber

die

RS-422A/485-Kommunikation

eingegeben werden, indem in einen der Parameter n36 bis n39
(Multifunktionseingang) der Wert 18 programmiert wird.
* AnschlieBend koénnen die folgenden Funktionen in der REMOTE-
Betriebsart verwendet werden. Keiner dieser Parameter kann jedoch
geéndert werden, wahrend der RUN-Befehl eingegeben wird.
Wenn die Eingangsklemme ausgeschaltet ist, wird der RUN-Befehl
entsprechend der Einstellung in n02 (Auswahl der START-/STOPP-Quelle)
ausgefihrt; der Frequenzsollwert wird entsprechend der Einstellung in
n03 (Frequenzsollwert-Quelle) ausgefihrt.

Wenn die Eingangsklemme,

Frequenzumrichter

entsprechend dem

eingeschaltet ist,

Uber die

verhalt

sich der
RS-422A/485-

Kommunikation eingegebenen RUN-Befehl und Frequenzsollwert.

n36 Multifunktionseingang 1 (S2) | Register 0124 Hex | Anderung bei Nein
laufendem Betrieb

Einstellbe- |2 bis 8, 10 bis 22 Einstel- 1 Standardeinstellung |2

reich lungseinheit

n37 Multifunktionseingang 2 (S3) Register 0125 Hex | Anderung bei Nein
laufendem Betrieb

Einstellbe- |0, 2 bis 8, 10 bis 22 Einstel- 1 Standardeinstellung |5

reich lungseinheit

n38 Multifunktionseingang 3 (S4) | Register 0126 Hex | Anderung bei Nein
laufendem Betrieb

Einstellbe- |2 bis 8, 10 bis 22 Einstel- 1 Standardeinstellung |3

reich lungseinheit

n39 Multifunktionseingang 4 (S5) Register 0127 Hex | Anderung bei Nein
laufendem Betrieb

Einstellbe- |2 bis 8, 10 bis 22, 34, 35 Einstel- 1 Standardeinstellung |6

reich lungseinheit
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7-3 Grundformat von Meldungsubertragungen
Die folgende Beschreibung gibt Informationen Uber das Format von
Meldungsdaten (DSR und Antwortdaten).

Die Meldungsibertragungen des Frequenzumrichters entsprechen dem
MODBUS-Kommunikationsprotokoll, = das  keine  Verarbeitung  von
Meldungsanfang und —ende erfordert.

(Das MODBUS-Kommunikationsprotokoll ist ein Warenzeichen von AEG
Schneider Automation.)

Kommunikationsformat

 Das folgende Format wird fiir die Ubertragung von Meldungsdaten
verwendet.

¢ Meldungsdaten  bestehen aus einer Slave-Adresse, einem
Funktionscode, Kommunikationsdaten und einem Fehlerprifungsblock.

Meldungsdaten | Slave-Adresse Funktionscode Kommunikationsdaten | Fehlerpriifungsblock
(DSR-Meldung |1 Byte 1 Byte 2 Bytes
und Antwort)

Meldungsintervall

* Wenn der Frequenzumrichter eine DSR-Meldung vom Master empfangt,
wartet er einen Zeitraum von 24 Bit L&nge plus die in n73 eingestellte
Wartezeit bis zum Senden ab, bevor eine Antwort zuriickgegeben wird.
Stellen Sie n73 entsprechend der Bearbeitungszeit des Masters oder der
Zeiteinstellung ein.

* Wenn der Master die ndchste Meldung ausgibt, nachdem er eine Antwort
vom Frequenzumrichter empfangen hat, muss der Frequenzumrichter
einen Zeitraum von 24 Bit Lange plus mindestens 10 ms abwarten, bevor
eine Antwort gesendet wird.

DSR-Meldung vom Master e Antwort vom DSR-Meldung vom Master
requenzumrichter

24-Bit- (oder 3-Byte-)  In n73 eingestellter  24-Bit- (3-Byte-) Stellen Sie fur den Master
Standby-Zeitraum Standby-Zeitraum Standby-Zeitraum einen Standby-Zeitraum von
mindestens 10 ms ein

Meldungsdaten-Konfiguration

* Die Kommunikationsmeldung wird vollstdndig mit hexadezimalen Daten
konfiguriert. (ASCII und FINS werden nicht verwendet.)

¢ Die Kommunikationsdaten sind in die vier in der folgenden Tabelle
gezeigten Bereiche unterteilt.

Datenbezeichnung Beschreibung
Slave-Adresse Stellen Sie die Slave-Adresse (den Einstellwert in n70) des Frequenzumrichter ein,
an die die DSR-Meldung gesendet wird. Die Slave-Adresse muss innerhalb eines
Bereichs von 00 bis 32 (00 bis 20 Hex) liegen.

Funktionscode Ein Befehl, der dem Frequenzumrichter Anweisungen (ber die Verarbeitungsdetails gibt.
Beispiel: Daten lesen (03 Hex) und Daten schreiben (10 Hex)
Kommunikationsdaten An den Befehl angehangte Daten.

Beispiel: Die Registernummer der Lesestart-Daten und die Nummer von Registern
von Lesedaten

Fehlerprifung CRC-16-Prifung zur Uberprifung der Zuverlassigkeit der Meldungsdaten.

Hinweis Bei den obigen Kommunikationen ist der Standardwert —1 (65.535); das LSB
(niederwertigste Byte) wird zum MSB (hdéchstwertigsten Byte) konvertiert
(in umgekehrte Richtung). Die CRC-16-Prifung wird automatisch mit der
Protokoll-Makrofunktion von OMRONs SPS der SYSMAC CS/CJ-Serie,
C200HX/HG/HE oder CQM1H durchgefihrt.
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Slave-Adresse

e Der Master kann Uber die RS-422A/485-Kommunikation mit maximal
32 Slaves kommunizieren. Fir die Kommunikation wird jedem Slave eine
eindeutige Slave- (Frequenzumrichter-) Adresse zugewiesen.

¢ Die Slave-Adressen muissen innerhalb eines Bereichs von 00 bis 32
(00 bis 20 Hex) liegen. Wenn eine DSR-Meldung an die Slave-Adresse
00 ausgegeben wird, ist die Meldung eine Rundrufmeldung.

Hinweis  Die Rundrufmeldung ist an alle Slaves adressiert. Nur der RUN-Befehl
(Register 0001 Hex) und der Frequenzbefehl (Register 0002 Hex) kénnen in die
Meldung geschrieben werden. Der Frequenzumrichter, der die Meldung
empféngt, gibt keine Antwort zuriick, auch wenn die Meldung ordnungsgeman
empfangen wurde. Deshalb sollte zur Vermeidung von Kommunikationsfehlern
die Uberwachungsfunktion des Frequenzumrichters zur Uberpriifung des
Empfangs von Rundrufmeldungen eingeschaltet werden.

Funktionscode

e Der Funktionscode ist ein Befehl, der dem Frequenzumrichter
Anweisungen Uber die Verarbeitungsdetails gibt.

¢ Die folgenden drei Funktionscodes sind verfligbar.

Funktionscode Name des Befehls Beschreibung

03 Hex Daten lesen Liest die Daten an der angegebenen Registernummer. Es kann
eine Datenabfolge von maximal 16 Worten (32 Bytes) gelesen
werden.

08 Hex Kommunikationstest Die DSR-Meldung wird als Antwort zuriickgegeben. Dieser Befehl
wird zur Uberprifung des Kommunikationsstatus verwendet.

10 Hex Daten schreiben Die in dem Format angehé&ngten Daten werden zu der angegebenen
Registernummer geschrieben. Es kann eine Datenabfolge von
maximal 16 Worten (32 Bytes) geschrieben werden.

Hinweis 1. Verwenden Sie keine anderen als die oben angegebenen Codes, da der
Frequenzumrichter sonst einen Kommunikationsfehler erkennt und eine
Fehlermeldung ausgibt.

2. Der Frequenzumrichter benutzt far die Antwort den gleichen
Funktionscode. Wenn jedoch ein Fehler auftritt, wird das MSB des
Funktionscodes auf 1 gesetzt. Wenn z.B. ein Fehler in einer DSR-Meldung
mit dem Funktionscode 03 auftritt, ist der Funktionscode der Antwort 83.

Kommunikationsdaten

Die Kommunikationsdaten sind an den Befehl angehé&ngt. Der Inhalt und die
Anordnung der Kommunikationsdaten variieren je nach Funktionscode.
Einzelheiten finden Sie in 7-4 DSR-Meldung und Antwort.
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Fehlerpriifung
Der CRC-16-Prifungscode (16 Bits) bleibt (ibrig, wenn alle Meldungsblécke
von der Slave-Adresse bis zu den letzten Kommunikationsdaten in Reihe
miteinander verbunden werden, wie in der folgenden Abbildung gezeigt; diese
Daten werden durch eine festgelegte 17-stellige Binarzahl geteilt
(1 1000 0000 0000 0101).

8 Bit Das LSB der Slave-Adresse wird bei der CRC-16-Berechnung
/ als das MSB behandelt.

MSB LSB
—b-’ Slave-Adresse ‘
_-._’ Funktionscode L—

—H Anfang der Kommunikationsdaten F

Ende der Kommunikationsdaten {—
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7-4 DSR-Meldung und Antwort

Die folgende Beschreibung gibt Informationen dariber, wie DSR-Meldungen
eingestellt und welche Details als Antwort zurlickgegeben werden. Jede
DSR-Meldung oder -Antwort ist in 8 Bit groBe Bldcke unterteilt. Deshalb
mussen die Daten zur Kommunikation in 8-Bit-Bl6cken gesetzt werden.

7-4-1

Daten lesen (Funktionscode: 03 Hex)

Einstellungen und Antworten

Hinweis

1.

* Um Daten aus dem Frequenzumrichter auszulesen (z.B. Steuerungs-E/A-
Statusdaten, Uberwachungselementdaten oder Parameter-Sollwertdaten),
geben Sie die folgende DSR-Meldung aus.

¢ Pro DSR-Meldung kénnen Daten von maximal 16 Worten Léange gelesen
werden (d.h. Daten von 32 Bytes aus 16 Registern).

* Eine Registernummer wird jedem Funktionselement zugeordnet,
z.B. Steuerungs-E/A-, Uberwachungselement- und Parameterfunktionen.
Die Registernummer der jeweiligen Parameter wird in diesem Handbuch
immer dort angegeben, wo der Parameter erldutert wird, auBerdem in der
Parameterliste in Abschnitt 10. Registernummern, die nicht zu
Parametern gehéren, finden Sie in Kapitel 7-7 Registernummer-
Zuordnungen im Detail.

Ein Parameter entspricht einem Register (einem Wort), deshalb gibt die
»Aegisteranzahl von Lesedaten® die Anzahl der zu lesenden Parameter an
(d.h. die Anzahl aufeinander folgender Register, die mit der ersten
Registernummer beginnt).

Die ,Byte-Anzahl angehéngter Daten“ gibt die Anzahl der Lesedaten-
Bytes aus den Registern an, die ab diesem Punkt angehéngt sind. Die
Anzahl der Register muss gleich der Anzahl Bytes geteilt durch zwei sein.

DSR-Meldung
Byte-Nr. Daten
1 Slave-Adresse
2 Funktionscode (03 Hex)
3 Register-Nr. der Lesestart-Daten
4
5 Registeranzahl der Lesedaten (max. 16)
6
7 CRC-16-Prufung
8
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Antwort
Normal

Byte-Nr. Daten
1 Slave-Adresse
2 Funktionscode (03 Hex)
3 Byte-Anzahl der angehangten Daten
4 Daten des Startregisters MSB
5 LSB
6 Daten des nachsten Registers MSB
7 LSB
8 Daten des nachsten Registers MSB
9 LSB
n—1 CRC-16-Prifung
Fehler

Byte-Nr. Daten
1 Slave-Adresse
2 Funktionscode (83 Hex)
3 Fehlercode
4 CRC-16-Prufung
5

Hinweis Beim Auftreten eines Fehlers wird das MSB des Funktionscodes auf 1 gesetzt.

Beispiel fiir das Lesen von Daten

In dem folgenden Beispiel werden vierregistrige Daten (Statussignal-Daten)
aus dem Register 0020 Hex des Frequenzumrichters mit der Slave-Adresse

02 ausgelesen.

DSR-Meldung
Byte-Nr. Daten Datenbeispiel
(Hex)

1 Slave-Adresse 02

2 Funktionscode 03

3 Register-Nr. der Lesestart-Daten 00

4 20

5 Registeranzahl der Lesedaten 00

6 04

7 CRC-16-Prifung 45

8 FO
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Antwort
Normal
Byte-Nr. Daten Datenbeispiel
(Hex)
1 Slave-Adresse 02
2 Funktionscode 03
3 Byte-Anzahl der angehangten Daten 08
4 Daten in Register Nr. 0020 MSB 00
5 LSB 65
6 Daten in Register Nr. 0021 MSB 00
7 LSB 00
8 Daten in Register Nr. 0022 MSB 00
9 LSB 00
10 Daten in Register Nr. 0023 MSB 01
11 LSB F4
12 CRC-16-Priufung AF
13 82
Fehler
Byte-Nr. Daten Datenbeispiel
(Hex)
1 Slave-Adresse 02
2 Funktionscode 83
3 Fehlercode 03
4 CRC-16-Priufung F1
5 31

7-4-2 Daten schreiben/ Rundruf-Daten schreiben (Funktionscode: 10 Hex)

Einstellungen und Antwort

e Um Daten zum Frequenzumrichter zu schreiben, z.B. Steuerungs-E/A-
und Parameter-Sollwertdaten, geben Sie die folgende DSR-Meldung aus.

Pro DSR-Meldung kénnen aufeinander folgende Daten von maximal
16 Worten Lange (32 Bytes flir 16 Register) geschrieben werden.

Die Registernummer wird jedem Funktionselement zugeordnet,
z.B. Steuerungs-E/A- und Parameterfunktionen. Die Registernummer der
jeweiligen Parameter wird in diesem Handbuch immer dort angegeben,
wo der Parameter erldutert wird, auBerdem in der Parameterliste in
Abschnitt 10. Registernummern, die nicht zu Parametern gehdéren, finden
Sie in Kapitel 7-7 Registernummer-Zuordnungen im Detail.

Hinweis 1. Ein Parameter entspricht einem Register (einem Wort), deshalb gibt die
,Registeranzahl von Schreibdaten“ die Anzahl der zu schreibenden
Parameter an (d.h. die Anzahl aufeinander folgender Register, die mit der
ersten Registernummer beginnt).

2. Die ,Byte-Anzahl angehangter Daten” gibt die Byte-Anzahl der zu den
Registern geschriebenen Daten an, die ab diesem Punkt angehéngt sind. Die
Anzahl der Register muss gleich der Anzahl Bytes geteilt durch zwei sein.
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DSR-Meldung
Byte-Nr. Daten
1 Slave-Adresse
2 Funktionscode (10 Hex)
3 Register-Nr. der Schreibstart-Daten
4
5 Registeranzahl der Schreibdaten (max. 16)
6
7 Daten des Startregisters
8 Daten des nachsten Registers MSB
9 LSB
10 Daten des nachsten Registers MSB
11 LSB
12 Daten des nachsten Registers MSB
13 LSB
n-1 CRC-16-Prufung
Antwort
Normal
Byte-Nr. Daten
1 Slave-Adresse
2 Funktionscode (10 Hex)
3 Register-Nr. der Schreibstart-Daten MSB
4 LSB
5 Registeranzahl der Schreibdaten MSB
6 LSB
7 CRC-16-Prufung
8
Fehler
Byte-Nr. Daten
1 Slave-Adresse
2 Funktionscode (90 Hex)
3 Fehlercode
4 CRC-16-Priufung
5

104

Hinweis 1. Beim Auftreten eines Fehlers wird das MSB des Funktionscodes auf

1 geseizt.

2. Bei einer Rundruf-Meldung wird das gleiche DSR-Meldungsformat
verwendet. Die Slave-Adresse wird jedoch immer auf 00 gesetzt, und nur

Register 0001

Hex (der RUN-Befehl) und Register 0002 Hex

(der Frequenzsollwert) kbnnen geschrieben werden.
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Beispiel fiir das Lesen von Daten

In dem folgenden Beispiel werden zweiregistrige Daten (der RUN-Befehl) aus
dem Register 0002 Hex des Frequenzumrichters mit der Slave-Adresse
01 geschrieben.

DSR-Meldung
Byte-Nr. Daten Datenbeispiel
(Hex)
1 Slave-Adresse 01
2 Funktionscode 10
3 Register-Nr. der Schreibstart-Daten 00
4 01
5 Registeranzahl der Schreibdaten 00
6 02
7 Daten des Startregisters 04
8 Daten in Register Nr. 0001 MSB 00
9 LSB 01
10 Daten in Register Nr. 0002 MSB 02
11 LSB 58
12 CRC-16-Prifung 63
13 39
Antwort
Normal
Byte-Nr. Daten Datenbeispiel
(Hex)
1 Slave-Adresse 01
2 Funktionscode 10
3 Register-Nr. der Schreibstart-Daten 00
4 01
5 Registeranzahl der Schreibdaten 00
6 02
7 CRC-16-Prufung 10
8 08
Fehler
Byte-Nr. Daten Datenbeispiel
(Hex)
1 Slave-Adresse 01
2 Funktionscode 90
3 Fehlercode 02
4 CRC-16-Priufung DC
5 C1
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7-4-3 Kommunikationstest (Funktionscode: 08 Hex)

Einstellungen und Antwort

* Die DSR-Meldung vom Master wird als Antwort zurlickgegeben.
Der Frequenzumrichter liest oder verarbeitet diese Daten nicht.

* Die DSR-Meldung oder normale Antwort fir den Kommunikationstest ist
in Blécke von 8 Bytes unterteilt, wie unten gezeigt. Alle Daten kénnen als

Testdaten

1

oder

2 eingestellt
Datenelemente unverandert bleibt.

werden,

wenn die Anzahl

der

* Dieser Befehl wird zur Uberpriifung des Kommunikationsstatus oder zur

Dummy-Kommunikation

ohne

Zeitiberschreitung verwendet.

Erkennung

einer

Kommunikations-

DSR-Meldung
Byte-Nr. Daten
1 Slave-Adresse
2 Funktionscode (08 Hex)
3 Testdaten 1
4
5 Testdaten 2
6
7 CRC-16-Prufung
8
Antwort
Normal
Byte-Nr. Daten
1 Slave-Adresse
2 Funktionscode (08 Hex)
3 Testdaten 1
4
5 Testdaten 2
6
7 CRC-16-Priufung
8
Fehler
Byte-Nr. Daten
1 Slave-Adresse
2 Funktionscode (88 Hex)
3 Fehlercode
4 CRC-16-Prufung
5
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Beim Auftreten eines Fehlers wird das MSB des Funktionscodes auf 1 gesetzt.
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Beispiel fiir Kommunikationstest

In dem folgenden Beispiel wird bei dem Frequenzumrichter mit der Slave-
Adresse 01 ein Kommunikationstest durchgefihrt.

DSR-Meldung
Byte-Nr. Daten Datenbeispiel
(Hex)
1 Slave-Adresse 01
2 Funktionscode 08
3 Testdaten 1 00
4 00
5 Testdaten 2 A5
6 37
7 CRC-16-Prifung DA
8 8D
Antwort
Normal
Byte-Nr. Daten Datenbeispiel
(Hex)
1 Slave-Adresse 01
2 Funktionscode 08
3 Testdaten 1 00
4 00
5 Testdaten 2 A5
6 37
7 CRC-16-Prufung DA
8 8D
Fehler
Byte-Nr. Daten Datenbeispiel
(Hex)
1 Slave-Adresse 01
2 Funktionscode 88
3 Fehlercode 01
4 CRC-16-Prufung 86
5 50
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7-5 ENTER-Befehl

Der ENTER-Befehl wird zum Kopieren von Parameter-Sollwerten verwendet,
die Uber die Kommunikation in und nach Register 0101 Hex des RAM-
Bereichs zum EEPROM des Frequenzumrichters geschrieben worden sind.
Dies erfolgt auf eine Weise, dass das EEPROM die Parameter-Sollwerte
aufrechterhalten kann.

Wenn eine DSR-Meldung zum Schreiben von Daten ausgegeben wird,
werden die Daten in den RAM-Bereich des Frequenzumrichters geschrieben.
Dieser Daten werden beim Ausschalten des Frequenzumrichters nicht
gespeichert. Geben Sie den ENTER-Befehl ein, um den Parameter-Sollwert,
der Uber Kommunikation geschrieben wurde, im EEPROM des
Frequenzumrichters zu speichern.

Hinweis Der ENTER-Befehl wird nicht akzeptiert, wahrend der Frequenzumrichter in
Betrieb ist. Geben Sie den ENTER-Befehl nur dann ein, wenn der
Frequenzumrichter nicht in Betrieb ist.

DSR-Meldung des ENTER-Befehls
* Der ENTER-Befehl wird als Antwort auf die DSR-Meldung (mit einem
Funktionscode von 10 Hex) zum Schreiben von Daten gegeben.

¢ Durch das Schreiben der Daten 0000 Hex, die an das Register 0900 Hex
gesendet werden, kopiert der Frequenzumrichter alle Parameter-
Sollwerte, die er empfangen hat, in das EEPROM.

Hinweis 1. Nur die Parameter-Konstanten (in und nach Register 0101 Hex) werden
mit dem ENTER-Befehl im EEPROM gespeichert.
Der RUN-Befehl (in Register Nr. 0001 Hex) ist im RAM-Bereich
gespeichert. Der Frequenzsollwert (in Register 0002 Hex) und alle
anderen Daten in Registern mit einer Nummer bis zu 003D Hex sind
ebenfalls im RAM-Bereich gespeichert. Deshalb speichert das EEPROM
diese Parameter nicht.

2. Die Daten im EEPROM kdénnen ca. 100.000 Mal Gberschrieben werden.
Achten Sie deshalb darauf, die Anzahl der gesendeten ENTER-Befehle so
weit wie mdglich zu beschréanken.
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7-6 Einstellung der Kommunikationsdaten

Die folgende Beschreibung gibt Informationen darlber, wie die Registerdaten
(z.B. Uberwachungswerte oder Parameter-Einstellwertdaten) in den
Kommunikations-Datenblock der Meldungsdaten (z.B. DSR- und Antwortdaten)
konvertiert werden.

Konvertieren der Registerdaten

Hinweis

Pro Register werden die Daten als 2-Byte-Datenbl6cke gesendet.

Die Daten in den einzelnen Registern werden nach den folgenden Regeln
verarbeitet und im Hexadezimal-Format gesendet.

Die Daten werden in einen Hexadezimalwert konvertiert, basierend auf
dem Wert 1 als minimaler Einstellungseinheit pro Register.

Wenn der Frequenzsollwert 60 Hz und die minimale Einstellungseinheit
0,01 Hz ist, wird der Umwandlungswert wie folgt berechnet:

60 (Hz)/0,01 (Hz) = 6.000 = 1.770 Hex

1.

Die minimale Einstellungseinheit der jeweiligen Parameter wird in diesem
Handbuch immer dort angegeben, wo der Parameter erlautert wird,
auBerdem in der Parameterliste in Abschnitt 10. Register, die nicht zu
Parametern gehéren, finden Sie in Kapitel 7-7 Registernummer-
Zuordnungen im Detail.

Die minimale Einstellungseinheit fir Frequenzsollwert-Daten oder
Frequenziberwachungs-Daten wird durch n69 festgelegt (Register 0145 Hex:
RS-422A/485-Kommunikation ~ Frequenzsollwert-/  Uberwachungseinheit-
Auswahl). Die Einstellungseinheit fir jedes der unten angegebenen drei
Register wird durch den Einstellwert in n69 festgelegt. Die
Einstellungseinheiten dieser Parameter finden Sie in der Parameterliste. Der
Einstellwert in n69 hat nichts mit den Frequenzdatenelementen zu tun, die als
Parameter eingestellt werden (z.B. die Frequenzsollwerte 1 bis 8,
Tippfrequenz-Sollwert, Maximalfrequenz, minimale Ausgangsfrequenz,
Ausblendfrequenz).

Uberwachungselemente

Register 0023: FrequenzsolIwert-Ub__erwachung
Register 0024: Ausgangsfrequenz- Uberwachung

Kommunikations-Spezialregister
Register 0002: Frequenzsollwert

Stellen Sie jedoch trotz des Einstellwertes in n69 die Maximalfrequenz auf
3.000, wenn der Frequenzsollwert mit einer Rundruf-Meldung ausgefuhrt wird.
In diesem Fall rundet der Frequenzumrichter alle Werte unter 0,01 Hz ab.

Es gibt Parameter, die Anderungen der Einstellungseinheit bewirken,
wenn die Werte mit der digitalen Bedienkonsole erhéht werden. In solchen
Fallen wwerden die kleineren Einheiten zur Kommunikation verwendet.
Beispielsweise wird der Wert in n49 (Register 0131 Hex:
Ausblendfrequenz 1) in 0,01-Hz-Schritten eingestellt, wenn die Frequenz
unter 100 Hz liegt, in 0,1-Hz-Schritten, wenn die Frequenz 100 Hz oder
héher ist. Der Wert 0,01 Hz ist fir die Kommunikation immer 1 Hex.

Wenn die Ausblendfrequenz 100,0 Hz und die minimale Einstellungseinheit
0,01 Hz ist, wird der Umwandlungswert wie folgt berechnet:

100,0 (Hz)/0,01 (Hz) = 10.000 = 2.710 Hex
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Hinweis

Negative Werte, die in Zweierkomplementen ausgedriickt werden

Wenn das Frequenzsollwert-Offset in n42 -100% und die minimale
Einstellungseinheit 1 % ist, wird der Umwandlungswert wie folgt berechnet:

100 (%)/1 (%) = 100 = 0064 Hex
— Zweierkomplement: FF9C Hex

0064 Hex = |0i0{0{0|{0{0{0{0|{0i1!1:0[0i1i0:0
iBit invertiert.

1011 (111{1:1[1:010:1]1:0{1i1| = FF9B Hex

&1wirdaddier‘t.
1i4i4i1[1H1111]110.011|1{110i0] = FF9IC Hex

Ob Daten positiv oder negativ sind, wird durch den Parameter-Einstellwert
bestimmt. Das MSB von Daten mit negativem Wert wird immer auf 1 gesetzt.
Daten, deren MSB auf 1 gesetzt ist, sind jedoch nicht immer negativ.
Einstellung aller nicht verwendeten Bits auf 0

Die Bits 9 bis 15 des RUN-Befehls (Register 0001 Hex) werden nicht
verwendet. Achten Sie beim Schreiben der Daten darauf, diese Bits alle auf
0 zu setzen. Diese Bits werden beim Lesen auf 0 gesetzt.

Keine Dateneinstellungen in nicht verwendeten Registern

Register, die als ,nicht verwendet” definiert sind, kénnen zur internen
Verarbeitung benutzt werden. In diese Register dirfen keine Daten
geschrieben werden.
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7-7 Registernummer-Zuordnungen im Detail

7-7-1 E/A-Funktion

Die folgende Beschreibung gibt Informationen UGber die dem
Frequenzumrichter zugeordneten Registernummern und die Bedeutungen
dieser Register. Die Registernummer der Parameter (n01 bis n79) wird in
diesem Handbuch immer dort angegeben, wo der Parameter erlautert wird,
auBerdem in der Parameterliste in Abschnitt 10.

Kommunikation mit einem einzelnen Slave mit den Adressen 01 bis 32 (01 bis 20 Hex)

Lese-/Schreibzugriff
Register-Nr. (Hex) Funktion Beschreibung
0000 Nicht verwendet ---
0001 RUN-Befehl Siehe nachstehende Tabelle.
0002 Frequenzsollwert Stellen Sie den Frequenzsollwert in der Einheit
entsprechend dem Einstellwert in n69 ein.
0003 U/f-Verstarkung Wird unter der Bedingung eingestellt, dass 100 % gleich

1.000 ist, Einstellbereich von 2,0 bis 200,0 % (20 bis 2.000).
(Siehe Hinweis 1.)

0004 bis 0008

Nicht verwendet -

0009

Motorklemmen Siehe nachstehende Tabelle.

000A bis 000F

Nicht verwendet -

Hinweis

1. Die U/f-Verstarkung ist ein Faktor, der mit der Ausgangspannung beim U/f-
Betrieb multipliziert wird. Wenn 1.000 (03E8 Hex) gesetzt wird, ist der
Multiplikationsfaktor 1.

2. Beim Lesen der obigen Register werden die Werte gelesen, die durch die
Kommunikation gesetzt sind. Wird z.B. der RUN-Befehl (Register 0001)
gelesen, wird der Steuereingang in dem Register zuriickgegeben, das
zuvor durch die Kommunikation gesetzt wurde. Dies ist kein Wert, der
durch die Eingangssignalklemme Uberwacht wird. Verwenden Sie zur
eigentlichen ~ Uberwachung des  Frequenzumrichterstatus'  die
Uberwachungsfunktionen (siehe 7-7-2 Uberwachungsfunktionen.

RUN-Befehl (Register 0001 Hex)

Bit-Nr.

Funktion

RUN-Befehl (1: RUN)

Vorwarts/ Ruckwarts (1: Ruckwarts)

Externer Fehler (Externer Fehler EFO)

Fehler-Riicksetzung (1: Fehler-Ricksetzung)

Nicht verwendet

Multifunktionseingang 1 (1: EIN

Multifunktionseingang 2 (1: EIN

Multifunktionseingang 3 (1: EIN

Multifunktionseingang 4 (1: EIN

)
)
)
)

0
3
2
3
4
5
6
7
8
9

bis 15

Nicht verwendet

Hinweis

Es gibt eine OR-Verknupfung zwischen Eingdngen von den Steuerklenmen
und Eingédngen durch die Kommunikation, auBer beim RUN-Befehl und
Vorwarts-/ Ruckwartslauf-Befehlen.

Frequenzumrichter-Ausgang (Register 0009 Hex)

Bit-Nr.

Funktion

0

Multifunktions-Relaisausgang (1: EIN)

1 bis 15

Nicht verwendet

Hinweis

Diese Einstellung ist aktiviert, wenn Multifunktionsausgang n40 als
Kommunikationsausgang eingestellt wird. Dann werden die Ausgangsklemmen
(MA bis MC) durch die Kommunikation ein- und ausgeschaltet.
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Rundrufmeldung mit Slave-Adresse: 00 (00 Hex) Schreiben

Register-Nr. (Hex) Funktion Beschreibung
0000 Nicht verwendet
0001 RUN-Befehl Siehe nachstehende Tabelle.
0002 Frequenzsollwert Stellen Sie den Frequenzsollwert basierend auf der

maximalen
Frequenz (30.000) ein.
Nicht verwendet

0003 bis 000F

Hinweis 1. Nur in die Register 0001 und 0002 kénnen Daten geschrieben werden.
Angenommene frihere Werte werden in nicht verwendeten Registern
gespeichert.

2. Es kdnnen keine Daten zum Multifunktionseingang geschrieben werden.
3. Die Einstellungseinheit der Rundrufmeldung unterscheidet sich von
derjenigen in der DSR-Meldung zur Kommunikation mit einem einzelnen
Slave.
RUN-Befehl (Register 0001 Hex)

Bit-Nr. Funktion
0 RUN-Befehl (1: RUN)

Vorwarts/ Ruckwarts (1: Ruckwarts)

2 bis 3 Nicht verwendet

4 Externer Fehler (1: Externer Fehler EFO)

5 Fehler-Riicksetzung (1: Fehler-Ricksetzung)
4 bis 15 Nicht verwendet

7-7-2 Uberwachungsfunktionen

Register-Nr. (Hex) Funktion Beschreibung
0020 Statussignal Siehe nachstehende Tabelle.
0021 Fehlerstatus Siehe nachstehende Tabelle.
0022 Data-Link-Status Siehe nachstehende Tabelle.
0023 Frequenzsollwert Entsprechend dem Einstellwert in n69.
0024 Ausgangsfrequenz Entsprechend dem Einstellwert in n69.
0025 bis 0026 Nicht verwendet
0027 Ausgangsstrom Lesezugriff basierend auf 1 A als 10.
0028 Ausgangsspannung Lesezugriff basierend auf 1 V als 1.
0029 bis 002A Nicht verwendet
002B Eingangsklemmenstatus Siehe nachstehende Tabelle.
002C Frequenzumrichterstatus 1 Siehe nachstehende Tabelle.
002D Ausgangsklemmenstatus Siehe nachstehende Tabelle.
002E bis 0030 Nicht verwendet -—-
0031 Zwischenkreisspannung Lesezugriff basierend auf 1 V als 1.
0032 bis 003C Nicht verwendet
003D Kommunikationsfehler Siehe nachstehende Tabelle.
003E bis 00FF Nicht verwendet
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Statussignal (Register 0020 Hex)

Bit-Nr. Funktion
0 Bei RUN (1: Bei RUN)
1 Vorwarts-/ Ruckwartslauf (1: Rickwartslauf)
2 Frequenzumrichter bereit (1: Bereit)
3 Fehler (1: Fehler)
4 Daten-Einstellungsfehler (1: Fehler)
5 Multifunktionsausgang (1: EIN)
6 bis 15 Nicht verwendet

Fehlerstatus (Register 0021 Hex)

Bit-Nr. Funktion Bit-Nr. Funktion

0 ocC 8 FOl

1 ov 9 OL1

2 oL2 10 OL3

3 OH 11 Nicht verwendet

4 Nicht verwendet 12 Uv1

5 Nicht verwendet 13 GF

6 Nicht verwendet 14 CE

7 EFL], STP 15 Nicht verwendet

Hinweis

Data-Link-Status (Register 0022 Hex)

Das entsprechende Bit wird auf 1 gesetzt, wenn ein Fehler auftritt.

Bit-Nr. Funktion
0 Daten schreiben (1: Schreiben)
1 bis 2 Nicht verwendet
3 Fehler bei oberem und unterem Grenzwert (1: Fehler): AuBerhalb des eingestellten Bereichs
4 Verifizierungsfehler (1: Fehler): Wie bei OPE[]
5 bis 15 Nicht verwendet
Eingangsklemmenstatus (Register 002B Hex)
Bit-Nr. Funktion
0 Vorwarts-/ Stopp-Klemme (S1) (1: EIN)
1 Multifunktions-Eingangsklemme 1 (S2) (1: EIN)
2 Multifunktions-Eingangsklemme 2 (S3) (1: EIN)
3 Multifunktions-Eingangsklemme 3 (S1) (4: EIN)
4 Multifunktions-Eingangsklemme 4 (S5) (1: EIN)
5 bis 15 Nicht verwendet
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Frequenzumrichter-Status 1 (Register 002C Hex)

Bit-Nr. Funktion
0 Bei RUN (1: Bei RUN)
1 Nulldrehzahl1 (1: Nulldrehzahl)
2 Frequenzubereinstimmung (1: Frequenzibereinstimmung)
3 Warnung (nicht schwerwiegender Fehler) (1: Warnung)
4 Frequenzerkennung 1 (1: Ausgangsfrequenz <n58)
5 Frequenzerkennung 2 (1: Ausgangsfrequenz >n58)
6 Frequenzumrichter bereit (1: Bereit)
7 UV (1: UV)
8 Endstufensperre (1: Endstufensperre)
9 Frequenzsollwert-Modus (1: AuBer Kommunikation)
10 RUN-Befehl-Modus1 (1: AuBer Kommunikation)
11 Drehmoment-Uberschreitungserkennung (1: Drehmoment-Uberschreitungserkennung)
12 Nicht verwendet
13 Erneuter Anlauf bei Fehler (1: Erneuter Anlauf bei Fehler)
14 Fehler (1: Fehler)
15 Kommunikations-Zeitliberschreitung: Keine normale Kommunikation fir mind. 2 s
(1: Kommunikations-Zeitlberschreitungserkennung)
Ausgangsklemmenstatus (Register 002D Hex)
Bit-Nr. Funktion
0 Multifunktions-Kontaktausgangsklemme MA (1: EIN)
1 bis 15 Nicht verwendet

Kommunikationsfehler (Register 003D Hex)

Bit-Nr. Funktion
CRC-Fehler (1: Fehler)

0

1 Datenlange-Fehler (1: Fehler)
2 Nicht verwendet

3 Paritatsfehler (1: Fehler)

4 Uberlauffehler (1: Fehler)
5

6

7

Framing-Fehler (1: Fehler)
Kommunikations-Zeitliberschreitung (1: Fehler)
bis 15 Nicht verwendet
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7-8 Kommunikations-Fehlercodes

Der Frequenzumrichter erkennt einen Kommunikationsfehler, wenn die
normale Kommunikation fehlschlagt oder ein Meldungsdatenfehler auftritt.
Wenn ein Kommunikationsfehler erkannt wird, gibt der Frequenzumrichter eine
Antwort zuriick, die aus der Slave-Adresse, dem Funktionscode mit dem auf
1 gesetzten MSB, dem Fehlercode und dem CRC-16-Priifungsblock besteht.

Fir den Fall, dass der Master einen Fehlercode empfangt, finden Sie in der
folgenden Tabelle Hinweise zur Fehlersuche und -behebung.

Fehlersuche und -behebung

Fehlercode

Bezeichnung

Mégliche Ursache

Abhilfe

01 Hex

Funktionscodefehler

Der Funktionscode ist auf einen anderen Code als 03,
08 oder 10 Hex eingestellt.

Uberpriifen und
korrigieren Sie
den Funktionscode.

02 Hex Registernummer-Fehler | Die angegebene Registernummer ist nicht registriert. Uberpriifen Sie die
Es wurde der Versuch gemacht, das Register des Projektdatei, und
ENTER-Befehls zu lesen. korrigieren Sie sie.
03 Hex Datennummer-Fehler Die Anzahl der Schreib- oder Leseregister liegt auBerhalb | Uberpriifen und
des Bereichs von 1 bis 16 (0001 und 0010 Hex). korrigieren Sie die
Die Anzahl der mit zwei multiplizierten Register der Anzahl der Register
DSR-Meldung stimmt nicht mit der Byte-Anzahl der oder die Anzahl der
angehéangten Daten (iberein. Bytes.
21 Hex Daten- Die Schreibdaten liegen auBerhalb des zuldssigen Uberpriifen Sie die
Einstellungsfehler Bereichs. Anzeige auf der
Der Datensatz ist unzulassig und verursacht einen OPE- | digitalen
(OPE1 bis OPE9) Fehler. Bedienkonsole, und
korrigieren Sie die
Daten.
22 Hex Schreibmodusfehler Der Frequenzumrichter hat bei laufendem Betrieb eine | Schreiben Sie die

DSR-Meldung erhalten, nach der Daten zu einem
Parameter geschrieben werden sollen, bei dem der
Schreibzugriff gesperrt ist, wahrend der
Frequenzumrichter in Betrieb ist.

Der ENTER-Befehl wurde bei laufendem Betrieb des
Frequenzumrichters empfangen.

Daten nach dem
Anhalten des
Frequenzumrichters.

Der Frequenzumrichter erkannte eine UV und empfing
eine DSR-Meldung zum Schreiben von Daten.

Der Frequenzumrichter hat den ENTER-Befehl
empfangen, wahrend er eine UV erkannt hat.

Schreiben Sie die
Daten, nachdem die
Ursache fiir den
UV-Status beseitigt
wurde (Unterspannung
im Hauptstromkreis).

Der Frequenzumrichter hat eine andere DSR-Meldung
als die zur Parameterinitialisierung erhalten

(wobei n01 auf 8 oder 9 gesetzt war), wahrend er einen
F04-Speicherinitialisierungsfehler erkannt hat.

Schalten Sie den
Frequenzumrichter aus
und nach der
Parameterinitialisierung
wieder ein, wenn n01
auf 8 oder 9 gesetzt ist.

Der Frequenzumrichter empfing eine DSR-Meldung
zum Schreiben von Daten, wahrend er geschriebene
Daten verarbeitete.

Nachdem eine Antwort
vom Frequenzumrichter
empfangen wurde,
warten Sie eine
Zeitspanne von 24 Bits
plus mindestens 10 ms
ab, bevor Sie die
Meldung ausgeben.

Es wurde eine DSR-Meldung zum Nur-Lesezugriff auf
ein Register empfangen.

Uberpriifen Sie die
Registernummer, und
korrigieren Sie sie.
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7-9 Selbstdiagnose-Test

Der Frequenzumrichter verfugt Uber eine Selbstdiagnose-Funktion, mit der
Uberprift wird, ob die RS-422A/485-Kommunikation funktioniert. Wenn der
Frequenzumrichter einen Kommunikationsfehler hat, unternehmen Sie die
unten  angegebenen  Schritte, um zu  Uberprufen, ob die
Kommunikationsfunktion des Frequenzumrichters normal ist.

Selbstdiagnose-Testschritte

116

1. Einstellen des Parameters
Setzen Sie Uber die digitale Bedienkonsole n39 fiir Multifunktionseingang
4 (S5) auf 35.

2. Ausschalten des Frequenzumrichters und Verdrahten der
Anschlussklemme
Schalten Sie den Frequenzumrichter aus, und verdrahten Sie die
folgenden Steuerklemmen. Stellen Sie sicher, dass alle anderen
Steuerklemmen gedffnet sind.

sw7 [(@)| ~—— SW7 auf NPN einstellen.

o o | o | Wp— e | e | s e L

@ @ @ DD DD DD D P (D) S5and SC verbinden.

[Fs|FR]FC]am|AC]

[MA | MB | MG |[81]s2]53]%4] 8

:| R+ und S+ verbinden.
:| R+ and S+ verbinden.

3. Einschalten des Frequenzumrichters und Uberpriifen der Anzeige
Schalten Sie den Frequenzumrichter ein.
Uberprifen Sie die Anzeige auf der digitalen Bedienkonsole.
Normal
Die Anzeige is normal; es wird kein Fehlercode angezeigt.
Fehler

Die Anzeige zeigt ,CE" (Kommunikations-Zeituberschreitung) oder
,LCAL“ (Kommunikations-Standby). In beiden Fallen ist der
Kommunikationsschaltkreis des Frequenzumrichters beschadigt.
Tauschen Sie den Frequenzumrichter aus.
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8-1
8-1-1

Schutz- und Diagnosefunktionen
Fehlererkennung (schwerwiegende Fehler)

Der Frequenzumrichter erkennt die folgenden Fehler, wenn der Motor
durchbrennt oder die Elektronik des Frequenzumrichters selbst Schaden
nimmt. Wenn der Frequenzumrichter einen Fehler erkennt, wird der

Fehlercode auf der digitalen Bedienkonsole angezeigt, der
Fehlerkontaktausgang aktiviert und der Frequenzumrichter-Ausgang
abgeschaltet, wodurch der Motor bis zum Stillstand auslauft. Die

Stoppmethode kann bei einigen Fehlern ausgewahlt werden; beim Auftreten
solcher Fehler wird die entsprechende Stoppmethode angewendet. Wenn ein
Fehler aufgetreten ist, muss dieser anhand der nachstehenden Tabellen
identifiziert und seine Ursache behoben werden. Nach dem Neustart des
Frequenzumrichters muss der Fehler zurlickgesetzt werden. Dies kann auf
verschiedene Arten erfolgen. Wahrend der Eingabe des Betriebsbefehls wird
das Rucksetzungssignal jedoch ignoriert. Vergewissern Sie sich deshalb,
dass der Betriebsbefehl ausgeschaltet ist, wenn Sie den Fehler zuriicksetzen.

* Schalten
Multifunktionseingang

Sie das Fehlerricksetzungssignal ein. Ein
(n36 bis n39) muss auf 5 eingestellt sein

(Fehlerriicksetzung).
* Driicken Sie die STOP/RESET-Taste der digitalen Bedienkonsole.

* Schalten Sie die Versorgungsspannung des Frequenzumrichters AUS
und wieder EIN.

Fehleranzeigen und -bearbeitung

Fehler-
anzeige

Bezeichnung und Bedeutung

Mégliche Ursachen und AbhilfemaBnahmen

o,

=

Uberstrom (OC)

Der Frequenzumrichter-
Ausgangsstrom ist gro3er oder
gleich 200 % des
Nennausgangsstroms.

Ein Kurzschluss oder Erdungsfehler ist auf der Ausgangsseite des
Frequenzumrichters aufgetreten.
— Uberpriifen Sie das Motor-Kabel.
Die U/f-Einstellung ist falsch.
— Verringern Sie die eingestellte U/f-Spannung.
Die Motorleistung ist zu groB fur den Frequenzumrichter.
— Verringern Sie die Motorleistung auf die maximal zulassigen
Daten
Das Schutz auf der Ausgangsseite des Frequenzumrichters wurde
gedffnet oder geschlossen.
— Ordnen Sie die Abfolge neu an, sodass das Schitz nicht
6ffnet oder schlie3t, wahrend der Frequenzumrichter arbeitet.
Der Ausgangsschaltkreis des Frequenzumrichters ist beschadigt.
— Tauschen Sie den Frequenzumrichter aus.

Uberspannung (OV)

Der
Zwischenkreisspannungspegel
hat die Uberspannungs-
Erkennungsgrenze erreicht
(200-V-Modelle: min. 410 V DGC;
400-V-Modelle: min. 820 V DC).

Die Verzdgerungszeit ist zu kurz.
— Erhohen Sie die Verzégerungszeit.

Die Versorgungsspannung ist zu hoch.

— Verringern Sie die Versorgungsspannung, sodass sie innerhalb
der Spezifikation liegt.

Es entsteht zu viel generatorische Energie auf Grund von

Uberschwingen bei der Verzégerung.
— Unterdriicken Sie das Uberschwingen so weit wie mdglich.

[y
N

Zwischenkreisunterspannung
(Uv1i)

Die DC-Spannung des
Zwischenkreises hat die
Unterspannungs-
Erkennungsgrenze erreicht
(200 V DC beim 3G3JV-A2[],
160 V DC beim CIMR-J7AZBL]
und 400 V DC beim
CIMR-J7AZ4[]).

Die Spannungsversorgung des Frequenzumrichters hat einen

Phasenverlust, die Klemmenschrauben am Spannungs-

eingang sind lose, oder das Spannungsversorgungskabel hat sich

geldst.

— Uberprtifen Sie die obigen Elemente, und ergreifen Sie
entsprechende GegenmafBnahmen.

Falsche Versorgungsspannung

— Vergewissern Sie sich, dass die Versorgungsspannung den
Spezifikationen entspricht.

Es ist ein kurzzeitiger Spannungsausfall aufgetreten.

— Aktivieren Sie die kurzzeitige Spannungsausfall-Kompensation
(Stellen Sie n47 so ein, dass der Frequenzumrichter wieder
anlauft, nachdem die Spannungsversorgung wiederhergestellt ist).

— Verbessern Sie die Spannungsversorgung.

Die internen Schaltkreise des Frequenzumrichters sind beschéadigt.

— Tauschen Sie den Frequenzumrichter aus.
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Fehler- Bezeichnung und Bedeutung Méogliche Ursachen und AbhilfemaBnahmen
anzeige
oH Kiihlkérper tiberhitzt (OH) ¢ Die Umgebungstemperatur ist zu hoch.
Die Temperatur des — Bellften Sie den Frequenzumrichter, oder installieren Sie eine
Frequenzumrichter-Kihlkérpers . KUhle'.nhe't-
hat 110 °C + 10 °C erreicht. * Die Last ist zu hoch.
— Vermindern Sie die Last.
— Verringern Sie die Leistung des Frequenzumrichters.
* Die U/f-Einstellung ist falsch.
— Verringern Sie die eingestellte U/f-Spannung.
» Die Beschleunigungs-/ Verzégerungszeit ist zu kurz.
— Erhéhen Sie die Beschleunigungs-/Verzdgerungszeit.
* Die LUftung ist blockiert.
— Andern Sie den Standort des Frequenzumrichters, um die
Installationsbedingungen zu erfullen.
* Der Kuhllifter des Frequenzumrichters funktioniert nicht.
— Tauschen Sie den/die KuhllUfter aus.
ol | Motoriiberlastung (OL1) e Die Lastl ist zu hqch.'
Das elektronische thermische — Vermindern Sie die Last. ,
Uberlastrelais hat den — Erhdhen Sie die Leistung des Frequenzumrichters.
Motorlberlastschutz ausgeldst. * Die U/f-Einstellung ist falsch.
— Verringern Sie die eingestellte U/f-Spannung.
* Der Wert in n11 fir die maximale Spannungsfrequenz ist zu niedrig.
— Stellen Sie n11 auf die Nennfrequenz gemaf Motortypenschild ein.
* Die Beschleunigungs-/ Verzégerungszeit ist zu kurz.
— Erhéhen Sie die Beschleunigungs-/Verzégerungszeit.
* Der Wert in n32 fir den Motornennstrom ist falsch.
— Stellen Sie n32 auf den Nennstrom geméaf Motortypenschild ein.
* Der Frequenzumrichters wird mit mehr als einem Motor betrieben.
— Deaktivieren Sie die Motorliberlast-Schutzfunktion,
und installieren Sie pro Motor ein elekironisches Thermorelais.
Die Motoriberlast-Schutzfunktion wird durch Einstellung von n32
auf 0,0 oder n33 auf 2 deaktiviert.
* Die Motorschutzzeit in n34 ist zu kurz eingestellt.
— Stellen Sie n34 auf 8 ein (den Standardwert).
ald Frequenzumrichteriiberlastung |e Die Last ist zu hoch.
(0oL2) — Vermindern Sie die Last.
Das elektronische Thermorelais  |* Die U/f-Einstellung ist falsch.
hat den Uberlastschutz des — Verringern Sie die eingestellte U/f-Spannung.
Frequenzumrichters ausgelst. « Die Beschleunigungs-/ Verzégerungszeit ist zu kurz.
— Erhdhen Sie die Beschleunigungs-/Verzégerungszeit.
* Die Leistung des Frequenzumrichters reicht nicht aus.
— Verwenden Sie ein Frequenzumrichtermodell mit héherer
Leistung.
ol 3 Drehmoment- » Das mechanische System ist blockiert oder ausgefallen.
Uberschreitungserkennung — Prifen Sie das mechanische System, und beheben Sie
(OL3) die Ursache der Drehmomentiiberschreitung.
Es hat einen Strom oder ein » Die Parametereinstellungen waren falsch.
Drehmoment gegeben, der/ das — Stellen Sie die Parameter n60 und n61 entsprechend dem
groéBer oder gleich der Einstellung mechanischen System ein. Erhéhen Sie die Einstellwerte
in n60 fur den Grenzwert der in n60 und n61.
Drehmoment-
Uberschreitungserkennung oder
der in n61 fur die Erkennungszeit
der Drehmomentuberschreitung
war. Es ist ein Fehler erkannt
worden, wobei die Drehmoment-
Uberschreitungserkennungsfunkti
on in n59 auf 2 oder 4 eingestellt
war.
LF Erdschluss (GF) e Ein Erdungsfehler ist auf der Ausgangsseite des

Der Erdschlussstrom am
Frequenzumrichterausgang
Uberschreitet 50 % des
Frequenzumrichter-
Nennausgangsstroms.

Frequenzumrichters aufgetreten.

— Uberpriifen Sie die Verbindungen zwischen Frequenzumrichter
und Motor, und setzen Sie den Fehler nach Behebung
der Ursache zurtick.
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Steuerspannungsversorgung
e Hardware-Fehler

Fehler- Bezeichnung und Bedeutung Mogliche Ursachen und AbhilfemaBnahmen
anzeige
EFL] Externer Fehler LI(EFL)) e Es wurde ein externer Fehler Uber eine Multifunktions-
; 5 Eingangsklemme eingegeben.
Eif];vkj/{gﬁifilgk%tﬁé?er Fehler tber — Beseitigen Sie die Ursache des extern bedingten Fehlers.
Eingangsklemme eingegeben. Ein | Die Sequenz ist falsch.
Multifunktionseingang 1, 2, 3 oder 4, — Uberpriifen und andern Sie die Eingangssequenz fur den
der auf 3 oder 4 gesetzt ist, wurde externen Fehler einschlieBlich der Eingangszeitsteuerung
aktiviert. Die EF-Nummer gibt die und der SchlieBer- oder Offner-Kontakteinstellung.
Nummer des entsprechenden
Eingangs (S2 bis S5) an.
oo Ubertragungsfehler 1 der * Es ist ein Fehler in den internen Schaltkreisen des
digitalen Bedienkonsole (F00) Frequenzumrichters aufgetreten.
Es wurde ein — Schalten Sie den Frequenzumrichter aus und wieder ein.
Sprecherinitialisierungsfehler — Tauschen Sie den Frequenzumrichter aus, wenn dieser Fehler
erkannt. nochmals auftritt.
FOi Ubertragungsfehler 2 der * Es ist ein Fehler in den internen Schaltkreisen des
digitalen Bedienkonsole (FO1) Frequenzumrichters aufgetreten.
Es wurde ein ROM-Fehler erkannt. | — Schalten Sie den Frequenzumrichter aus und wieder ein.
— Tauschen Sie den Frequenzumrichter aus, wenn dieser Fehler
nochmals auftritt.
Fo4 Sprecherinitialisierungsfehler » Esist ein Fehler in den internen Schaltkreisen des
(F04) Frequenzumrichters aufgetreten.
; i — Initialisieren Sie den Frequenzumrichter mit der
Eiiéveuggﬁtg:\nggglsg& céeérg Parametereinstellung n01 auf 8 oder 9, und schalten Sie ihn
i aus und wieder ein.
Frequenzumrichters erkannt. — Tauschen Sie den Frequenzumrichter aus, wenn dieser Fehler
nochmals auftritt.
Fas Fehler am Analog-/ Digital- » Esist ein Fehler in den internen Schaltkreisen des
Wandler (FO05) Frequenzumrichters aufgetreten.
Es wurde ein Fehler am Analog-/ — Schalten Sie den Frequenzumrichter aus und wieder ein.
Digital-Wandler erkannt. — Tauschen Sie den Frequenzumrichter aus, wenn dieser Fehler
nochmals auftritt.
FO7 Fehler an der digitalen » Es ist ein Fehler in den Schaltkreisen der digitalen Bedienkonsole
Bedienkonsole (F07) aufgetreten.
Es wurde ein Fehler in dem — Schalten Sie den Frequenzumrichter aus und wieder ein.
eingebauten Steuerschaltkreis der — Tauschen Sie den Frequenzumrichter aus, wenn dieser Fehler
digitalen Bedienkonsole erkannt. nochmals auftritt.
LE Kommunikations- e Ein Kurzschluss, Erdungsfehler oder eine Unterbrechung ist in der
Zeitiiberschreitung (CE) Datenleitung des Frequenzumrichters aufgetreten.
Die normale RS-422A/485- — Uberpriifen Sie die Leitung, und beseitigen Sie den Fehler.
Netzwerkkommunikation wurde * Der Abschlusswiderstand ist nicht ordnungsgeman eingestellt.
nicht innerhalb von 2 s aufgebaut. — Stellen Sie nur den Abschlusswiderstand des
Der Frequenzumrichter erkennt Frequenzumrichters auf EIN, der sich am jeweiligen Ende des
diesen Fehler, Netzwerks befindet.
wenn n68 (Auswahl der RS-422A/ |+ Einfluss von Storungen.
485-Kommunikations- — Verlegen Sie die Kommunikationsleitung nicht zusammen mit den
Zeituberschreitung) auf Leistungskabeln im gleichen Kabelkanal.
0, 1 oder 2 gesetzt ist. — Verwenden Sie das abgeschirmte, paarweise verdrillte Kabel fur
die Kommunikationsleitung, und stellen Sie eine
Masseverbindung Gber den Master her.
e Fehler im Programm des Masters.
— Uberpriifen und korrigieren Sie das Programm, sodass die
Kommunikation alle 2 s mehrmals durchgefihrt wird.
* Fehler im Kommunikationsschaltkreis.
— Wenn der gleiche Fehler bei einer Selbstdiagnose erkannt wird,
tauschen Sie den Frequenzumrichter aus.
SEF Not-Aus (STP) * Es wurde ein Not-Aus-Alarm Uber einen Multifunktionseingang
i -AUS- ¥ eingegeben.
Eiigvnu,r\ﬁﬁlt?ggnﬁtoiééﬁnggg tiber — Beseitigen Sie die Ursache des Fehlers.
eingegeben. (Ein ¢ Die Sequenz ist falsch.
Multifunktionseingang 1, 2, 3 oder — Uberpriifen und andern Sie die Eingangssequenz fur den
4, der auf 19 oder 21 gesetzt ist, externen Fehler einschlieBlich der Eingangszeitsteuerung und
wurde aktiviert.) der SchlieBer- oder Offner-Kontakteinstellung.
OFF Fehler in der ¢ Es ist keine Spannungsversorgung angeschlossen.
Spannungsversorgung — Uberprifen und korrigieren Sie die
 Unzureichende Spannungsversorgungsleitung und die Spannung.
Spannungsversorgung * Die Klemmenschrauben haben sich gelockert.
* Fehler der — Uberprifen Sie die Klemmenschrauben, und ziehen Sie sie nach.

* Der Frequenzumrichter ist beschéadigt.
— Tauschen Sie den Frequenzumrichter aus.
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8-1-2 Warnungserkennung (nicht schwerwiegender Fehler)

Die Warnungserkennung ist eine Schutzfunktion des Frequenzumrichters, die
den Fehlerkontaktausgang nicht aktiviert und den Frequenzumrichter in
seinen urspriinglichen Status zurlickversetzt, wenn die Ursache des Fehlers
beseitigt ist. Die Anzeige auf der digitalen Bedienkonsole blinkt und zeigt
Einzelheiten des Fehlers an. Treffen Sie im Falle einer Warnung die
geeigneten AbhilfemaBnahmen geman der nachstehenden Tabelle.

Hinweis

Bei manchen Warnungen oder in einigen Féllen wird der Betrieb des

Frequenzumrichters unterbrochen, wie in der Tabelle beschrieben.

Warnungsanzeigen und -bearbeitung

Fehleranzeige

Bezeichnung und Bedeutung
der Warnung

Mogliche Ursachen und AbhilfemaBnahmen

11
(A

Unterspannung in der Einspeisung (UV)

* Die Spannungsversorgung des Frequenzumrichters

(blinkt) Die DC-Spannung des Zwischenkreises hat | hat einen Phasenverlust, die Klemmenschrauben am
die Unterspannungs-Erkennungsgrenze Spannungs-eingang sind lose, oder das
erreicht (200 V DC beim CIMR-J7AZ.2. ] Spannungsversorgungskabel hat sich gelést.
160 V DE: beim CIMR-J7AZ-B[Jund — Uberprifen Sie die obigen Elemente, und ergreifen
400 V DC beim CIMR-J7AZ-40]). Sie entsprechende GegenmafBnahmen.

» Falsche Versorgungsspannung
— Vergewissern Sie sich, dass die Versorgungsspannung
den Spezifikationen entspricht.

ou Zwischenkreis-Uberspannung (OV) * Die Versorgungsspannung ist zu hoch.

(blinkt) Der Zwischenkreisspannungspegel hat die | — Verringern Sie die Versorgungsspannung, sodass
Uberspannun s-Erkennun\gsgrenze erreicht sie innerhalb der Spezifikation liegt.
(200-V-Modelle: min. 410 C;
400-V-Modelle: min. 820 V DC).

oH Kiihlkorper lberhitzt (OH) » Die Umgebungstemperatur ist zu hoch.

(blinkt) Die Temperatur des Frequenzumrichter- — Bellften Sie den Frequenzumrichter,

Kiihlkdrpers hat 110 °C + 10 °C erreicht. oder installieren Sie eine Kiihleinheit.

LCAL Kommunikation auf Standby (CAL)  Ein Kurzschluss, Erdungsfehler oder eine

(blinkt) Wihrend der RS-422A/4895- Unterbrechung ist in der Datenleitung des
Kommunikation ist keine normale DSR- Freﬂuenzq_mrlchters_aufg_etreten. " .
Meldung empfangen worden. Der — Uberprifen Sie die Leitung, und beseitigen Sie den
Frequenzumrichter gibt diese Warnung nur Fehler. . o )
aus, wenn die RUN-Befehlauswahl (n02) * Der Abschlusswiderstand ist nicht ordnungsgeman
auf 2 oder die Frequenzsollwert-Auswahl elngestellt. . )

%nos) auf 6 gesetzt ist. Bis zum — Stellen Sie nur den Abschlusswiderstand des
urlicksetzen der Warnung wird jeder Frequenzumrichters auf EIN, der sich am jeweiligen
Eingang auBer dem . . Ende des Netzwerks befindet.
Kommunikationseingang ignoriert. e Fehler im Programm des Masters.
— Uberpriifen Sie den Status der Kommunikation,
und korrigieren Sie das Programm.
* Fehler im Kommunikationsschaltkreis.
— Wenn ein CAL- oder CE-Fehler bei einer
Selbstdiagnose erkannt wird, tauschen Sie den
Frequenzumrichter aus.
ol 3 Drehmoment- ¢ Das mechanische System ist blockiert oder
blinkt) Uberschreitungserkennung (OL3) ausgefallen.
Es hat einen Strom oder ein Drehmoment — Prifen Sie das mechanische System, und beheben
egeben, der/ das gréBer oder gleich der Sie die Ursache der Drehmomentliberschreitung.

Cinstellung in n60 fur das Drehmoment- * Die Parametereinstellungen waren falsch.
Uberschreitungslevel oder der in n61 fir die — Stellen Sie die Parameter n60 und n61
Erkennungszeit der entsprechend dem mechanischen System ein.
Drehmomenttiberschreitung war. Es ist ein Erhdhen Sie die Einstellwerte in n60 und n61.
Fehler erkannt worden, wobei die Drehmoment-
Uberschreitungserkennungsfunktion in n59 auf
1 oder 3 eingestellt war.

SE- Sequenzfehler (SER) » Ein Sequenzfehler ist aufgetreten.

(blinkt) Es wurde eine Sequenzénderung — Uberprifen Sie die Auswahl der Lokal/Dezentral-
eingegeben, wahrend der Betriebsart als Multifunktionseingang, und stellen
Frequenzumrichter in Betrieb war. Die Sie sie entsprechend ein.
Lokal/Dezentral-Betriebsart wird
umgeschaltet, wahrend der
Frequenzumrichter in Betrieb ist.

Hinweis Der Frequenzumrichter lauft bis
zum Stillstand aus.
hb Externe Endstufensperre (bb) * Der externe Endstufensperrbefehl wurde als
(blinkt) Ein externer Endstufensperrbefehl wurde Multifunktionseingang eingegeben.

gegeben.

Hinweis Der Frequenzumrichter lauft bis
zum Stillstand aus.

— Beseitigen Sie die Ursache des externen

Endstufensperrbefehls.
* Die_Sequenz ist falsch.

— Uberpriifen und dndern Sie die Eingangssequenz
fur den externen Fehler einschlieBlich der
Einga,ngszeitsteuerung und der SchlieBer-

oder Offner-Kontakteinstellung.
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Fehleranzeige Bezeichnung und Bedeutung Mogliche Ursachen und AbhilfemaBnahmen
der Warnung

EF Vorwarts-/ Ruckwartslauf-Befehl (EF) Ein_Sequenzfehler ist aufgetreten.

(blinkt) Der Vorwarts- und der Riickwértsbefehl — Uberprifen Sie in die Auswahl der Lokal/Dezentral-
werden fir 0,5 s oder langer gleichzeitig Betriebsart als Multifunktionseingang.
eingegeben.

Hinweis Der Frequenzumrichter stoppt
entsprechend der in n04
eingestellten Methode.

SEF Not-Aus (STP) Die Parametereinstellung war falsch. .

(blinkt) Die digitale Bedienkonsole funktioniert nicht — Schalten Sie den Vorwérts- oder Rlckwartsbefehl
mehr. Die STOP/RESET-Taste auf der aus, Uberprifen Sie, ob der Parameter n06 fir
digitalen Bedienkonsole wird gedriickt, die Auswahl der STOP/RESET-Tastenfunktion
wahrend der Frequenzumrichter den Uiber die eingestellt ist, und starten Sie den
Steuerklemmen eingegebenen Vorwérts- Frequenzumrichter erneut.
oder der Ruckwértsbefehl ausfihrt.

Hinweis Der Frequenzumrichter stoppt
entsprechend der in n04
eingestellten Methode.

Es wurde ein Not-Aus-Alarmsignal als Es wurde ein Not-Aus-Alarm Uber einen

Multifunktionsein?an eingegeben. Einauf20 | Multifunktionseingang eingegeben.

oder 22 eingestellter Multifunktionseingang 1, — Beseitigen Sie die Ursache des Fehlers.

2, 3 oder 4 wurde benutzt. Die"SequenZ ist falsch.

Hinweis Der Frequenzumrichter stoppt — Uberprifen und &ndern Sie die Eingangssequenz
entsprechend der in n04 fir den externen Fehler einschlieBlich der
eingestellten Methode. Eingangszeitsteuerung und der SchlieBer- oder

Offner-Kontakteinstellung.
FRA Kiuhllifterfehler (FAN) Die Verdrahtung des KuhllUfters hat einen Fehler.
(blinkt) Der Kuhlliifter wurde blockiert — Schalten Sie den Frequenzumrichter aus, und
’ bauen Sie den Lufter ab. Uberprufen und
reparieren Sie die Verdrahtung.

Der, Kuhllufter ist in keinem guten Zustand.

— Uberprifen Sie den KihllUfter, und entfernen Sie
Fremdkdrper oder Staub im Lfter.

Der Kihllifter kann nicht mehr repariert werden.

— Tauschen Sie den Lifter aus.

L Kommunikations-Zeitliberschreitung Ein Kurzschluss, Erdungsfehler oder eine
(CE) lFJnterbrechungAst in defr Datenleitung des

; ) . Qeat reguenzumrichters aufgetreten.

\?vl?rgg;%%lteir?nse%i%té{/%%SZKsotTeTguensﬁ(glttPn - ﬂberprufen Sie die Leitung, und beseitigen Sie den

Der Frequenzumrichter erkennt diesen Fehler, Fehler. . . y

wenn n68 (Auswahl der RS-422A/485- Der Abschlusswiderstand ist nicht ordnungsgeman

Kommunikations-Zeittiberschreitung) emgestellt. , _

auf 0, 1 oder 2 gesetzt ist. — Stellen Sie nur den Abschlusswiderstand des

Frequenzumrichters auf EIN, der sich am
jeweiligen Ende des Netzwerks befindet.

Einfluss von Stérungen.

— Verlegen Sie die Kommunikationsleitung nicht
zusammen mit den Leistungskabeln im gleichen
Kabelkanal.

— Verwenden Sie das abgeschirmte, paarweise
verdrillte Kabel fir die Kommunikationsleitung,
und stellen Sie eine Masseverbindung Uber den
Master her.

Fehler im Programm des Masters.

— Uberpriifen und korrigieren Sie das Programm,
sodass die Kommunikation
alle 2 s mehrmals durchgefiihrt wird.

Fehler im Kommunikationsschaltkreis.

— Wenn der gleiche Fehler bei einer Selbstdiagnose
erkannt wird, tauschen Sie den Frequenzumrichter
aus.

of | Bedienfehler (OPL]) Die Werte in n36 bis n39 fur Multifunktionseingange

(blinkt) (Parameter-Einstellungsfehler) 1 bis 4 sind doppelt vorhanden.

— Uberprifen und korrigieren Sie die Werte.

af? Die Einstellungen der U/f-Kennlinie erfullen die

(blinkt) folgende Bedingung nicht: n14 = n12 <n11 = n09

— Uberprifen und korrigieren Sie den Einstellwert.

of 3 Der in n32 eingestellte Motornennstrom Uberschreitet

(blinkt) 150, % des Frequenzumrichter-Nennausgangsstroms.

— Uberprifen und korrigieren Sie den Wert.

ofY Der in n30 eingestellte obere Grenzwert fir den

(blinkt) Frequenzsollwert und der in n31 eingestellte untere

Grenzwert fUr den Frequenzsollwert erfillen

die folgende Bedingung nicht: n30 = n31

— Uberprifen und korrigieren Sie die Einstellwerte.

oF5 Die in n49, n50 eingestellten Ausblendfrequenzen

(blinkt) erfillen die folgende Bedingun%_nicht: n49 = n50

i

— Uberprifen und korrigieren Sie die Einstellwerte.
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8-2 Fehlersuche und Fehlerbehebung

Aufgrund von Fehlern bei der Parametereinstellung, falscher Schreibvorgéange
usw. koénnen Frequenzumrichter und Motor beim Starten des Systems
mdglicherweise nicht funktionieren wie erwartet. Wenn dies der Fall ist, finden
Sie weitere Informationen und die entsprechenden AbhilfemaBnahmen im
nachfolgenden Abschnitt.

Weitere Informationen finden Sie unter 8-1 Schutz- und Diagnosefunktionen,
wenn der Inhalt des Fehlers angezeigt wird.

8-2-1 Parameter lassen sich nicht einstellen
Die Anzeige dndert sich nicht, wenn die Aufwarts- oder Abwarts-Taste gedriickt wird.

Der Parameter- o Diese Situation tritt auf, wenn nO1 fiir die Parameter Schreibsperre/

Schreibsperre ist aktiviert. Parameter-Initialisierung auf O gesetzt ist. Stellen Sie n01 auf den
entsprechenden Sollwert ein.

Der Frequenzumrichter ist Einige Parameter kdnnen wéhrend des Betriebs nicht eingestellt werden.

in Betrieb. Naheres finden Sie in der Parameterliste.

Schalten Sie zuerst den Frequenzumrichter aus, und nehmen Sie dann die
Einstellungen vor.

Die digitale ) Schalten Sie den Frequenzumrichter aus und wieder ein. Wenn die
Bedienkonsole zeigt Anzeige auf die digitalen Bedienkonsole immer noch nicht funktioniert,
nichts an. mussen die internen Schaltkreise des Frequenzumrichters beschadigt

sein. Tauschen Sie den Frequenzumrichter aus.

8-2-2 Motor lauft nicht
Der Motor lauft bei Betrieb liber die Steuerklemmen nicht, obwohl der
Frequenzsollwert richtig ist.

Die Einstellung der Wenn Parameter n02 fiir die Auswahl der Betriebsart nicht zur Aktivierung
Betriebsart ist falsch. der Steuerklemmen auf 1 gesetzt ist, kann der RUN-Befehl nicht (iber die
Steuerklemmen ausgefihrt werden.

Uberprifen und korrigieren Sie die Einstellung in n02.

Eingang in 2-Draht- Der Frequenzumrichter fuhrt die Befehle fir RUN, Stopp und Vorwarts-/
Ansteuerung, wenn Rickwartslauf ~ in 3-Draht-Ansteuerung  aus, wenn n37 flr
3-Draht-Ansteuerung Multifunktionseingang 2 auf 0 gesetzt ist. Die 3-Draht-Ansteuerung funktioniert

eingestellt ist und nicht, wenn der Umrichter auf 2-Draht-Ansteuerung programmiert wurde

umgekehrt. (n37>0, n36=2). Andererseits lauft der Frequenzumrichter in 2-Draht-
Ansteuerung nur im Ruickwartslauf, wenn die 3-Draht-Ansteuerung aktiviert ist.
Uberprifen und korrigieren Sie die Einstellung in n37, oder &ndern Sie die
Eingabemethode des RUN-Befehls.

Der Frequenzumrichter ist Wenn die PRGM- oder LO/RE-Anzeige (rot) auf der digitalen

nicht im RUN-Modus. Bedienkonsole erleuchtet ist, startet der Frequenzumrichter nicht.
Brechen Sie den RUN-Befehl ab, driicken Sie die Betriebsarten-Taste, um
den Modus des Frequenzumrichters zu &ndern, und starten Sie den
Frequenzumrichter neu, wenn die grine Anzeige leuchtet.

Der Frequenzsollwert ist Wenn der Frequenzsollwert kleiner ist als die in n14 eingestellte minimale

zu klein. Ausgangsfrequenz, lauft der Frequenzumrichter nicht an.
Erhdhen Sie den  Frequenzsollwert mindestens auf die
Mindestausgangsfrequenz.

Der Frequenzumrichter ist In der LOCAL-Betriebsart startet der Frequenzumrichter, wenn der RUN-

im LOCAL-Modus. Befehl durch Driicken der Taste RUN gegeben wird.

Uberprifen Sie die LO/RE-Anzeige. Wenn die Anzeige auf ,Lo“ steht,
befindet sich in der Frequenzumrichter in der LOCAL-Betriebsart. Driicken
Sie die Erhdhen- Taste, und schalten Sie den Frequenzumrichter in die
dezentrale Betriebsart, wobei ,fE* aufleuchtet.

Wenn das oben beschriebene Vorgehen nicht funktioniert, ist ein
Multifunktionseingang auf Auswahl der Lokal/Dezentral-Betriebsart
eingestellt. In diesem Fall kann die Betriebsart nur Uber den
Multifunktionseingang gedndert werden. Schalten Sie die entsprechende
Eingangsklemme aus, sodass der Frequenzumrichter in die dezentrale
Betriebsart geschaltet wird.
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Die Verdrahtung der
Steuerklemmen des
Frequenzumrichters
ist falsch.

Der Frequenzumrichter kann keine Eingangssignale annehmen, wenn die
Verdrahtung der Eingénge der Steuerklemmen falsch ist.

Uberpriifen Sie auf  der  digitalen Bedienkonsole den
Eingangsklemmenstatus der Multifunktions-Uberwachung UQO6.

Als Eingangssequenz ist NPN oder PNP wahlbar. StandardmaBig ist NPN
eingestellt.

Uberprifen Sie anhand der Informationen in Kapitel 2-2-2 Klemmenblock,
ob die Einstellung von Schalter SW7 und die Verdrahtung richtig sind.

Der Motor lauft nicht an, wenn das Signal Uber die Steuerklemmen gegeben wird.
(Der Frequenzsollwert ist 0 oder anders als der Einstellwert.)

Die Einstellung des
Frequenzsollwerts
ist falsch.

Der Frequenzumrichter
istim LOCAL-Modus.

Die Einstellungen fir
Verstarkung oder Offset
des Analogeingangs sind
falsch.

Der Analogeingang von Frequenzsollwerten wird ignoriert, wenn die
digitale Bedienkonsole ausgewdahlt ist. Der Digitaleingang von
Frequenzsollwerten wird ignoriert, wenn die digitale Bedienkonsole nicht
ausgewahlt ist.

Stellen Sie sicher, dass die Einstellung zur Frequenzsollwert-Auswahl in
n03 mit der tatsadchlichen Methode zur Eingabe von Frequenzbefehlen
Ubereinstimmt.

Lesen Sie vor Gebrauch von Analogeingdngen das Kapitel 2-2-2
Klemmenblock und Uberprifen Sie, ob die Einstellung von SW8 und die
tatsachliche Methode zur Eingabe von Frequenzsollwerten (mit Spannung
und Strom) richtig sind.

Frequenzsollwerte kdnnen nur Uber Tastenfolgen auf der digitalen
Bedienkonsole oder mit dem Sollwertpotenziometer eingegeben werden,
wenn sich der Frequenzumrichter in der lokalen Betriebsart befindet.
Uberprifen Sie die LO/RE-Anzeige. Wenn die Anzeige auf ,Lo“ steht,
befindet sich in der Frequenzumrichter in der LOCAL-Betriebsart. Driicken
Sie die Erh6éhen-Taste, und schalten Sie den Frequenzumrichter in die
dezentrale Betriebsart, wobei ,rE“ aufleuchtet.

Wenn das oben beschriebene Vorgehen nicht funktioniert, ist der
Multifunktionseingang auf Auswahl der Lokal/Dezentral-Betriebsart
eingestellt. In diesem Fall kann die Betriebsart nur Uber den
Multifunktionseingang geéndert werden. Schalten Sie die entsprechende
Eingangsklemme aus, sodass der Frequenzumrichter in die dezentrale
Betriebsart geschaltet wird.

Uberpriifen Sie, ob Frequenzsollwert-Verstarkung in  n41 und
Frequenzsollwert-Offset in n42 entsprechend den tatsachlichen analogen
Eingangsmerkmalen eingestellt sind.

Der Motor bleibt stehen, wenn beschleunigt oder eine Last angeschlossen wird.

Die Last kann zu grof3
sein.

Der J7AZ besitzt einen Blockierschutz und eine automatische
Drehmomentkompensation, doch kann der Blockierschutzgrenzwert
Uberschritten werden, wenn die Beschleunigung oder die Last zu grof ist.
Erhéhen Sie die Beschleunigungszeit, oder verringern Sie die Last. Ziehen
Sie auch die Verwendung eines starkeren Motors in Betracht.

Der Motor dreht nur in eine Richtung.

Die Riickwértslaufsperre
ist aktiviert.

Wenn n05 (Sperre des Rlckwartslaufs) auf 1 gesetzt ist (Rickwartslauf
gesperrt), akzeptiert der Frequenzumrichter keine Rickwartslaufbefehle.
Um Vorwarts- und Rickwartslauf verwenden zu kénnen, setzen Sie n05
auf 0.

8-2-3 Der Motor dreht in die falsche Richtung.

Die Verdrahtung auf der
Ausgangsseite des
Motors ist falsch.
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Wenn die Klemmen U/T1, V/T2 und W/T3 des Frequenzumrichters richtig
an die Klemmen T1(U), T2(V) und T3(W) des Motors angeschlossen sind,
dreht der Motor vorwérts, wenn ein Vorwértslauf-Befehl gegeben wird. Die
Vorwartsrichtung hangt von Hersteller und Motor typ ab.

Lesen Sie deshalb in den technischen Daten nach. Durch Vertauschen
von zwei Drahten zwischen U/T1, V/T2 und W/T3 wird die Drehrichtung
geandert.
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8-2-4 Der Motor hat kein Drehmoment oder beschleunigt langsam.

Der Blockierschutzgrenz-
wert wihrend des
Betriebs ist zu niedrig.

Der Blockierschutzgrenz-
wert wahrend der
Beschleunigung ist zu
niedrig.

Wenn der in n57 (Blockierschutzgrenzwert wahrend des Betriebs)
eingestellte Wert zu niedrig ist sinkt die Drehzahl ab wenn der Grenzwert
erreicht wurde.

Stellen Sie sicher, dass der Einstellwert richtig ist.

Ist der in n56 (Blockierschutzgrenzwert wéhrend der Beschleunigung)
eingestellte Wert zu niedrig, ist die Beschleunigungszeit zu lang.
Stellen Sie sicher, dass der Einstellwert richtig ist.

8-2-5 Die Motorverzogerung ist zu langsam

Die Verzégerungszeitein-
stellung ist zu lang.

Blockierschutz wahrend
Verzégerung.

Uberpriifen Sie die Einstellungen fiir die Verzégerungszeit in n17 und n19.

Der Frequenzumrichter verfliigt Uber eine Blockierschutzfunktion, die
automatisch die Verzégerungszeit verlangert, wenn fir den Motor zu viel
Bremsenergie aufgewendet wird. Diese Funktion wird aktiviert, wenn die
Verzdgerungszeit langer sein muf3 als der Einstellwert ist. Wenn die
Verzdgerungszeit mit dem Einstellwert Gbereinstimmen muss, verwenden
Sie ein Frequenzumrichtermodell mit héherer Leistung oder ein Modell mit
einer Bremsfunktion (z.B. den VARISPEED V7).

8-2-6 Motor brennt durch

Die Last ist zu groB.

Die Umgebungstempera-
tur ist zu hoch.

Die Spannungsfestigkeit
zwischen den Phasen des
Motors ist unzureichend.

Wenn die Last auf den Motor zu grof3 ist und der Motor mit einem effektiven
Drehmoment betrieben wird, das Gber dem Nenndrehmoment des Motors
liegt, brennt der Motor durch. Beispielsweise kdénnen das
Nenndrehmoment des Motors und die Leistung auf einen Betrieb von acht
Stunden begrenzt sein, wenn in der Beschriftung auf dem Motor eine
Nennbelastung von acht Stunden angegeben ist. Wenn das fir 8 Stunden
spezifizierte Drehmoment auf Dauer abgenommen wird (>8 Stunden),
kann dies zum Durchbrennen fiihren.

Reduzieren Sie in diesem Fall entweder die Last, oder erhéhen Sie die
Beschleunigungs-/Verzégerungszeit. Ziehen Sie auch die Verwendung
eines starkeren Motors in Betracht.

Die Motornenndaten werden fiir einen bestimmten Temperaturbereich far
die Betriebsumgebung festgelegt. Es kommt zum Durchbrennen des
Motors, wenn er kontinuierlich mit dem Nenndrehmoment in einer
Umgebung lauft, in der die maximale Umgebungsbetriebstemperatur
Uberschritten wird.

Senken Sie die Umgebungstemperatur des Motors, bis sie innerhalb des
zuldssigen Umgebungstemperaturbereichs liegt.

Wenn der Motor an den Ausgang des Frequenzumrichters angeschlossen
wird, entstehen Uberspannungen an den Motorklemmen.

Normalerweise ist die maximale Uberspannung dreimal so hoch wie die
Eingangs-Versorgungsspannung des Frequenzumrichters (d.h. ca. 600 V
bei 200-V-Modellen und ca. 1200 V bei 400-V-Modellen).

Daher muss die Durchschlagsfestigkeit des Motors hoher sein als die
maximale Uberspannung.
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8-2-7 AM-Radios oder Funkgerate konnen in der unmittelbaren Nahe
des Frequenzumrichters gestort werden

Die Stérungen entstehen Ergreifen Sie die folgenden MaBnahmen, um Stdrungen zu verhindern:
durch Schaltvorgénge des * Stellen Sie den Frequenzumrichter in n46 auf eine niedrigere
Frequenzumrichters. Taktfrequenz ein.

Die Anzahl der internen Schaltvorgénge wird verringert, wodurch sich
die Stérungen bis zu einem gewissen Grad reduzieren lassen.

* Installieren Sie einen Eingangs-Entstorfilter an den Eingangsklemmen
des Frequenzumrichters.

* Installieren Sie einen Ausgangs-Entstorfilter an der Ausgangsseite
des Frequenzumrichters.

* Verwenden Sie Metallgeh&use.
Elektrische Wellen lassen sich durch Metall abschirmen. Kapseln Sie
deshalb den Frequenzumrichter mit einem Metallgehduse ab.

8-2-8 Der Fehlerstrom-Schutzschalter wird beim Starten
des Frequenzumrichters aktiviert

Durch den Der Frequenzumrichter fuhrt interne Schallvorgdnge durch. Daher flie3t
Frequenzumrichter flieBt durch den Frequenzumrichter ein Leckstrom. Dieser Leckstrom kann den
ein Leckstrom. Fehlerstrom-Schutzschalter aktivieren, wodurch die Spannungsversorgung

abgeschaltet wird.

Verwenden Sie einen Fehlerstrom-Schutzschalter mit einem hohen
Leckstromerkennungswert (d.h. mit einer Empfindlichkeit von 200 mA oder
mehr und einer Ansprechzeit von 0,1 s oder langer), oder einen
Fehlerstrom-Schutzschalter, der speziell fur die Verwendung mit hohen
Frequenzen zum Einsatz bei Frequenzumrichtern ausgelegt ist.
AuBerdem ist es hilfreich, den Taktfrequenzwert in n46 zu verringern.
Beachten Sie daruber hinaus, dass der Leckstrom proportional zur
Kabelldnge zunimmt. Normalerweise wird pro Kabelmeter ein Leckstrom
von ca. 5 mA erzeugt.

8-2-9 Mechanische Vibrationen
Das mechanische System macht ungewéhnliche Gerédusche.

Resonanz zwischen der Méglicherweise besteht eine Resonanz zwischen der Eigenfrequenz des
Eigenfrequenz des mechanischen Systems und der Takifrequenz. Wenn der Motor ohne
mechanischen Systems Probleme lauft und an der Maschine Schwingungen auftreten, die ein
und der Taktfrequenz. hohes ,Jaulgerausch“ verursachen, kann dies ein Hinweis auf Resonanz

sein. Um diese Art von Resonanz zu verhindern, passen Sie den in n46
eingestellten Taktfrequenzwert an.

Resonanz zwischen der Méglicherweise besteht eine Resonanz zwischen der Eigenfrequenz einer
Eigenfrequenz einer Maschine und der Ausgangsfrequenz des Frequenzumrichters. Um dies
Maschine und der zu verhindern, benutzen Sie die Ausblendfrequenzfunktion mit den in n49
Ausgangsfrequenz des bis n51 eingestellten Werten, oder installieren Sie Gummipuffer an der
Frequenzumrichters. Motorhalterung, um die Resonanz des mechanischen Systems
abzustellen.

Es treten Drehzahlschwankungen und Vibrationen auf.

Beeinflussung durch die Die Schlupfompensationsfunktion des Frequenzumrichters kann die
Schlupfkompensations- Eigenfrequenz des mechanischen Systems so beeinflussen, dass
funktion. Vibrationen oder Drehzahlschwankungen auftreten. Erhéhen Sie in

diesem Fall in n67 die Zeitkonstante flir die Schlupfkompensation. Je
gréBer die Zeitkonstante ist, desto langsamer ist jedoch die Ansprechzeit
der Schlupfkompensationsfunktion.

Der Motor vibriert stark und dreht nicht normal.

Motorphasen- Wenn eine oder zwei der drei Phasen des Motors offen sind, vibriert der

Unterbrechung Motor GberméaBig und I&uft nicht. Stellen Sie sicher, dass der Motor richtig
verdrahtet ist und alle Kabel angeschlossen sind. Das gleiche Phdnomen
tritt auf, wenn der Ausgangstransistor des Frequenzumrichters offen und
beschéadigt ist. Kontrollieren Sie ebenfalls die Ausgangspannung des
Frequenzumrichters:
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8-2-10 Der Motor dreht auch bei Abschaltung des
Frequenzumrichterausgangs

Unzureichende Wenn der Motor weiterhin mit niedriger Drehzahl 1auft, ohne vollsténdig
DC-Bremsung zum Stillstand zu kommen und wenn ein Verzégerungsstopp ausgefiihrt
worden ist, verzdgert die DC-Bremsung nicht genug.

Justieren Sie in solchen Fallen die DC-Bremsung wie unten beschrieben.
¢ Erhdéhen Sie den Parameter in n52 fiir den DC-Steuerstrom.
¢ Erhéhen Sie den Parameter in n53 fir die DC-Steuerzeit beim

Ausschalten.
8-2-11 Erkennt OV beim Starten des Motors; der Motor blockiert
Unzureichende DC- Uberspannung und Blockieren kénnen auftreten, wenn sich der Motor
Steuerung beim Anfahren bereits dreht, wenn er gestartet wird.

Dies kann verhindert werden, wenn vor dem Starten die Drehzahl des
Motors mit der DC-Bremsung gestoppt wird.

Erhéhen Sie den Parameter in n54 fur die DC-Steuerzeit beim Start.
8-2-12 Die Ausgangsfrequenz erreicht den Frequenzsollwert nicht

Der Frequenzsollwert liegt Wenn die Ausblendfrequenzfunktion eingesetzt wird, bleibt die

innerhalb des Ausblend- Ausgangsfrequenz innerhalb des Ausblendfrequenzbereichs.

frequenzbereichs. . . . . . . .
Stellen Sie sicher, dass die Einstellungen fur die Bandbreite der
Ausblendfrequenzen 1 und 2 in n49 bis n50 sowie fir die Breite des
ausgeblendeten Frequenzbandes in n51 richtig sind.

Die eingestellte ) Die Frequenzobergrenze wird durch folgende Formel bestimmt:
Ausgangsfrequenz liegt Maximalfrequenz in n09 x Obergrenze Frequenzsollwert in n30/100

ggggdgﬁlz%g::grenze. Uberpriifen Sie, ob die Einstellungen in n09 und n30 richtig sind.

8-2-13 Frequenzumrichter lauft nicht

Weil EF (gleichzeitige Eingabe des Vorwérts- und Rickwértslaufbefehls)
erkannt wird oder weil der Motor kurzzeitig dreht, obwohl die
Ansteuerspannung ausgeschaltet ist

Sequenzfehler EF wird erkannt, wenn der Vorwéarts- und der Rickwartsbefehl flir 0,5 s

oder langer gleichzeitig eingegeben werden. Korrigieren Sie die Sequenz.
Fehlfunktion auf Grund Die Frequenzumrichter-Eingénge bleiben auf Grund einer unerwilinschten
unerwiinschter Stromschleife  an  den  Controller-Ausgdngen  mdglicherweise
Stromschleifen eingeschaltet. Wenn bei der in der folgenden Darstellung gezeigten

Verdrahtung die Ausgangsspannungsversorgung des Controllers unter 24
V DC betragt oder wenn die Spannungsversorgung ausgeschaltet ist,
flieBt der durch den Pfeil markierte Strom, und die Eingénge des
Frequenzumrichters werden aktiviert. Flgen Sie in diesem Fall an Punkt A
eine Diode ein.

Abschnitt A
Controller Frequenzumrichter
(Ausgangs-Baugruppe) / (Steuerungseingang)
] ol

| I# h
‘ i
|

~— S1 bis S5
i

s
()
P
O
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8-3 Wartung und Inspektion

/\VORSICHT

/\VORSICHT

/\VORSICHT

/\VORSICHT

/\ Achtung

/\ Achtung

Tagliche Inspektion

RegelmaBige Inspektion
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Berlhren Sie Klemmenblécke des Umrichters nicht bei eingeschalteter
Versorgungsspannung.

Wartungsarbeiten oder Inspektionen dirfen nur durchgefiihrt werden, wenn
die Spannungsversorgung auf AUS geschaltet ist; stellen Sie sicher, dass die
Ladungsanzeige (CHARGE) bzw. die Statusanzeigen AUS sind, nachdem Sie
die auf der Frontabdeckung angegebene Zeitspanne abgewartet haben. Bei
Missachtung besteht die Gefahr eines elektrischen Schlages.

Wartung, Inspektion oder der Austausch von Teilen dirfen nur von befugtem
Personal durchgefihrt werden. Andernfalls besteht die Gefahr eines
elektrischen Schlages oder Verletzungsgefahr.

Versuchen Sie nicht, die Baugruppe zu zerlegen oder zu reparieren.
Andernfalls besteht die Gefahr eines elektrischen Schlages oder
Verletzungsgefahr.

Behandeln Sie den Umrichter mit Vorsicht, weil er Halbleiterbauteile enthalt.
Bei grober Behandlung besteht die Gefahr von Fehlfunktionen.

Versuchen Sie nicht, Anderungen an der Verdrahtung vorzunehmen,
Verbindungen oder die Spannungsversorgung zur Bedienkonsole oder zu
optionalen Teilen zu unterbrechen oder Lufter auszutauschen, wéhrend das
Gerat mit Spannung versorgt wird. Andernfalls besteht Verletzungsgefahr
oder die Gefahr von Schaden oder Fehlfunktionen des Produktes.

Prufen Sie folgende Punkte, wahrend das System in Betrieb ist.
* Der Motor darf nicht vibrieren oder ungewdhnliche Gerausche entwickeln.
* Es darf keine ungewdhnlich hohe Hitzeentwicklung auftreten.
« Der auf dem Uberwachungs-Display angezeigte Ausgangsstromwert und
darf nicht hdher als normal sein.
e Der Kuhllufter an der Unterseite des Frequenzumrichters sollte normal
arbeiten, wenn das Modell einen Kuhllifter besitzt.

Prifen Sie folgende Punkte wahrend der regelméBigen Inspektion.
Stellen Sie sicher, dass die Spannungsversorgung ausgeschaltet ist, bevor
sie mit der Inspektion beginnen. Uberprifen Sie, ob alle Anzeigen an der
Geratefront ausgeschaltet sind, und warten Sie mindestens 1 Minute lang,
bevor Sie mit der Inspektion beginnen.
Beriihren Sie die Klemmen keinesfalls unmittelbar nach dem Ausschalten der
Spannungsversorgung. Andernfalls besteht die Gefahr eines elektrischen
Schlages.
* Die Klemmenschrauben des Frequenzumrichters dirfen nicht gelockert
sein.
* Es darf sich kein leitender Staub oder Olnebel auf dem Klemmenblock
oder im Frequenzumrichter befinden.
e Die Befestigungsschrauben des Frequenzumrichters dirfen nicht
gelockert sein.
¢ Der Kiihlkérper muss frei von Schmutz oder Staub sein.
eEs darf sich kein Staub in den Liftungséffnungen des
Frequenzumrichters befinden.
» Das auBere Erscheinungsbild des Frequenzumrichters muss normal sein.
¢ Es dlrfen keine ungewohnlichen Gerdusche oder Vibrationen auftreten,
und die Gesamtbetriebszeit sollte die Spezifikationen nicht tberschreiten.
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RegelmaBige Wartung von Komponenten

Der Frequenzumrichter besteht aus einer Vielzahl von Komponenten; diese
mussen  ordnungsgemal funktionieren, um die Funktionen des
Frequenzumrichters vollstdndig nutzen zu kdnnen. Einige der elektrischen
und mechanischen Bauteile missen je nach Einsatzbedingungen regelmafig
gewartet  werden. Um den ordnungsgeméBen  Betrieb des
Frequenzumrichters Uber einen langeren Zeitraum zu gewahrleisten, ist es
erforderlich, Inspektionen in regelmaBigen Intervallen durchzufihren und
Komponenten nach Ablauf ihrer Lebensdauer auszutauschen.

Die Standards fur Inspektionsintervalle sind je nach den Bedingungen der
Installationsumgebung des Frequenzumrichters und dessen Nutzung
unterschiedlich.

Nachstehend sind die fir den Wartungsintervalle fir den Frequenzumrichter
aufgefiihrt. Betrachten Sie diese als Richtlinie.

Wartungsintervalle (Richtlinie)

 Kuhllafter: 2 bis 3 Jahre

* Elektrolyt-Kondensator: 5 Jahre

e Sicherung: 10 Jahre
Die Anwendungsbedingungen sind wie folgt:

* Umgebungstemperatur: 40 °C

* Lastfaktor: 80 %

¢ Bedienung: 8 Stunden pro Tag

¢ Installation: Entsprechend den Anweisungen im Handbuch
Es wird empfohlen, die Umgebungstemperatur und die Stromzufuhrdauer
soweit wie moglich zu senken, um die Lebensdauer des
Frequenzumrichters zu erhéhen.

Hinweis  N&here Angaben zur Wartung erhalten Sie bei Ihrer OMRON-YASKAWA-
Vertretung.

Austausch des Kiihllifters

Wenn der Fehler FAN angezeigt wird oder der Kihllifter ausgetauscht
werden muss, gehen Sie folgendermafen vor.

Kiihlliifter-Modelle

Frequenzumrichter Kihlltfter
Dreiphasig 200 V AC CIMR-J7AZ21P5 oder 3G3JV-22P2 FAN001062
CIMR-J7AZ24P0 FANO01063
Einphasig 200 V AC CIMR-J7AZB1P5 FAN001062
Dreiphasig 400 V AC CIMR-J7AZ41P5 oder CIMR-J7AZ42P2 | FAN001062
CIMR-J7AZ44P0 FANO01063

Austauschen des Kuhllufters (Frequenzumrichter mit 68 oder 140 mm Breite)

1. Driicken Sie in Pfeilrichtung links und rechts auf die Kihllifter-Abdeckung,
die sich unten am Kuhlkérper befindet. Heben Sie das untere Ende des
KuhllGfters in Pfeilrichtung 2 an, und nehmen Sie den KuhllGfter ab, wie in
der folgenden Abbildung gezeigt.

Kuhlrippen des Kuhlkérpers
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Austauschen des
Kihlliifters bei
Frequenzumrichtern
mit 108 mm Breite)
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Kuhlltfter-
Steckverbinder
(CN4 eingebaut)

2. Halten Sie das Kabel des Liifters fest, und ziehen Sie die Schutzhlilse der

Abdeckung in Pfeilrichtung 3.

~ Schutzhilse
Innen befindet sich ein
Steckverbinder.

Drehrichtung des Kuhllufters

Schieben Sie die Schutzhlilse zuriick, und trennen Sie den internen
Steckverbinder.

Nehmen Sie den Kuhllifter von der Lifterabdeckung ab.

Montieren Sie den neuen KuhllUfter an der Lifterabdeckung. Stellen Sie
sicher, dass die Drehrichtung des Kihllufters zum Kahlkérper gerichtet ist.
SchlieBen Sie den Steckverbinder an, schieben Sie die Schutzhllse auf,
und setzen Sie den Steckverbinder in die Abdeckung.

Bringen Sie die Kuhllufter-Abdeckung mit dem neuen Kuahlllfter unten am
Kuhlkdrper an. Stellen Sie sicher, dass die Kuhllifter-Abdeckung sicher
am Kuhlkérper einrastet.

Nehmen Sie in die vordere und untere Abdeckung und den Kuhllifter-
Steckverbinder CN4 ab.

Kabelaussparung
1

Kuhlrippen
(Kihlkorper)

Dricken Sie rechts- und linksseitig am Liftergehduse unten am
Kuhlkérper in Pfeilrichtung 1. Heben Sie das untere Ende des Kuhlllfters
in Pfeilrichtung 2 an, und nehmen Sie den Kuhllifter ab, wie in der
folgenden Abbildung gezeigt.

Ziehen Sie das Kabel an der Kabeleinfiihrung unten am Plastikgehduse ab.

Nehmen Sie den KihllGfter von der Lifterabdeckung ab.

Montieren Sie den neuen Kuhllifter an der Lufterabdeckung. Stellen Sie
sicher, dass die Drehrichtung des Kihllifters zum Kuhlkérper gerichtet ist.

Bringen Sie die Kuhllifter-Abdeckung mit dem neuen Kihllufter unten am
Kuhlkdrper an. Stellen Sie sicher, dass die Kuhllifter-Abdeckung sicher
am Kuhlkérper einrastet.

Fihren Sie das Stromkabel durch die Kabeleinfihrung unten am
Plastikgehduse und die Kabelaussparung in die Elektronik des
Frequenzumrichters ein.

SchlieBen Sie das Kabel am Steckverbinder CN4 an, und setzen Sie die
unteren und vorderen Abdeckungen wieder auf.
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Frequenzumrichter-Ausfiihrungen

Kapitel 9-1

9-1 Frequenzumrichter-Ausfuihrungen
Dreipha- Modell CIMR-J7AZ 20P1 | 20P2 | 20P4 | 20P7 21P5 22p2 24P0
sige Span- Nennspannung Dreiphasig 200 bis 230 V AC bei 50/60 Hz
Modelle, |, ,ngs- |und -frequenz
200V AC versor- Seci _ o P o
Zulassige 15 % bis 10 %
gung Spannungs-
schwankung
Zulassige +5 %
Frequenzschwankung
Leistungsaufnahme (kVA) 0,4 0,9 1,6 2,7 4,3 5,9 9,3
(Siehe Hinweis 1.)
Verlustleistung (W) 13,0 18,0 28,1 451 72,8 94,8 1491
Gewicht (kg) 0,5 0,5 0,8 0,9 1,3 1,5 2,1
Art der Kiihlung Konvektion Kuhlltfter
Einpha- Modell CIMR-J7AZ BOP1 BOP2 BOP4 BOP7 B1P5 - -
sige Span- Nennspannung und - | Einphasig 200 bis 240 V AC bei 50/60 Hz
Modelle, |, ngs- |frequenz
200V AC |yersor- —— "1t o hi P
Zulassige 15 % bis 10 %
gung Spannungs-
schwankung
Zulassige Frequenz- | +5 %
schwankung
Leistungsaufnahme (kVA) 0,5 0,9 1,6 2,7 4,3
(Siehe Hinweis 1.)
Abstrahlung (W) 14,1 20,0 31,9 51,4 82,8
(Siehe Hinweis 2.)
Gewicht (kg) 0,5 0,5 0,9 1,5 1,5
Art der Kiihlung Konvektion Kuhllufter
Max. zulédssige Motorleistung (kW) 0,1 0,2 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7
Ausgangs- | Nennausgangsleistung (kVA) 0,3 0,6 1,1 1,9 3,0 4,2 6,7
filgﬁz';'ka' Nennausgangsstrom (A) 0,8 1,6 3,0 5,0 8,0 11,0 17,5
Nennausgangsspannung (V) 3-phasig, 200 bis 240 V AC (je nach Eingangsspannung)
Max. Ausgangsfrequenz Parametereinstellung 400 Hz
Steuer- Beseitigung von Oberwellen DC-Drosselanschluss méglich (Option)
funktionen | (DC-Drossel)

Steuerungsart

Sinuswellen-Impulsweitenmodulation (U/f-Regelung)

Taktfrequenz

2,5 bis 10,0 kHz

Frequenzbereich

0,1 bis 400 Hz

Frequenzgenauigkeit
(Temperaturcharakteristik)

Digitale Ansteuerung: +0,01 % (—10 °C bis 50 °C)
Analoge Ansteuerung: 0,5 % (25 °C =10 °C)

Auflésung der
Frequenzeinstellung

Digitale Ansteuerung: Einheiten von 0,1 Hz (max. 100 Hz) und 1 Hz
(min. 100 Hz) Analoge Ansteuerung: 0,06 Hz/60 Hz (entspricht 1/1.000)

Auflésung der

Ausgangsfrequenz

0,01 Hz
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Frequenzumrichter-Ausfiihrungen Kapitel 9-1
Steuer- Uberlastbarkeit 150 % des Nennausgangsstroms fir 1 Minute
funktionen [Einstellung fiir externe Frequenz | Wahlbar mit Sollwertpotenziometer: 0 bis 10 V DC (20 kOhm),
4 bis 20 mA (250 W) und 0 bis 20 mA (250 Ohm)
Beschleunigungs-/ 0,0 bis 999 s (unabhéngige Beschleunigungs- und
Verzégerungszeit Verzdgerungszeiteinstellungen: 2 Rampen)
Bremsmoment Ca. 20 % (Anschluss von Bremswiderstand und Bremseinheit nicht
maoglich.)
Spannungs-/ Benutzerdefinierte Einstellung der U/f-Kennlinie
Frequenzeigenschaften
Schutz- Motorschutz Schutz durch elektronisches Thermorelais
funktion  ['gofortiger Uberstromschutz Abschaltung erfolgt bei ca. 250 % des Nennausgangsstroms
Uberlastschutz Abschaltung erfolgt in 1 Min. bei ca. 150 % des Nennausgangsstroms
Uberspannungsschutz Stoppt, wenn die Zwischenkreisspannung bei ca. 410 V DC liegt.
Unterspannungsschutz Stoppt, wenn die Zwischenkreisspannung bei ca. 200 V DC liegt.
(160 V fur einphasiges 200-V AC-Modell)
Kurzzeitige Spannungsausfall- | Abschaltung nach 15 ms oder langer. Durch Einstellung des
Kompensation Frequenzumrichters auf kurzzeitige
Spannungsausfall- kann der Betrieb fortgefuihrt werden, wenn die Spannungsversorgung
Kompensation innerhalb von ca. 0,5 s wiederhergestellt wird.
Kiihlkérperiiberhitzung Erkennung bei 110 °C +10 °C
Erdschlussschutz Schutz bei Erreichen des Nennausgangsstroms
Ladeanzeige (RUN-Anzeige) Leuchtet, wenn die Zwischenkreisspannung bei max. ca. 50 V liegt.
Umge- Ort Innen (frei von korrosiven Gasen, Olnebel oder Metallstaub)
z:jnngusnbec;n Umgebungstemperatur Betrieb: —10 °C bis 50 °C
gung Luftfeuchtigkeit Betrieb: max. 95 % (ohne Kondensatbildung)
Umgebungstemperatur —20 °C bis 60 °C
Hoéhenlage max. 1.000 m
Isolationswiderstand min. 5 MOhm (Isolationswiderstand nicht tber
Durchschlagspannungstests prifen.)
Vibrationsfestigkeit max. 9,8 m/s2 zwischen 10 bis 20 Hz max. 2,0 m/s? zwischen 20 und
50 Hz
Schutzklasse Modelle zum Schaltschrankeinbau: Entspricht IP20
Hinweis 1. Die Leistungsaufnahme ist gleich der Nennleistung fir den
Frequenzumrichterausgang. Sie hangt von der Impedanz an der
Eingangsspannungsversorgung ab. (Dies liegt an Fluktuationen im
Leistungsfaktor. Der Leistungsfaktor kann durch Einbau einer AC-Drossel
verbessert werden.) Es gibt ebenfalls Abweichungen im Verhéltnis
zwischen dem Nennstrom des verwendeten Motors und dem
Nennausgangsstrom des Frequenzumrichters.
2. Die Verlustleistung ist die elektrische Leistung, die der Frequenzumrichter
selbst bei Abgabe der Nennleistung verbraucht.
Dreipha- | Modell CIMR-J7AZ 40P2 | 40P4 | 40P7 | 41P5 | 42P2 | 44P0
sige Span- Nennspannung und - | Dreiphasig 380 bis 460 V AC bei 50/60 Hz
Modelle, |, ,hgs- |frequenz
400V AC |ersor- — -
Zulassige —15 % bis 10 %
gung Spannungs-
schwankung
Zulassige +5 %
Frequenzschwankung
Leistungsaufnahme (kVA) 1,3 1,9 3,6 5,1 5,9 9,1
(Siehe Hinweis 1.)
Abstrahlung (W) 23,1 30,1 54,9 75,7 83,0 117,9
(Siehe Hinweis 2.)
Gewicht (kg) 1,0 1,1 1,5 1,5 1,5 2,1
Art der Kiihlung Konvektion Kuhlltfter
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Max. zuldssige Motorleistung (kW) 0,2 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7
Ausgangs- | Ausgangsnennleistung (kVA) 0,9 1,4 2,6 3,7 4.2 6,6
figiz'rf"ka' Nennausgangsstrom (A) 1,2 1,8 3,4 48 55 8,6
Nennausgangsspannung (V) 3-phasig, 380 bis 460 V AC (je nach Eingangsspannung)
Max. Ausgangsfrequenz Parametereinstellung 400 Hz
Steuer- Beseitigung von Oberwellen DC-Drosselanschluss méglich (Option)
funktionen | (DC-Drossel)
Steuerungsart Sinuswellen-Impulsweitenmodulation (U/f-Regelung)
Taktfrequenz 2,5 bis 10,0 kHz
Frequenzbereich 0,1 bis 400 Hz
Frequenzgenauigkeit Digitale Ansteuerung: +0,01 % (—10 °C bis 50 °C)
(Temperaturcharakteristik) Analoge Ansteuerung: +0,5 % (25 °C =10 °C)
Auflésung der Digitale Ansteuerung: Einheiten von 0,1 Hz (max. 100 Hz) und 1 Hz
Frequenzeinstellung (min. 100 Hz) Analoge Ansteuerung: 0,06 Hz/60 Hz (entspricht 1/1.000)
Auflésung der 0,01 Hz
Ausgangsfrequenz
Uberlastbarkeit 150 % des Nennausgangsstroms fur 1 Minute
Einstellung fir externe Frequenz | Wahlbar mit Sollwertpotenziometer: 0 bis 10 V DC (20 kW),
4 bis 20 mA (250 W) und 0 bis 20 mA (250 W)
Beschleunigungs-/ 0,0 bis 999 s (unabhéngige Beschleunigungs- und
Verzégerungszeit Verzdgerungszeiteinstellungen: 2 Rampen)
Bremsmoment Ca. 20 % (Anschluss von Bremswiderstand und Bremseinheit nicht
mdglich.)
Spannungs-/ Benutzerdefinierte Einstellung der U/f-Kennlinie
Frequenzeigenschaften
Schutz- Motorschutz Schutz durch elektronisches Thermorelais
funktionen [gofortiger Uberstromschutz Abschaltung erfolgt bei ca. 250 % des Nenn-Ausgangsstroms
Uberlastschutz Abschaltung erfolgt in 1 Min. bei ca. 150 % des Nennausgangsstroms
Uberspannungsschutz Stoppt, wenn die Zwischenkreisspannung bei ca. 820 V DC liegt.
Unterspannungsschutz Stoppt, wenn die Zwischenkreisspannung bei ca. 400 V DC liegt.
Kurzzeitige Spannungsausfall- | Abschaltung nach 15 ms oder langer. Durch Einstellung des
Kompensation (Auswahl) Frequenzumrichters auf kurzzeitige Spannungsausfall-Kompensation
kann der Betrieb fortgefiihrt werden, wenn die Spannungsversorgung
innerhalb von ca. 0,5 s wiederhergestellt wird.
Kiihlkérperiiberhitzung Erkennung bei 110 °C +10 °C
Erdschlussschutz Schutz bei Erreichen des Nennausgangsstroms
Ladeanzeige (RUN-Anzeige) Leuchtet, wenn die Zwischenkreisspannung bei max. ca. 50 V liegt.
Umge- Ort Innen (frei von korrosiven Gasen, Olnebel oder Metallstaub)
Z?nngusnbec;n Umgebungstemperatur Betrieb: =10 °C bis 50 °C
gung Luftfeuchtigkeit Betrieb: max. 95 % (ohne Kondensatbildung)
Umgebungstemperatur —20 °C bis 60 °C
Hoéhenlage max. 1.000 m

Isolationswiderstand

min. 5 MOhm (Isolationswiderstand nicht Gber
Durchschlagspannungstests prifen.)

Vibrationsfestigkeit

max. 9,8 m/s2 zwischen 10 bis 20 Hz max. 2,0 m/s2 zwischen 20 und
50 Hz

Schutzklasse

Modelle zum Schaltschrankeinbau: Entspricht IP20
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1. Die

Leistungsaufnahme

ist gleich der Nennleistung fur den

Frequenzumrichterausgang. Sie hangt von der Impedanz an der
Eingangsspannungsversorgung ab. (Dies liegt an Fluktuationen im
Leistungsfaktor. Der Leistungsfaktor kann durch Einbau einer AC-Drossel
verbessert werden.) Es gibt ebenfalls Abweichungen im Verhéltnis

zwischen

dem Nennstrom des verwendeten Motors und dem

Nennausgangsstrom des Frequenzumrichters.

2. Die Verlustleistung ist die elektrische Leistung, die der Frequenzumrichter
selbst bei Abgabe der Nennleistung verbraucht.




Technische Daten des Zubehors

Kapitel 9-2

9-2 Technische Daten des Zubehors

9-2-1

Montagezubeh6r

Zubehorliste

Bezeichnung

Produktbezeichnung

Beschreibung

Bedienteil-Adapter
(fir J7AZ-Serie)

S1232J/J7 & S1232J/J7C

Zum Anschluss einer digitalen Bedienkonsole an einen
J7AZ-Frequenzumrichter ist eine Schnittstelle
erforderlich. Es gibt zwei Arten von Bedienteil-Adaptern:
fest installierbar (S1232J/J7) und abnehmbar
(S1232J/J7C). Verwenden Sie den abnehmbaren

Typ zum Kopieren von Parametern.

RS-422/485-
Kommunikationsbaugruppe

S1485/J7

Zur Durchfuihrung serieller RS-422/485-Kommunikation
ist eine Schnittstelle erforderlich. Das

Kommunikationsprotokoll entspricht MODBUS (gleiches
Protokoll wie bei V7AZ- und F7Z-Frequenzumrichtern).

Lifter

FANOO106[]

Austauschlifter fur den bestehenden Kuahlltfter des
Frequenzumrichters. Tauschen Sie den Kuhllifter aus,
wenn das Ende seiner Lebensdauer erreicht ist oder
eine Warnung vor Ausfall des Lifters (FAN) angezeigt
wird.

Sonderzubehor

Bezeichnung

Produktbezeichnung

Beschreibung

Digitale Bedienkonsole (mit
Potentiometer)

JVOP-140

Bedienkonsole zur Steuerung von Funktionen flur J7AZ-
und V7AZ-Frequenzumrichter. Sie ist mit der
standardméBigen digitalen Bedienkonsole der V7AZ-
Frequenzumrichter identisch und hat ein eingebautes
EEPROM, in dem die Parametereinstellungen des
Frequenzumrichters gespeichert werden kénnen. Wenn
die digitale Bedienkonsole mit Gehause
(3G3IV-PEZZ08386A) verwendet wird, kann der
Frequenzumrichter in einen Schaltschrank eingebaut
oder Uber Fernbedienung gesteuert werden.

Digitale Bedienkonsole
(ohne Potentiometer)

JVOP-146

Bedienkonsole zur Steuerung von Funktionen flr J7AZ-
und V7AZ-Frequenzumrichter Uber Fernbedienung.

Sie hat ein eingebautes EEPROM, in dem die
Parametereinstellungen des Frequenzumrichters
gespeichert werden kénnen.

Gehause fir digitale
Bedienkonsole
(far 3G3IV-PJVOP140)

3G3IV-PEZZ08386A

Gehause fir digitale Bedienkonsole JVOP-140. Wenn
eine JVOP-140 in ein Gehduse eingebaut wird, kann
der Frequenzumrichter in einen Schaltschrank
eingebaut oder Uber Fernbedienung gesteuert werden.

Anschlusskabel fur digitale
Bedienkonsole

3G3IV-PCN126/326

Bei Verwendung einer digitalen Bedienkonsole bei
J7AZ-Frequenzumrichtern erforderlich. Kabellange:
1m,3m.

Halter far
DIN-Schienenmontage

3G3IV-PEZZ08122[]

Adapter zur einfachen Montage des
Frequenzumrichters auf DIN-Schienen.

Empfehlenswertes separat zu bestellendes Zubehor

Bezeichnung

Produktbezeichnung

Beschreibung

EMC-konformer Eingangs-
Entstorfilter

3G3JV-PFIlJ

Eingangsseitiger Entstorfilter, der die Anforderungen der
EMV-Richtlinie erfillt. An der Oberseite des Entstorfilters
befinden sich Schraubenlécher, mit denen der an den
Entstorfilter montierte Frequenzumrichter gesichert
werden kann.
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9-2-2 Bedienteil-Adapter

Sl1232/J7[]
Zum Anschluss einer digitalen Bedienkonsole (JVOP-140 oder JVOP-146) an
den J7AZ-Frequenzumrichter ist ein Bedienteil-Adapter als Schnittstelle
erforderlich.
Es sind zwei Modelle von Bedienteil-Adaptern. Die S1232/J7 ist fest montiert
und kann nicht abgenommen werden; die SI232/J7C zum Kopieren von
Parametern ist abnehmbar.

Anschlisse

J7AZ- Bedienteil-Adapter

Frequenzumrichter

S1232/J7 (fest montiert)
/ S1232/J7C (abnehmbar)
Digitale Bedienkonsole
JVOP-146
JVOP-140 + 3G3IV
PEZZ08386A (Gehause flir
Anschlusskabel fur digitale digitale Bedienkonsole)
Bedienkonsole
3G3IV-PCN126 (1 m)
3G3IV-PCN326 (3 m)

Abmessungen (mm)

S1232/J7 (fest montiert)

15.5

18

S1232/J7C (abnehmbar)

13.5_
27

60.3 25 1% 8

16
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9-2-3 RS-422/485-Kommunikationsbaugruppe

S1485/J7

Hinweis

Abmessungen (mm)

9-2-4 Lufter
FANO00106( |

Geeignete Modelle

Die RS-422/485-Kommunikationsbaugruppe (S1485/J7) fungiert als Schnitt-
stelle zur seriellen RS-422/485-Kommunikation. Das Kommunikationsproto-
koll entspricht MODBUS (gleiches Protokoll wie bei V7AZ- und
F7-Frequenzumrichtern). Die Kommunikation kann zur Eingabe von Steuer-
befehlen und Frequenzsollwerten, zur Uberwachung des Betriebsstatus des
Frequenzumrichters sowie zum Schreiben und Lesen von Parametereinstel-
lungen verwendet werden.

Details hierzu finden Sie im Kapitel KAPITEL 7 Kommunikation.

- S, 8. . . .18 B

Der LuUfter ist ein Austauschteil fir den bestehenden Kunhllifter des
Frequenzumrichters.

Tauschen Sie den Kuhlllfter aus, wenn das Ende seiner Lebensdauer erreicht
ist oder eine Warnung vor Ausfall des Lufters (FAN) angezeigt wird.

Frequenzumrichter Lifter
Dreiphasig 200 V AC
CIMR-J7AZ21P5/-22P2 FANO01062
CIMR-J7AZ24P0 FAN001063
Einphasig 200 V AC CIMR-J7AZB1P5 FAN001062
Dreiphasig 400 V AC CIMR-J7AZ41P5/-42P2 FAN001062
CIMR-J7AZ44P0 FAN0O01062

Austauschverfahren

Siehe 8-3 Wartung und Inspektion.
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9-2-5 Digitale Bedienkonsole

JVOP-140/JVOP-146

Hinweis

Abmessungen (mm)

JVOP-140
(mit Drehregler)

JVOP-146
(ohne Drehregler)

50
58

105 | 17
182 22
. (30.4) _

138

Die digitale Bedienkonsole (JVOP-140/JVOP-146) wird zur Fernsteuerung
des Frequenzumrichters verwendet. Es sind zwei Modelle lieferbar.
Die JVOP-140 ist mit einem Potentiometer ausgestattet, die JVOP-146 nicht.

Die digitale Bedienkonsole Typ JVOP140 muss immer mit Gehause
(8G3IV-PEZZ08386A) verwendet werden. Ohne das Gehduse kann das
Anschlusskabel der digitalen Bedienkonsole nicht angeschlossen werden.
Das Gehause ermdglicht auch den Einbau in einen Schaltschrank.

Wenn eine digitale Bedienkonsole angeschlossen wird, kann die
Bedienkonsole des Frequenzumrichters nicht zur Steuerung von Funktionen
verwendet werden (d.h., nur die Anzeigefunktionen sind aktiviert).
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9-2-6 Gehause fir digitale Bedienkonsole

3G3IV-PEZZ08386A

Abmessungen (mm)

50
58

10.5_ Ln
_182_ 122

L (304

Das Gehéuse (3G3IV-PEZZ08386A) dient zur Befestigung der digitalen
Bedienkonsole JVOP-140. Ohne dieses Gehéduse kann das Anschlusskabel
der digitalen Bedienkonsole nicht angeschlossen werden. Die digitale
Bedienkonsole Typ JVOP-140 muss immer mit Gehduse verwendet werden.

Vier Befestigungsbohrungen @ 4,4

- ¢ N (EEE=E)
el x l— =
& I
] = 3
: 1 [ —
o - oy,
- 78 . 18) ;
&8 Vier Vertiefungen fur
- M4-Schrauben
(Tiefe: 3.5)

9-2-7 Anschlusskabel firr digitale Bedienkonsole

3G3IV-PCN126/PCN326

Das Anschlusskabel (3G3IV-PCN126/PCN326) ist zum Anschluss einer
digitalen Bedienkonsole an den J7AZ-Frequenzumrichter erforderlich.

Modelle und Spezifikationen

Anschlusskabel fiir digitale Bedienkonsole Kabelldnge
3G3IV-PCN126 im
3G3IV-PCN326 3m

9-2-8 DC-Drossel

Geeignetes Modell

Die DC-Drossel unterdriickt die vom Eingangsstrom des Frequenzumrichters
erzeugten Oberwellen und verbessert den Leistungsfakior des
Frequenzumrichters. Die DC-Drossel unterdriickt die Oberwellen effektiver als
die AC-Drossel. Daruber hinaus kann die DC-Drossel in Kombination mit
einer AC-Drossel eingesetzt werden.

Frequenzumrichter DC-Drossel
Spannungs- Max. zuldssige Nennstrom Induktivitét
klasse Motorleistung (kW) (A) (mH)

200V 0,1 bis 0,75 5,4 8
1,5 bis 4,0 18 3

400 V 0,2 bis 0,75 3,2 28
1,5 bis 2,2 5,7 11
4,0 12 6,3
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9-2-9 Halter fur DIN-Schienenmontage
3G3IV-PEZZ08122[ |

Adapter zur einfachen Montage des Frequenzumrichters auf DIN-Schienen.

Geeignetes Modell

Frequenzumrichter Halter fiir DIN-
Schienenmontage
Dreiphasig 200 V AC CIMR-J7AZ20P1/-20P2/-20P4/-20P7 3G3IV-PEZZ08122A
CIMR-J7AZ21P5/-22P2 3G3IV-PEZZ08122B
CIMR-J7AZ24P0 3G3IV-PEZZ08122C
Einphasig 200 V AC CIMR-J7AZB0P1/-BOP2/-BOP4 3G3IV-PEZZ08122A
CIMR-J7AZB0P7/-B1P5 3G3IV-PEZZ08122B
Dreiphasig 400 V AC A4004/-A4007/-A4015/-A4022 3G3IV-PEZZ08122B
CIMR-J7AZ44P0 3G3IV-PEZZ08122C
AuBenmaBe (mm)
3G3IV-PEZZ08122A 3G3IV-PEZZ08122B
- BE o
56 i) 108 i}
- 52 i - “-1.5 - G6 " -“ “-1.6

128
115

1
(35,1)
DIN-
Schiene

-
-
@
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Technische Daten des Zubehors Kapitel 9-2

9-2-10 AC-Drossel

Anschlussbeispiel

Geeigneter Bereich

Die AC-Drossel unterdrickt die vom Eingangsstrom des Frequenzumrichters
erzeugten  Oberwellen und verbessert den Leistungsfakior des
Frequenzumrichters. SchlieBen Sie die AZ-Drossel an den Frequenzumrichter
an, wenn die Leistung der Spannungsversorgung deutlich gréBer ist als die
Leistung des Frequenzumrichters. Wahlen Sie das Modell der AC-Drossel
entsprechend der Motorleistung aus der folgenden Tabelle aus.

Leistun @_C_—Drosse_l
Motor

R -G " u
5~ojoMelrrriiig s syspRivE v I

i

AC-Drossel erforderlich
fur reibungslosen Betrieb
unter gegebenen Bedingungen der

. Spannungsversorgung

Leistung 4000 |
der Spannungs- |
versorgung (kVA) ; !
Keine I
600 AC-Drossel !
! erforderlich |

g B0) 400

Leistung des
Frequenzumrichters (kVA)

Geeignete Modelle und Abmessungen

200-V-Klasse

400-V-Klasse

Max. zulassige Motorleistung Strom (A) Induktivitdt (mH)
(kW)
0,1 bis 0,2 2 7,0
0,4 2,5 4,2
0,75 5 2,1
1,5 10 1,1
2,2 15 0,71
4,0 20 0,53
Max. zulédssige Strom (A) Induktivitdt (mH)
Motorleistung (kW)
0,2 bis 0,4 1,3 18,0
0,75 2,5 8,4
1,5 5 4,2
2,2 7,5 3,6
4,0 10 2,2
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Spezifikationen optionaler Baugruppen Kapitel 9-3

9-3 Spezifikationen optionaler Baugruppen

9-3-1 EMV-entsprechender Entstorfilter

* Wéhlen Sie einen optimalen Entstérfilter aus der folgenden Tabelle, damit
der Frequenzumrichter die Anforderungen der EMV-Richtlinie der EU-
Richtlinien erfullt.

* SchlieBen Sie den Entstorfilter zwischen der Spannungsversorgung und den
Netzeingangsklemmen des Frequenzumrichters (R/L1, S/L2 und T/L3) an.

e Der Frequenzumrichter kann auf dem Entstérfilter montiert werden, weil
dort Befestigungsbohrungen fir den Frequenzumrichter vorgesehen sind.

Standardspezifikationen

Entstérfilter fir 3-phasige
200 V AC-Frequenzum-
richtermodelle

Frequenzumrichter

Entstorfilter fiir 3-phasige 200 V AC-Frequenzumrichtermodelle

Modell CIMR-J7AZ: Schaffner Rasmi Nennstrom (A) Gewicht (kg)
20P1/20P2/20P4/20P7 3G3JV-PFI2010-SE | 3G3JV-PFI2010-E 10 0,68
21P5/22P2 3G3JV-PFI2020-SE | 3G3JV-PFI2020-E 16 0,84
24P0 3G3JV-PFI2030-E |26 1,0

Entstérfilter flr einpha-
sige 200 V AC-Frequen-
zumrichtermodelle

Frequenzumrichter

Entstorfilter fiir einphasige 200 V AC-Frequenzumrichtermodelle

Modell CIMR-J7AZ: Schaffner Rasmi Nennstrom (A) Gewicht (kg)
BOP1/BOP2/BOP4 3G3JV-PFI1010-SE |3G3JV-PFI1010-E |10 0,45
BOP7/B1P5 3G3JV-PFI1020-SE |3G3JV-PFI1020-E |20 0,68

Entstérfilter fir 3-phasige
400 V AC-Frequenzum-
richtermodelle

Frequenzumrichter

Entstorfilter fur 3-phasige 200 V AC-Frequenzumrichtermodelle

Modell CIMR-J7AZ: Schaffner Rasmi Nennstrom (A) Gewicht (kg)
Schaffner | Rasmi
A4002/A4004 3G3JV-PFI3005-SE | 3G3JV-PFI3005-E 5 0,57
A4007/A4015/A4022 3G3JV-PFI3010-SE | 3G3JV-PFI3010-E 10 0,67
A4037 3G3JV-PFI3020-SE | 3G3JV-PFI3020-E 20 | 15 1,0
Anschlussbeispiel
MCCBs Entstorfilter Kabelflihrung

shle
3-phasig 200 V AC oder
einphasig 200 V AC
Dreiphasig 400 V AC

1
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Abmessungen

Filter
A
= E
— - - =
| e | | e . g s P |
B F H_ F | oL : = ?:I T EOEEIEE (8 REERT K i ¥ -'g‘
¢ = L | " f—p—t ""u_ 2 -
+ S T =
; —h| o
L] ! H
o [}
Schaffner-Modell Abmessungen

A B Cc T E F G H | J K L
3 x 200 V | 3G3JV-PFI2010-SE 194 |82 50 160 |181 |62 53 |M5 |25 56 118 |M14
3G3JV-PFI2020-SE 169 (111 |50 135 [156 |91 55 |M5 |25 96 118 |M4
1 x 200 V | 3G3JV-PFI1010-SE 169 |71 45 135 |156 |51 53 |M5 |22 56 118 |M4
3G3JV-PFI11020-SE 169 |111 |50 135 |156 |91 53 |M5 |25 96 118 |M4
3 x 400 V | 3G3JV-PFI3005-SE 169 |111 |50 135 |156 |91 53 |M5 |22 96 118 |M4
3G3JV-PFI3010-SE 169 (111 |50 135 |61 120 |5 M5 |28 128 (118 |M4
3G3JV-PFI3020-SE 174 |(144 |50 135 |61 120 |5 M5 |28 128 (118 |M4

Antriebshalterungen

L | X
SR i
L _n_‘t -
g vy —
Rasmi-Modell Abmessungen
w H L X Y Befestigung

3 x200V |3G3JV-PFI2010-E 82 50 194 181 62 M5
3G3-JV-PF2020-E 111 50 169 156 91 M5
3G3JV-PFI2030-E 144 50 174 161 120 M5
1x200V |3G3-JV-PFI1010-E 71 45 169 156 51 M5
3G3-JVPFI1020-E 111 50 169 156 91 M5
3 x 400V | 3G3JV-PFI3005-E 111 50 169 156 91 M5
3G3JV-PFI3010-E 111 50 169 156 91 M5
3G3JV-PFI3020-E 144 50 174 161 120 M5
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Parameterliste

Kapitel 10

Parame-
ter-Nr.
(Register-
Nr. (Hex))

Bezeichnung

Beschreibung

Ein-
stellbe-
reich

Einstel-
lungs-
einheit

Stan-
dard-
einstel-
lung

Anderung
bei laufen-
dem
Betrieb

Siehe
Seite

nO1
(0101)

Parameter-
Schreibsperre/
Parameter-
Initialisierung

Wird als Schreibschutz, als Zugriffsteuerung
und Initialisierung fiir Parameter verwendet.

0: Lesen und Schreiben nur fur Parameter n01.
Die Parameter n02 bis n79 kénnen nur
gelesen werden.

1:Lesen und Schreiben nur fir Parameter
n01 bis n79.

6:Loschen des Fehlerprotokolls.

8:Initialisierung von Parametern auf
Werkseinstellungen in Zweidraht-
Ansteuerung.

9:Initialisierung von Parametern auf
Werkseinstellungen in Dreidraht-
Ansteuerung.

0’ ’ 6’
8

7
, 9

1

7

Nein

5-2

n02
(0102)

START-/
STOPP-Quelle

Wird zur Auswahl der Quelle flr die RUN
and STOP-Befehle in der REMOTE-
Betriebsart verwendet.

0:Die RUN-Taste und die STOP/RESET-
Taste auf der digitalen Bedienkonsole sind
aktiviert.

1: Multifunktionseingange Uber die
Steuerklemmen in 2- oder 3-Draht-
Ansteuerung.

2:Eingabe von START-/STOPP-Befehlen
Uber die RS-422A/485-Kommunikation ist
aktiviert.

Hinweis In der lokalen Betriebsart
akzeptiert der Frequenzumrichter
einen RUN-Befehl nur tber
Tastenfolgen auf der digitalen
Bedienkonsole.

0 bis 2

'y

Nein

5-7

n03
(0103)

Frequenzsoll-
wert-Quelle

Wird zur Einstellung der Quelle fur
Frequenzsollwerte in der REMOTE-
Betriebsart verwendet.

0:Digitale Bedienkonsole

1:Frequenzsollwert 1 (n21)

2:Frequenzsollwert-Steuer-
klemme (0 bis 10 V)

3: Frequenzsollwert-Steuer-
klemme (4 bis 20 mA)

4:Frequenzsollwert-Steuer-
klemme (0 bis 20 mA)

6: Frequenzsollwert-Eingang tber
RS-422A/485-Kommunikation

0 bis 4,

—_

Nein

5-8

n04
(0104)

Auswahl des
STOPP-
Modus

Wird zur Einstellung des bei Eingabe des

Stopp-Befehls angewandten

Stoppverfahrens verwendet.

0:Verzdgerung bis zum Stillstand in
vorgegebener Zeit.

1: Auslaufen ist zum Stillstand (Ausgang ist
durch den STOPP-Befehl ausgeschaltet)

0,1

Nein

5-16

n05
(0105)

Auswahl der
Ruckwarts-
laufsperre

Wird zur Auswahl des Betriebs mit
Rickwartslauf-Befehl verwendet.

0: Ruckwartslauf aktiviert.
1: Ruckwartslauf gesperrt.

0,1

Nein

n06
(01086)

Funktionsaus-
wahl fir die
Taste STOP/
RESET

Wird zur Auswahl der Stoppmethode in der
REMOTE-Betriebsart verwendet, wobei n02
fUr die Betriebsartauswahl auf 1 gesetzt ist.

0:Die STOP/RESET-Taste der digitalen
Bedienkonsole ist aktiviert.

1:Die STOP/RESET-Taste der digitalen
Bedienkonsole ist deaktiviert.

0,1

Nein

5-7
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Parame- | Bezeichnung Beschreibung Ein- |Einstel-| Stan- | Anderung | Siehe
ter-Nr. stellbe- | lungs- | dard- |beilaufen-| Seite
(Register- reich | einheit | einstel- dem
Nr. (Hex)) lung Betrieb
n07 Frequenzsoll- | Wird zur Einstellung der Quelle fur 0, 1 1 0 Nein 5-8
(0107) wert-Quelle im | Frequenzsollwerte in der LOCAL-
lokalemModus | Betriebsart verwendet.
0:Das Sollwertpotenziometer der digitalen
Bedienkonsole ist aktiviert.
1: Tastenfolgen auf der digitalen
Bedienkonsole sind aktiviert.
n08 Einstellung Wird zur Aktivierung der Eingabetaste zum |0, 1 1 0 Nein 5-12
(0108) des Frequenz- | Einstellen des Frequenzsollwerts Uber die
sollwertes Aufwérts- und Abwérts-Tasten verwendet.
Uber die Tasta- | 0: Der Wert wird bei gedriickter Eingabe-
tur taste Gbernommen.
1:Der Wert wird bei der Eingabe aktiviert.
n09 Maximalfre- Wird verwendet, um die U/f-Kennlinie als 50,0 0,1 Hz |60,0 Nein 5-4
(0109) quenz (FMAX) | Grundmerkmal des Frequenzumrichters bis 400 | (siehe
einzustellen Hin-
weis 1)
Ausgangs-
spannung *
n10 Maximale et 1 bis 1V 200 Nein 5-4
(010A) Spannung 255 (siehe
(VMAX) (siehe Hin-
ma v Hin- weis 2)
weis 2)
N5 ININD
n11 Frequenz bei — — — — (FF"‘;‘)*UG”Z 0,2 bis |0,1Hz |60,0 Nein 5-4
(010B) Maximalspan- RN il LI 400 (siehe
nung (FA) Hin-
. . L . weis 1)
Hinweis Stellen Sie die Parameter so ein,
dass die folgende Bedingung
ni2 Mittlere erflllt ist: 0,1 bis |0,1Hz [1,5 Nein 5-4
(010C) Ausgangs- n14 = 012 < n11 = n09 399 (siehe
frequenz (FB) | Hinweis Der in n13 eingestellte Wert wird Hin-
ignoriert, wenn die Parameter n14 weis 1)
und n12 den gleichen Wert haben.
n13 Spannung bei 1 bis 1V 12 Nein 5-4
(010D) mittlerer 255 (siehe
Ausgangsfre- (siehe Hin-
quenz (VC) Hin- weis 2)
weis 2)
ni4 Minimale 0,1 bis |0,1Hz [1,5 Nein 5-4
(010E) Ausgangs- 10,0
frequenz
(FMIN)
ni5 Spannung bei 1 bis 1V 12,0 Nein 5-4
(010F) minimaler 50 (siehe
Ausgangsfre- (siehe Hin-
quenz (VMIN) Hin- weis 2)
weis 2)
n16 Beschleuni- Beschleunigungszeit: Die benétigte Zeit, 0,0 bis |0,1s 10,0 Ja 5-13
(0110) gungszeit 1 um von 0 % auf 100 % der Maximalfrequenz | 999
zu beschleunigen.
_ Verzdgerungszeit: Die bendtigte Zeit,
ni7 Verzégerungs- | ym von 100 % auf 0 % der Maximalfrequenz 100 |Ja 5-13
(0111) zeit 1 abzubremsen.
Hinweis Die tatséchliche Beschleunigungs-
nis Beschleuni- oder Verzogerungszeit kann aus der 10,0 Ja 513
(0112) gungszeit 2 folgenden Formel abgeleitet werden.
Beschleunigungs-/
gung
Verzbgerungszeit =
ni9 Verzégerungs- (Einstellwert Beschleunigungs-/ 10,0 Ja 513
(0113) zeit 2 Verzégerungszeit) x
(Frequenzsollwert) + (Max.-Frequenz)
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Parame- | Bezeichnung Beschreibung Ein- |Einstel-| Stan- | Anderung | Siehe
ter-Nr. stellbe- | lungs- | dard- |beilaufen-| Seite
(Register- reich | einheit | einstel- dem
Nr. (Hex)) lung Betrieb
n20 S-férmige Wird zur Einstellung von S-férmigen Obis3 |1 0 Nein 5-14
(0114) Beschleuni- Beschleunigungs-/ Verzégerungsprofilen
gungs-/ Verzé- | verwendet.
gerungsprofile | o: kein S-formiges Beschleunigungs-/
(n20) Verzégerungsprofil (trapezférmiges
Beschleunigungs-/ Verzégerungsprofil)
1: S-férmige Beschleunigungs-/
Verzégerungs- zeit 0,2 s
2: S-férmige Beschleunigungs-/
Verzdgerungs- zeit 0,5 s
3:S-férmige Beschleunigungs-/
Verzdgerungs- zeit 1,0 s
Hinweis Wenn die S-férmige
Beschleunigungs-/Verzégerungszeit
eingestellt wird, verlangern sich die
Beschleunigungs- und
Verzdgerungszeiten entsprechend
der S-Kurve am Anfang und am
Ende der Beschleunigung/
Verzogerung.
n21 Frequenzsoll- | Wird zur Einstellung interner 0,0 bis |{0,1Hz |6,0 Ja 5-10
(0115) wert 1 Frequenzsollwerte verwendet max. (s_iehe
n22 Frequenzsoll- | Hinweis Frequenzsollwert 1 ist in der Fre- Hin- 0,0 Ja 5-10
(0116) wert 2 Betriebsart REMOTE aktiviert, quenz |weis 1)
n23 Frequenzsoll- wobei n03 fur die Frequenzsollwert- 0,0 Ja 5-10
(0117) wert 3 Auswahl auf 1 gesetzt ist.
n24 Frequenzsoll- | Hinweis Diese Frequenzsollwerte werden 0,0 Ja 5-10
(0118) wert 4 die mit Festfrequenz-Befehlen
n25 Frequenzsoll- (Multifunktionseingang) eingestellt. 0,0 Ja 5-10
(0119) wert 5 Informationen Uber die Beziehung
no6 Frequenzsoll- zwischen Festfrequenz-Befehlen 0.0 Ja 5-10
und Frequenzsollwerten finden Sie ’
(011A) wert 6 in den entsprechenden Kapiteln
n27 Frequenzsoll- P P ’ 0,0 Ja 5-10
(011B) wert 7
n28 Frequenzsoll- 0,0 Ja 5-11
(011C) wert 8
n29 Tippfrequenz | Wird zur Einstellung der Tippfrequenz 6,0 Ja 5-11
(011D) verwendet.
Hinweis Die Tippfrequenz wird mit dem
Tippbetrieb-Befehl
(Multifunktionseingang) ausgewahlt.
Die Tippfrequenz hat héhere
Prioritét als alle anderen Sollwerte.
n30 Frequenzsoll- | Wird verwendet, um den oberen und 0 bis 1% 100 Nein 5-9
(011E) wert-Ober- unteren Grenzwert fiir den Frequenzsollwert | 110
grenze als Prozentsatz der maximalen Frequenz als
100 % einzustellen.
Hinweis Wenn n31 auf einen Wert
n31 Frequenzsoll- eingestellt wird, der kleiner als die |0 bis 1% 0 Nein 5-9
(011F) wert-Unter- minimale Ausgangsfrequenz (n14) | 110
grenze ist, gibt der Frequenzumrichter
keine Frequenz aus, wenn ein
Frequenzsollwert kleiner der
minimale Ausgangsfrequenz
eingegeben wird.
n32 Motornenn- Wird verwendet, um den Motornennstrom fir | 0,0 bis |0,1 A Variiert | Nein 5-2
(0120) strom die MotorUberlast-Schutzfunktion (OL1) auf 120 % ent-
Grund des Motornennstroms einzustellen. des spre-
Hinweis Durch Einstellung von OL1 auf 0,0 | FU- chend
wird die Motoriiberlast- Nenn- der Lei-
Schutzfunktion deaktiviert. stroms. stung.
Hinweis Der Motornennstrom ist die
Voreinstellung fir den Standard-
Nennstrom des maximal
zuléssigen Motors.
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Kapitel 10

Parame-
ter-Nr.
(Register-
Nr. (Hex))

Bezeichnung

Beschreibung

Ein-
stellbe-
reich

Einstel-
lungs-
einheit

Stan-
dard-

einstel-

lung

Anderung
bei laufen-
dem
Betrieb

Siehe
Seite

n33
(0121)

Motor-Uber-
lastschutzei-
genschaften

Wird verwendet, um den Motoriberlastschutz
(OL1) fir die elektronischen thermischen
Kenndaten des Motors einzustellen.
0: Schutzmerkmale fiir Universal-
Induktionsmotore
1: Schutzmerkmale fir Frequenzumrichter-
Motore
2:Kein Schutz
Hinweis Wenn mehrere Motore an einen
Frequenzumrichter angeschlossen
sind, stellen Sie Parameter 2 auf
»kein Schutz“ ein. Durch Einstellung
von n32 auf 0,0 wird der Parameter
ebenfalls deaktiviert.

O bis2

1

0

Nein

6-14

n34
(0122)

Motorzeitkon-
stante

Wird zur Einstellung der elektronischen
thermischen Kenndaten des
angeschlossenen Motors in 1-Minuten-
Schritten verwendet.

Hinweis Bei normalem Betrieb braucht die
Standardeinstellung nicht geandert
zu werden.

Hinweis Um den Parameter entsprechend
den Kenndaten des Motors
einzustellen, lassen Sie sich die
Zeitkonstante flir den thermischen
Motorschutz vom Hersteller des
Motors geben, und stellen Sie den
Parameter mit etwas Spielraum
ein. Mit anderen Worten, stellen
Sie den Wert etwas unter der
Zeitkonstante ein.

Hinweis Um eine schnellere Erkennung
einer Motoruberlast zu
gewahrleisten, verringern Sie den
Einstellwert, wenn dadurch keine
Anwendungsprobleme auftreten.

1 bis
60

1 Min.

Nein

6-14

n35
(0123)

KahllGfterbe-
trieb

Wird fiir den Betrieb des Klhlllfters des
Frequenzumrichters verwendet, wahrend
dieser eingeschaltet oder in Betrieb ist.
0: Der Lufter lauft nur, wenn der RUN-Befehl
eingegeben wird; er setzt den Betrieb fir
1 Minute fort, wenn der Frequenzumrichter
nicht mehr in Betrieb ist.
1:KUhllGfter dreht sich, wahrend der
Frequenzumrichter eingeschaltet ist.
Hinweis Dieser Parameter ist nur verfligbar,
wenn der Frequenzumrichter mit
Kahllufter betrieben wird.
Hinweis Wenn die Betriebsfrequenz des
Umrichters niedrig ist, kann die
Lebensdauer des Lufters
verlangert werden, wenn der
Parameter auf O gesetzt wird.

0,1

No.

6-14

n36
(0124)

Multifunktions-
eingang 1
(Klemme S2)

Wird verwendet, um die Funktion der
Multifunktions-Eingangsklemmen S2 bis S5
auszuwahlen.

Ein- Funktion
stell-
wert

Beschreibung

2 bis 8,
10 bis
22

—_

Nein

n37
(0125)

Multifunktions-
eingang 2
(Klemme S3)

n38
(0126)

Multifunktions-
eingang 3
(Klemme S4)

Dreidraht-Ansteuerun
(Einstellung nur in n37
Wird n37 auf 0 gesetzt,
wird der Einstellwert in
n36 ignoriert und die
folgende Einstellung
erzwungen.

S1: RUN-Eingabe
(RUN bei EIN)

S2: STOP-Ein%abe
(STOP bei AUS)
S3: Vorwarts-/
Ruckwartslaufbefehl
(AUS: Vorwarts);
EIN: Rlckwarts)

0 Vorwarts-/
Rulckwérts-
laufbefehl

0, 2 bis
8,10
bis 22

Nein

2 bis 8,
10 bis
22

—_

Nein
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Parame- | Bezeichnung Beschreibung Ein- |Einstel-| Stan- | Anderung | Siehe
ter-Nr. stellbe- | lungs- | dard- |beilaufen-| Seite
(Register- reich | einheit | einstel- dem
Nr. (Hex)) lung Betrieb
n39 Multifunktions- | 2 Rickwarts/ | Rickwartslauf-Befehl |2 bis 8, |1 6 Nein 5-17
(0127) eingang 4 Stopp in Zweidraht- 10 bis
(Klemme S5) Ansteuerung 22, 34,
(Ruckwartslauf bei 35
eingeschalteter
Klemme)
3 Externer EIN: Externer Fehler
Fehler %:PDErkennung:
(SchlieBer) ist eine
Klemmennummer)
4 Externer AUS: Externer Fehler
Fehler %EFDErkennung:
(Offner) ist eine
Klemmennummer)
5 Fehler-Ruck- | EIN: Fehler-
setzung Riicksetzung (bei
Eingabe eines RUN-
Befehls deaktiviert)
6 Festfre- Signale zur Auswahl
quenz- der Frequenzsollwerte
Befehl 1 1 bis 8.
7 Festfre- Informationen Gber
quenz- die Beziehung
Befehl 2 zwischen
8 Festfre- Festfrequenz-
quenz- Befehlen und
Befehl 3 Frequenzsollwerten
finden Sie im Kapitel
5-5-4 Einstellung des
Frequenzsollwerts
liber Tastenfolgen.
10 Tippfre- EIN: Tippfrequenz-
quenz- Befehl (hat hdhere
Befehl Prioritat als der
Festfrequenz-Befehl)
11 Umschaltung | EIN:
zwischen Beschleunigungszeit 2
Beschleuni- | und Verzégerungszeit
gungs-/Verzd- | 2 sind ausgewahlt.
gerungszeit
12 Externer EIN: Ausgang
Endstufen- | abgeschaltet (wahrend
sperrbefehl | Motor bis zum
(SchlieBer) | Stillstand ausl&uft und
»0b" blinkt)
13 Externer AUS: Ausgang
Endstufen- | abgeschaltet
sperrbefehl | (wahrend Motor frei
(Offner) 1auft und ,bb* blinkt)
14 Drehzahl- EIN:
suchbefehl | Drehzahlbestimmung
(Suche (Suche beginnt bei
beginnt bei | n09)
Maximalfre-
quenz)
15 Drehzahl- EIN: Drehzahlsuche
suchbefehl
(Suche
beginnt bei
eingestellter
Frequenz)
16 Beschleuni- | EIN: Beschleunigung/
gungs-/Ver- | Verzégerung wird
zbgerungs- | angehalten
Sperrbefehl
17 LOCAL- EIN: LOCAL-
oder Betriebsart (liber
REMOTE- digitale
Auswahl Bedienkonsole)
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Parame- | Bezeichnung Beschreibung Ein- |Einstel-| Stan- | Anderung | Siehe
ter-Nr. stellbe- | lungs- | dard- |beilaufen-| Seite
(Register- reich | einheit | einstel- dem
Nr. (Hex)) lung Betrieb
n39 Multifunktions |18 Auswahl der | EIN: Eingabe Uber 2bis 8, |1 6 Nein 5-17
(0127) eingang 4 lokalen RS-422A/485- 10 bis
(Klemme S5) oder dezen- | Kommunikation ist 22, 34,
tralen aktiviert. 35
Programmie- | AUS: Die
rung Einstellungen von n02
und n03 sind aktiviert.
19 Not-Halt- Der Frequenzumrich-
Fehler ter stoppt bei aktivier-
(SchlieBer) |tem Not-Halt-
Signaleingang ent-
sprechend der Ein-
stellung in n04
20 Not-Halt- (Unterbrechungsmo-
Alarm dus).
(SchlieBer) | NO: Nothalt bei
geschlossenem
Kontakt.
21 Not-Halt- NC: Nothalt bei
Fehler gedffnetem Kontakt
(Offner) Fehler: Fehlerausgang
ist auf EIN;
Zuriicksetzen mit
Eingabe von RESET.
22 Not-Halt- Alarmausgang ist auf
Alarm EIN (kein
(Offner) Zuricksetzen
erforderlich).
~S TP wird angezeigt
(leuchtet auf, wenn
Fehlereingang auf
EIN und blinkt, wenn
Alarmeingang auf EIN
gesetzt ist)
34 UP-/DOWN- | UP-/DOWN-Befehl
Befehl (wird nur in n39
eingestellt)
Wird n39 auf 34
gesetzt, wird der
Einstellwert in n38
ignoriert und die
folgende Einstellung
erzwungen:
S4: UP-Befehl
S5: DOWN-Befehl
35 Selbst- EIN: Selbstdiagnose
diagnose der RS-422A/485-

Kommunikation (wird
nur in n39 eingestellt)
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Parame- | Bezeichnung Beschreibung Ein- |Einstel-| Stan- | Anderung | Siehe
ter-Nr. stellbe- | lungs- | dard- |beilaufen-| Seite
(Register- reich | einheit | einstel- dem
Nr. (Hex)) lung Betrieb
n40 Multifunktions- | Werden verwendet, um die Funktionen der |0 bis 7, |1 1 Nein 5-20
(0128) ausgang Multifunktions-Ausgangsklemmen 10 bis
(Relaisklem- | auszuwéhlen. 17
men MA/MB  ["Ein- [ Funktion Beschreibung
und MC) stell-

wert

0 Fehleraus- | EIN: Fehlerausgang
gang (mit aktivierter

Schutzfunktion)

1 Funktion EIN: Funktion wird
wird ausgeflhrt
ausgefuhrt

2 Frequenzer- | EIN: Frequenzerken-
kennung nung (Frequenzsoll-

wert stimmt mit
Ausgangsfrequenz
Uberein)

3 Leerlauf EIN: Leerlauf (bei

unter min. Ausgangs-
frequenz)

4 Frequenzer- | EIN: Ausgangsfre-
kennung 1 quenz = Frequenzer-

kennungsgrenze (n58)

5 Frequenzer- | EIN: Ausgangsfre-
kennung 2 quenz = Frequenzer-

kennungsgrenze (n58)

6 Drehmo- Ausgabe, wenn eine
ment-Uber- | der folgenden Para-
schreitung- | meterbedingungen
serkennung | erfillt ist:

(SchlieBer- | h59: Funktionsaus-
kontaktaus- | yan| fir Drehmoment-
gang) Uberschreitungser-

7 Drehmo- kennung
m?]nt-.Uber- n60: Grenzwert flir
fkcer:ﬁﬁzggse Drehmoment-Uber-
(Offnerkon- schreltulng"serkennung
taktaus- n61: Zeit fur Drehmo-
gang) ment-Uberschrei-

tungserkennung
SchlieBer: EIN

bei erkannter Drehmo-
mentlberschreitung
Offner: AUS

bei erkannter Drehmo-
mentuberschreitung

8 Nicht

9 verwendet

10 Alarmaus- EIN: Alarm wird
gang erkannt

(Nicht schwerwiegen-
der Fehler wird
erkannt)

11 Endstufen- | Endstufensperre wird
sperre wird | ausgefuhrt (Aktivie-
ausgeftihrt | rung mit Ausgangsab-

schaltung)

12 RUN- EIN: LOCAL-Betriebs-
Betriebsart | art (Uber digitale Bedi-

enkonsole)

13 Frequen- EIN: Frequenzumrich-
zumrichter | ter betriebsbereit
bereit (keine Fehlererken-

nung)

14 Erneuter EIN: Erneuter Anlauf
Anlauf bei bei Fehler
Fehler

15 UV wird EIN: Unterspannung
ausgefiihrt | wird Gberwacht
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Parame- | Bezeichnung Beschreibung Ein- |Einstel-| Stan- | Anderung | Siehe
ter-Nr. stellbe- | lungs- | dard- |beilaufen-| Seite
(Register- reich | einheit | einstel- dem
Nr. (Hex)) lung Betrieb
n40 Multifunktions |16 Drehung im | EIN: Drehung im Obis7, |1 1 Nein 5-20
(0128) ausgang Ruckwarts- | Rickwaértslauf 10 bis
(Relaisklemm lauf 17
en MA/MB 17 |Drehzahlbe- |EIN:
und MC) stimmung | Drehzahlbestimmung
wird ausge- | wird ausgefuhrt
fuhrt
n41 Frequenzsoll- | Wird zum Einstellen der 0 bis 1% 100 Ja 5-9
(0129) wert-Verstér- | Eingangseigenschaften von 255
kung Frequenzsollwerten mit Analogeingang
n42 Frequenzsoll- | 'orwendet _ 99bis [1% |0 Ja 59
(012A) wert-Offset Verstérkung: Die Frequenz des maximalen 99
analogen Eingangs (10 V oder 20 mA) als
_ Prozentsatz der Maximalfrequenz (= 100 %). i
?(;11328) gffZﬁtél:é_ana' Offset: Die Frequenz des minimalen analogen 8;20 001s 0,10 Nein 5-10
genzsollwert Eingangs (0 V oder 4 mA) als Prozentsatz der 00
au Maximalfrequenz (= 100 %). ’
n44 Analogaus- Wird zur Einstellung des Parameters zur 0,1 1 0 Nein 5-22
(0120) gang Ausgabe der Ausgangsfrequenz oder des
Ausgangsstroms verwendet.
0: Ausgangsfrequenz (10-V-Ausgang bei
max. Frequenz, wobei n45 auf
1,00 gesetzt ist).
1: Ausgangsstrom (10-V-Ausgang mit
Frequenzumrichter-Nennausgangsstrom,
wobei n45 auf 1,00 gesetzt ist).
n45 Verstarkung Wird zum Einstellen der 0,00 0,01 1,00 Ja 5-22
(012D) des Analog- Ausgangseigenschaften des bis
ausgangs Analogausganges verwendet. 2,00
n46 Taktfrequenz- | Wird zur Einstellung der Taktfrequenz 1 bis 4, |1 Variiert | Nein 6-2
(012E) auswahl verwendet. 7 bis 9 ent-
Hinweis Bei normalem Betrieb braucht die spre-
Standardeinstellung nicht geéndert chend
zu werden. der Lei-
. . S . . . stung
Hinweis Details hierzu finden Sie im Kapitel
6-1 Einstellung der Taktfrequenz.
n47 Kurzzeitige Wird zur Spezifizierung das Verhalten bei Obis2 |1 0 Nein 6-15
(012F) Spannungs- einem kurzzeitigen Spannungsausfall
ausfall-kom- | verwendet.
pensation 0: Frequenzumrichter schaltet ab
1: Frequenzumrichter lauft weiter, wenn die
Spannungs-unterbrechung max. 0,5 s
betragt.
2:Frequenzumrichter lauft wieder an, wenn
die Spannungsversorgung
wiederhergestellt wird.
n48 Erneuter Wird verwendet, um einzustellen, wie oft der | 0 bis 1 0 Nein 6-15
(0130) Anlauf bei Frequenzumrichter bei einem 10
Fehler Uberspannungs-, Uberstrom- oder
Erdschlussfehler automatisch zurtickgesetzt
und neu gestartet wird.
n49 Ausblendfre- | Wird zur Einstellung des Ausblendfrequenz- | 0,0 bis |0,1 Hz |0,0 Nein 6-16
(0131) quenz 1 Funktion verwendet. 400 (siehe
Ausgangs- Hin._
frequenz wels 1)
n50 Ausblendfre- nst 0,0 bis |0,1 Hz [0,0 Nein 6-16
(0132) quenz 2 400 (siehe
Hin-
f_ weis 1)
n51 Breite des Frequenz- 0,0 bis 0,1 Hz 0,0 Nein 6-16
(0133) ausgeblende- sollwert 25,5
ten Frequenz- n50  n49
bandes Hinweis Diese Werte missen die folgende
Bedingung erfiullen: n49 = n50
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Parame- | Bezeichnung Beschreibung Ein- |Einstel-| Stan- | Anderung | Siehe
ter-Nr. stellbe- | lungs- | dard- |beilaufen-| Seite
(Register- reich | einheit | einstel- dem
Nr. (Hex)) lung Betrieb
n52 DC-Strom Wird verwendet, um zum Bremsen 0 bis 1% 50 Nein 6-5
(0134) Gleichstrom in den Motor einzuspeisen. 100
Stellen Sie den DC-Bremsstrom als
Prozentsatz des Frequenzumrichter-
- o, H
n53 DC-Steuerzeit | Nennstroms (=100 %) ein. 0,0bis [0,1s |05 Nein 6-5
(0135) bei STOPP 25,5
Ausgangs- |
frequenz
Minimale
n54 DC-Steuerzeit | Ausgangs- 0,0 bis |0,1s 0,0 Nein 6-5
(0136) beim Start e | ozt |255
== nb4 = = n53
n55 Blockier- Wird zur Auswahl einer Funktion zur 0,1 1 0 Nein 6-6
(0137) schutz wéh- automatischen Anpassung der Verzégerungszeit
rend verwendet, um Abschaltungen wegen
Verzégerung | Uberspannung zu vermeiden.
0: Blockierschutzfunktion wahrend der
Verzdgerung aktiviert
1:Blockierschutzfunktion wéhrend der
Verzdgerung deaktiviert
n56 Blockier- Wird zur Auswahl einer Funktion zum 30bis |1% 170 Nein 6-7
(0138) schutz-Strom- | automatischen Stoppen des 200
pegel bei Beschleunigungsvorganges, um ein Blockieren
Beschleuni- wahrend der Beschleunigung zu vermeiden.
gung Stellen Sie den Pegel als Prozentsatz des
Frequenzumrichternennstroms (= 100 %) ein.
n57 Strompegel fur | Wird zur Auswabhl einer Funktion zur 30bis |1% 160 Nein 6-8
(0139) Blockierschutz | automatischen Verringerung der 200
wahrend des | Ausgangsfrequenz des Frequenzumrichters
Betriebs verwendet, um ein Blockieren wahrend des
Betriebs zu vermeiden.
Stellen Sie den Pegel als Prozentsatz des
Frequenzumrichternennstroms (= 100 %) ein.
n58 Frequenzerke |Wird zur Einstellung der Frequenz 0,0 bis |0,1 Hz [0,0 Nein 6-18
(013A) nnungsgrenze |verwendet, die erkannt werden soll. 400
Hinweis Der Parameter n40 fir
Multifunktionsausgang muss fur
die Ausgabe der
Frequenzerkennungs 1 und 2
eingestellt sein.
n59 Funktionsaus- | Wird zum Ein- oder Ausschalten der Obis4 |1 0 Nein 6-9
(013B) wahl fir Dreh- | Drehmoment-Uberschreitungserkennung
moment- und zur Auswahl der Reaktion auf
Uberschrei- Drehmoment-Uberschreitung verwendet.
tungserken- 0: Drehmoment-Uberschreitungserkennung
nung deaktiviert
1: Drehmoment-Uberschreitungserkennung
nur, wenn Drehzahlsollwert erreicht
wurde. Betrieb wird fortgesetzt (Warnung
wird ausgegeben)
2:Drehmoment-Uberschreitungserkennung
nur, wenn Drehzahlsollwert erreicht
wurde. Ausgang wird abgeschaltet (zum
Schutz)
3: Drehmomentuberschreitung wird immer
erkannt und Betrieb wird fortgesetzt
(Warnung wird ausgegeben)
4: Drehmomentiberschreitung wird immer
erkannt und Ausgang wird abgeschaltet
(zum Schutz)
060 Grenzwert fUr | Wird zur Einstellung der Erkennungsgrenze |30 bis |1 % 160 Nein 6-9
(013C) Drehmoment- | fir Drehmomentiiberschreitung verwendet. | 200
Uberschrei- Stellen Sie den Pegel als Prozentsatz des
tungserken- | Frequenzumrichternennstroms (= 100 %) ein.
nung
061 Zeit fur Dreh- | Wird zur Einstellung der Zeit zur Erkennung | 0,1 bis |0,1s 0,1 Nein 6-10
(013D) moment-Uber- | einer Drehmomentiberschreitung 10,0
schreitungs- | verwendet.
erkennung

154



Parameterliste Kapitel 10
Parame- | Bezeichnung Beschreibung Ein- |Einstel-| Stan- | Anderung | Siehe
ter-Nr. stellbe- | lungs- | dard- |beilaufen-| Seite
(Register- reich | einheit | einstel- dem
Nr. (Hex)) lung Betrieb
062 Frequenzspei- | Wird zum Speichern des eingestellten 0, 1 1 0 Nein 6-19
(013E) cherung von Frequenzsollwerts mit der UP/DOWN-
UP/DOWN- Funktion verwendet.
Befehlen 0: Frequenz nicht gespeichert
1:Die letzte, mindestens 5s gehaltene
Frequenz wird gespeichert
n63 Drehmoment- | Wird zur Einstellung der Verstarkung der 0,0 bis | 0,1 1,0 Ja 6-11
(013F) Kompengati- Drehmomentkompensation verwendet. 2,5
onsverstar- Bei normalem Betrieb braucht die
kung Standardeinstellung nicht geéndert zu
werden.
n64 Motornenn- Wird zum Einstellen des Nennschlupfwerts |0,0 bis |0,1 Hz | Variiert |Ja 6-12
(0140) schlupf des verwendeten Motors verwendet. 20,0 ent-
Hinweis Wird als Konstante der spre-
Schlupfkompensationsfunktion chend
verwendet. der Lei-
stung.
n6é5 Motorleerlauf- | Wird zum Einstellen des 0 bis 1% Variiert | Nein 6-12
(0141) strom Motorleerlaufstroms des verwendeten 99 ent-
Motors als Prozentsatz des spre-
Motornennstroms (= 100 %) verwendet. chend_
Hinweis Wird als Konstante der der Lei-
Schlupfkompensationsfunktion stung.
verwendet.
n66 Schlupfkom- | Wird zur Einstellung der 0,0 bis | 0,1 0,0 Ja 6-12
(0142) pe"nsationsver- Schlupfkompensationsfunktion verwendet. |2,5
starkung Hinweis Durch Einstellung von 0,0 fiir n66
wird die Schlupfkompensations-
funktion deaktiviert.
né7 Schlupftkom- | Wird fiir die Ansprechzeit der 0,0 bis |0,1s 2,0 Nein 6-12
(0143) pensations- Schlupfkompensationsfunktion verwendet. |25,5
Zeitkonstante | Hinweis Bei normalem Betrieb braucht die
Standardeinstellung nicht geandert
zu werden.
n68 Auswahl der Der Einstellwert in diesem Parameter legt Obis4 |1 0 Nein 7-5
(0141) RS-422A/485- |fest, ob eine Kommunikations-
(Siehe Kommunikati- | Zeitlberschreitungserkennung (CE) erkannt
Hinweis ons-Zeitlber- |wird, wenn zwischen zwei Ubertragungen
3) schreitungs- eine Zeitspanne von Uber 2 s liegt.
erkennung AuBerdem kann die Verarbeitungsmethode
fur die erkannte Kommunikations-
Zeituberschreitung ausgewéhlt werden.
0: Erkennt eine Zeitlberschreitung und
einen schwerwiegenden Fehler und
bewirkt ein Auslaufen bis zum Stillstand.
1: Erkennt eine Zeituberschreitung und
einen schwerwiegenden Fehler
und bewirkt eine Verzégerung bis zum
Stillstand in Verzégerungs-zeit 1.
2:Erkennt eine ZeitUberschreitung und
einen schwerwiegenden Fehler und
bewirkt eine Verzégerung bis zum
Stillstand in Verzégerungs-zeit 2.
3: Erkennt eine Zeitliberschreitung, gibt eine
Fehlerwarnung fir einen nicht
schwerwiegenden Fehler aus und bewirkt
die Fortsetzung des Betriebs.
4:Es wird keine Zeittiberschreitung erkannt.
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Parame- | Bezeichnung Beschreibung Ein- |Einstel-| Stan- | Anderung | Siehe
ter-Nr. stellbe- | lungs- | dard- |beilaufen-| Seite
(Register- reich | einheit | einstel- dem
Nr. (Hex)) lung Betrieb
n69 Auswahl der Wird verwendet, um die Einheit von Obis3 |1 0 Nein 7-5
(0145) Einheit zur Frequenz-sollwerten und Frequenz-
(Siehe Anzeige/Ein- | bezogenen Werten einzustellen, die tber
Hinweis stellung des die Kommunikation eingestellt oder
Frequenzsoll- | Uberwacht werden sollen.
werts bei RS- |0:0,1 Hz 1: 0,01 Hz
422A/485- 2: Umwandlungswert basierend auf 30.000
Kommunika- bei Maximalfrequenz
tion 3:0,1 % (Max. Frequenz: 100 %)
n70 RS-422A/485- | Wird zur Einstellung der Slave-Adresse 00 bis |1 00 Nein 7-6
(0146) Kommunika- | (Slave-Einheitennummer) fur die 32
(Siehe tion Slave- Kommunikation verwendet.
Hinweis | Adresse 0: Empfangt nur vom Master
gesendete Daten.
01 bis 32: Slave-Adresse
n71 RS-422A/485 - | Wird zur Einstellung der Baudrate fiir die Obis3 |1 2 Nein 7-6
(0147) Auswahl der Kommunikation verwendet.
(Siehe Baudrate 0: 2.400 bps
Hinweis 1: 4.800 bps
3) 2: 9.600 bps
3:19.200 bps
n72 RS-422A/485 - | Wird zur Einstellung der Paritat fir die Obis2 |1 0 Nein 7-7
(0148) Auswahl der | Kommunikation verwendet.
(Siehe Paritat 0: Gerade Paritat
Hinweis 1: Ungerade Paritat
3. 2: Keine Paritat
n73 RS-422A/485 - | Mit diesem Parameter wird eine Wartezeit 10bis |1 ms 10 Nein 7-7
(0149) Wartezeit bis | bis zur Antwort eingestellt, nachdem die 65
(Siehe zum Senden | DSR- (Data-send-Request) Meldung vom
Hinweis Master empfangen wurde.
3)
n74 RS-422A/485- | Auswahl, ob die RTS- (Request-to-send) 0,1 1 0 Nein 7-7
(014A) Auswahl der Kommunikationskontrollfunktion aktiviert
(Siehe RTS- werden soll.
Hinweis Steuerung
3)
n75 Auswahl der Wird zur Auswahl einer Funktion zur 0,1 1 0 Nein 6-4
(014B) Taktfrequenzr | Verringerung der Taktfrequenz des
eduzierung Frequenzumrichters bei niedriger Drehzahl
bei niedriger | verwendet.
Drehzahl 0: Funktion deaktiviert
1: Funktion aktiviert
Hinweis Normalerweise wird n75 auf O
eingestellt.
n76 Funktion zum | Auswahl der Funktion zum Lesen, Kopieren |rdyto |--- rdy Nein
(0140) Kopieren und | und Priifen der im Frequenzumrichter und in | Sno
(Siehe Prifen von der digitalen Bedienkonsole gespeicherten
Hinweis Parametern Parameter.
rdy: Bereit zur Eingabe des nachsten Befehls.
rED: Lesen der Frequenzumrichter-
Parameter.
Cpy: Kopieren der Parameter zum
Frequenzumrichter.
VvFY: Prifen des Frequenzumrichter-
Parameters.
vA: Die Frequenzumrichterleistung wird
Uberpruft.
Sno: Die Software-Versionsnummer wird
Uberprift.
n77 Auswahl der Auswahl der Kopiersperre. Dieser Parameter |0, 1 1 0 Nein -
(014D) Parameter- wird verwendet, um die Daten im EEPROM der
(Siehe Lesesperre. digitalen Bedienkonsole zu schitzen.
Hinweis 0:Lesesperre flir Frequenzumrichter-
3.) Parameter.
(Daten kénnen nicht zum EEPROM
geschrieben werden.)
1:Lesefreigabe fur Frequenzumrichter-
Parameter.
(Daten kénnen zum EEPROM
geschrieben werden.)
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Parame- | Bezeichnung Beschreibung Ein- |Einstel-| Stan- | Anderung | Siehe
ter-Nr. stellbe- | lungs- | dard- |beilaufen-| Seite
(Register- reich | einheit | einstel- dem
Nr. (Hex)) lung Betrieb
n78 Fehlerproto- | Wird zur Anzeige des letzten --- - --- 6-21
(014E) koll aufgezeichneten Fehlers verwendet.

b Anzeige

Hinweis ,;__ “ wird angezeigt, wenn keine
Fehler aufgezeichnet wurden.

Hinweis Dieser Parameter wird nur

angezeigt.
n79 Software- Anzeige der Software-Nummer des
(014F) Nummer Frequenzumrichters zu

Uberprifungszwecken fiir OMRON.

Hinweis Dieser Parameter wird nur
angezeigt.

Hinweis 1. Die Werte werden in 0,1-Hz-Schritten eingestellt, wenn die Frequenz unter
100 Hz liegt, in 1-Hz-Schritten, wenn die Frequenz 100 Hz oder héher ist.
Bei RS-422/485-Kommunikation ist die Einheit immer 0,1 Hz.

2. Beiden 400-V-Frequenzumrichtern betragen die Werte fir die Obergrenze
des Einstellbereichs und die Standardeinstellungen das Doppelte der
oben angegebenen Werte.

3. Die Parameter n68, n74, n76 und n77 kdnnen nicht Uber RS422/485-
Kommunikation geschrieben werden. Sie kénnen nur gelesen werden.

157



Parameterliste Kapitel 10

158



KAPITEL 11
Besonderheiten beim Umrichterbetrieb

Besonderheiten beim Umrichterbetrieb. . ......... ... .. ... .. ....... 160

159



Besonderheiten beim Umrichterbetrieb Kapitel 11

Verwendung des Frequenzumrichters fiir einen vorhandenen Standardmotor

Betrieb mit hoher
Drehzahl

Drehmomentkenndaten

Vibrationen

Gerausche

160

Wenn ein Standardmotor mit dem Frequenzumrichter betrieben wird, ist der
Spannungsverlust geringfligig hdher als beim Betrieb mit einer
herkdmmlichen Spannungsversorgung.

Dartiber hinaus verschlechtert sich die Kihlwirkung im niedrigen
Drehzahlbereich, was einen Anstieg der Motortemperatur zur Folge hat.
Deshalb sollte das Drehmoment des Motors im niedrigen Drehzahlbereich
verringert werden.

Die folgende Abbildung zeigt die =zulassigen Lastkenndaten eines
Standardmotors.

Wenn 100 % Drehmoment sténdig bei niedriger Drehzahl erforderlich sind, muss
ein spezieller Motor zum Betrieb mit Frequenzumrichter verwendet werden.

Zulassige Lastkenndaten fiir Standardmotor

— 25 % ED (oder 15 Min.)

i — 40 % ED (oder 20 Min.)

. 60 % ED (oder 40 Min.)

10077
801
701
Drehmoment (%) 60t
501
Fortlaufend
0310 20 6 0

Frequenz (Hz)

Bei Betrieb des Motors mit hoher Drehzahl (60 Hz oder mehr) kénnen
Probleme bei der Lebensdauer der Lager auftreten.

Méglicherweise ist beim Betrieb des Motors mit Frequenzumrichter mehr
Drehmoment bei der Beschleunigung als beim Betrieb mit einer
herkémmlichen Spannungsversorgung erforderlich. Uberpriifen Sie die Last-
Drehmomentkenndaten der Maschine, firr die der Motor verwendet werden
soll, um die U/f-Kennlinie richtig einstellen zu kénnen.

Die J7AZ-Serie verflugt Uber eine PWM-Steuerung bei hoher Taktfrequenz,
um Vibrationen des Motors zu verringern. Beim Betrieb des Motors mit
Frequenzumrichter sind die Motorvibrationen fast gleich wie beim Betrieb mit
einer herkémmlichen Spannungsversorgung.

Die Motorvibrationen kénnen jedoch in den folgenden Féllen zunehmen.
* Resonanz mit der Eigenfrequenz des mechanischen Systems

Kontrollieren Sie den Betrieb besonders dann, wenn eine Maschine, die
bisher mit konstanter Drehzahl betrieben wurde, fiir Betrieb mit variabler
Drehzahl eingerichtet wird.

Wenn Resonanz auftritt, installieren Sie Gummipuffer an der
Motorhalterung.
¢ Unwucht des Rotors

Kontrollieren Sie den Betrieb besonders, wenn der Motor mit hoher
Drehzahl (60 Hz oder mehr) betrieben wird.

Die Gerauschentwicklung ist fast gleich wie beim Betrieb des Motors mit einer
herkdbmmlichen Spannungsversorgung. Die Motorgerdusche kdnnen jedoch
lauter werden, wenn der Motor mit einer Drehzahl betrieben wird, die tber der
Nenndrehzahl liegt (60 Hz oder mehr).
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H Verwendung des Frequenzumrichters fiir spezielle Motoren

Motor mit Polumschaltung

Wasserdichte Motoren

Explosionsgeschiitze
(EX-sichere) Motoren

Getriebemotoren

Synchronmotoren

Einphasenmotoren

Der Nenneingangsstrom eines polumschaltbaren Motors unterscheidet sich
von dem eines Standardmotors. Wé&hlen Sie daher einen geeigneten
Frequenzumrichter entsprechend dem maximalen Eingangsstrom des zu
verwendenden Motors aus.

Bevor Sie die Anzahl der Pole andern, stellen Sie immer sicher, dass der
Motor gestoppt hat.

Andernfalls wird die Uberspannungs- oder Uberstrom-Schutzfunktion
aktiviert, was eine Fehlermeldung zur Folge hat.

Der Nenneingangsstrom wasserdichter Motoren unterscheidet sich von dem
von Standardmotoren. Wahlen Sie daher einen Frequenzumrichter mit
entsprechendem Nennausgangsstrom aus.

Wenn die Entfernung zwischen Motor und Frequenzumrichter sehr grof3 ist,
verwenden Sie zwischen Motor und Frequenzumrichter ein Verbindungskabel
mit ausreichend groBem Querschnitt, um eine Verringerung des
Motordrehmoments zu vermeiden.

Beim Einsatz eines EX-sicheren Motors oder eines Motors mit erhdhter
Sicherheitsstufe  muss die  EX-Sicherheit gemeinsam mit dem
Frequenzumrichter geprift werden. Dies betrifft auch den Einsatz bereits
vorhandener EX-sicherer Motoren mit dem Frequenzumrichter.

Der Drehzahlbereich fir den Dauerbetrieb hangt u.a. von der Schmierart und
dem Motorhersteller ab. Insbesondere kann der Dauerbetrieb eines
6lgeschmierten Motors im niedrigen Drehzahlbereich zum Durchbrennen des
Motors fihren. Soll der Motor mit mehr als 60 Hz betrieben werden, ist
zunachst der Hersteller zu konsultieren.

Synchronmotoren sind fur den Betrieb mit Frequenzumrichtern nicht geeignet.
Wenn eine Gruppe von Synchronmotoren einzeln ein- und ausgeschaltet
wird, kann die Synchronisierung verloren gehen.

Verwenden Sie keinen Frequenzumrichter fiir Einphasenmotoren.

Der Motor sollte durch einen Dreiphasenmotor ersetzt werden.

Kraftiibertragungsmechanismen (Getriebe, Riemen- und Kettentransmissionen)

Der ausschlieBliche Betrieb des Motors im unteren Drehzahlbereich kann
nachteilige Auswirkungen auf die Wirksamkeit der Olschmierung eines
angeschlossenen 6lgeschmierten Getriebes haben. Wird der Motor bei einer
Drehzahl Uber 60 Hz betrieben, kann es zu einer L&rmentwicklung im
Kraftiibertragungsmechanismus sowie einer Verkurzung der
Wartungsintervalle und der Nutzungsdauer kommen.

Durchbrennen des Motors auf Grund unzureichender Durchschlagsfestigkeit der
einzelnen Phasen des Motors

Beim Umschalten der Ausgangspannung treten zwischen den Phasen des
Motors Uberspannungen auf.

Wenn die Durchschlagsfestigkeit der einzelnen Phasen des Motors
unzureichend ist, kann der Motor durchbrennen.

Daher muss die Durchschlagsfestigkeit der einzelnen Phasen des Motors
hoher sein als die maximale Uberspannung. Normalerweise ist die maximale
Uberspannung dreimal so hoch wie die Versorgungsspannung des
Frequenzumrichters.
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Revisionshistorie

Der Versionscode des Handbuchs bildet das Ende der Katalognummer, die
auf der vorderen Umschlagseite des Handbuchs angegeben ist.

Cat. No. I63E-DE-01

Uberarbeitungsstand

In der folgendenden Tabelle sind die Anderungen aufgefiihrt, die wéhrend
Uberarbeitungen an dem Handbuch vorgenommen  wurden.
Die Nummerierung der Seiten bezieht sich auf die vorherige Version.

Uberarbeitungsstand

Datum Anderungen

01

February 2006 Erstverdéffentlichung
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