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® Gyors beilizemelési segédlet

m Altalanos figyelmeztetés

A Gyors beallitas kézikbnyv segitségével gyorsan, 6t
Iépésben végezhetd el a frekvenciavalté EMC-helyes
csatlakoztatasa. Az ugyancsak mellékelt Hasznalati
utmutato tovabbi csatlakoztatasi példakat is tartalmaz,
és minden funkciot részletesen ismertet.

A berendezés csatlakoztatasa el6tt olvas-
sa el a biztonsagi elbirasokat a kovetkez6
oldalon.

195NA082.12

B Mechanikus szerelés

A VLT 2800 frekvenciavaltok két oldalrél kézvetlendl
egymas mellé telepithet6k, a hités sziikségessége
miatt azonban 10 cm-es szell6z6csatornat kell hagyni
alattuk és felettiik. Furjon lyukakat a Méretek cimi
részben megadott értékeknek megfeleléen. Gondos-
kodjon mind a négy csavar utanhuzasardl.

Csatlakoztassa a bontolapot az er6saramu kabelek-
hez és a foldvezeték-szoritocsavarhoz (95-0s csatla-
kozo).

Elektromos telepités, hal6zat

Ne feledje, hogy a teljesitménycsatlakozok eltavolit-
haték. Csatlakoztassa a halézat fazisait a frekvencia-
valté halézati csatlakozéira, azaz a 91-es, 92-es és 93-
as csatlakozora, a foldelévezetéket pedig a 95-6s
csatlakozora. Egy arnyékolt/pancélozott kabel segit-
ségeével csatlakoztassa a motort a frekvenciavaltdo mo-
torkapcsaira (U, V, W). Az arnyékolasnak egy arnyé-
kolécsatlakozéban kell végzdédnie.

Villamos csatlakoztatas, vezérlokabelek

Tavolitsa el a kezel6egység alatti el6lapot. Iktasson be
athidalast a 12-es és a 27-es csatlakoz6 kozé.
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Programozas

A programozast a kezel6egység segitségével végez-
ze. Nyissa meg a Gyorsmenit a [QUICK MENU]
(GYORSMENU) gombbal. Ebben a meniiben a [+] és
a [-] gombbal valaszthatok ki az egyes paraméterek.
Ezek értékét a [CHANGE DATA] (ADATOK MODOSI-
TASA) gomb megnyomasaval médosithatja. A valtoz-
tatas a [+] és a [-] gombbal torténik. A paraméterbeal-
litasok modositasat a [CHANGE DATA] gomb
megnyomasaval zarja. Halézatkiesés utan automati-
kusan mentédnek a paraméterértékek maodositasai.
Ha a kijelz6n jobboldalt harom pont lathato, a para-
méter értéke harom szamjegynél hosszabb. Az érték
a [CHANGE DATA] gombbal jelenithetd meg. Nyomja
meg a [QUICK MENU] gombot, és allitsa be a motor
adattablajan feltlintetett motorparamétereket:

Motorteljesitmény [kW]
Motorfesziiltség [V]
Motorfrekvencia [Hz]
Motoraram [A]

Névleges motorfordulat-
szam

Aktivalja az AMT-t:

102-es paraméter
103-as paraméter
104-es paraméter
105-0s paraméter
106-0s paraméter

Automatikus motorbesza-
balyozas

107-es paraméter

Referenciatartomany

Min. referencia, Refuin
Max. referencia, Refuax

204-es paraméter
205-0s paraméter

Felfutasi rampaidd [s]
Fékezési rampaidé [s]

207-es paraméter
208-as paraméter

A 002-es, ,Helyi/tavvezérlés” paraméter esetén a ve-
zérlécsatlakozokon keresztil torténd ,Tavvezeérlés” [0]

MG.27.A2.47 — A VLT ® a Danfoss bejegyzett védjegye.
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és a vezérlbegység segitségével torténd ,Helyi” ve-
zérlés [1] kozul valaszthat.

Allitsa be a ,,Helyi” [1] lehetéséget.

Helyi/tavvezérlés = Helyi [1] 002-es par. |

Allitsa be a motorfordulatszamot a helyi referencia
modositasaval

‘Helyi referencia, 003-as paraméter ‘

A motor a [Start] gomb megnyomasaval indithaté. Al-
litsa be a motorfordulatszamot a 003-as, ,Helyi refe-
rencia” paraméter modositasaval.

Ellendrizze, hogy az éramutato jarasanak megfelels-e
a motortengely forgasiranya. Ha nem, akkor cserélje
fel a motorkabel barmely két fazisat. Nyomja meg a
[STOP/RESET] (LEALLITAS/HIBATORLES) gombot.
A [QUICK MENU] (GYORSMENU) gombot megnyom-
va térjen vissza kijelzési modba.

A [QUICK MENU] és a [+] gomb egyidejii megnyoma-
saval az 6sszes paraméterhez hozzaférhet.

® Motorinditas

B Biztonsagi el6irasok

A halézatra csatlakoztatott frekvenciaval- m Véletlen inditasok elkeriilése

té fesziiltsége halalos veszélyt jelent. A
motor vagy a frekvenciavaltd helytelen
bekédtése esetén kar keletkezhet a beren-
dezésben, és sulyos, akar halalos is sé-
rilés is torténhet.

Ezért maradéktalanul tartsa be e kézikdnyv utasita-
sait, valamint az orszagos és helyi biztonsagi el6ira-
sokat.

Az elektromos részek érintése még réviddel a tapella-
tds megsziintetése utan is életveszélyes lehet. Varjon
legalabb 4 percet!

1. Javitasi munkalatok elétt a frekvenciavaltot le
kell csatolni az elektromos haldzatrol.

2. A frekvenciavalté kezel6egységén talalhatéd
[STOP/RESET] (LEALLITAS/HIBATORLES)
gomb nem csatolja le a berendezést a halo-
zatrol, ezért nem hasznalando biztonsagi
kapcsoloként.

3. A frekvenciavaltét megfeleld védéfoldeléssel
kell ellatni, a készulék kezel6jét 6vni kell a
halézati fesziiltség érintésétdl, a motort pedig
tulterhelés ellen védeni kell, az érvényes or-
szagos és helyi el6irasoknak megfeleléen.

4. A foldzarlati aram értéke meghaladja a 3,5
mA-t.

5. A motortulterhelés elleni védelem nem része
a gyari beallitasoknak. Ha sziikség van erre
a funkciora, allitsa a 128-as, ,Motor hévédel-
me” paramétert ,ETR leoldas” vagy ,ETR fi-
gyelmeztetés” értékre.

6. A motor- és a haldzati csatlakozék lecsatola-
sa el6tt gy6z6djon meg arrdl, hogy a beren-
dezés nincs haldzati feszlltség alatt.

Amig a frekvenciavalté a haldézatra csat-
lakozik, a motor ledllithaté digitalis vagy
buszparanccsal, referenciakkal vagy helyi
stoppal. Ha a személyi biztonsag indo-
koltta teszi a véletlen inditas elkeriilésé-
nek biztositasat, akkor ezek a leallitasi
lehetéségek nem elegendéek.

A paraméterek programozasa kdzben a
motor varatlanul elindulhat. A [STOP/RE-
SET] (LEALLITAS/HIBATORLES) gom-
bot ezért az adatok moédositasa elbtt
mindig aktivalni kell.

Az allé motor a frekvenciavaltd elektroni-
kajanak meghibasodasa, ideiglenes tul-
terhelés, illetve a halézati tapellatas vagy
a_motorcsatlakozas zavara kovetkezté-
ben is elindulhat.

Figyelem!
Megjegyzés az olvasonak

"

Altalanos figyelmeztetés

Nagyfesziltségre vonatkozé figyelmezte-
tés

MG.27.A2.47 — AVLT ® a Danfoss bejegyzett védjegye.
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Kezelési utmutaté
Szoftververzié: 3.1x

(OT v,

Ez a tervezéi segédlet valamennyi 3.1x szoftververzidju, VLT 2800 sorozatu frekvenciavalté esetében hasznal-

hato.
A szoftver verzidszama a 640-es paraméter értékébdl allapithatd meg.

VLT® 2800 sorozat

Figyelmeztetés
Az elektromos részek érintése még lekapcsolt halézati tap esetén is rendkivil veszélyes lehet.
Arrdl is gy6z6djon meg, hogy az egyéb fesziltségbemenetek is le vannak csatolva a DC-buszon keresztiili ter-

helésmegosztasrol.
A bemenet6teljesitmény lekapcsolasa utan varjon legalabb 4 percet, mielétt a frekvenciavaltd szervizelésébe

kezdene.
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®m Vigyazat, nagyfesziiltség!

A halézatra csatlakoztatott frekvenciaval-
té6 fesziiltsége veszélyt jelent. A motor
vagy a frekvenciavalté helytelen beszere-
Iése a berendezés karosodasahoz vezet-
het, illetve sulyos, akar halalos balesetet
is okozhat. Ezért alapvet6 fontossagu,
hogy ennek a kézikbnyvnek az utmutata-
sait, valamint a helyi és orszagos eldira-
sokat és biztonsagi rendszabalyokat be-
tartsak.

2000 m folétti magassagban nem teljestil-
nek az IEC 61800-5-1 szabvanyban meg-
hatarozott PELV-kdvetelmények (Protec-
tive Extra lLow Voltage - védd
torpefesziltség). A 200 V-os frekvencia-
valtok esetében a kdvetelmények 5000 m
f6l6tt nem teljesiinek. Tovabbi tajékozta-
tassal a Danfoss Drives szolgalhat.

B A személyi biztonsagra vonatkozo eléirasok

1.

Javitasi munkalatok végzését megel6zben a
frekvenciavaltot le kell kapcsolni az elektro-
mos halézatrél. A motor és a halézati csatla-
kozédugok eltavolitasa elétt ellenérizze, le
van-e kapcsolva a frekvenciavalté a halézati
aramellatasrol, és hogy eltelt-e az el6irt va-
rakozasi id6.

A kezel6egység (LCP) [STOP/RESET] nyo-
mogombja galvanikusan nem kapcsolja le a
késziléket a halézatrdl, ezért biztonsagi kap-
csoléként nem hasznalhaté.

A hatalyos orszagos és helyi el6irasok sze-
rint kell gondoskodni az egység megfeleld
foldelésérdl, a hasznalé személy haldzati fe-
szultség elleni védelmérdl és a motor tulter-
helés elleni védelmérdl.

A kuszdéaramok értéke nagyobb, mint 3,5
mA.

A motortulterhelés elleni védelem nem része
a gyari beadllitdsoknak. Ha szlikség van erre
a funkciodra, allitsa a 128-as, Motor hévédel-
me paramétert ETR-leoldas vagy ETR-figyel-
meztetés értékre. Az észak-amerikai piacok
esetében: az ETR-funkciok biztositjak a mo-
tor tulterhelés elleni védelmét (20-as osz-
taly), a NEC el6irasokkal 6sszhangban.

Ne huzza ki a halozatra csatlakoztatott frek-
venciavaltoé halézati- és motorcsatlakozojat.
A motor- és a halézati csatlakoz6dugok elta-
volitasa el6tt ellendrizze, le van-e kapcsolva
a frekvenciavalté a hal6zati aramellatasrol,
és hogy eltelt-e az el6irt varakozasi idd.

Ne feledje, hogy egyenaramu buszcsatlako-
z6k hasznalata esetén a frekvenciavalt6 az
L1-L2-L3-nal tobb fesziltségbemenettel ren-
delkezik. A javitasi munkalatok megkezdése
elétt ellenérizze, hogy minden feszultségbe-
menet szét van-e kapcsolva, és hogy a le-
kapcsolast kovetéen letelt-e az elirt varako-
zasi id6.

B Véletlen inditasok elkeriilése

1.

Amig a frekvenciavalté a halozatra csatlako-
zik, a forgd motor leallithato digitalis- vagy
buszparanccsal, referenciaval vagy helyi
stoppal. Ha a személyi biztonsag indokoltta
teszi a véletlen inditas elkerulésének biztosi-
tasat, akkor ezek a leallitasi funkcidok nem
elegenddek.

A paraméterek médositasa kdzben a motor
varatlanul elindulhat. Emiatt a [STOP/RE-
SET] leallitdgombnak mindig aktiv allapot-
ban kell lennie, és az adatokat csak ez utan
szabad modositani.

Aledllitott motor akkor is elindulhat, ha a frek-
venciavalto elektronikaja meghibasodik, ha
ideiglenes tulterhelés, illetve zavar Iép fel a
halozati tapellatasban, vagy ha megszakad a
motorcsatlakozas.

B Hasznalat szigetelt csillagpontu halézaton

A szigetelt csillagpontu hal6zaton valé hasznalatot il-
letéen lapozza fel az RFI-kapcsold cim( részt.

Fontos betartani a szigetelt csillagpontu halézatra valo
telepitéssel kapcsolatos javaslatokat, mivel gondos-
kodni kell a teljes telepités megfelel6 védelmérdl. Ha
elmarad a szigetelt csillagpontu halézat megfelel6 el-
lendrz6készulékkel torténd vizsgalata, ez séruléshez
vezethet.

MG.27.A2.47 — AVLT ® a Danfoss bejegyzett védjegye.
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Vezérléegység
A frekvenciavalté ellls6 oldalan egy vezérlépanel ta-
lalhato.

195NAOOR 11

3 O ALARM O WARNING O ON
STOP
- START
4 WRESET

A vezérlépanel négy funkcionalis csoportra oszlik:

1. Hatszamjegyes LED-es kijelz6

2. A paraméterek és a kijelzés modositasahoz
szikséges gombok

3. Jelzdlampak
4. Gombok helyi vezérléshez

A hatszamjegyes LED-es kijelz6n normal tzemelés-
kor folyamatosan miikddési adatok lathatok. A kijelz6t
harom jelz6lampa egésziti ki, melyek a halézati fe-
szlltséget (ON), valamint az esetleges figyelmezteté-
seket (WARNING) és vészjelzéseket (ALARM) mutat-
jak. A frekvenciavalto legtobb paraméterét azonnal
meg lehet valtoztatni a vezérl6panelen, hacsak ez
nincs Tiltva [1] (018-as, Programozas letiltasa para-
méter).

Kezel6gombok

A [QUICK MENU] (GYORS MENU) a gyors meniibél
elérheté paraméterekhez biztosit hozzaférést.

A [QUICK MENU] gomb arra is hasznalhato, hogy egy
megvaltoztatott paraméterérték ne érvényesiiljon.
Lasd még a [QUICK MENU] + [+] kombinaciot.

A [CHANGE DATA] (ADATOK MODOSITASA) a be-
allitasok megvaltoztatasara szolgal.

A [CHANGE DATA] gomb az adott paraméterérték
modositasanak elfogadasara is alkalmas.

A [+] | [-] gombok a paraméterek kdzotti valtasra és
értékeik megvaltoztatasara szolgalnak.

Kijelz6 modban ezekkel valaszthaté ki a latni kivant
paraméter.

A [QUICK MENU] + [+] gombokat egyszerre kell meg-
nyomni ahhoz, hogy hozzaférhessen az 6sszes para-
méterhez. Lasd a Menii méd cim( szakaszt.

A [STOP/RESET] gomb a csatlakoztatott motor lealli-
tasara vagy hibaleallas utani hibatorlésre (reset) szol-
gal.
Bedllitasa lehet Aktiv [1] vagy Nem aktiv [0], a 014-es,
Helyi stop/reset paraméterben beallitottak szerint. Ki-
jelzé modban a kijelz6 a stop funkcio aktivalasa esetén
villogni fog.
l Figyelem!

'.: Ha a [STOP/RESET] beallitasa a 014-es,

a Helyi stop/reset paraméterben Nem aktiv
[0], és se a digitalis bemeneteken, se a
soros kommunikacios porton keresztiil
nem érkezik stop parancs, a motort csak
a frekvenciavalto halozati fesziltségének
kikapcsolasaval lehet ledllitani.

A [START] gomb a frek venciavalté inditasara szolgal.
Mindig aktiv, de nem tudja felllirni a leallitasi (stop)
parancsot.

®m Kézi inicializalas

Kapcsolja ki a halozati fesziiltséget. Tartsa lenyomva
a [QUICK MENU] + [+] + [CHANGE DATA] gombokat,
mikdzben Ujra becsatlakoztatja a halozati feszlltse-
get. Engedje el a gombokat; a frekvenciavaltd vis-
szadllt a gyari beallitasokra.

MG.27.A2.47 — AVLT® a Danfoss bejegyzett védjegye.
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m Kijelzési allapotok
Kijelzési mod

A normal miikddés soran egy mikodési adat folyama-
tosan lathat6 lehet a kijelzé6n a mikodtet6 valasztasa-
tél figgbéen. A [+/-] gombokkal a kdvetkezd lehetdsé-
gek koézul valaszthat kijelz6 mddban:

- Kimeneti frekvencia [HZz]

- Kimeneti aram [A]

- Kimeneti fesziltség [V]

- Kbzbensd kori fesziiltség [V]
- Kimeneti teljesitmény [kW]

- Skalazott kimeneti frekvencia (fout x 008-as
par.)
Menii mod

QUICK

wew | T A
A meni méd a [QUICK MENU] és a [+] gomb egyideji
megnyomasaval nyithaté meg.
Meni mdédban a frekvenciavaltod legtébb paraméterét
meg lehet valtoztatni. A paraméterek kozott a [+/-]

gombokkal valthat. A menli médban valé haladas so-
ran a paraméterszamok villognak.

AKkijelz6 azt mutatja, hogy a 102-es, Motorteljesitmény
Pwmn paraméter beallitasa 0,75. Ha ezt az értéket meg
szeretné valtoztatni, nyomja meg a [CHANGE DATA]
gombot; ezutan a beallitas a [+/-] gombokkal modosit-
hato.

N !
\ ’
.
.

N
' \ N
! \

Ha egy adott paraméternél a kijelzén jobboldalt harom
pont lathatd, az azt jelenti, hogy a paraméter értéke
harom szamjegynél hosszabb. Az érték a [CHANGE
DATA] gombbal jelenitheté meg.

A kijelz6 azt mutatja, hogy a 128-as, Motor hévédel-
me paraméternél a Termisztorleoldas [2] beallitast van
kivalasztva.

Gyorsmenii

A [QUICK MENU] gombot hasznalva hozzaférhet a
frekvenciavalté 12 legfontosabb paraméteréhez. A
programozas utan a frekvenciavalté altalaban tGzem-
kész. A gyorsmenu a [QUICK MENU] gombot kijelzé
modban megnyomva nyithatdé meg. A gyorsmeniben
a [+/-] gombokkal haladhat. Az adatok megvaltoztata-
sahoz a [CHANGE DATA] gombot nyomja meg; ezu-
tan a paraméterérték a [+/-] gombokkal modosithato.
A gyorsmenl paraméterei:

. 100-as par.: Konfiguracié

. 101-es par.: Nyomatékkarakterisztika
. 102-es par.: Motorteljesitmény, Pun
. 103-as par.: Motorfesziiltség, Uun

. 104-es par.: Motorfrekvencia, fun

. 105-6s par.: Motoraram, Iun

. 106-0s par.: Névleges motorfordulatszam,
nm,N

. 107-es par.: Automatikus motorillesztés

. 202-es par.: Kimeneti frekvencia felsé korlat-
ja, fmax

. 203-as par.: Referenciatartomany

. 204-es par.: Minimalis referencia, Refuin
. 205-6s par.: Maximalis referencia, Refuax
. 207-es par.: Felfutasi rampaidé

. 208-as par.: Fékezési rampaidé

. 002-es par.: Helyi/tavoli vezériés

. 003-as par.: Helyi referencia

A 102-106-os paraméterek leolvashaték a motor
adattablajarol.

m Kézi és Automatikus iizemmaéd

Normal miikddés kdzben a frekvenciavaltd Automati-
kus Uzemmoddban van, amikor is az analég vagy digi-
talis referenciajel kivulrél, a vezérl6kapcsokon keresz-
tul érkezik. Kézi izemmaddban azonban a referenciajel
a kezel6egyseégen keresztll, helyileg is megadhato.

Kézi izemmaodban a vezérl6kapcsokon a koévetkezd
vezeérléjelek maradnak aktivak:
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Kézi inditas (LCP2)

Ledllitas (LCP2)
Automatikus inditas (LCP2)
Hibatorlés

Szabadonfutasu stop, inverz
Hibatorlés és szabadonfutasu stop, inverz
Vészledllas, inverz

Stop, inverz

Iranyvaltas

DC-fékezés, inverz

Setup kivalasztasa, LSB
Setup kivalasztasa, MSB
Termisztor

Preciz stop, inverz

Preciz stop/start

Jog

Stop parancs soros kommunikacién keresz-
tal

Atvaltas az Automatikus és a Kézi lizemmod ko-

zott:

Ha kijelzési modban aktivalja a [Change Data] gom-
bot, a kijelz6n megjelenik a frekvenciavalté Gzemmaod-

ja.

CHANGE => ‘7‘ ‘7 —
DATA iR

Lapozzon fel vagy le a Kézi (Hand) Gizemmad kiva-
lasztasahoz:

& => HHnc

Ha a frekvenciavaltot Kézi izemmaddba kapcsolta, a
kovetkez6h6z hasonlo felirat lesz a kijelz6n:

a referencia pedig a kdvetkezd gombokkal modosit-

haté:

A

"

N

Figyelem!

Megjegyzés: eléfordulhat, hogy a 020-as
paraméter megakadalyozza az izemmad
kivalasztasat.

Automatikus motorillesztés
Az automatikus motorillesztés (AMT) a kovetkez6k
szerint torténik:

1.

A

lla

A 107-es, Automatikus motorillesztés para-
méternél valassza a [2] bedllitast. A ,107" fel
fog villanni, a ,,2" nem.

Az AMT-t a start megnyomasaval aktivalhat-
ja. Most mar felvillan a ,107", és az adatme-
z6ben kotdjelek fognak mozogni balrél jobb-
ra.

Amikor a ,107" még egyszer felvillan a [0]
adatértékkel, az AMT kész. Nyomja meg a
[STOP/RESET] (LEALLITAS/HIBATORLES)
gombot a motoradatok mentéséhez.

Ez utan a ,,107" tovabb villog a [0] adatérték-
kel. Most folytathatja a munkat.

Figyelem!
A VLT 2880-2882 modellnek nincs AMT
funkcidja.

MG.27.A2.47 — AVLT ® a Danfoss bejegyzett védjegye.

o
@
Q<
3]
=
9]
IS
L
o
S
o
N
|_
i
>
<




Danfits

VLT® 2800 sorozat

B Miikodés éskijelzés

001 Nyelv

(language)

Erték:

# Angol (english) [0]
Német (deutsch) [1]
Francia (francais) [2]
Dan (dansk) [3]
Spanyol (espanol) [4]
Olasz (italiano) [5]

Funkcié:

Ennél a paraméternél lehet beallitani a hasznalni ki-
vant nyelvet, mely a csatlakoztatott folyadékkristalyos
kijelz6n (LCP-n) megjelenik.

Leiras:
A lathaté nyelvek kozil valaszthat. A gyari beallitas
valtozo.

002 Helyi/tavvezérlés

(OPERATION SITE)

Erték:

# Tavvezérlés (REMOTE) [0]
Helyi vezérlés (LOCAL) [1
Funkcié:

A frekvenciavaltdo mikddtetésekor kétféle izemelési
mod kdzott valaszthatunk; Tavvezérlés [0] vagy Helyi
vezériés [1]. Lasd a 013-as Helyi vezérlés paramétert
is, ha a Helyi vezérlés [1] beallitast valasztjuk.

Leiras:
Ha a Tavvezériés [0] beallitast valasztjuk, a frekven-
ciavaltot a kovetkez6 elemeken keresztil vezérelhet-
juk:
1. A vezérl6kapcsokon vagy a soros kommuni-
kacios porton keresztuil.

2. A [START] (inditas) gombbal. Ez a gomb
nem képes felllvezérelni a digitalis bemene-
teken vagy a soros kommunikacids termina-
lon keresztll atadott leallitasi parancsokat.

3.  A[STOP/RESET] (leallitas/tjrainditas) és a
[JOG] gombokkal, feltéve, hogy aktivak.

Ha a Helyi vezérlés [1] lehet6séget valasztjuk, a frek-
venciavaltét az alabbiak segitségével vezérelhetjuk:

1. A [START] (inditas) gombbal. Ez a gomb
azonban nem képes felllvezérelni a digitalis
bemeneteken keresztil atadott ledllitasi pa-
rancsokat (lasd a 013-as Helyi vezérlés pa-
ramétert).

2. A[STOP/RESET] (leallitas/Gjrainditas) és a
[JOG] gombokkal, feltéve, ha aktivak.

3. A [FWD/REV] gomb, feltéve, ha a 016-o0s
Helyi forgasiranyvaltas paraméterben ezt va-
lasztottuk ki aktivként, és a 013-as Helyi ve-
zérlés paraméterben a Helyi vezérlés és
nyitott hurok [1] beallitast vagy 100-as para-
méterként Helyi vezérlés [3] bedllitast valasz-
tottunk ki. A 200-as Kimeneti frekvenciatar-
tomany paraméter beallitasa: Mindkét
irany.

4. A 003-as Helyi referencia paraméter, ahol a
referenciat a [+] és a [-] gombok megnyoma-
saval allithatjuk be.

5. Kilsé digitalis vezérlési utasitas,(lasd a 013-
as Helyi vezérlés paramétert).

' Figyelem!
||: A [JOG] és a [FWD/REV] gomb az LCP
i vezérléegységén talalhato.

003 Helyi referencia
(LOCAL REFERENCE)
Erték:

A 013-as, Helyi vezérlés paraméterben
az [1] vagy [2] bedllitast kell kivalasztani:

0—fmax (205-6s par.) # 50 Hz
A 013-as, Helyi vezérlés paraméterben a

[3] vagy [4] beallitast kell kivalasztani.
Refuin—Refuax (204-205-6s par.) # 0,0

Funkcié:
Ebben a paraméterben a helyi referencia kézzel allit-
hato be. A helyi referencia egysége a 100-as, Konfi-
guracié paraméterben kivalasztott konfiguraciotol

flgg.

Leiras:
A helyi referencia védelme érdekében a 002-es, Helyi/
tadvvezériés paraméterben a Helyi vezérlés [1] bealli-
tast kell kivalasztani. A helyi referenciat nem lehet a
soros kommunikaciods csatlakozason keresztl bealli-
tani.

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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004 Aktiv setup

(active Setup)

Erték:
Gyari setup (FACTORY SETUP) [0]
# 1. setup (setup 1) 1
2. setup (setup 2) [2]
3. setup (setup 3) [3]
4. setup (setup 4) [4]
Tobb setup (MULTI SETUP) [5]
Funkcio:

Itt valaszthato ki az aktiv paramétersetup. Minden pa-
raméter négy kulénallé paramétersetupban progra-
mozhat6. A valtas a setupok kdzott e paraméterben
digitélis bemeneten vagy soros kommunikacios kap-
csolaton keresztul torténhet.

Leiras:
A Gyari setup [0] a gyarilag beallitott paraméterérté-
keket tartalmazza. Az 1-4. setup [1]-[4] négy kulénal-
16, szlikség szerint kivalaszthato setup. A Tébb setup
[5] lehet6ség akkor hasznalatos, ha a négy setup ko-
z6tt digitélis bemeneten vagy soros kommunikacios
kapcsolaton keresztil torténd, tavvezérelt valtasra van
szlkség.

005 Programozott setup

(EDIT SETUP)

Erték:

Gyari setup (FACTORY SETUP) [0]

1. setup (setup 1) [1]

2. setup (setup 2) [2]

3. setup (setup 3) [3]

4. setup (setup 4) [4]

# Aktiv setup (ACTIVE SETUP) [5]
Funkcio:

Kivalaszthatja, hogy izemelés k6zben melyik setupot
szeretné programozni (ez mind a kezel6fellleten,

mind a soros kommunikacids porton keresztul torténd
programozasra vonatkozik). Lehet6ség van példaul a
2. setup [2] programozasara, mikdzben az aktiv setup
beallitasa a 004-es, Aktiv setup paraméterben 1. se-

tup [1].

Leiras:
A Gyari setup [0] a gyarilag bedllitott adatokat tartal-
mazza, és adatforrasként hasznalhaté akkor, ha a

tobbi setupot szeretnénk egy ismert allapotba vis-
szaallitani. Az 1—4. setup [1]-[4] négy kulénallo setup,
melyek zemelés kdzben szabadon programozhatok.
Ha az Aktiv setup [5] beallitast valasztja, a programo-
zott setup azonos lesz a 004-es, Aktiv setup paramé-
ter beallitasaval.
' Figyelem!

'.: Ha az aktiv setupban médosit vagy oda

a masol adatokat, a modositdsok azonnal
hatassal lesznek a készllék mikddésére.

(1] Setup masolasa
Erték:
# Nincs masolas (NO COPY) [0]

Masolas az 1. setupba a kdvetkezdbdl: #
(COPY TO SETUP 1) [1]
Masolas a 2. setupba a kovetkez6bol: #
(COPY TO SETUP 2) [2]
Masolas a 3. setupba a kovetkez6bdl: #
(COPY TO SETUP 3) [3]
Masolas a 4. setupba a kdvetkez6bdl: #
(COPY TO SETUP 4) [4]

Masolas mindegyik setupba a kdvetkez6bdl:
#
(copy to all) [5]

o

“©
N
o
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©
—
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—

o

Funkcio:
Itt a 005-6s Setup programozasa paraméterben kiva-
lasztott aktiv setupbdl lehet masolni az ebben a para-
méterben kivalasztott beallitasba vagy beallitasokba.

"

Leiras:
A masolas akkor kezdédik meg, miutan a kivant ma-
solasi funkciot kivalasztottuk és megnyomtuk az [OK)/
[CHANGE DATA] (OK/adatok megvaltoztatasa) gom-
bot. A kijelz6 jelzi, amikor a masolas folyamatban van.

Figyelem!

A masolas csak leallitott allapotban lehet-
séges (azaz amikor a motor stop parancs
hatasara leallt).

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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007 LCP-masolas

Erték:
# Nincs masolas (NO COPY) [0]
Minden paraméter feltoltése (UPL. ALL PAR.) [1]

Minden paraméter letoltése (DWNL. ALL

PAR.) [2]
Motorparaméter-fliggetlen paraméterek letol-
tése

(DWNL.OUTPIND.PAR.) [3]

Funkcio:
A 007-es, LCP-masolas paraméter lehetbvé teszi az
LCP 2 kijelz6- és kezel6egység beépitett masolasi
funkciojanak hasznalatat. E funkcidval az LCP 2 athe-
lyezésével masolhatok at a paramétersetupok egyik
frekvenciavaltérol a masikra.

Leiras:

Ha azt szeretné, hogy az 6sszes paraméterérték at-
keruljon a kezelbegységre, valassza a Minden para-
méter feltéltése [1] parancsot. Ha a kezel6egységen
|év6 6sszes paraméterértéket arra a frekvenciavaltora
szeretné masolni, melyhez a kezel6egység csatlako-
zik, valassza a Minden parameéter letéltése [2] paran-
csot. Ha csak a motorparaméterektdl fiiggetlen para-
métereket szeretné letdlteni, valassza a Motorpara-
meéter-fliggetlen paraméterek letéltése [3] parancsot.
Ez a lehet6ség akkor hasznalatos, ha olyan frekven-
ciavaltora toltink le paramétereket, melynek névleges
teljesitményértéke eltér azétédl, amelyrdl a paraméter-
setup szarmazik.

' Figyelem!

“: Feltoltés/letoltes csak leallitott allapotban
lehetséges. Paramétersetupokat csak
azonos szoftververzié-szamu f rekvenci-
avaltéra lehet letolteni; lasd a 626-o0s,
Adatbazis azonositészama paramétert.

A kimeneti frekvencia szorzéjanak ki-

008 —
jelzése
Erték:
0,01 - 100,00 # 1,00
Funkcio:

Ebben a paraméterben azt a tényez6t valasztjuk ki,
amellyel a kimeneti frekvencia megszorzandé. Az ér-

ték a kijelzdn lathato, feltéve, hogy a 009-012-es
Kijelzés paramétereket el6zbleg a Kimeneti frekvencia
x skala [5] lehet6ségre allitottuk be.

Leiras:
Allitsa be a kivant szorzétényezét.

009 Kijelzo f6 sora
Erték:

Nincs kijelzés (none) [0]

Ered6 referencia [%]

(reference [%]) 11

Eredd referencia [egység]

(reference [unit]) [2]

Visszacsatolojel [egyséqg] (feedback [unit]) [3]
# Frekvencia [Hz] (Frequency [Hz]) [4]

Kimeneti frekvencia, x skalabeosztas

(frequency x scale) [5]

Motoraram [A] (Motor current [A]) [6]

Nyomaték [%] (Torque [%]) [7]

Teljesitmeény [kW] (Power [kW]) [8]

Teljesitmény [LE] (Power [HP][US]) [9]

Motorfesziiltség [V]

(Motor voltage [V]) [11]

DC-kori fesziltség [V]

(DC link voltage [V]) [12]

Motor héterhelése [%]

(Motor thermal [%]) [13]

Héterhelés [%]

(FC. thermal[%]) [14]

Uzemoérak szama [6ra]

(RUNNING HOURS) [15]

Digitalis bemenet [bin]

(Digital input [bin]) [16]

53-as analdg bemenet [V]

(analog input 53 [V]) [17]

60-as analég bemenet [mA]

(analog input 60 [mA]) [19]

Impulzusreferencia [Hz]

(Pulse ref. [Hz]) [20]

Kilsé referencia [%]

(external ref. [%]) [21]

Allapotsz6 [hex] (Status word [hex]) [22]

Hitéborda-hé6mérséklet [°C]

(Heatsink temp [°C]) [25]

Vészjelzési sz6 [hex] (Alarm word [hex]) [26]

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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Vezérlész6 [Hex] (Control word [Hex]) [27]

Figyelmeztetszo [hex]

(warning word [Hex]) [28]

Bovitett allapotszo [hex]

(Ext. status [hex]) [29]

Kommunikacids opcidskartya figyelmeztetd

Uzenete

(COMM OPT WARN [HEX]) [30]

Impulzusszamlalo

(PULSE COUNTER) [31]
Funkcio:

Ebben a paraméterben kivalaszthatja, hogy a frekven-
ciavaltd bekapcsolt allapotaban melyik adatérték je-
lenjen meg az LCP vezérl6egység 2. kijelzési soraban.
A megijelenitett adat kijelzési médban a kijelzé goérdi-
I6savjaban is szerepel majd. A 010-012-es, Kijelzés
paraméterekben tovabbi harom adatértéket valaszthat
ki, melyek a kijelz6 els6 soraban lesznek lathatok.

Leiras:
A Nincs kijelzés lehet6ség csak a 010-012-es, Kis ki-
Jjelz6mezd paraméterekben valaszthatd ki.

Eredd referencia [%]: az eredd referencia értéke a mi-
nimalis referencia (Refuin) és a maximalis referencia
(Refuax) kdzotti tartomanyban, szazalékban.

A Referencia [egység] az eredé referenciat adja meg,
Nyilt hurok esetében hertzben. Zart hurok esetében a
referencia egységét a 416-os, Mértékegységek para-
méterben lehet kivalasztani.

Visszacsatoldjel [egység]: az eredé visszacsatolojel
értéke, figyelembe véve a 414-es, Visszacsatoldjel mi-
nimuma, FBrow , a 415-0s, Visszacsatolojel maximu-
ma, FBricH és a 416-0s, Mértékegység paraméterek
beallitasat.

A Frekvencia [Hz] a frekvenciavaltoé kimeneti frekven-
ciajat adja meg.

A Kimeneti frekvencia, x skalabeosztas [-] egyenl6 az
fm aktualis kimeneti frekvencia és a 008-as, Kimeneti
frekvencia kijelzési skalaja paraméterben beallitott té-
nyez§ szorzataval.

A Motoraram [A] a motor fazisaramanak effektiv érté-
ke.

A Nyomaték [%] a motor pillanatnyi terhelését jelzi a
motor névleges nyomatékanak fliggvényében.

A Teljesitmény [kW] a motor altal jelenleg felvett telje-
sitményt adja meg kW-ban kifejezve.

A Teljesitmény [LE] a motor altal jelenleg felvett telje-
sitményt adja meg LE-ben kifejezve.

A Motorfeszliltség [V] a motort taplald fesziltséget ad-
ja meg.

A DC-kéri fesziiltség [V] a frekvenciavaltd kdzbensé
kori feszliltségét adja meg.

A Motor héterhelése [%] a motor szamitott/becslilt ter-
helését adja meg. 100% a lekapcsolasi hatarérték.

A Héterhelés [%] a frekvenciavalté szamitott/becsiilt
héterhelését adja meg. 100% a lekapcsolasi hatarér-
ték.

Az Uzemérék szama [6ra] azt az draszamot adja meg,
amennyit a motor a 619-es, Motoriizemoéra-szamlalé
nullazasa paraméterben tortént legutobbi nullazast ko-
vetéen Gzemelt.

A Digitalis bemenet [bin] az 5 digitalis bemenet (18, 19,
27,29 és 33) jelallapotat adja meg. A 18-as csatlakozo
a bal szélen lévé bitnek felel meg. ,0” = nincs jel, ,1" =
folytonos jel.

Az 53-as analég bemenet [V] az 53-as bemenet fe-
szlltségértékét adja meg.

A 60-as anal6g bemenet [mA] a 60-as csatlakozé pil-
lanatnyi értékét adja meg.

Az Impulzusreferencia [Hz] a 33-as bemenethez kap-
csolt referencia értékét adja meg Hz-ben.

A Kiilsé referencia [%] a kulsé referenciak 6sszegét a
Minimalis referencia (Refwin) és a Maximalis referen-
cia (Refuax) tartomanyahoz viszonyitva adja meg sza-
zalékosan (az analég/impulzus/soros kommunikacio
Osszege).

Az Allapotszé [hex] egy vagy tébb allapotfeltételt ad
meg hexadecimalis kddban. Tovabbi informaciét a
Soros kommunikacié cim( részben talalhat, a VLT
2800 tervezdi segédletében.

A Hitéborda-hémérséklet [°C] a frekvenciavalto pilla-
natnyi hGtéborda-hémérsékletét adja meg. A lekap-
csolasi hatarérték 90-100 °C, mig a visszakapcsolas
70 £ 5 °C-on torténik.

A Vészjelzési sz6 [hex] egy vagy tobb vészjelzést ad
meg hexadecimalis kédban. Tovabbi informaciot a
Soros kommunikacié cim( részben taldlhat, a VLT
2800 tervezdi segédletében.

A Vezérl6sz6 [hex] a frekvenciavalté vezérlszavat
adja meg. Tovabbi informaciot a Soros kommunika-
ci6 cim( részben talalhat, a VLT 2800 tervezbi segéd-
letében.

A Figyelmeztet6sz6 [hex] egy vagy tobb figyelmezte-
tést ad meg hexadecimalis kédban. Tovabbi informa-
ciét a Soros kommunikacié cim( részben talalhat, a
VLT 2800 tervezdi segédletében.

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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A Bdvitett allapotszo6 [hex] egy vagy tobb allapotmddot
ad meg hexadecimalis kddban. Tovabbi informaciét a
Soros kommunikacié cim( részben talalhat, a VLT
2800 tervezdi segédletében.

A Kommunikacios opciéskartya figyelmeztetd (izenete
[hex] egy figyelmeztetdszot jelenit meg, ha hiba torté-
nik a kommunikacios buszban. Csak akkor aktiv, ha
van telepitve kommunikacios kartya.

Ellenkez6 esetben 0 Hex lathaté a kijelzén.

Az Impulzusszamlalé a készllék altal regisztralt im-
pulzusok szamat adja meg.

010 Kis kijelz6mez6 1.1

Erték:

Lasd a 009-es, Kijelzé 6
sora paramétert.

# 53-as analog beme-
net [V] [17]
Funkcié:
Ebben a paraméterben harom adatérték kozil valasz-
thato ki az els6, amelyik aztan az LCP kezel6egység
kijelz6jén az elsd sorban, az els6 helyen jelenik meg.
Ez hasznos funkcié, példaul akkor, amikor a PID-sza-
balyozét allitjuk be, mivel lathatéva teszi a referencia-
valtozasokra adott folyamatreakciokat. Az adat meg-
nevezeése a [DISPLAY STATUS] (kijelz6 allapota)
gomb megnyomasaval jelenithetd meg.

Leiras:
Lasd a 009-es, Kijelz6 f6 sora paramétert.

011 Kijelzo 1. sor/2. adat

Erték:
Lasd a 009-es Nagy kijelz6-
mez0 (a kijelz6 2. sora)para-
métert. # Motoraram [A][6]
Funkcio:
Lasd a 010-es Kijelz6 1. sor/1. adat paraméterben
megadott funkcionalis leirast.

Leiras:
Lasd a 009-es Nagy kijelz6mez{ (a kijelz6 2. sora)
paramétert.

012 Kis kijelz6mez6 1.3

(DISPLAY LINE 1.3)

Erték:

Lasd a 009-es, Kijelz6 f6 % Visszacsatolojel [egy-
sora paramétert. ség] [3]
Funkcié:
Lasd a 010-es, Kis kijelz6mez6 paraméterben mega-
dott funkciondlis leirast.

Leiras:
Lasd a 009-es, Kijelz6 f6 sora paramétert.

013 Helyi vezérlés
Erték:
Helyi vezérlés letiltva (DISABLE) [0]
Helyi vezérlés és nyilt hurok szlipkompenza-
ci6 nélkil
(LOC CTRL/OPEN LOOP) [1]

Tavvezérlés és nyilt hurok szlipkompenzacio
nélkal

(LOC+DIG CTRL) [2]
Helyi vezérlés a 100-as paraméter szerint
(LOC CTRL/AS P100) [3]
# Tavvezérlés a 100-as paraméter szerint
(LOC+DIG CTRL/AS P100) [4]
Funkcié:

Itt valaszthatjuk ki a kivant funkciét, ha korabban a
002-es, Helyi/tavoli vezérlés paraméterben a Helyi ve-
zérlés [1] lehetéséget valasztottuk ki.

Leiras:
Ha a Helyi vezériés tiltva [0] lehetséget valasztjuk ki,
nem lehet referenciat beallitani a 003-as, Helyi refe-
rencia paraméteren keresztul.
A Helyi vezérlés tiltva [0] beallitasra valo atvaltas le-
hetévétételéhez a 002-es, Helyi/tavoli vezérlés para-
métert Tavvezérlés [0] értekre kell allitani.

A helyi vezérlés és nyilt hurok [1] lehet8séget akkor
hasznaljuk, ha a motorfordulatszamot a 003-as, Helyi
referencia paraméteren keresztil szeretnénk bedllita-
ni. A kivalasztas utan a 100-as, Konfiguracié paramé-
ter automatikusan atall a Nyilt hurka fordulatszam-
szabalyozas [0] értékre.

A tavvezérlés és nyilt hurok [2] ugyanolyan modon
mikaodik, mint a Helyi vezérlés és nyilt hurok [1], a

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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frekvenciavaltd azonban a digitalis bemeneteken ke-
resztul is vezérelhetd.

A helyi vezérlés a 100-as paraméter szerint [3] akkor
hasznalatos, amikor a 003-as, Helyi referencia para-

méteren keresztll kivanjuk beallitani a motorfordulat-
szamot, anélkil hogy a 100-as, Konfiguracié paramé-
ter automatikusan atvaltana Nyilt hurkd fordulatszam-
szabalyozas [0] értékre.

Atavvezérlés a 100-as paraméter szerint [4] ugyanugy
mikaodik, mint a Helyi vezériés a 100-as paraméter
szerint [3], de a frekvenciavalté ugyanakkor a digitalis
bemeneteken keresztill is vezérelhetd.

Atvaltas Tavvezérlés beallitasrol Helyi vezérlés beal-
litasra a 002-es, Helyi/tavoli vezérlés paraméterben,
mikdzben ez a paraméter a Tavvezérlés és nyilt hu-
rok [1] értékre van allitva: Az aktualis motorfrekvencia
és forgasirany valtozatlan marad. Ha az aktualis for-
gasirany nem felel meg az iranyvalto jelnek (negativ
referencia), a referencia 0-ra lesz allitva.

Atvaltas Helyi vezériés beallitasrol Tavvezérlés beal-
litasra a 002-es, Helyi/tavoli vezérlés paraméterben,
mikdzben ez a paraméter Tavvezérlés és nyilt hurok
[1] allasra van beallitva: A 100-as, Konfiguracioé para-
méterben kivalasztott konfiguracio lesz aktiv. Az at-
menet siman fog lezajlani.

Atvaltas Tavvezériésbeallitasrol Helyi vezérlés bealli-
tasra a 002-es, Helyi/tavoli vezérlés paraméterben,
mikdzben ez a paraméter a Tavvezérlés a 100-as pa-
raméter szerint [4] értékre van allitva: Az aktualis re-
ferencia tovabbra is valtozatlan marad. Ha a referen-
ciajel negativ, a helyi referencia a 0 allasra médosul.

Atvaltas Helyi vezérlés beallitasrél Tavvezériés beal-
litasra a 002-es, Helyi/tavoli vezérlés paraméterben,
mikdzben ez a paraméter Tavvezérlés értékre van al-
litva: A helyi referenciat felvaltja a tavvezérelt referen-
ciajel.

014 Helyi stop

(LOCAL STOP)

Erték:

Tiltva (DISABLE) [0]
# Engedélyezve (ENABLE) [1]
Funkcio:

Ebben a paraméterben a helyi [STOP] (leallitas) gom-
bot kapcsolhatjuk be és ki a kezel&felileten és az LCP
kezel6fellleten.

Leiras:
Ha ebben a paraméterben a Tiltva [0] beallitast va-
lasztottuk ki, a [STOP] gomb inaktiv lesz.
l Figyelem!
'.: Ha a Tiltva [0] beallitast valasztottuk ki, a
i motort nem lehet a [STOP] gombbal lea-
llitani.

015 Helyi jog

(LOCAL JOGGING)

Erték:

# Nem aktiv (DISABLE) [0]
Aktiv (ENABLE) [1]
Funkcio:

Ebben a paraméterben megjelenitett jog funkcioét lehet
be és kikapcsolni az LCP kezel6egységen.

Leiras:
Ha ebben a paraméterben a Nem aktiv [0] beallitast
valasztja ki, a [JOG] gomb inaktiv lesz.

(2]
‘@
N
o}
€
016 Helyi forgasiranyvaltas g
(LOCAL REVERSING) 09_
Erték:
#* Tiltva (DISABLE) 0]
Engedélyezve (ENABLE) [1]
Funkcié:

Ebben a paraméterben valaszthatjuk ki az LCP keze-
I6felleten megjelend iranyvaltd funkciét, vagy sziin-
tethetjik meg ennek a funkcionak a kivalasztasat. Ezt
a gombot csak akkor lehet hasznalni, ha a 002-es
Helyi/tavvezérlés paraméter Helyi vezérlés [1] lehet6-
ségre van beallitva és a 013-as Helyi vezérlés para-
méter a Helyi vezérlés, nyilt hurok [1] vagy a Helyi
vezérlés a 100-as paraméter szerint [3] beallitasra
van beallitva.

Leiras:
Ha a Tiltva [0] beallitas van kivalasztva ebben a para-
méterben, a [FWD/REV] gomb tiltva lesz. Lasd még a
200-as Kimeneti frekvenciatartomany paramétert is.

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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017 Helyi hibatorlés leoldas utan

(LOCAL RESET)

Erték:

Nem aktiv (DISABLE) [0]
# Aktiv (ENABLE) [1]
Funkcio:

Ebben a paraméterben engedélyezhetd vagy letilthato
a kezel6egység hibatorlés funkcidja.

Leiras:
Ha a Nem aktiv [0] beallitast valasztja, a hibatorlés
funkcié inaktiv lesz.
' Figyelem!

“: Csak akkor valassza a Nem aktiv [0] be-
i allitast, ha a digitalis bemeneteken ke-
resztil egy kulsé hibatorl6 jel bekapcso-

lasa lehetséges.

018 Programozas letiltasa
Erték:
# Nincs tiltva (NOT LOCKED) [0]
Tiltva (LOCKED) [1]
Funkcié:

E paraméter segitségével a programozast letiltva me-
gakadalyozhato a kezel6égombokkal torténé adatmo-
dositas.

Leiras:
Ha a Tiltva [1] lehet&séget valasztja, nem lehet a pa-
raméterekben tarolt adatokban valtoztatasokat végre-
hajtani; a soros kommunikacios porton keresztul
torténé modositas lehetésége azonban tovabbra is
fennall. A 009-012-es, Kijelzés paramétereket a ke-
zel6egyseéggel lehet médositani.

Uzemméd bekapcsolaskor, helyi vezér-

019 ,
lés

Erték:
Automatikus Ujrainditas, tarolt referencia
(AUTO RESTART) [0]

# Megallitas, tarolt referencia
(LOCAL=STOP) [1]

Megallitas, referencia nullazasa
(LOCAL=STOP, REF=0) [2]

Funkcié:
Ebben a paraméterben allithaté be, milyen Gzemmaod-
ban induljon a készlilék a halézati feszlltség vissza-
kapcsolasakor. Ez a funkcié csak akkor lehet aktiv, ha
el6zbleg a Helyi vezérlés [1] lehetbséget valasztotta a
002-es, Helyi/tavvezérlés paraméterben.

Leiras:
Automatikus Ujrainditas, tarolt referencia [0]: a frek-
venciavalté a helyi referenciat (a 003-as, Helyi refe-
rencia paraméterben van beallitva), valamint a kéz-
vetlendl a halézati fesziiltség kikapcsolasa el6tt
érvényes, a kezel6égombok segitségével meghataro-
zott start/stop allapotot hasznalva indul.
Megallitas, tarolt referencia [1]: a frekvenciavalté a ha-
I6zati feszlltség visszakapcsolasat kovetéen a
[START] gomb megnyomasaig leallitott allapotban
marad. Az inditasi parancs utan a késziilék felram-
pazza a motort a 003-as, Helyi referencia paraméter-
ben tarolt referencia-fordulatszamra.
Megallitas, referencia nullazasa [2]: a frekvenciavaltd
a halozati feszlltség visszakapcsolasat kovetden is
leallitott allapotban marad. A 003-as, Helyi referencia
paramétert O-ra kell allitani.

' Figyelem!

": Tavvezérlés esetében (002-es, Helyi/tav-

i vezérlés paraméter) a halézat visszakap-
csolasakori start/stop allapot a kiilsé ve-
zérléjelektdl figg. Ha a 302-es, Digitalis
bemenet paraméter beallitasa Impulzus-
start [8], a motor a haloézat visszakapcso-
lasa utan is leallitott allapotban marad.

020 Kézi vezérlés

(HAND OPERATION)

Erték:

# Tiltva (DISABLE) [0]
Engedélyezve (ENABLE) [1]
Funkcié:

Ezzel a paraméterrel kivalaszthatd, hogy lehessen-e
valtani az automatikus és a kézi izemmod kozott. Au-
tomatikus modban a frekvenciavaltot kiilsé jelek, mig
kézi médban kdzvetlenll a vezérlbegységrdl kapott
helyi referenciajelek vezérlik.

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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Leiras:
Ha ebben a paraméterben a Tiltva [0] beallitas van ki-
valasztva, a kézi méd inaktiv lesz. Ha a beallitas
Engedélyezve [1], akkor at lehet valtani az automati-
kus és a kézi Uzemmodd kozott. Tovabbi informacié a
Vezérlbegység ciml szakaszban olvashato.

024 Felhasznalé altal definialt gyors meni
Erték:
# Nem aktiv (Letiltva) [0]
Aktiv (Engedélyezve) [1]
Funkcié:

Ezzel a menivel lehet kivalasztani a Gyors mendt a
vezeérl panelen és az LCP 2 vezérl6panelen.

Ezt a funkcidt hasznalva, a 025-6s Gyors menli se-
tup paraméterben tetszéleges, max. 20 paraméterbdl
allé gyorsmeniut készithet, melyet a gyors meni
gombbal aktivalhat.

Leiras:
Ha a Tiltott [0] beallitast valasztja, a Gyors meni szab-
vanyos beallitasai érvényesulnek.
Ha az Aktiv [1] beallitast valasztja, a felhasznalo altal
definialt gyors meni lesz érvényes.

025 Gyors menii bedllitasa

Erték:
[Index: 1-0] Erték: 0-999
Funkcié:
Itt adhatok meg azok a paraméterek, melyekre a 024-
es, Felhasznal¢ altal definialt gyors menti paraméter
Engedélyezett [1] beallitasa vonatkozik.
A felhasznal6 altal definialt gyors menti legfeljebb 20
paramétert tartalmazhat.

Leiras:
A gyors menu a kovetkezéképpen definialhato:

# 000

Figyelem!

Ne feledje, hogy ez a paraméter csak LCP
2 kijelz6- és kezel6egységgel hasznalha-
t6. Lasd: Megrendeldlap.

1. Valassza ki a 025-6s, Gyors menii beéllita-
sa paramétert, és nyomja meg a [CHANGE
DATA] (ADATOK MODOSITASA) gombot.

2. Az 1-es index jelenti a gyors mend elsé pa-
raméterét. A szamok kodzott a [+ / -] gombok-
kal mozoghat. Valassza az 1-es indexet.

3. A harom szam kdzoétt a [< >] hasznélataval
mozoghat. Nyomja le a [<] gombot egyszer,
s ekkor a paraméterszam utolsé szamjegyét
tudja kivalasztani a [+ / -] gombokkal. Allitsa
be az 1-es indexet 100-ra a 100-as, Konfigu-
racio paraméterhez.

4. Nyomja meg az [OK] gombot, amikor az 1-es
index atallt 100-ra.

5. Ismételje a 2—4-es Iépéseket, amig a kivant
paramétereket be nem allitotta a gyorsmenu-
gombhoz.

6. Nyomja meg az [OK] gombot a gyors menu
befejezéséhez.

Ha a 100-as, Konfiguracioé paramétert az 1-es indexnél
valasztotta, a gyors menu minden aktivalaskor ezzel
az értékkel indul.

A 024-es, Felhasznalé altal definialt gyors menii és a
025-6s, Gyors menti beéllitasa paraméter az iniciali-
zalas soran visszaall a gyari bedllitasra.

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték

MG.27.A2.47 — AVLT ® a Danfoss bejegyzett védjegye.

17

o

“©
N
o
1S
©
—
(o)
e}
—

o



Danfits

VLT® 2800 sorozat

B Terhelés és motor

100 Konfiguracio

Erték:
# Nyilt hurkd fordulatszam-szabalyozas
(SPEED OPEN LOOP) [0]
Zart hurku fordulatszam-szabalyozas
(SPEED CLOSED LOOP) [1]

Zart hurkud folyamatvezérlés
(PROCESS CLOSED LOOP) [3]

Funkcio:
Ebben a paraméterben kivalaszthato a konfiguracio,
melyhez a frekvenciavaltonak alkalmazkodnia kell. Ez
egyszer(ivé teszi az adott alkalmazashoz valé idomu-
last, mivel rejtve vannak (nem aktivak) azok a para-
méterek, melyeket egy adott konfiguraciéban nem
hasznalunk.

Leiras:
Ha a Nyilt hurkd fordulatszam-szabalyozas [0] lehet6-
séget valasztjuk, ez normal fordulatszam-szabalyo-
zast eredményez (visszacsatoldjel nélkul) automati-
kus terhelés- és szlipkompenzacidval, a valtozo
terhelés melletti allando fordulatszam biztositasanak
érdekében. A kompenzaciok aktiv, de a 134-es, Ter-
heléskompenzacié paraméterben és a 136-0s, Szlip-
kompenzacié paraméterben igény szerint kikapcsol-
hatoék.

Ha a Zart hurkt fordulatszam-szabalyozas [1] lehet6-
séget valasztjuk, nagyobb fordulatszam-pontossagot
kapunk. Visszacsatoléjelet kell biztositani, és a 400-
as, Kiilénleges funkciok paramétercsoportban a PID-
szabalyozot be kell allitani.

Ha a Zart hurka folyamatvezérlés [3] lehet6séget va-
lasztjuk, a bels6 folyamatszabalyozo aktivalodik, és ez
lehetdve teszi a folyamatnak egy adott folyamatjelhez
viszonyitott pontos vezérlését. A folyamatjelet az ak-
tualis folyamat egységében vagy szazalékos érték-
ként lehet beallitani. A folyamatbdl visszacsatoléjelet
kell biztositani, és a 400-as, Kiilbnleges funkciok pa-
ramétercsoportban be kell allitani a folyamatszabalyo-
zot. A Zart hurka folyamatvezérlés nem aktiv, ha
DeviceNet kartya van telepitve, és a 904-es, Tavirat-
tipusok paraméterben a 20/70-es vagy a 21/71-es
tipus van kivalasztva.

101 Nyomatékkarakterisztika

Erték:

# Allandé nyomaték
(Constant torque) [1]
Kis valtozé nyomaték
(torque: low) [2]
Kbzepes valtozdé nyomaték
(torque: med) [3]
Nagy valtozé nyomaték
(torque: high) [4]
Kis valtoz6 nyomaték allando inditbnyoma-
tékkal
(VT LOW CT START) [5]
Kdzepes valtozé nyomaték allandé inditonyo-
matékkal
(VT MED CT START) [6]
Nagy valtoz6 nyomaték allandé inditonyoma-
tékkal

(VT HIGH CT START) [7]
Specialis motoriizemmaod
(Specialis motoriizemmaod) [8]

CT = allandé nyomaték (constant torque)

Funkcié:
Kivalaszthato annak az elve, hogy a frekvenciavalté U/
f (feszlltség/frekvencia) aranya hogyan illeszkedjen a
terhelés nyomatékkarakterisztikajahoz. Lasd a 135-
0s, U/f arany paramétert.

Leiras:
Allandé nyomaték [1] beallitas esetén terhelésfiiggd
U/f-karakterisztikat kapunk, melyben névekvé terhe-
Iésnél né a kimeneti feszlltség és a kimeneti frekven-
cia, hogy igy fenntarthaté legyen a motor allandé
magnesezettsége.

A Valtoz6 nyomaték kis inditonyomatékkal [2], a Val-
toz6 nyomaték kbézepes inditbnyomatékkal [3] vagy a
Valtozé nyomaték nagy inditonyomatékkal [4] lehetd-
séget akkor valassza, ha a terhelés négyzetes (cent-
rifugalszivattyuk, ventillatorok).

A Kis valtoz6é nyomaték éllando inditonyomatékkal [5],
a Kbézepes valtozé nyomaték allando inditényomaték-
kal [6] vagy a Nagy valtoz6é nyomaték éllando indito-
nyomatékkal [7] lehetéségeket akkor valassza, h a
nagyobb meghuzasi nyomatékra van szikség, mint
ami az elsé harom jellemzdbvel elérhetd.

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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' Figyelem!
C Ha valtoz6 nyomaték vagy specialis mo-
torizemmaod van kivalasztva, a terhelés-
és szlipkompenzacio nem aktiv.

80%-
60%

40%-

t — fi
0.0 50% 100%

Akkor valassza a Specialis motoriizemmadd [8] lehet6-
séget, ha az aktualis motorhoz alkalmazando kulonle-
ges U/f-beallitasra van szlikség. A toréspontok a 423—
428-as, Feszliltség/frekvencia paraméterekben allit-
hatok be.

' Figyelem!
C Felhivjuk a figyelmét arra, hogy ha egy
102-106-0s teljesitménytabla paraméte-
rekben beallitott értéket megvaltoztatunk,
akkor a 108-as Allérész ellenalléds para-
méter és a 109-es All6rész reaktancia pa-
raméter automatikusan megvaltozik.

102 Motorteljesitmény Pu,n

(motor power)
Erték:
0,25 - 22 kW

# Az egységtél fligg
Funkcié:

Ezen a helyen a motor névleges teljesitményének

megfeleld [kW] Pwu,n teljesitményértéket kell beallitani.

A gyar az egység tipusatol fliggé [kW] Pm,N névieges

teljesitményértéket allit be.

Leiras:
Allitson be egy olyan értéket, ami megfelel a motoron
lévé adattablan lathato adatoknak. Azok a beadllitdsok
lehetségesek, melyek a gyari beallitasnal eggyel ki-
sebb és eggyel nagyobb méret k6zé esnek.

103 Motorfesziiltség Um,n
Erték:
200 V-os egységeknél: 50 - 999 V
400 V-os egysegeknél: 50 - 999 V
Funkcié:
Itt lehet bedllitani az Uu,n névlieges motorfesziltséget
a csillag (Y)- vagy a delta (A)-kapcsolashoz.

# 230V
# 400 V

Leiras:
Valasszon ki egy a motoron lévé adattablanak megfe-
lel6 értéket, a frekvenciavaltd haldzati fesziiltségétol
figgetlendl.

104 Motorfrekvencia fu,n
Erték:
24-1000 Hz
Funkcié:
Itt lehet kivalasztani az fu,n névleges motorfrekvenciat.

# 50 Hz

Leiras:
Valasszon ki egy olyan értéket, mely megfelel a motor
adattablajan 1évé adatoknak.

105 Motoraram Iun
(MOTOR CURRENT)

Erték:

0,01 - Imax

Funkcié:
A motor Im N névleges arama a frekvenciavalté mi-
szaki jellemzdinek, pl. a nyomaték és a motor termikus
védelmének a szamitasahoz sziikséges adatok részét
képezi.

# A vélasztott motortdl fiigg

Leiras:
Allitson be egy a motor adattablajan Iévé adatoknak
megfeleld értéket. Az Im N motoraramot annak figye-
lembevételével allitsa be, hogy a motor csillag (Y)-
kapcsolasu vagy delta (A)-kapcsolasu-e.

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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106 Névleges motorfordulatszam

Erték:

100 - fu,N X 60 (max. 60
000 min™")

# A 104-es, fu.n motor-
frekvencia paramétertél
fugg
Funkcio:
Az itt beallitott érték megfelel a motor adattablajan fel-
tintetett nm,N névleges fordulatszamnak.

Leiras:
Valasszon ki egy értéket, mely megfelel a motoron lé-
v6 adattablanak.

' Figyelem!

110 A maximalis érték az fu,n motorfrekvencia

i 60-szorosanak felel meg. Az fun értéke a
104-es, fu,n motorfrekvencia paraméter-
ben van beallitva.

107 Automatikus motorillesztés, AMT

(auto motor tun.)

Erték:

# Optimalizalas kikapcsolva (AMT off) [0]
Optimalizalas bekapcsolva (AMT start) [2]
Funkcio:

Az automatikus motorbeszabalyozas olyan algorit-
mus, amely a motortengely forgasa nélkil méri az Rs
allorész ellenallast. Ez azt jelenti, hogy a motor nem
fejt ki nyomatékot.

Az AMT eldnyeit akkor lehet kiaknazni, amikor egy be-
rendezés kezdeti bedllitasakor a felhasznalé optima-
lizalni kivanja a frekvenciavaltonak az alkalmazott
motorhoz valé hozzaillesztését. Az AMT eljarast ki-
valtképp akkor alkalmazzak, amikor a gyari beallitas
nem felel meg kell6képpen a motornak.

A frekvenciavalté lehet6 legjobb beszabalyozasa ér-
dekében az AMT eljarast javasolt hideg motoron elvé-
gezni. Felhivjuk a figyelmet arra, hogy az AMT ismételt
futtatasa a motor felmelegedését, és ezaltal az R al-
I6rész ellenallas névekedését okozhatja.s. Ez altala-
ban véve azonban nem kritikus.

Az AMT végrehajtasa az alabbiak szerint torténik:
Az AMT inditésa:
1. Adjon a berendezésnek STOP jelet.

2. A 107-es Automatikus motorbeszabalyozas
parameéter a [2] Optimalizalas bekapcsolva
értékre van beadllitva.

3. Az AMT befejezésekor START jelet kap a
berendezés, és a 107-es Automatikus mo-
torbeszabalyozas paraméter visszaallitodik
[0] értékre.

Az AMT befejezése:

Az AMT eljaras a RESET jel megadasaval fejez6dik
be. A 108-as All6rész ellenallas, Rs paraméter az op-
timalizalt értékre frissul.

Az AMT megszakitasa:
Az AMT-t az optimalizalasi eljaras kézben STOP jel
adasaval lehet megszakitani.

Az AMT funkcié alkalmazasakor az alabbi pontokat
kell figyelembe venni:

- Ahhoz, hogy az AMT a motorparaméterek
meghatarozasat a lehetd legjobban végez-
hesse el, a 102-106-os paraméterekben a
frekvenciavaltdohoz csatlakoztatott motor
adattablajan szerepl6 adatokat kell megadni.

- A kijelz6n vészjelzések jelennek meg, ha a
motorbeszabalyozas alatt hiba kévetkezik
be.

- Az AMT funkcié altalaban véve a motorok
olyan Rs értékeit is képes megmérni, melyek
egyszer-kétszer nagyobbak vagy kisebbek a
frekvenciavaltd névieges méreténél.

- Ha szeretné megszakitani az automatikus
motorbeszabalyozast, nyomja meg a [STOP/
RESET] billentyt.

| Figyelem!
C Az AMT-t nem lehet parhuzamosan 6s-
szekapcsolt motorokon elvégezni, és
AMT futasa kézben nem lehet a setup-
ban médositasokat végrehajtani.
LCP-bél vezérelt AMT eljaras :
Lasd a Vezérlbegység ciml szakaszt.

Leiras:
Ha azt szeretné, hogy a frekvenciavalté automatikus
motorbeszabalyozast hajtson végre, valassza az Op-
timalizalas bekapcsolva [2] beallitast.

108 Allorész ellenallas Rs

(STATOR RESISTAN)
Erték:

0.000 - X.XXX'Q ¥ A kivalasztott motortdl fiigg.

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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Funkcio:
Miutan beallitottuk a 102-106-0s Adattabla adatok pa-
ramétereket, tobb kllonféle paraméter, tobbek kdzott
az Rs allérész ellenallas is automatikusan felveszi a
szamitasok eredményeképpen meghatarozott érté-
ket. A manualisan megadott Rs értéknek hideg motor-
ra kell vonatkoznia. A tengelyteljesitményt az Rs és az
Xs értékek finombeallitasaval lehet javitani, lasd az
alabbi eljarast.

' Figyelem!

[ ]c A 108-as All6rész ellenéllas, Rs és a 109-

i es Allérész reaktancia, Xs paramétert al-
taldban nem kell megvaltoztatni, ha az
adattablan szerepl6é adatokat beallitottak.

Leiras:
Az Rs értéket az alabbi modon lehet bedllitani:
1. Hasznalja az Rs gyari beallitasait, melyeket
a frekvenciavalté a motor adattablajan levo
adatok alapjan magatol kivalaszt.

2. Az értéket a motor szallitéja adja meg.

3. Az értéket manualis mérésekkel kapjuk meg:
Az Rs értéket a két faziscsatlakozé kozotti
RpHasE-PHASE €ellenallast megmérve tudjuk ki-
szamitani. Ha az RpHase-pHAsE €ellenallas ala-
csonyabb 1-2 Ohm-nal (jellemzéen a > 5.5
kW, 400 V motorok esetében), specialis
Ohm-mérét kell hasznalni (Thomson-hidat
vagy ehhez hasonlé késziiléket). Rs = 0.5 x
RPHASE-PHASE .

4. Az Rs érték beallitasa az AMT befejezését
kovetben automatikusan megtorténik. Lasd a
107-es Automatikus motorillesztés paramé-
tert.

109 Allérész reaktanciaja, Xs

Erték:

0,00-X,XX Q

Funkcié:
Miutan beallitottuk a 102—106-0s, Adattablan szerepld
értékek paramétereket, tobb kiilonféle paraméter,
tébbek kozott az Xs allérész-reaktancia is automatiku-
san felveszi a szamitasok eredményeképpen megha-
tarozott értéket. A tengelyteljesitmény az Rs és az
Xs érték finomhangolasaval javithaté. Az ehhez tarto-
z6 eljarast az alabbiakban ismertetjuk.

# A motorvalasztastdl figg

Leiras:
Az Xs a kovetkez6képpen allithaté be:

1. Az értéket a motor gyartdja adja meg.

2. Az értéket kézi mérésekkel kapjuk meg. Az
Xs értéket ugy hatarozhatjuk meg, ha a mo-
tort elektromos haldézatra csatlakoztatjuk, és
megmeérjik a fazisok kdzotti Um fesziltséget,
valamint az lo meddéaramot.

y - Ynm Xy

s ~/§></q)_7

XL: Lasd a 142-es paramétert.
3. Haszndlja az Xs gyari bedllitasat, melyet a
frekvenciavalté automatikusan kivalaszt a
motor adattablajan szerepld értékek alapjan.

117 Rezonanciacsillapitas

(resonance damping)

Erték:

Kl - 100% [OFF - 100]
# Kl % [OFF]
Funkcio:

CT-mddban lehetéség nyilik a rezonanciacsillapitas
bedllitasara. A beavatkozas mértékét ez a paraméter
hatarozza meg.

Az érték 0% (KI) és 100% kozott lehet. A 100% az U/
F-arany 50%-os csokkentésének felel meg.

A Kl az alapértelmezett beallitas.

o

“©
N
o
1S
©
—
(o)
e}
—

o

Bels6 beallitasok (rogzitett):

A rezonanciasz(ré a névleges sebesség 10%-a felett
Iép mikodésbe.

Ebben az esetben 5 Hz felett.

A névleges fluxusszint elérésének ideje 0-roél indulva:
500 ms

A 0 fluxusszint elérésének ideje a névlegesrél indulva:
500 ms

A mlkddés leirasa:

A szlir6 figyeli az aktiv motoraramot, és az alabbi abra
szerint modositja a motorfeszultséget. A szlr6 a név-
leges motoraramhoz viszonyitva nézi a szinteket.

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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Motoraram 3
[Tmact]

anévleges 40%-a —
anévleges 20%-a —

anévleges 10%-a —

Motorfesziiltség
Um
100% —

Minimum % —

T t

175NA105.10
Ha az aktiv motoraram 10% ala sullyed, akkor a rend-
szer a fent emlitett sebességgel csokkenti a motorfe-
szlltséget, amig a feszlltség el nem éri a 117-es
paraméterben meghatarozott értéket. Ha az aktiv mo-
toraram 20% folé emelkedik, akkor a feszliltség a fent
emlitett sebességgel névekszik. Ha az aktiv motor-
aram eléri a 40%-ot, akkor a rendszer a motorfeszult-
séget azonnal a normal motorfeszultségre emeli.

A motorfesziltség csokkentése a 117-es paraméter
beallitasatol fugg.

Leiras:
Bedllitja a motoraram [Imact] hatasanak mértékét az
U/F-aranyra, 0% (KI) és 100% kozott. A 100% az U/F-
arany 50%-os cstkkentésének felel meg. A Kl az alap-
értelmezett beallitas.

119 Nagy inditonyomaték

Erték:
0,0-0,5 sec.
Funkcio:
A nagy inditébnyomaték biztositasara max. 0,5 masod-
percen keresztiil engedélyezhetd kb. 1,8 x Iinv.. Az
aram hatarértékét azonban a frekvenciavalto (inverter)
biztonsagi értéke hatarozza meg. A 0 sec. azt jelenti,
hogy nincs nagy inditonyomaték.

# 0,0 sec.

Leiras:
Allitsa be azt az id6t, ameddig szilkség van nagy in-
ditonyomatékra.

120 Indulaskeésleltetés

Erték:

0,0 - 10,0 sec.

Funkcié:
Ez a paraméter teszi lehetévé a felfutasi id6 késlelte-
tését azt kdvetben, hogy az inditas feltételei teljesul-
tek. Amikor letelt a megadott id6, a kimeneti frekvencia
elkezd a referenciaval meghatarozott értékre néve-
kedni.

# 0,0 sec.

Leiras:
A sziikséges id6t a gyorsulas megkezdése el6tt allitsa
be.

121 Start funkcié

(START FUNCTION)
Erték:
DC-tartas az inditaskésleltetési id6 alatt

(DC HOLD/DELAY TIME) [0]

DC-fék az inditaskésleltetési id6 alatt

(DC BRAKE/DELAY TIME) [1
# Szabadonfutas az inditaskésleltetési id6 alatt

(COAST/DELAY TIME) [2]

Start frekvencia/fesziltség ora jarasa szerint

(CLOCKWISE OPERATION) [3]

Start frekvencia/fesziltség referenciaira-
nyban
(VERTICAL OPERATION) [4]

Funkcié:
Itt lehet kivalasztani az inditaskésleltetés ideje (120-
as, Inditaskésleltetési idé paraméter) alatt kivant
Uzemmdadot.

Leiras:
Ha az inditaskésleltetési id6 alatt a motort DC-tartofe-
szlltséggel szeretné lizemeltetni, valassza a DC-tar-
tas az inditaskésleltetési id6 alatt [0] lehetéséget. A
feszlltséget a 137-es, DC-tartéfeszliltség paraméter-
ben allitsa be.

Ha az inditaskésleltetési id6 alatt a motort DC-fékez6-
feszultséggel szeretné tzemeltetni, valassza a DC-fék
az inditaskésleltetési idd alatt [1] lehetéséget. A fe-
szlltséget a 132-es, DC-fékfesziiltség paraméterben
allitsa be.

Ha a Szabadonfutas az inditaskésleltetési idé alatt [2]
lehetdséget valasztja, a motort az inditaskésleltetési

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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id6 alatt nem fogja vezérelni a frekvenciavalto (inverter
kikapcsolva).

Valassza a Start frekvencia/fesziiltség drajaras sze-
rint [3] lehet8séget, ha az inditaskésleltetési id6 alatt
a 130-as, Startfrekvencia és a 131-es, Inditéfesziilt-
ség paraméterben leirt mikodést szeretné elérni. A
kimeneti frekvencia a referenciajel altal felvett értéktdl
fuggetlendl a 130-as, Startfrekvencia paraméterben
megadott beallitassal lesz egyenld, a kimeneti feszult-
ség pedig a 131-es, Inditéfesziiltség paraméterben
beallitott értéeknek felel meg.

Ez a funkcié tipikusan a felvonéalkalmazasoknal hasz-
nalatos. Kulénésen kénuszmotorok esetében alkal-
mazzak, ahol a forgasnak az 6rajarassal egyez6
iranyban kell indulnia, majd a forgas beall a referenci-
airanyba.

Valassza a Start frekvencia/fesziiltség referenciaira-
nyban [4] lehetéséget, ha az inditaskésleltetési id6
alatt a 130-as, Startfrekvencia és a 131-es, Inditofe-
szliltség paraméterben leirt miikodést szeretné elérni.
A motor forgasanak irdanya mindig a referencia iranyat
fogja kovetni. Ha a referenciajel nullaval egyenl6, a ki-
meneti frekvencia 0 Hz lesz, mig a kimeneti feszlltség
a 131-es, Inditéfesziiltség paraméter beallitasanak
fog megfelelni. Ha a referenciajel nullatol eltérd értéket
vesz fel, a kimeneti frekvencia a 130-as, Start frek-
vencia parameéterrel, a kimeneti fesziltség pedig a
131-es, Inditéfesziiltség paraméterrel lesz egyenld.
Ez a funkcié altalaban ellensulyos felvonéalkalmaza-
soknal hasznalatos, legf6képpen kénuszmotorok ese-
tében. A kénuszmotor el tud indulni a 130-as,
Startfrekvencia és a 131-es, Inditofesziiliség parame-
terben beallitott értékeket hasznalva.

122 Leallitasi funkcio
Erték:
# Szabadonfutas (COAST) [0]
DC-tartas (DC HOLD) [
Funkcio:

Itt lehet kivalasztani, hogyan miikoédjon a frekvencia-
valté azt kbvetben, hogy a kimeneti frekvencia alacso-
nyabba valt a 123-as, Leéllitasi frekvencia paraméter-
ben megadott értéknél, vagy a leallitds parancsot
kdvetben, amikor a kimeneti frekvencia 0 hertzre fé-
kez6dott.

Leiras:
Szabadonfutas [0] beallitas esetén a frekvenciavaltd
elengedi a motort (inverter kikapcsolva).

DC-tartas [1] beallitassal a 137-es, DC-tartéfesziilt-
ség paraméter aktivalhato.

123 Leallitasi frekvencia

Erték:

0,1-10 Hz

Funkcio:
Ebben a paraméterben azt a kimeneti frekvenciat al-
lithatja be, melyen a 122-es, Stop funkci6é paraméter-
ben kivalasztott funkcio aktivalodik.

# 0,1 Hz

Leiras:
Allitsa be a kivant kimeneti frekvenciat.

"

| Figyelem!

- Ha a 123-as paraméter értéke tul nagy, és
a 122-es paraméterben a DC-tartas mi-
veletet valasztotta, a kimeneti frekvencia
felrampazas nélkil azonnal a 123-as pa-
raméterben beallitott frekvenciara ugrik.

Ez talaramvédelmi figyelmeztetést vagy

vészjelzést okozhat.

Figyelem!

Ha a 123-as paraméter értéke nagyobb,

mint a 130-asé, akkor az inditaskéslelte-
tés funkcio (120-as és 121-es paraméter)
kimarad.

o

“©
N
o
1S
©
—
(o)
e}
—

o

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték

MG.27.A2.47 — AVLT ® a Danfoss bejegyzett védjegye.

23



Danfits

VLT® 2800 sorozat

126 Egyenaramu fékezés ideje

Erték:

0-60 sec.

Funkcié:
Ebben a paraméterben azt az egyenaramu fékezési
id6t allitjuk be, melynek elteltével a 132-es DC fék fe-
szliltség paraméter aktivalodik.

# 10 sec

Leiras:
Allitsa be a kivant idét.

127 DC fék bekapcsolasi frekvencia

(DC BRAKE CUT-IN)

Erték:

0,0 (Kl) - 202-es Kimeneti frekvencia fels6

korlat, fuax paraméter # OFF

Funkcio:
Ebben a paraméterben a DC fék bekapcsolasi frek-
venciat allitjuk be. Ennél a frekvencianal kezdi a frek-
venciavalté fékezni a motort a leallitas parancsot
kovetéen.

Leiras:
Allitsa be a kivant frekvenciat.

128 Motor hévédelme

(MOT.THERM PROTEC)

Erték:

# Kikapcsolva (NO PROTECTION) [0]
Termisztorfigyelmeztetés
(THERMISTOR WARN) [1
Termisztorleoldas (THERMISTOR TRIP) [2]
1. ETR-figyelmeztetés (ETR WARNING 1) [3]
1. ETR-leoldas (ETR TRIP 1) [4]
2. ETR-figyelmeztetés (ETR WARNING 2) [5]
2. ETR-leoldas (ETR TRIP 2) [6]
3. ETR-figyelmeztetés (ETR WARNING 3) [7]
3. ETR-leoldas (ETR TRIP 3) [8]
4. ETR-figyelmeztetés (ETR WARNING 4) [9]
4. ETR-leoldas (ETR TRIP 4) [10]

Funkcié:

A frekvenciavalté kétféleképpen tudja figyelni a mo-
torhémérsékletet:

- Egy, a motorra felszerelt PTC termisztoron
keresztil. A termisztort az 50-es (+10 V)
csatlakozé és a 18-as, 19-es, 27-es vagy 29-
es digitalis bemeneti csatlakozok egyike ko-
zé kell csatlakoztatni. Lasd a 300-as, Digitalis
bemenetek paramétert.

- Héterhelési szamitas (ETR - elektronikus hé-
kioldo relé), az aktualis terhelés és az id6
alapjan. Az igy kapott éertéket 6sszehasonlitja
az Im,N névleges motorarammal és az fun
névleges motorfrekvenciaval. A szamitasok
figyelembe veszik, hogy kis fordulatszamon
kisebb terhelésre van szilkség a motor belsé
szell6zésének csdkkenése miatt.

t [s]
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Az 1-4-es ETR-funkciok addig nem kezdik el szamitani
a terhelést, amig On arra a setupra nem kapcsol,
amelynél kivalasztotta 6ket. Ez azt jelenti, hogy akkor
is hasznalhatja az ETR-funkciokat, amikor két vagy
tobb motor kozott valt.

Leiras:
Valassza a Védelem kikapcsolva [0] bedllitast, ha nem
szeretné, hogy a berendezés figyelmeztesse vagy le-
alljon a motor tulterhelésekor.
Valassza a Termisztorfigyelmeztetés [1] beallitast, ha
a csatlakoztatott termisztor tilmelegedése esetén fi-
gyelmeztetést szeretne kapni.
Valassza a Termisztorleoldas [2] lehet6séget, ha azt
szeretné, hogy a termisztor tulmelegedésének leoldas
legyen a kdvetkezménye.
Valassza az 1-4. ETR-figyelmeztetés lehetéséget, ha
figyelmeztetést szeretne kapni, amikor a motor a sza-
mitasok szerint tul van terhelve. Beprogramozhatja a
frekvenciavaltét is, hogy figyelmeztetést kildjén a di-
gitalis kimenetek egyikén keresztll. Valassza az 1-4.
ETR-leoldas beallitast, ha szeretné, hogy a motor sza-
mitasok szerinti tulterhelésének leoldas legyen a ko-
vetkezménye.

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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' Figyelem!
'l: Ez a funkcié nem képes megvédeni az
i egyes motorokat azok parhuzamos 06s-
szekapcsolasa esetén.

130 Inditasi frekvencia

Erték:

0,0-10,0 Hz # 0,0 Hz
Funkcio:

Az inditasi frekvencia az inditasi parancsot kovetéen
a 120-as, Indulaskésleltetés paraméterben beallitott
ideig aktiv. Ez utan a kimeneti frekvencia a kvetkez6
beallitott frekvenciara ugrik. Bizonyos motorok, példa-
ul kénuszmotorok esetén inditaskor kilon fesziltség/
startfrekvencia (fokozas) sziikséges a mechanikus fék
kioldasahoz. Ezek a 130-as, Startfrekvencia és a 131-
es, Kezdébfeszliltség paraméterekkel adhaték meg.

Leiras:
Adja meg a startfrekvencia kivant értékét. Ennek el6-
feltétele, hogy a 121-es, Inditasi funkcié paraméter
beadllitasa Startfrekvencia/fesziiltség drajarassal meg-
egyezben [3] vagy Startfrekvencia/fesziiltség referen-
ciairanyban [4] legyen, és hogy a 120-as, Indulaskés-
leltetés paraméterben meg legyen adva egy idéértek,
és legyen jelen referenciajel.

' Figyelem!

“: Ha a 123-as paraméter értéke nagyobb,

i mint a 130-asé, akkor az indulaskéslelte-
tés funkcio (120-as és 121-es paraméter)

kimarad.
131 Inditéfesziiltség
Erték:
0,0-200,0 V # 0,0V
Funkcié:

Az Inditofesziiltség a start parancsot kdvetéen a 120-
as, Inditaskésleltetés paraméterben beallitott ideig ak-
tiv. Ezt a paramétert példaul emelbalkalmazasoknal
(kédnuszmotorok) lehet hasznalni.

Leiras:
Allitsa be a mechanikus fék kioldasahoz sziikséges
feszlltséget. Feltétel, hogy a 121-es Start funkcio pa-
raméter beallitasa Start frekvencia/fesziiltség érajaras

szerint [3] vagy Start frekvencia/fesziiltség referenci-

airanyba [4] legyen, és hogy a 120-as, Inditaskéslel-

tetés paraméterben legyen beallitva id6érték, valamint
hogy legyen jelen referenciajel.

132 DC fék fesziiltség

Erték:

a max. DC fék fesziltség 0 - 100% -a # 0%

Funkcié:
Ebben a paraméterben azt a DC fék feszlltséget allit-
juk be, melynek leallitaskor kell aktivalédnia, ha a
berendezés eléri a 127-es DC fék bekapcsolasi frek-
vencia paraméterben beallitott DC fék frekvenciat,
vagy ha a DC fék, inverz-et digitalis bemeneten vagy
soros kommunikaciés kapcsolaton keresztiil aktival-
juk. Kovetkezésképpen a DC fék fesziltség annyi idén
keresztil lesz aktiv, amennyit a 126-os Egyenaramui
fékezés ideje paraméterben beallitottunk.

Leiras:
Az érték a motorfiigg6, maximalis DC fék feszlltség
szazalékértékeként allitando be.

133 Startfesziiltség

(START VOLTAGE)
Erték:
0,00 - 100,00 V

# Az egységtél fligg
Funkcié:

A startfesziltség ndvelésével nagyobb inditbnyoma-

tékot lehet elérni. A kis motorok (< 1,0 kW) rendszerint

nagyobb startfesziltséget igényelnek.

Um &

v]

Um,n 1

195NAN17.12

Par. 134
Terheléskompenz&cid

Par. 135
u/f—karakterisztika

Par. 133
Starifesziiltség

0.1 x fm,n fr.n fm[Hz]

Leiras:
A gyari bedllitas a legtdbb alkalmazas esetében meg-
feleld, nagy nyomatéku alkalmazasoknal szikség le-
het az érték fokozatos novelésére.

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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Figyelmeztetés: Ha tulzott mértéki start-
feszliltséget alkalmazunk, ez a motor tul-
magnesezéséhez és tulheviléséhez ve-
zethet, és a frekvenciavalté kikapcsolhat.

134 Terheléskompenzacio
(LOAD COMPENSATIO)

Erték:

0,0 - 300,0%

Funkcié:
Ebben a paraméterben a terhelési jelleggorbét allitjuk
be. A terheléskompenzacio ndvelésével a motornak
kilon feszultség- és frekvenciatdbbletet juttatunk a no-
vekvd terhelésnél. Ezt példaul olyan motorok/alkalma-
zasok esetében hasznaljuk, amelyekben nagy kulénb-
ség van a motor teljes terhelési arama és Uresjarasi
arama kozott.

Leiras:
Ha a gyari beallitas nem megfeleld, a terheléskom-
penzaciét ugy kell beéllitani, hogy a motor egy adott
terhelésnél képes legyen elindulni.

# 100,0%

Figyelem!

Ha ezt az értéket tul magasra allitjak be,
a frekvenciavalto tularam miatt kikapcsol-
hat.

Figyelmeztetés: Szinkron és parhuzamo-
san kapcsolt motorokkal valé kapcsolat,
valamint gyors terhelésvaltozasok eseté-
ben a paramétert 0%-ra kell beallitani. A
tdl magas terheléskompenzacios érték
instabilitashoz vezethet.

135 U/f-arany
(U/f RATIO)

Erték:

0,00 - 20,00 Hz-nél

Funkcié:
Ez a paraméter linearis valtoztatast tesz lehetévé a ki-
meneti fesziltség (U) és a kimeneti frekvencia (f) ko-
z6tti ardanyban, igy biztositva a motor megfeleld
terhelését és ezaltal az optimalis dinamikat, pontos-
sagot és hatasfokot. Az U/f-arany csak a fesziltség
karakterisztikat befolyasolja, ha az Allandé nyomaték

# Az egységtél fligg

[1] beallitast valasztottuk a 101-es Nyomaték karak-
terisztika paraméterben.

Leiras:
Az U/f-arany csak akkor valtoztatand6 meg, ha a
102-109-es paraméterekben nem ismertek a motor-
adatok. A gyari beallitdsokban beprogramozott érték
a terheletlen miikodésen alapul.

136 Szlip-kompenzacié

Erték:

a névleges szlip-kompenzacio -500 -

+500%-a

Funkcié:
A szlip-kompenzacié szamitasa automatikusan torté-
nik, olyan adatok alapjan, mint az nu,n névleges motor
fordulatszam. Ebben a paraméterben lehetéség nyilik
a szlip-kompenzacio finombeallitasara, ezzel kom-
penzalva az n uN érték eltérését. A szlip-kompenzaciéd
csak akkor aktiv, ha a Nyilt hurkd fordulatszamvezér-
Iés [0] beallitast valasztottuk a 100-as Konfiguracié
paraméterben és az Allandé nyomaték [1] beéllitast a
101-es Nyomaték karakterisztika paraméterben.

#* 100%

Leiras:
Allitson be egy%-értéket.

137 DC tartéfesziiltség
Erték:
A max. DC tartofesziltség 0 - 100%-a
Funkcié:
Ezt a paramétert arra hasznaljuk, hogy inditaskor vagy
leallitaskor megtartsa a motort (tartdnyomatek).

# 0%

Leiras:
Ezt a paramétert csak akkor lehet hasznalni, haa DC
tartas beallitast valasztottuk ki a 121-es Inditasi funk-
ci6 paraméterben vagy a 122-es Stop miiveletek pa-
raméterben. A motorfliggé max. DC tartéfesziltség
szazalékos értékeként allitando be.

138 Fék kioldas

(Brake cut out)
Erték:
0,5 - 132,0/1000,0 Hz

# 3,0 Hz

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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Funkcié:
Itt lehet beallitani azt a frekvenciat, amelynél a kiils6
fék kiold a 323-as 7-3 relé paraméternél vagy a 341-
es 46-os digitalis kimenet paraméternél beallitott ki-
meneten keresztil

Leiras:
Allitsa be a kivant frekvenciat.

139 Fék meghuzas

Erték:

0,5 -132,0/1000,0 Hz

Funkcié:
Itt lehet beallitani azt a frekvenciat, amelynél a kilsé
fék aktivalodik a 323-as 7-3 relé paraméternél vagy a
341-es 46-os digitalis kimenet paraméternél beallitott
kimeneten keresztl.

# 3,0 Hz

Leiras:
Allitsa be a kivant frekvenciat.

140 Aram minimalis értéke
(CURRENT MIN VAL)
Erték:

a névleges kimeneti aram 0-100%-a * 0%
Funkcié:

A felhasznal¢ itt valaszthatja ki az athaladé minimalis

motoraramot, amely a mechanikus féket kioldja. Az

aramfigyelés a leallastdl kezdve csak addig a pontig

aktiv, amig a fék ki nem old.

Leiras:
Ez kulon biztonsagi 6vintézkedés, amely annak ga-
rantalasara szolgal, hogy a terhelés ne vesszen el az
emeld/leereszté mikodés megkezdése soran.

142 Szort reaktancia X.
(LEAK. REACTANCE)

Erték:

0,000-XXX,XXX Q # A motorvalasztastdl fliigg
Az XL a forgdrész és az allo-

rész szort reaktanciajanak 0s-

szege.

Funkcié:
A 102-106-0s, Adattablan szerepld értékek paramé-
terek megadasa utan szamos paraméter automatiku-
san modosul, az XL szort reaktanciat is beleértve. Az
XL szért reaktancia finom beszabalyozasaval javitani
lehet a tengelyteljesitményt.

A

lla

Figyelem!

Ha a 102—-106-0s paraméterekben be
vannak allitva az adattablan szerepld ér-
tékek, akkor a 142-es, X1 szort reaktan-
cia paramétert rendszerint nem kell mé-
dositani.

Leiras:
Az XL a kdvetkezbképpen allithatd be:
1. Az értéket a motor szallitdja adja meg.

2. Hasznalja az X, gyari beallitasat, melyet a
frekvenciavalté automatikusan kivalaszt a
motor adattablajan szerepl6 értékek alapjan.

143 Belsoéhiitéventilator vezérlés
Erték:

% Automatikus (automatic) [0]
Mindig bekapcsolva (always on) [1]
Mindig kikapcsolva (always off) [2]

Funkcié:

Ennél a paraméternél be lehet allitani, hogy a belsé
hitéventilator automatikusan kapcsoljon ki vagy be.
Ugy is beallithatja a ventilatort, hogy allandéan ki vagy
be legyen kapcsolva.

Leiras:
Ha az Automatikus [0] beallitast valasztja, a ventilator
a koérnyezb hémérseéklet és a frekvenciavalto terhelé-
sétdl figgben kapcsol ki vagy be.
Ha a Mindig bekapcsolva [1] vagy a Mindig kikapcsol-
va [2] beallitast valasztja, a ventilator mindig ki vagy
be lesz kapcsolva.

l Figyelem!

'.: Ha a Mindig kikapcsolva [2] beallitast va-

i lasztotta magas kapcsolasi frekvenciaval,
hosszl motorkabelekkel vagy magas ki-
meneti arammal, a frekvenciavaltoé élet-
tartama csokken.

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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144 AC fék erdsités

Erték:

1,00 - 1,50

Funkcié:
Ennél a paraméternél lehet beallitani az AC-féket. A
144-es paraméter segitségével fékezés folyaman ugy
allithatjuk be a motor tulmagnesezésével a generato-
ros nyomatékot, hogy kézben az egyenkdri fesziiltség
nem emelkedik a vészjelzési szint folé.

# 1,30

Leiras:
Az érték néhet a féknyomaték ndévekedésével. Ha 1,0-
t valaszt, az az AC-fék kikapcsolasat jelenti.

' Figyelem!

“: Ha a 144-es paraméterben megadott ér-

i téket ndveljuk, a generatorterhelés meg-
jelenésével egyidejlleg jelentésen meg-
néhet a motoraram. Ezért csak akkor
szabad megnovelni az erdsitést, ha mé-
réssel ellenérzik, hogy a motoraram sem-
milyen mikodési korliimény kézott sem
haladja meg a motorra maximalisan meg-
engedett értéket! Megjegyzés: az aramér-
ték nem_jelenitheté meg a kijelzén.

146 Fesziltség vektor reszetelése

(Reset vector)

Erték:

*Kikapcsolva (OFF) [0]
Reszet (RESET) [1]
Funkcié:

Amikor a feszlltség vektor reszetelése torténik, a vek-
tor mindig ugyanarra a kezdépontra allitédik vissza,
valahanyszor Uj folyamat kezdédik.

Leiras:
Valassza a reszet (1) lehet6séget, amikor valahany-
szor egyedi folyamatok kdvetkeznek be, mindig azo-
kat futtatja. Ez lehet&veé teszi a leallasok alkalmaval az
ismétlési pontossag javitasat. A Kikapcsolva (0) lehe-
téséget példaul emeld alkalmazasok vagy szinkron
motorok esetében vélassza. Elény ugyanis, ha a mo-
tor és a frekvenciavaltd mindig szinkronizaltan miko-
dik.

MG.27.A2.47 — AVLT ® a Danfoss bejegyzett védjegye.



Danfits

VLT® 2800 sorozat

B Referenciak éskorlatok

200 Kimeneti frekvenciatartomany

Erték:
# Csak orajaras szerint, 0-132 Hz
(132 Hz CLOCKWISE) [0]
Mindkét iranyban, 0—132 Hz
(132 Hz BOTH DIRECT) [1]
Csak orajarassal ellentétesen, 0-132 Hz
(132 Hz COUNTER CLOCK) [2]

Csak orajaras szerint, 0-1000 Hz

(1000 Hz CLOCK WISE) [3]
Mindkét irdnyban, 0—1000 Hz

(1000 Hz BOTH DIRECT) [4]
Csak ¢rajarassal ellentétesen, 0—1000 Hz

(1000 Hz COUNTER CLOCK) [5]

Funkcio:
Ez a paraméter biztositja a védelmet a nemkivanatos
iranyvaltas ellen. Ezenfelll ki lehet valasztani a tobbi
paraméter beallitasaitol figgetlenil érvényes maxi-
malis kimeneti frekvenciat. Ez a paraméter nem m{-
kodik, ha a Zart hurka folyamatvezériés beallitast
valasztottuk ki a 100-as, Konfiguracié paraméterben.

Leiras:
Valassza ki a kivant forgasiranyt, valamint a maximalis
kimeneti frekvenciat. Ne feledje, hogy ha a Csak dra-
jaras szerint [0)/[3] vagy a Csak 6rajarassal ellentéte-
sen [2]/[5] bedllitast valasztja ki, a kimeneti frekvencia
az fuin—fvax tartomanyra korlatozédik. Ha a Mindkét
irdnyban [1]/[4] beallitast valasztja, a kimeneti frek-
vencia tartomanya a * fuax lesz (a minimalis frekven-
cianak itt nincs jelentésége).

[Hz]
202-es por. =
205-us por. + lolerancio

60 205-us par. max. ref.

215-us par,
Belso ref. = —-50% 20
10 7

204-es por. min. ref.
201-es por. kim. frekv.
kisszintu

10[v]

175ZA284.11

201 Kimeneti frekvencia alsé korlat, fuin
(MIN OUTPUT FREQ)

Erték:

0,0 - fmax

Funkcié:
Ebben a paraméterben a minimalis motorfrekvencia
korlatot lehet kivalasztani, ami a motor legkisebb meg-
engedett fordulatszamanak felel meg. Ha a Mindkét
iranyban beallitast valasztottuk a 200-as Kimeneti
frekvencia tartomany paraméterben, a minimalis frek-
vencianak nincs jelentésége.

# 0,0 Hz

Leiras:
A vélasztott érték a 0,0 Hz-t6l a 202-es Kimeneti frek-
vencia felsé korlat, fuax paraméterben beallitott frek-
venciaig terjed6 tartomanyba eshet.

202 Kimeneti frekvencia felsé korlatja, fuax

Erték:
fmin—132/1000 Hz (200-as, Kimeneti
frekvenciatartomany par.)

# 132 Hz

Funkcié:
Ebben a paraméterben azt a maximalis kimeneti frek-
venciakorlatot lehet beallitani, ami a motor legna-
gyobb megengedett fordulatszamanak felel meg.

l Figyelem!

'.: A frekvenciavalté kimeneti frekvenciaja

i sosem vehet fel a kapcsolasi frekvencia
(411-es, Kapcsolasi frekvencia par.) 1/10-
énél nagyobb értéket.

Leiras:
Az értéknek az fuin és a 200-as, Kimeneti frekvencia-
tartomany paraméterben valasztott fels6 korlat kozé
kell esnie.

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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203 Referenciatartomany

Erték:
# Min. referencia - Max referencia (min - max)  [0]
-Max. referencia - Max. referencia (-max -
+max) [1]

Funkcié:
Ebben a paraméterben azt valaszthatjuk ki, hogy a re-
ferencia jel feltétlenil pozitiv legyen-e vagy lehet po-
zitiv is meg negativ is. A minimalis hatarérték lehet
negativ érték is, hacsak a 100-as Konfiguracio para-
méterben a Zart hurku fordulatszam-szabalyozas le-
hetéséget nem valasztottuk. Valassza a Min ref. - Max.
ref. [0] beallitast, ha a Zart hurku folyamatszabalyo-
zas [3] beallitast valasztotta a 100-as Konfiguracioé
paraméterben.

Leiras:
Jeldlje ki a kivant tartomanyt.

204 Minimalisreferencia, Refuin

Erték:

100-as Konfig. par. = Nyilt hurok

[0].-100.000,000 - 205-6s par. Refuax % 0,000 Hz

100-as Konfig. par. = Zart

hurok [1]/[3].-414-es Vis-

szacsatoléjel minimuma # 0,000 1/min / par

par. - 205-6s Ref max par. 416

Funkcié:
A minimalis referencia a referenciak 6sszegének leg-
kisebb lehetséges értéke. Ha a 100-as Konfiguracio
paraméternél a Zart hurku fordulatszam-szabalyozas
[1] beadllitast vagy a Zart hurku folyamatszabalyozas
[3] beallitast valasztja, a referencia minimumat a 414-
es Visszacsatolojel minimuma paraméter korlatozza.
Ha a helyi referencia aktiv, a referencia minimum nem
érvényeslil.

A referencia egységet a kdvetkez6 tablazat alapjan
lehet meghatarozni:

Leiras:
Ha a motornak minimalis fordulatszamon kell mikod-
nie, a referencia minimumot elére be kell allitani, fig-
getlendl attdl, hogy az eredd referencia 0-e.

205 Maximalis referencia, Refmax

Erték:

100-as Konfig. par. = Nyilt hurok [0].
204-es Refuin par. - 1000,000 Hz
100-as Konfig. par. =
Zart hurok [1]/[3]. 204-
es Refuin par. - 415-6s
Visszacsatolojel maxi-
muma par.

# 50.000 Hz

# 50,000 1/min / par 416
Funkcié:
A maximalis referencia a legnagyobb lehetséges ér-
téket adja, mely az 0sszes referencia 0sszegeként
feltételezhetben elballhat. Ha a Zart hurok [1]/[3] be-
allitast valasztja a 100-as Konfiguracio paraméterben,
a referencia maximum nem haladhatja meg a 415-0s
Visszacsatolojel maximuma parameéterben beallitott
értéket.
A referencia maximum nem érvényesiil, ha a helyi re-
ferencia aktiv.

A referencia egységet a kdvetkez6 tablazatbdl lehet
meghatarozni:

100-as par.Konfiguracio Egység
Nyilt hurok [0] Hz
Zart hurku fordulatszamszabalyozas [1] 1/min
Zart hurku folyamatszabalyozas [3] 416-0s par.

Leiras:
A referencia maximumat akkor allitjuk be, ha azt sze-
retnénk, hogy a motor fordulatszama legfeljebb a be-
allitott érték legyen, figgetlenil attdl, hogy az eredé
referencia nagyobb-e a referencia maximumnal.

206 Rampa tipusa

(Ramp type)

Erték:
100-as par.Konfiguracio Egység L
H
Nyilt hurok [0] Hy Llnearl’s (LINEAR) [0]
Zart hurkd fordulatszamszabalyozas [1] 1/min S alaku (S-SHAPED) (1]
Zart hurky folyamatszabalyozas [3] 416-0s par. Szinusz? gorbe (S2) (2]
# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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Funkcio:
Egy linearis, egy S alaku és egy S? rampafolyamat ko-
z6tt valaszthat.

Leiras:
Az igényelt gyorsitasi/lassitasi folyamattol figgbéen va-
lassza ki a szUkséges rampatipust.

Sebesség é
| sin Linedris v
Sin2
t
207 1-es felfutasi rampaido6

Erték:
0,02-3600,00 s # 3,00 s (VLT 2803-2875)
10,00 s (VLT 2880-2882)
Funkcio:
A felfutasi rampaid6 hatarozza meg a motor gyorsulasi
idejét 0 hertzrél az fu,n névleges motorfrekvenciara
(104-es, Motorfrekvencia, fun paraméter), feltételez-
ve, hogy a kimeneti aram nem éri el az aramkorlatot
(a 221-es, Aramkorlét I paraméterben beallitva).

b ki
T MAX.(202)
Ref.
fM,N (104)

T MIN.(201)

Felfutas
207/209

F&kezés
208/210

175ZA047.12

Leiras:
A kivant felfutasi rampaidé beallitasa.

208 1-es fékezési rampaid6
Erték:
0,02-3600,00 s # 3,00 s (VLT 2803-2875)

10,00 s (VLT 2880-2882)

Funkcié:
A fékezési rampaidé hatarozza meg a motor lassulasi
idejét az fu,n névleges motorfrekvenciardél (104-es,
Motorfrekvencia, fun paraméter) 0 hertzre, feltételez-
ve, hogy lassulas kdzben a motor generatoros miiko-
dése nem okoz tulfesziltséget az inverterben.

Leiras:
A kivant fékezési rampaidé beallitasa.

209 2-es felfutasi rampaido
(ramp up time 2)
Erték:

0,02-3600,00 s # 3,00 s (VLT 2803-2875)

10,00 s (VLT 2880-2882)
Funkcié:
Lasd a 207-es, 1-es felfutasi rampaidd paraméter lei-
rasat.

Leiras:
A kivant felfutasi rampaid6 beallitasa. Az 1-es rampa-
rol a 2-es rampa aktivalasaval (digitalis bemeneten
keresztul) valthat 2-esre.

210 2-es fékezési rampaido

Erték:
0,02-3600,00 s # 3,00 s (VLT 2803-2875)
10,00 s (VLT 2880-2882)
Funkcié:
Lasd a 208-as, 1-es fékezési rampaid6 paraméter le-
irasat.

Leiras:
A kivant fékezési rampaidé beallitasa. Az 1-es ram-
parol a 2-es rampa aktivalasaval (digitalis bemeneten
keresztll) valthat 2-esre.

211 Jog-rampaidé

(jog ramp time)
Erték:
0,02-3600,00 s

# 3,00 s (VLT 2803-2875)
10,00 s (VLT 2880-2882)

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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Funkcié:
A jog-rampaidé hatarozza meg a motor gyorsulasi/las-
sulasi idejét 0 hertzrél az fu,n névleges motorfrekven-
ciara (104-es, Motorfrekvencia, fun paraméter).
Feltételezzik, hogy a kimeneti aram nem éri el az
aramkorlatot (a 221-es, Aramkorlét Im paraméterben
beallitva).

A jog-rampaidé akkor indul, ha az LCP kijelz6- és ke-
zel6egyseégen, valamelyik digitalis bemeneten vagy a
soros kommunikaciés porton keresztil jog-jel érkezik.

Leiras:
Allitsa be a kivant rampaidét.

212 Vészleallasi rampaid6
(Q STOP RAMP TIME)
Erték:

0,02-3600,00 s # 3,00 s (VLT 2803-2875)

10,00 s (VLT 2880-2882)
Funkcié:

A vészleallasi rampaid6 a lelassulas idejét hatarozza
a névleges motorfrekvenciarol 0 hertzre, feltéve, hogy
nem keletkezik tulfesziltség az inverterben a motor
generatoros miikbdése miatt, vagy hogy a generalt
aram nem haladja meg a 221-es, Aramkorlét, lm pa-
raméter értékét. A vészleallas valamely digitalis be-
meneten vagy a soros kommunikacios porton keresz-
tul aktivalhato.

Leiras:
A kivant fékezési rampaid6 beallitasa.

213 Jog frekvencia

Erték:

0,0 - 202-es Kimeneti frekvencia felsé

korlat, fuax paraméter # 10,0 Hz

Funkcié:
Az fjoc jog-frekvencia azt a rogzitett kimeneti frekven-
ciat jelenti, melyet a frekvenciavaltd szolgaltat a mo-
tornak, amikor a Jog funkciot aktivalja. A jogot a
digitalis bemeneteken, a soros kommunikacios porton
vagy az LCP vezérl6panelen keresztil lehet aktivalni,
azzal a feltétellel, hogy ez aktiv a 015 Helyi jog para-
méterben.

Leiras:
Allitsa be a kivant frekvenciat.

214 Referenciatipus

(Reference function)

Erték:

# Osszeg (sum) [0]
Relativ (relative) [1]
Kilsé/bels6 (external/preset) [2]

Funkcio:

Megadhatd, hogy a belsé referencia hogyan kertljon
Osszeadasra a tobbi referenciaval; erre a célra hasz-
néalja az Osszeg vagy a Relativ beallitast. A Kiils6/
belsé tipust is hasznalhatja, hogy kivalassza, kell-e
valtani a kilsd referencidk és a belsd referencidk ko-
z6tt.

A kulsé referencia az analog referenciak, az impulzus
referenciak és a soros portrél szarmazé valamennyi
referencia 6sszege.

Leiras:
Ha az Osszeg [0] beallitast valasztja, a megvaltozta-
tott bels6 referenciak egyike (215-218-as Belsé refe-
rencia paraméter) a referencia tartomany (Refuin -
Refmax) adott szazalékaként jelenik meg, hozzaaddd-
va a tobbi kiilsé referenciahoz.
Ha a Relativ [1] beallitast valasztja, a hozzaadott bels6
referenciak egyike (215-218-as Belsé referencia pa-
raméter) az aktualis kilsé referenciak 0sszegének
szazalékaként adodik.
Ha a Kiilsé/belsé [2] beallitast valasztja, a digitalis
bemeneten keresztiil lehetséges a kilsé referenciak
és a bels6 referenciak kozott valtani. A bels6 referen-
ciak a referencia tartomany szazalékaként adédnak.

l Figyelem!

'.: Ha az Osszeget vagy a Relativot vélasz-

i tja, a bels6 referenciak egyike mindig ak-
tiv lesz. Ha azt szeretnénk, hogy a belsd
referenciaknak ne legyen hatasa, 0%-ra
kell ket allitani (gyari beallitas).

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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215 Bels6 referencia 1 (PRESET REF. 1)
216 Belsé referencia 2 (PRESET REF. 2)

217 Bels6 referencia 3 (PRESET REF. 3)
218 Belsé referencia 4 (PRESET REF. 4)
Erték:
Areferencia tartomany/belsé referencia
-100,00% -a - +100,00% -a
Funkcié:
Négy kulénb6zé belsé referenciat lehet beprogramoz-
ni a 215-218-as Belsé referencia paraméterekkel.
A belsé referencia vagy a referencia tartomany
(Refumin - Refuax) szazalékaként vagy a tobbi kilsé re-
ferencia szazalékakeént jelenik meg, attol figgéen,
hogy mit valasztott a 214-es Referenciatipus paramé-
ternél. A belsé referenciak koézétt a digitalis bemene-
teken vagy a soros kommunikacios porton keresztul
valaszthat.

# 0,00%

221 Aramkorlat, ILim
(current limit)

Erték:

A 105-6s paraméter 0 - XXX,X % -a

Funkcié:
Ennél a paraméternél a kimené aram maximuma,
ILim allithato be. A gyari beallitasu érték megfelel az |
max kimeneti aram maximumnak. Ha az aramkorlatot
motorvédelemként kivanja hasznalni, allitsa be a név-
leges motoraram értékére. Ha az aramkorlatot 100%
folé allitja (a frekvenciavalté névleges kimeneti arama,
I'nv.), a frekvenciavaltd a terhelést csak szakaszosan
tudja kezelni, azaz csak kis id6k6zokre. Miutan a ter-
helés meghaladta az linv -, biztositani kell, hogy egy
idészakra a terhelés kisebb legyen, mint Iinv. Legyen
tekintettel arra, hogy ha az aramkorlat az | inv. értéké-
nél alacsonyabbra van allitva, a gyorsitasi nyomaték
ugyanolyan mértékben lesz kisebb.

# 160%

Belsé ref., msb Belsé ref. Isb
0 0 Belsd ref. 1  Leiras:
0 1 Belsd ref. 2 Allitsa be a kivant kimeneti aram maximumot, az ILiu-
1 0 Belsé ref. 3 t.
1 1 Belsé ref. 4
Leiras: 223 Also figyelmezteté aramérték, lLow

Allitsa be a bels6 referenciakat a kivant értékre.

219 Gyorsitasi/Lassitasi referencia

(Catch up/Slw dwn)

Erték:

Az adott referencia 0,00 - 100%-a

Funkcié:
Ennél a paraméternél az a szazalékos érték allithato
be, mely vagy hozzaadodik vagy levonédik majd a kiil-
s6 referenciakbol.
A kulsé referencia a belsé referenciak, az analég re-
ferenciak, az impulzus referenciak és a soros kommu-
nikacio minden referenciajanak az 6sszege.

# 0,00%

Leiras:
Ha a Gyorsité aktiv egy digitalis bementen keresztul,
a 219-es Gyorsité/Lassité referencia paraméter hoz-
zadadodik a kiils6 referenciahoz.
Ha a Lassito aktiv egy digitalis bemeneten keresztl,
a 219-es Gyorsité/Lassito referencia paraméter levo-
nodik a kulsé referenciabdl.

Erték:

0,0 - 224-es par.

Felsé figyelmeztets aramérték, InicH # 0,0 A

Funkcié:
Ha a kimeneti aram értéke az el6zetesen beallitott
ILow érték ala esik, a berendezés figyelmeztetést kuld.
A 223-228-as Figyelmeztet6 funkciok paraméterek
nem mikoédnek a gyorsité rampanal az inditasi pa-
rancs utan és leallitasi parancs utan vagy leallas kdz-
ben. A figyelmeztetd funkciok akkor aktivalodnak,
amikor a kimeneti frekvencia elérte az eredd referen-
ciat. A jelkimeneteket be lehet programozni, hogy a
46-0s csatlakozon és a relé kimeneten figyelmeztetd
jelet klldjenek.

Leiras:
A kimeneti aram ILav alsé jelzési korlatjat a frekvenci-
avalté normal mikoddési tartomanyan bellilre kell prog-
ramozni.

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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224 Felsé figyelmeztetd aramérték, Iuicn

Erték:
223-as par. Also figyelmeztetd arameérték,
ILow - Imax # Ivax
Funkcié:
Ha a kimeneti aram értéke meghaladja az lnigH érté-
ket, a berendezés figyelmeztetést kild.
A 223-228-as Figyelmeztetd funkciok paraméterek
nem miikddnek az inditasi parancsot kdvetd felfutasi
rampa alatt és a leallitasi parancs utan vagy leallas
kdzben. A figyelmeztetd funkcidk akkor aktivalédnak,
amikor a kimené frekvencia elérte az ered6 referenci-
at. A jelkimeneteket be lehet programozni, hogy a 46-
os csatlakozon és a relé kimeneten figyelmeztet6 jelet
kuldjenek.

Leiras:
A kimeneti aram lnicH felsé jelz6 korlatjat a frekvenci-
avalté normal mikddési tartomanyan bellilre kell prog-
ramozni. Lasd a rajzot a 223-as Als¢ figyelmezteté
aramérték, l.ow paraméternél.

225 Als6é figyelmezteté frekvenciaérték,

fLow

(warn.freq. low)

Erték:

0,0 - 226
Felsé figyelmezteté frekvenciaérték,
fHiGH # 0,0 Hz
Funkcié:
Ha a kimeneti frekvencia az elére beallitott f Low korlat
ala esik, a berendezés figyelmeztetést kuld.

A 223-228-as Figyelmeztetd funkciok paraméterek
nem mikodnek az inditasi parancsot kdvetd gyorsitd
rampa alatt és a leallitasi parancs utan vagy leallas
kozben. A figyelmeztet6 funkcidk akkor aktivalédnak,
amikor a kimeneti frekvencia eléri az eredd referenci-
at. A jelkimeneteket be lehet programozni, hogy a 46-
os csatlakozon és a relé kimeneten figyelmeztet6 jelet
kildjenek.

Leiras:
A kimeneti frekvencia fLow als6 jelzési korlatjat a frek-
venciavalté normal miikédési tartomanyan belllre kell
programozni. Lasd a rajzot a 223-as Als¢ figyelmez-
tet6 aramérték, IL.ow paraméternél.

Fels6 figyelmezteté frekvenciaérté

226
friGH

(warn.freq.high)

Erték:

200-as Frekvencia tartomany par. =

0-132 Hz [0]/[1].225-6s fLow par. - 132

Hz # 132,0 Hz

200 Frekvencia tartomany = 0-1000

Hz [2]/[3]. 225 fLow par. - 1000 Hz

Funkcié:
Ha a kimeneti frekvencia meghaladja az el6re bealli-
tott f nicH értéket, a berendezés figyelmeztetést kiild.
A 223-228-as Figyelmeztets funkciok paraméterek
nem miikédnek az inditdparancsot kbveté gyorsitd
rampa alatt és a ledllitasi parancs utan vagy leallas
kdzben. A figyelmeztetd funkcidk akkor aktivalodnak,
amikor a kimeneti frekvencia eléri az eredd referenci-
at. A jelkimeneteket be lehet programozni, hogy figyel-
meztetd jelet kiildjenek a 46-os csatlakozon és a relé
kimeneten keresztiil.

# 132,0 Hz

Leiras:
A kimeneti frekvencia fricH felsé jelkorlatjat a frekven-
ciavaltd atlagos mikddési tartomanyan belilre kell
allitani. Lasd a rajzot 223-as Alsé figyelmeztet6 ara-
mérték, ILow paraméternél.

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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Figyelem: alacsony a visszacsatoldjel,

227
FBLow

Erték:
-100.000,000 - 228-as
Warn.:FBriGH par.

# -4000,000
Funkcio:
Ha a visszacsatolojel az elére beallitott FBLow korlat
ala esik, a berendezés figyelmeztetést kuld.
A 223-228-as Figyelmeztetd funkciok nem mikoddnek
az inditasi parancsot kovet6 gyorsitas alatt és a lealli-
tasi parancs vagy leallas kézben. A figyelmeztetd
funkcidk akkor aktivalédnak, amikor a kimeneti frek-
vencia eléri az eredd referenciat. A jelkimeneteket be
lehet programozni, hogy figyelmeztet6 jelet kildjenek
a 46-os csatlakozén és a relé kimeneten keresztil. A
Zart hurok visszacsatoldjel egységét a 416-os Mér-
tékegység paraméternél lehet beallitani.

Leiras:
Allitsa be a kivant értéket a visszacsatolojel-tartoma-
nyon (414-es Visszacsatoléjel minimuma, FBuin €s
415-0s Visszacsatoldjel maximuma, FBuax paramé-
ter) belul.

Figyelmeztetés: Magas visszacsatolo-
228 .
jel, FBuiGH

Erték:

227-es Warn.: FB row - 100.000,000 +# 4000,000

Funkcié:
Ha a visszacsatoldjel az el6re beallitott FBricH értéke
folé kerll, a berendezés figyelmeztetést kild.
A 223-228-as Figyelmeztetd funkciok paraméterek
nem mikddnek az inditasi parancsot kdvetd gyorsitas
alatt és a leallitasi parancs vagy leallas kozben. A fi-
gyelmezteté funkcidk akkor aktivalédnak, amikor a ki-
meneti frekvencia eléri az ered6 referenciat. A jelki-
meneteket be lehet programozni, hogy figyelmeztet6é
jelet kildjenek a 46-os csatlakozon és a relé kimene-
ten keresztll. A Zart hurok visszacsatoldjel egységét
a 416-os Mértékegység paraméternél lehet beallitani.

Leiras:
Allitsa be a kivant értéket a visszacsatolojel-tartoma-
nyon (414-es Visszacsatolojel minimuma, FBuin és
415-6s Visszacsatoldjel maximuma, FBuax paramé-
ter) bell.

229 Kerilendod frekvencia savszélessége

Erték:

0 (OFF)—-100 Hz

Funkcié:
Egyes technolégiaknal el kell keriilni azokat a kimeneti
frekvenciakat, amelyen mechanikus rezonancia lép fel
arendszerben. Ezek a frekvenciak a 230-231-es, Ke-
riilendé frekvencia paraméterekkel adhatok meg. Ez-
zel a paraméterrel megadhaté a frekvenciak két
oldalara vonatkozo savszélesség.

# 0 Hz

Leiras:
Az itt megadott savszélességnél a 230-as, Keriilendd
frekvencia 1 és a 231-es, Keriilendé frekvencia 2 pa-
raméterek értéke kdzépértéknek szamit.

230 Keriil6 frekvencia 1 (FREQ. BYPASS 1)

231 Keriil6 frekvencia 2 (FREQ. BYPASS 2)

Erték:

0-1000 Hz

Funkcié:
Néhany rendszernél vannak olyan frekvenciak, me-
lyeket el kell kerilIni, mert mechanikai rezonancia
problémakat okoznak a rendszerben.

# 0,0 Hz

Leiras:
irja be az elkeriilendé frekvenciakat. Lasd még a 229-
es Elkertilé frekvencia, savszélesség paraméternél.

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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B Bemenetek és kimenetek

Digitalis bemenetek Csatl. sz. 181 191 27 29 33
par. sz. 302 303 304 305 307
Erték:
Nincs funkcié (NO OPERATION) [0] [0] [0] [0] 0]
Hibatorlés (RESET) [1] [1] [1] [1] [1]
Szabadonfutasu stop, inverz (MOTOR COAST INVERSE) [2] [2] [2] [2] [2]
Hibatorlés és szabadonfutas, inverz (RESET AND COAST INV.) [3] Bl #[31 I[3] [3]
Vészleallas, inverz (QUICK-STOP INVERSE) [4] [4] [4] [4] [4]
DC-fék, inverz (DC-BRAKE INVERSE) [5] [5] [5] [5] [5]
Stop, inverz (STOP INVERSE) [6] [6] [6] [6] [6]
Start (START) # (71 [7] [7] [7] [7]
Impulzusstart (LATCHED START) [8] [8] [8] [8] [8]
Iranyvaltas (REVERSING) 01 9 [9] [9] [9]
Start iranyvaltassal (START REVERSING) [10] [10] [10] [10] [10]
Start el6re (ENABLE FORWARD) A I 1 e O e A R
Start hatra (ENABLE REVERSE) 121 [121 (121 [121 [12]
Jog (JOGGING) [13] [131 [13] H [13]
[13]
Referenciabefagyasztas (FREEZE REFERENCE) [14] [14] [14] [14] [14]
Kimeneti frekvencia befagyasztasa (FREEZE OUTPUT) [15] [15] [15] [15]1 [19]
Fordulatszam-ndvelés (SPEED UP) [16] [16] [16] [16] [16]
Fordulatszam-csokkentés (SPEED DOWN) 171 Q71 71 Q71 (7]
Gyorsitas (CATCH-UP) [191 [191 [191 [191 [19]
Lassitas (SLOW-DOWN) [20] [20] [20] [20] @[20]
2. rampa (RAMP 2) [21] [21] [21] [21] [21]
Bels6 referencia, LSB (PRESET REF, LSB) [22] [22] [22] [22] @[22]
Bels6 referencia, MSB (PRESET REF, MSB) [23] [23] [23] [23] [23]
Bels6 referencia be (PRESET REFERENCE ON) [24] [24] [24] [24] [24]
Termisztor (THERMISTOR) [25] [25] [25] @[25]
Preciz stop, inverz (PRECISE STOP INV.) [26] [26]
Preciz start/stop (PRECISE START/STOP) [27] [27]
Impulzusreferencia (PULSE REFERENCE) [28]
Impulzus-visszacsatoldjel (PULSE FEEDBACK) [29]
Impulzusbemenet (PULSE INPUT) [30]
Setup kivalasztasa, Isb (SETUP SELECT LSB) [311  [31]1 [31] [31] [31]
Setup kivalasztasa, msb (SETUP SELECT MSB) [32] [32] [32] [32] [32]
Hibatdrlés és start (RESET AND START) [33] [33] [33] [33]1 [33]

Szamlalsinditd impulzus (PULSE COUNTER START) [34] [34]

1. A 18-as és a 19-es csatlakozo 6sszes funkcidjat egy
megszakito vezeérli, igy a valaszidé hosszu tava pon-
tossaga allandd. Hasznalhaté inditashoz/ledllitashoz,
setupvaltashoz, kuléndsen pedig a digitalis alapbeal-
litsok megvaltoztatasahoz, vagyis ahhoz, hogy egy
reprodukalhaté leallasi pontot adjunk meg frekvencia-
elhuzas hasznalatakor. Tovabbi tudnivaldkat a preciz
stop miikddésétismertetd VLT 2800 Precise Stop Inst-
ruction (M1.28.CX.02) dokumentum tartalmaz.

Funkcié:
A 302-307-es, Digitalis bemenetek paraméterekkel a
digitalis bemenetekkel kapcsolatos funkciok kozil va-
laszthat (18—33-as szamu csatlakozok).

Leiras:
Nincs funkcié: a frekvenciavalté nem reagal a csatla-
kozoéra kuldott jelekre.

Hibatérlés: a frekvenciavalto hibatoriése vészjelzés
utan; bizonyos vészjelzések (leoldas blokkolassal)
esetén ez azonban csak ugy lehetséges, ha elébb le-,

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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majd visszakapcsolja a halozati tapot. Lasd a Figyel-
meztetések és vészjelzések tablazatat. A hibatorlés a
jel felfutasi szakaszaban aktivalodik.

Szabadonfutasu stop, inverz: a frekvenciavalté azon-
nal elengedi a motort (a kimeneti tranzisztorok kikap-
csolnak), és a motor szabadon fut a leallasig. Logikai
,0” érték esetén a motor a leallasig szabadon fut.

Hibatérlés és szabadonfutés, inverz: a motor szabad-
onfutasa egyutt aktivalodik a hibatorléssel. Logikai ,0”
érték esetén a motor leallasig szabadon fut, és meg-
térténik a hibatorlés. A hibatorlés a jel lemend agaban
aktivalodik.

Vészleallas, inverz: a 212-es, Vészleéllasi rampaidé

paraméterben beallitott vészleallasi rampa aktivalasa.
Logikai ,0” érték esetén vészleallas kdvetkezik be.

DC-fék, inverz: a motor leallitasa, egy idére egyen-
aram ala helyezve azt; lasd a 126-os, 127-es és 132-
es, DC-fék paramétereket. Ez a funkcié csak akkor
aktiv, ha a 126-os, DC-fék ideje és a 132-es, DC-fék
feszliiltsége paraméterek értéke kilénbdzik 0-tdl. Lo-
gikai ,0” érték esetén DC-fékezés torténik.

Stop, inverz: logikai ,0” érték esetén a készlilék a ki-
valasztott rampa szerint ledllitja a motort.

Eqgyik fenti stop parancs sem alkalmas a
késziilék javitasi munkahoz térténd kikap-
csolasara. Ne feledje, hogy egyenaramu
buszcsatlakozé hasznalata esetén a frek-
venciavalté az L1-en, L2-n és L 3-on Kiviil
tovabbi fesziiltségbemenetekkel is ren-
delkezik. Ellenérizze, hogy valamennyi fe-
szlltségbemenet aramtalanitva volt-e az
el6irt ideig (4 percig), mielétt megkezddd-
nek a javitasi munkak.

Start. inditasi/leallitasi parancs. Logikai ,1” = start, lo-
gikai ,0” = stop.

Impulzusstart. a bemenetre kapcsolt (min. 14 ms hos-
szU) impulzus elinditja a motort, hacsak nem érkezett
stop parancs. A motor a Stop, inverz parancs révid
idére torténd aktivalasaval allithato le.

Iranyvaltas: a motortengely forgasiranyvaltasara szol-
galé bemenet. A logikai ,0” nem eredményez irany-
valtast. A logikai ,1” iranyvaltast eredményez. Az
iranyvalto jel csak a forgasiranyt forditja meg, 6nma-
gaban nem jelent start parancsot. Zart hurku folya-
matszabalyozéas esetén a funkcié nem aktiv. Lasd
még a 200-as, Kimeneti frekvenciatartomany/irany pa-
ramétert is.

Start irdnyvaltassal. start/stop és iranyvaltasi parancs
egyideji kiadasara hasznalhato. Ezzel egyszerre mas
start parancs nem adhaté ki. Ha a 18-as bemeneten
impulzusstart van kivalasztva, akkor iranyvaltasos
impluzusstartként mikodik. Zart hurkd folyamatsza-
balyozas esetén nem hasznalhat6. Lasd még a 200-
as Kimeneti frekvenciatartomany/irany paramétert is.

Start elbre: inditaskor a motor csak az éramutato ja-
rasanak megfelel6 iranyba tud forogni. Zart hurkud fo-
lyamatszabalyozas esetén ne hasznalja.

Start hatra: inditaskor a motor csak az éramutato ja-
rasaval ellenkez6 iranyba tud forogni. Zart hurkd fo-
lyamatszabalyozas esetén ne hasznalja. Lasd még a
200-as, Kimeneti frekvenciatartomany/irany parameé-
tert is.

Jog hasznalatakor a frekvenciavalto kilép a szabalyo-
zasbal, és a jogfrekvenciaval forgatja a motort, melyet
a 213-as, Jogfrekvencia paraméterben lehet beallita-
ni. A jog a start parancstol fliggetlenul aktiv, csak a
Szabadonfutasu stop, a Vészleallas és a DC-fék pa-
raméterek nyomjak el.

Referenciabefagyasztas: a referencia pillanatnyi érté-
kének rogzitése, mely ezutan csak a Fordulatszam-
noévelés és a Fordulatszam-csékkentés paranccsal
modosithatd. Ha a Referenciabefagyasztas aktiv, a
készilék stop parancs utan és haldzatkiesés esetén is
megtartja az értéket.

Kimeneti frekvencia befagyasztasa: a kimeneti frek-
vencia pillanatnyi értékének rogzitése (Hz-ben). A ki-
meneti frekvenciat ekkor csak a Fordulatszam-néve-
lés vagy a Fordulatszam-cs6kkentés paranccsal lehet
megvaltoztatni.
| Figyelem!

": Ha a Kimeneti frekvencia befagyasztasa

q aktiv, a frekvenciavaltét csak a Motor-sza-
badonfutas, a Vészleallas és a DC-fék
parancsokkal lehet leallitani digitalis be-
meneten keresztul.

A Fordulatszam-n6velés és a Fordulatszam-cs6kken-
tés paranccsal digitalisan szabalyozhat6 a fordulat-
szam. Ez a funkcié csak akkor aktiv, ha a Referenci-
abefagyasztas vagy a Kimeneti frekvencia befagyasz-
tasa parancsot valasztotta.

Aktiv Fordulatszam-novelés esetén névekedni, aktiv
Fordulatszam-csbkkentés esetén pedig csdkkenni fog
a referencia vagy a kimeneti frekvencia. A kimeneti
frekvencia a 209-210-es, 2. rAmpa paraméterben el6-
re beallitott rampaiddék szerint valtozik.

Egy impulzus (min. 14 ms hosszu logikai ,1” érték,
majd min. 14 ms szinetidd) 0,1%-os referenciavalto-

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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zast vagy 0,1 Hz-es kimenetifrekvencia-valtozast
eredményez. Példa:

Csatl | Csatl. |Ref.befagy./ Funkcio
.29 | : 33 |kim.befagy.
0 0 1 Nincs ford.sz.-valtozas
0 1 1 Fordulatszam-novelés
1 0 1 Fordulatszam-csok-
kentés
1 1 1 Fordulatszam-csok-
kentés

A Referenciabefagyasztas akkor is megvaltoztathato,
ha a frekvenciavalté mar leallt. A késztlék a referencia
értékét a haldzati fesziiltség kikapcsolasa esetén is
meg6rzi.

Gyorsitas/Lassitas: ez a parancs a 219-es, Gyorsitasi/
lassitasi referencia paraméterben beprogramozott
szazalékkal néveli vagy csokkenti a referenciaértéket.

Lassitas |Gyorsitas Funkcio
0 0 Valtozatlan fordulatszam
0 Novekedés %-ban
1 0 Csokkenés %-ban
1 1 Csokkenés %-ban

2. rampa: ezzel a paranccsal az 1. rampa (207-es és
208-as paraméterek) és a 2. rampa (209-es és 210-es
parameéterek) k6zott valthat. A logikai ,,0” az 1. rampat,
a logikai ,1” a 2. rampat valasztja.

Belsé referencia, Isb és Belsé referencia, msb: itt a
négy elére beallitott referencia egyikét valaszthatja ki,
lasd az alabbi tablazatot:

Belsé ref. Belsé ref. Funkcié
msb Isb
0 0 1. bels6 ref.
0 1 2. belsé ref.
1 0 3. belso ref.
1 1 4. belso ref.

Belsé referencia be: valtas a kiilsd és a belsd referen-
cia kozott, feltéve hogy a 214-es, Referenciatipus pa-
raméter beallitasa Kilsé/belsd [2]. Logikai ,0” esetén
a kulsé referenciak lesznek aktivak, logikai ,1” esetén
pedig a négy belsd referencia egyike, a fenti tablazat
alapjan.

Termisztor: a motor (esetleg integralt) termisztora mo-
tor tulmelegedése esetén le tudja allitani a frekvenci-
avaltot. A kikapcsolasi érték 3 kQ.

R
[a]

4000

3000

1330

~—

s[C]

-20°C -5C

+5°C
175HA185.10

Ha a motorban Klixon hékioldd kapcsol6 van, azt is
erre a bemenetre kell kapcsolni. Ha a motorok parhu-
zamosan mikdodnek, a termisztorokat/hékioldé kap-
csolokat sorba lehet kapcsolni (6sszellendllas < 3 kQ).
A 128-as, Motor hévédelme paraméternél a Termisz-
tor figyelmeztetés [1] beallitast vagy a Termisztor lea-
llitas [2] beallitast kell valasztani, és a termisztort egy
digitalis bemenet és az 50-es csatlakoz6 kézé (+ 10 V
aramellatas) kell bekétni.

EE
| |
50| +10V
185NA077.10
Preciz stop, inverz: ismételt stop parancsnal nagyfoku
pontossag érhetd el ezzel a paranccsal. Logikai ,0”

esetén a motor fordulatszama nullara fékezédik a ki-
valasztott rampa szerint.

Preciz start/stop: ismételt start és stop parancsnal
nagyfoku pontossag érhet6 el ezzel a paranccsal.

Impulzusreferencia: valtozé frekvenciaju referencia
esetén valassza ki ezt a funkciot. A 0 Hz megfelel a
204-es, Minimalis referencia, Refuin paraméternek. A
327-es, Impulzusreferencia/visszacsatolojel paramé-
terben beallitott frekvencia megfelel a 205-6s, Maxi-
malis referencia, Refuax paraméternek.

Impulzus-visszacsatolojel: valtozo frekvenciaju vis-
szacsatolodjel esetén valassza ezt a funkciét. A vissza-
csatolojel-frekvencia a 327-es, Impulzusreferencia/
visszacsatoléjel paraméterben van beallitva.

Impulzusbemenet: egy megadott szamu impulzus
eredményeként preciz stopnak kell bekdvetkeznie;
lasd még a 343-as, Preciz stop és a 344-es, Szamlalo
értéke paramétert.

Setup kivalasztasa, Isb és Setup kivalasztasa, msb:
segitséglkkel lehet a négy setup valamelyikét kiva-
lasztani. Ehhez a 004-es paramétert Multisetup érték-
re kell allitani.

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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Hibatérlés és start. start funkcidként hasznalhaté. Ha
a digitalis bemenetre 24 V-ot csatlakoztatunk, az hi-
batorlést végez a frekvenciavalton, és a késziilék fel-
rampéazza a motort az elére beallitott belsé referenci-
aértékre.

Szamlaloindité impulzus: a szamlalé stop szekvenci-
aja indithat6 el egy impulzussal. Az impulzus legalabb
14 ms hosszu legyen, de nem lehet hosszabb a szam-
lal6 id6tartamanal. Lasd még a 343-as paramétert és
az MI28CXYY jell utmutatét.

53-as csatlakoz6, analég bemeneti fe

308 L
sziiltség

(Al [V]I53FUNCT.)

Erték:

Nincs funkcié (NO OPERATION) [0]

# Referencia (reference) [1]

Visszacsatolojel (feedback) [2]

Szaltérité (WOBB.DELTA FREQ [%]) [10]
Funkcio:

Ezzel a paraméterrel lehet bedllitani az 53-as csatla-
kozéhoz kapcsolodo funkcidt. A bemeneti jel skalgja a
309-es, 53-as csatlakoz6 skalaminimuma és a 310-es,
53-as csatlakoz6 skalamaximuma paraméterben van
beallitva.

Leiras:
Nincs funkcié [0]. A bemenetre érkez6 analdg vezér-
I6jelekre a frekvenciavaltd nem reagal. Referencia [1].
A bemenetre kapcsolt analég jellel valtoztathat6 a re-
ferencia értéke. Ha tébb bemenethez is kapcsol refe-
renciajelet, azok 6sszeadddnak.Ha egy feszlltség-
visszacsatoldjel van bekoétve, valassza a Visszacsa-
toljel [2] beallitast a 53-as csatlakozén.
Szaltérits [10]
A deltafrekvencia az analdg bemenettel szabalyozha-
t6. Ha a WOBB.DELTA FREQ van kivalasztva analég
bemenetként, (308-as vagy 314-es par.), akkor a 702-
es paraméterben kivalasztott érték az analog bemenet
100%-a.
Példa: analdég bemenet = 4-20 mA, deltafrekvencia
(702-es par.)=5Hz—>4 mA=0Hzés 20 mA =5 Hz.
E funkci6 kivalasztasa esetén olvassa el a tovabbi tud-
nivaldkat a MI28JXYY szaltérit6-utmutatdban.

309 53-as csatlakozo6 skala min.

Erték:

0,0 - 10,0 Volt

Funkcié:
Itt allithatja be a referencia minimumhoz vagy a vis-
szacsatoldjel minimumhoz (204-es Referencia mini-
mum, Refuin | 414-es Visszacsatolbjel minimum,
FBwin paraméter) tartozé jelértéket.

# 0,0 Volt

Leiras:
Allitsa be a kivant voltértéket. A pontossag ndvelésé-
hez a szamitasnal vegyik figyelembe a hosszu jelka-
belek miatti feszlltségveszteséget. Ha szeretné hasz-
nalni az Elénulla miiveletet (317-es Elénulla éledési
id6 és 318-as Elénulla miivelet paraméter), ezt az ér-
téket 1 Voltnal tébbre kell allitani.

310 53-as csatlakoz6 skala max.

Erték:
0-10,0 Volt
Funkcié:
Itt allithatja be a referencia maximumhoz vagy a vis-
szacsatoldjel maximumhoz (205-0s Referencia maxi-
mum, Refuax | 414-es Visszacsatoléjel maximum,
FBumax paraméter) tartozo jelértéket.

# 10,0 Volt

Leiras:
Allitsa be a kivant voltértéket. A pontossag ndvelésé-
hez a szamitasnal vegyik figyelembe a hosszu jelka-
belek miatti feszlltségveszteséget.

60-as csatlakozd,
(aram)

314 analég bemene

(Al [mA] 60 FUNCT.)

Erték:

Nincs funkcio (no operation) [0]

Referencia (reference) [1]

#* Visszacsatolojel (feedback) [2]

Szaltérité (WOBB.DELTA FREQ [%]) [10]
Funkcié:

Ezzel a paraméterrel lehet valasztani a 60-as beme-
netnél elérhet6 kildnb6z6 funkciok kodzil. A bemeneti
jel skalajat a 315-0s, 60-as csatlakozé skalaminimu-

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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ma és a 316-0s, 60-as csatlakozé skalamaximuma
paraméterrel lehet beallitani.

Leiras:
Nincs funkcié [0]. A bemenetre érkezd analog vezér-
I6jelekre a frekvenciavaltdé nem reagal. Referencia [1].
A bemenetre kapcsolt analég jellel valtoztathaté a re-
ferencia értéke. Ha t6bb bemenethez is kapcsol refe-
renciajelet, azok 6sszeadddnak.
Ha egy aram-visszacsatoldjel van bekotve, valassza a
Visszacsatoléjel [2] bedllitast a 60-as csatlakozoén.
Szaltérits [10]
A deltafrekvencia az analég bemenettel szabalyozha-
t6. Ha a WOBB.DELTA FREQ van kivalasztva analég
bemenetként (308-as vagy 314-es par.), akkor a 702-
es paraméterben kivalasztott érték az analdég bemenet
100%-a.
Példa: analég bemenet = 4-20 mA, deltafrekvencia
(702-es par.)=5Hz >4 mA=0Hz és 20 mA =5 Hz.
E funkci6 kivalasztasa esetén olvassa el a tovabbi tud-
nivaldkat a MI28JXYY szaltérit6-utmutatoban.

315 60-as csatlakozo skalaminimuma

Erték:

0,0-20,0 mA

Funkcio:
Ezzel a paraméterrel a referencia vagy a visszacsato-
I6jel minimumahoz (204-es, Referencia minimuma,
Refuin 1414-es, Visszacsatoldjel minimuma, FBuiN )
tartozé jelérték allithatd be.

# 4,0 mA

Leiras:
Allitsa be a kivant aramértéket. Ha szeretné hasznalni
az idétullépés funkcioét (317-es, Idétullépés és 318-as,
Idétallépés utani funkcié paraméter), ezt az értéket 2
mA-nél nagyobbra kell allitani.

316 60-as csatlakozo skala max.

Erték:

0,0-20,0 mA

Funkcio:
Ebben a paraméterben allithaté be a maximalis refe-
renciaértéknek (205-6s Referencia maximum,
Refuax par.) megfelel jelérték.

# 20,0 mA

Leiras:
Allitsa be a kivant aramértéket.

317 Elénulla éledési id6

Erték:

1-99s # 10 s
Funkcié:

Ha az 53-as vagy 60-as bemeneti csatlakozokra csat-
lakoztatott referencia- vagy visszacsatoldjel az itt be-
allitott ideig kisebb, mint a skala minimuma, mikodés-
be lép a 318-as Elénulla miivelet paraméternél
kivalasztott mlvelet. Ez a mlivelet csak akkor aktiv, ha
a 309-es 53-as csatlakozo skala min. paraméternél az
erték nagyobbra van beallitva, mint 1 Volt , vagy ha a
315-0s 60-as csatlakozo skala min. paraméternél 2
mA-nél nagyobb érték van beallitva.

Leiras:
Allitsa be a kivant idét.

318 Idotallépés utani funkcio
Erték:
# Nincs funkcié (NO OPERATION) [0]

Kimeneti frekvencia befagyasztasa
(FREEZE OUTPUT FREQ.) [1]
Stop (stop) [2]
Jog (jog) (3]
Max. fordulatszam (MAX SPEED) [4]
Stop és leoldas (STOP AND TRIP) [5]

Funkcié:

Ezzel a paraméterrel valaszthatja ki, hogy milyen funk-
ci6 aktivalédjon idétullépés (317-es, Idétullépés para-
méter) esetén. Ha az idétullépés egybeesik a busz
idétullépésével (513-as, Buszkimaradas funkciéja pa-
raméter), a 318-as paraméterben beallitott idétullépési
funkcié aktivaladik.

Leiras:
Id6tallépés esetén
- befagyaszthat6 az aktualis frekvencia [1]
- a motor stop paranccsal megallithat6 [2]

- a kimeneti frekvencia a jogfrekvenciara allit-
hato [3]

- a kimeneti frekvencia a legnagyobb megen-
gedett értékre allithaté [4]

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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- a motor stop paranccsal torténd megallitasa
utan leoldas végezhet6 [5]

319 42-es csatlakozé analog kimenete

(AO 42 FUNCTION)

Erték:

Kikapcsolva (NO OPERATION) [0]

Kilsé referencia min.—max. 0-20 mA

(ref min-max = 0-20 mA) [1]

Kilsé referencia min.—max. 4-20 mA

(ref min-max = 4-20 mA) [2]

Visszacsatoldjel min.—max. 0—20 mA

(fb min-max = 0-20 mA) [3]

Visszacsatoldjel min.—max. 4—20 mA

(fb min-max = 4-20 mA) [4]

Kimeneti frekvencia 0—max 0—20 mA

(0-fmax = 0-20 mA) [5]

Kimeneti frekvencia 0—max 4—20 mA

(O-fmax = 4-20 mA) [6]
# Kimeneti aram 0—Iinv 0-20 mA

(0-iinv = 0-20 mA) [7]

Kimeneti aram 0—linv 4—20 mA

(0-iinv = 4-20 mA) [8]

Kimeneti teljesitmény 0-Pm,n 0—20 mA

(0-Pnom = 0-20 mA) [9]

Kimeneti teljesitmény 0—Pm,n 4—20 mA

(0-Pnom = 4-20 mA) [10]

Inverter-h6mérseéklet 20—-100 °C 0-20 mA

(TEMP 20-100 C=0-20 mA) [11]

Inverter-hdmérséklet 20-100 °C 4-20 mA

(TEMP 20-100 C=4-20 mA) [12]

Funkcié:

Az analodg kimenettel lehet megadni a feldolgozasi ér-
téket. Kétféle kimeneti jelet lehet valasztani: 0-20 mA
vagy 4-20 mA.

Ha a kimenetet fesziltségkimenetként (0—10 V) hasz-
nalja, kdsson egy 500 Q-os lehuzo-ellenallast a féve-
zetékre (55-0s csatlakozd). Ha a kimenetet aramki-
menetként hasznalja, a csatlakoztatott berendezések
eredd impedanciaja nem haladhatja meg az 500 Q-ot.

Leiras:
Kikapcsolva: Az analég kimenet nem hasznalhaté.
Kiils6 Refuin — Refuax 0—20 mA/4-20 mA.
Az eredd referenciaval aranyos kimeneti jelet kapunk
a minimalis referencia (Refwin) — maximalis referencia
(Refuwax) tartomanyon belul (204-es és 205-6s para-
méter).

FBumin — FBuax 0—20 mA/4—20 mA.

A visszacsatoldjellel aranyos kimeneti jelet kapunk a

minimalis visszacsatolojel (FBmin) — maximalis vissza-
csatolodjel (FBwmax) tartomanyon belil (414-es és 415-
Os paraméter).

O0—fuax 0—20 mA/4—-20 mA.

A kimeneti frekvenciaval aranyos kimeneti jelet ka-
punk a O—fuax (202-es, Kimeneti frekvencia felsé kor-
latja, fuax paraméter) tartomanyon beldil.

O—Iinv 0—20 mA/4—20 mA.
A kimeneti arammal aranyos kimeneti jelet kapunk a
O0—linv. tartomanyon beldl.

0-Pm,n 0—-20 mA/4-20 mA.

Az aktualis kimeneti teljesitménnyel aranyos kimeneti
jelet kapunk. A 20 mA megfelel a 102-es, Puv,n motor-
teljesitmény paraméter értékének.

0—-Temp.max 0—-20 mA/4—-20 mA.

A hitéborda aktualis hémérsékletével aranyos kime-
neti jelet kapunk. A 0/4 mA felel meg a 20 °C-nal
kisebb hiitbborda-h6mérsékletnek, a 20 mA pedig a
100 °C-nak.

323 1-3. relékimenet

(RELAY 1-3 FUNCT.)

Erték:

Nincs funkcié (no operation) [0]
# Uzemkész (unit ready) [1]

Engedélyezés/nincs figyelmeztetés (enable/

no warning) [2]

Uzemelés (RUNNING) [3]

Uzemelés referencian, nincs figyelmeztetés

(run on ref/no warn) [4]

Uzemelés, nincs figyelmeztetés

(RUNNING/NO WARNING) [5]
Referenciatartomanyon bellli Gzemelés,

nincs figyelmeztetés

(RUN IN RANGE/ NO WARN) [6]
Uzemkész — normal haldzati fesziiltség

(RDY NO OVER/UNDERVOL) [7]
Vészjelzés vagy figyelmeztetés

(ALARM OR WARNING) [8]
Aramkorlat, 221-es par. folotti aram

(Current limit) [9]
Vészjelzés (ALARM) [10]
fLow, 225-0s par. folotti kimeneti frekvencia
(above frequency low) [11]

fLow, 226-0s par. alatti kimeneti frekvencia  [12]

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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(below frequency high)

ILow, 223-as par. folotti kimeneti aram

(above current low) [13]
IHiGH, 224-es par. alatti kimeneti aram

(below current high) [14]
FBLow, 227-es par. folotti visszacsatoldjel

(above feedback low) [15]
FBHigH, 228-as par. alatti visszacsatoldjel

(under feedback high) [16]
Relé 123 (RELAY 123) [17]
Iranyvaltas (REVERSE) [18]
Tulmelegedés — figyelmeztetés (THERMAL
WARNING) [19]
Helyi miikodés (LOCAL MODE) [20]

Frekvencia tartomanyon kivul, 225/226-0s
par.

(out of freq range) [22]

Aram tartomanyon kiviil

(out of current range) [23]

Visszacsatolojel tartomanyon kivl

(out of fdbk. range) [24]

Mechanikus fék vezérlése

(Mech. brake control) [25]

Vezérlészo, 11. bit

(control word bit 11) [26]
Funkcié:

A relékimeneten keresztll lehet az aktualis allapotot
vagy figyelmeztetést megadni. A kimenet akkor akti-
valodik (1-2 zard), amikor egy adott feltétel teljesul.

Leiras:
Nincs funkcié: akkor valassza, ha azt szeretné, hogy
a frekvenciavaltd ne reagaljon a jelekre.

Uzemkész: a vezérlkartya kap tapfesziiltséget, a
frekvenciavalté izemkész.

Engedélyezés, nincs figyelmeztetés: a frekvenciavaltd
Uzemkész, de még nem kapott start parancsot. Nincs
figyelmeztetés.

Uzemelés: a frekvenciavalté megkapta a start paran-
csot, vagy a kimeneti frekvencia nagyobb, mint 0,1 Hz.
A lerampazas ideje alatt is aktiv.

Uzemelés referencién, nincs figyelmeztetés: a kime-
net elérte a referenciat.

Uzemelés, nincs figyelmeztetés: a frekvenciavaltd
start parancsot kapott. Nincs figyelmeztetés.

Uzemkész — normél halbzati fesziiltség: a vezérlékar-
tya tapfeszultség alatt van, a frekvenciavalté tizem-

kész, de nincs vezérldjel a bemeneteken. A halozati
feszultség a megengedett tartomanyon beldl van.

Vészjelzés vagy figyelmeztetés: a frekvenciavaltd
vészjelzést vagy figyelmeztetést ad.

Aramkorlat: a kimeneti aram nagyobb, mint az ILim
aramkorlat (221-es paraméter).

Vészjelzés: a kimenetet vészjelzés aktivalja.

frow, 225-6s par. fol6tti kimeneti frekvencia: a kimeneti
frekvencia nagyobb a 225-6s, Alsé figyelmeztet6 frek-
vencia, frow paraméterben megadott értékénél.

ILow fol6tti kimeneti aram: a kimeneti aram nagyobb a
223-as, Also figyelmeztetd aramérték, l.ow paramé-
terben megadott értékénél.

InicH alatti kimeneti aram: a kimeneti aram kisebb a
224-es, felsé figyelmezteté aramérték, IhicH paramé-
terben megadott értékénél.

FBLow folétti visszacsatoldjel: a visszacsatolojel na-
gyobb a 227-es, FBLow alsé figyelmeztetd visszacsa-
tolojel-érték paraméterben megadott értékénél.

FBricH alatti visszacsatoléjel: a visszacsatoldjel ki-
sebb a 228-as, FBHicH felsé figyelmeztetb visszacsa-
tolojel-érték paraméterben megadott értékénél.

Relé 123: csak a Profidrive-val 6sszefliggésben hasz-
nalatos.

Iranyvaltas: a relékimenet bekapcsol, ha a motor az
o6ramutato jarasaval ellentétes iranyban forog. Amikor
a motor az 6ramutat6 jarasaval egyezd iranyban forog,
az érték 0 V DC.

Tulmelegedés — figyelmeztetés: a hémérséklet a ha-
tarérték felett van a motorban vagy a frekvenciavalto-
ban, illetve a digitalis bemenethez csatlakoztatott
termisztornal.

Helyi miikédés: a kimenet akkor aktiv, ha a 002-es,
Helyi/tavvezériés paraméter Helyi vezérlés [1] értékre
van allitva.

Frekvencia tartomanyon kiviil: a kimeneti frekvencia a
225-0s és 226-0s paraméterben beallitott tartoma-
nyon kivil van.

Aram tartoményon kiviil: a motoraram a 223-as és
224-es paraméterben beallitott tartomanyon kivdl van.

Visszacsatolojel tartomanyon kiviil: a visszacsatolojel
a 227-es és 228-as paraméterben beallitott tartoma-
nyon kivul van.

Mechanikus fék vezériése: vezérelhet6 a kilsé me-
chanikus fék (lasd a VLT 2800 tervezéi segédletének
a mechanikus fék vezérlését targyald részét).

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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Referencialvisszacsatoléjel maximum

327 .
impulzus

(PULSE REF/FB MAX)
Erték:
150 - 67600 Hz

# 5000 Hz
Funkcié:

Ezzel a paraméterrel lehet beallitani azt a frekvencia

jelértéket, mely a 205-6s Referencia maximum,

Refuax paraméter maximalis értékéhez vagy a 415-

0s Visszacsatoldjel maximum, FBuax paraméter ma-

ximumeértékéhez tartozik.

Leiras:
Az impulzusjelet a 33-as bemenetre adhatjuk.

328 Maximalis impulzus 29

Erték:

150 - 67600 Hz

Funkcié:
Ez a paraméter a 205-6s Maximalis referencia,
Refuax paraméterben megadott maximalis értéknek,
vagy a 415-0s Visszacsatolojel maximum, FBuax pa-
raméterben megadott maximalis visszacsatoldjel ér-
tékének megfelelo jelérték beallitasara szolgal.

# 5000 Hz

Figyelem!

Csak DeviceNet hasznalata esetén van
értelme. Tovabbi részleteket az
MG90BXYY utmutatéban talal.

Digitalis/impulzus-kimenet, 46-os csat-

41
3 lakozo

Erték:
Uzemkész (UNIT READY) [0]
[0]-[20]-as paraméter: lasd: 323-as paramé-
ter

Impulzusreferencia (PULSE REFERENCE) [21]
[22]-[25]-06s paraméter: lasd: 323-as para-

méter

Impulzus-visszacsatoldjel (PULSE FEED-

Impulzusteljesitmény (PULSE POWER) [29]
Impulzus-hémérséklet (PULSE TEMP) [30]
Funkcié:

A digitalis kimeneten keresztil lehet tovabbitani az ak-
tualis allapotot vagy figyelmeztetést. A digitalis kime-
net (46-os csatlakozd) egy 24 V-os egyenaramu jelet
ad, ha a beallitott feltétel teljesul. A csatlakozo frek-
venciakimenet céljara is alkalmas.

A 342-es paraméter hatarozza meg az impulzus ma-
ximalis frekvenciajat.

Leiras:
Impulzusreferencia, Refuin — Refuax
Az eredd referenciaval aranyos kimeneti jelet kapunk
a minimalis referencia (Refuin) — maximalis referencia
(Refmax) tartomanyon belll (204-es és 205-6s para-
méter).

Impulzus-visszacsatoléjel, FBvin — FBuax

A visszacsatoldjellel aranyos kimeneti jelet kapunk a

minimalis visszacsatolojel (FBmin) — maximalis vissza-
csatoldjel (FBmax) tartomanyon belul (414-es és 415-
0s paraméter).

Kimeneti frekvencia, O—fuax

A kimeneti frekvenciaval aranyos kimeneti jelet ka-
punk a 0 — fuax tartomanyon belll (202-es, Kimeneti
frekvencia felsé korlatja, fuax paraméter).

Impulzusaram, 0 — Iinv.
A kimeneti arammal aranyos kimeneti jelet kapunk a 0
— Iinv. tartomanyon beldl.

Impulzusteljesitmény, 0 — Pun

Az aktualis kimeneti teljesitménnyel aranyos kimeneti
jelet kapunk. A 342-es paraméter megfelel a 102-es,
Motorteljesitmény, Pun paraméterben beallitott ért-

éknek.

Impulzus-hémérséklet, 0 — Temp.max
A hitéborda aktualis hémérsékletével aranyos kime-
neti jelet kapunk. 0 Hz felel meg a 20°C-nal kisebb
hitéborda hémérsékletnek, a 342-es paraméter érte-
ke pedig 100°C-nak.
| Figyelem!

": A 46-0s kimeneti csatlakozd DeviceNet

q esetén nem hasznalhaté. Minimalis kime-
neti frekvencia a frekvenciakimeneten =

BACK) [26] 16 Hz
Kimeneti frekvencia (PULSE OUTPUTF-
REQ) [27]
Impulzusaram (PULSE CURRENT) [28]
# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték

MG.27.A2.47 — AVLT ® a Danfoss bejegyzett védjegye.

43

o

“©
N
o
1S
©
—
(o)
e}
—

o



Danfits

VLT® 2800 sorozat

46-os digitalis kimenet, maximalis frek

342 vencia

Erték:

150 - 10000 Hz # 5000 Hz
Funkcio:

Ha a 46-os kimenetet impulzus kimenetnek hasznalja,
itt kell megadni a maximalis frekvenciat.

Leiras:
Allitsa be a kivant frekvenciat.

343 Preciz stop funkcio

(Precise stop)

Erték:
#* Preciz rampastop (normal) [0]
Szamlalo stop reszettel
(Count stop reset) [1]

Szamlalo stop reszet nélkl
(Counter stop no reset) [2]

Fordulatszam kompenzalt stop (Spd cmp

stop) [3]
Fordulatszam kompenzalt szamlalé stop re-
szettel

(Spd cmp cstop w. res) [4]
Fordulatszam kompenzalt szamlalé stop re-

szet nélkal

(Spd cmp cstop no res) [5]

Funkcié:
Ezzel a paraméterrel lehet megadni, hogy stop pa-
rancs esetén melyik leallasi mdvelet induljon el. Mind
a hat valasztasi lehetdség preciz stopot hajt végre, igy
biztositva a kivald ismétlési pontossagot.
A lehetbségek az alabbi maveletek kombinacioi.

Figyelem!

“: Az Impulzus start [8] beallitast nem hasz-
i nalhatja a preciz stop mivelettel.

Leiras:
A Preciz rampastop [0] lehetdséget akkor valassza,
amikor a stop pontnal nagy ismétlési pontossagot sze-
retne elérni.
Szamlalo stop. Impulzus start jel vétele utan a frek-
venciavalté szamolni kezdi a 33-as bemenetre adott
impulzusokat. A felhasznalo altal megadott impulzus-
szam elérésekor egy belsd stop parancs inditja a szo-
kasos rampaidd szerinti ledllast (208-as par.).

A szamlalé funkcid a start impulzus felfutd élére indul
(amikor stoprdl startra valt).

Fordulatszam kompenzalt stop. Az ugyanannal a
pontnal torténdé megallashoz hasznalhato, fliggetlentil
az aktuadlis fordulatszamtdl. A beérkezett stop jelet a
frekvenciavalté késlelteti, ha az aktualis fordulatszam
alacsonyabb a maximalis fordulatszamnal (Id. 202-es
par.).

Reszet. A Szamlalo stop és a Fordulatszam kompen-
zalt stop reszettel vagy anélkll is végrehajthato.
Szamlalo stop reszettel [1]. Minden preciz stopot ko-
vetden a 0 Hz-re torténd leallas ideje alatt szamlalt
impulzusok szama nullazédik.

Szamlalo stop reszet nélkiil [2]. A 0 Hz-re torténd lea-
llas ideje alatt szamlalt impulzusok szama kivonasra
kerul a 344-es paraméterben megadott szamlalo ér-
tékbaol.

344 Szamlalo értéke

Erték:

0-999 999

Funkcio:
Itt allithaté be az integralt preciz stop funkcional (343-
as paraméter) hasznalt szamlalé értéke.

# 100 000 impulzus

Leiras:
A gyari beallitas 100 000 impulzus. A 33-as csatlako-
z0n regisztralhato legnagyobb frekvencia (max. fel-
bontas) 67,6 kHz.

349 Rendszer késleltetési ido

(Speed comp delay)
Erték:
0 ms - 100 ms

# 10 ms
Funkcié:

Ebben a paraméterben allithatja be a felhasznalo a

rendszer késleltetési idejét (érzékeld, PLC stb.). Ha

fordulatszam kompenzalt stopot futtat, a kilénb6z8

frekvenciaknal a késleltetési id6 nagy mértékben be-

folyasolni fogja a stop lezajlasanak médjat.

Leiras:
A gyari beallitas 10 ms. Ez azt jelenti, hogy feltételez-
zuk, hogy az érzékel6hoz, PLC-hez és mas hardver-
hez képest a teljes késleltetés ezzel az értekkel
egyenld.

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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Figyelem!

'l: Csak a fordulatszam kompenzalt stop
i esetében aktiv.
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m Kiilonleges funkciok

400 Fékezési méd

(Brake function)

Erték:

Kikapcsolva (off) [0]
Ellenallasos fék

(Resistor) [1]
AC fék (AC Brake) [4]
Terhelés megosztas (load sharing) [5]

A gyari beallitas a berendezés tipusatdl fiigg.

Funkcié:
Ellenallasos fék [1]: akkor valassza, ha a frekvencia-
valtéban integralt fékellenallas van, és a fékellenallas
a 81-es, 82-es terminalra van csatlakoztatva. Na-
gyobb kozvetitd zarlati feszlltség engedélyezett a fé-
kezés soran (generalt miikddés), ha van bekotve
fékellenallas.
AC fék [4] ezzel a beallitassal lehet javitani a fékezést
anélkul, hogy fékellenallast csatlakoztatna. Kérjuk, ve-
gye figyelembe, hogy az AC fék [4] nem olyan haté-
kony, mint a Ellenallasos fék [1].

Leiras:
Valassza az Ellenallasos fék[1] beallitast, ha csatla-
kozatott fekellenallast.
Valassza az AC fék [4] beallitast, ha rovid idejl ge-
neralt terhelés jelentkezik. Lasd a 144-es AC fék er6-
sités paramétert a fékbeallitashoz.

Valassza a Terhelés megosztas [5] beallitast, ha ezt
szeretné hasznaini.
' Figyelem!
“: A valtozasok addig nem lépnek érvénybe,
i amig nem fesziltségmentesiti a berende-
zést, majd nem helyezi ismét fesziiltség
ala.

405 Hibatorlés (Reset)

(reset mode)

Erték:
# Kézi reset (manual reset) [0]
Automatikus hibatorlés egyszer
(AUTOMATIC x 1) [1]
Automatikus hibatorlés 3-szor
(AUTOMATIC x 3) [3]
Automatikus hibatorlés 10-szer [10]

(AUTOMATIC x 10)

Hibatorlés halézathiba esetén
(RESET AT POWER UP) [11]

Funkcié:

Ennél a paraméternél lehet kivalasztani, hogy egy hi-
bat kdvetd hibatdrlés és Ujrainditds manualisan tor-
ténjen, vagy a frekvenciavalté automatikusan hajtsa
végre ezeket a funkciokat. Tovabba meg lehet adni,
hogy az Ujrainditast hanyszor kisérelje meg a beren-
dezés. Az egyes probalkozasok kozotti idét a 406-os
Automatikus Ujrainditasi id6 paraméternél lehet me-
gadni.

Leiras:
Ha a Kézi reset [0] beallitast valasztja, a hibatorlést a
[STOP/RESET] gombbal, a digitalis bemeneten vagy
a soros kommunikaciés porton keresztil hajthatja vég-
re. Ha azt szeretné, hogy a frekvenciavalté automati-
kusan hajtsa végre a hibatorlést és az ujraindulast egy
hiba utan, valassza az [1], [3] vagy [10] beallitast.
Ha a Hibatériés inditaskor [11] bedllitast valasztja, a
frekvenciavaltod halozati hiba utan fog hibatorlést vég-
rehajtani.

A motor figyelmeztetés nélkil tjraindul-
hat.

406 Automatikus ujrainditasi id6

(autorestart time)

Erték:

0-10s

Funkcié:
Ennél a paraméternél lehet beallitani az automatikus
Ujrainditasok kozotti id6t. Feltétele, hogy az automati-
kus hibatorlést valassza ki a 405-6s Hibatérlési mo-
dok paraméternél.

# 5s

Leiras:
Allitsa be a kivant idét.

409 Leallas késleltetés aramkorlat elérése

kor, lum

(trip delay cur.)

Erték:

0-60s (61=Kl) # K|

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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Funkcié:
Ha a frekvenciavalto észleli, hogy a kimeneti aram
elérte az lum (221-es Aramkorlat paraméter) aram-
korlatot, és az el6re beallitott ideig a korlat felett ma-
rad, a frekvenciavaltd kikapcsol. Hasznalhat6 a be-
rendezés megvédésehez, példaul ahhoz, hogy az
ETR megvédje a motort.

Leiras:
Hatarozza meg, hogy a frekvenciavalté milyen hosszu
ideig engedje az ILim aramkorlat tullépését, miel6tt ki-
kapcsol. Kikapcsolt allapotban a 409-es Leéllas kés-
leltetés az I.im dramkorlat elérésekor paraméter nem
mikodik, azaz nem kapcsol ki.

411 Switching frequency

| (Switchfreq)
Erték:
3000 - 14000 Hz (VLT 2803 - 2875)
3000 - 10000 Hz (VLT 2880 - 2882)
Funkcié:
A beallitott érték az inverter kapcsolasi frekvenciajat
hatarozza meg. A kapcsolasi frekvencia megvaltozta-
tasaval csokkentheti a motor akusztikus zajat.

Leiras:
Amikor a motor mlkaodik, a kapcsolasi frekvencia a
411-es Kapcsolasi frekvencia paraméterben megha-
tarozott értékkel valtozik, amig a motor el nem éri a
lehetd legalacsonyabb mikddési zajszintet.

# 4500 Hz
# 4500 Hz

Figyelem!

A frekvenciavalto kimeneti frekvencigja
sosem lehet nagyobb a kapcsolasi frek-
vencia 1/10-énél.

Figyelem!

A kapcsolasi frekvencia automatikusan
csokken a terhelés fliggvényében. Lasd a
Hd&fokfiiggd kapcsolasi frekvencia bealli-
tast a Specialis kérilmények pontnal.
Ha az LC-sziir6vel beallitast valasztja a
412-es paraméternél, a legkisebb kap-
csolasi frekvencia 4,5 kHz.

412 Valtoz6 kapcsolasi frekvencia

(Var carrier freq.)

Erték:

# LC-sz(r6 nélkll (WITHOUT LC-FILTER) [2]
LC-szirbvel
(LC-filter connected) [3]
Funkcié:

Ezt a paramétert LC-sziir6vel értékre kell allitani, ha
a frekvenciavalté és a motor kézé LC-sz(ir6 van csat-
lakoztatva.

Leiras:
LC-szirével [3] beallitast kell valasztani, ha a frekven-
ciavaltd és a motor kozé LC-sz(ir6 van csatlakoztatva,
mert masképp a frekvenciavalté nem tudja megvédeni
az LC-szlir6t.

"

413 Talmodulacidé

(OVERMODULATION)

Erték:

Figyelem!
Ha kivalasztja az LC-sz(ir6t, a kapcsolasi
frekvencia 4,5 kHz-re valtozik.

Ki (off) [0]
# Be (on) (1
Funkcio:

Ennél a paraméternél lehet beallitani, hogy szeretne-
e tulmodulaciét alkalmazni a kimeneti feszulltségnél.

Leiras:

Ki [0] beallitast valassza, ha nem szeretne tulmodula-
ciot alkalmazni a kimeneti fesztiltségnél, ami azt je-
lenti, hogy a motortengelynél nem lesz nyomateklik-
tetés. Ez pl. daraldgépeknél lehet el6nyds beallitas.
Be [1] bedllitast valassza, ha a halozati fesziltségnél
nagyobb kimeneti fesziiltséget szeretne elérni (max.
5%).

414 Visszacsatol6jelminimuma, FBmin

(Min. feedback)
Erték:
-100.000,000 - 415-6s par. FBmax

# 0,000

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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Funkcié:
A 414-es Visszacsatol6jel minimuma, FBuiv és a 415-
Os Visszacsatoldjel maximuma, FB uax paraméterek-
kel beskalazhato az érzékeld visszacsatoldjele
(aram-/feszultségjel), igy a kijelz6n a mért mennyiség
jelenithetd meg.

Leiras:
Allitsa be a képernyén mutatandé visszacsatoldjel mi-
nimumot, mely a kivalasztott visszacsatoldjel beme-
neten érkezd jelhez kapcsolddik (308/314-es Analég
bemenetek paraméterek).

415 Visszacsatoléjel maximuma, FBmax
Erték:
FBmin - 100.000,000
Funkcié:
Lasd a 414-es Visszacsatoléjel minimuma, FBuin pa-
raméter leirasat.

# 1500,000

Leiras:
Allitsa be azt az értéket, melynek a képernyén meg kell
jelenni, ha a kivalasztott visszacsatoldjel bemeneten
(308/314-es Analog bemenetek paraméter) a vissza-
csatolojel elérte a maximumot.

416 Mértékegységek

(REF/FEEDB. UNIT)

Erték:

# Nincs egység (No unit) [0]
% (%) [1]
ppm (ppm) (2]
rpm (rpm) [3]
bar (bar) [4]
1/min (CYCLE/MI) [5]
impulzus/s (PULSE/S) [6]
egység/s (UNITS/S) [7]
egység/min (UNITS/MI) [8]
egység/h (Units/h) [9]
°C(°C) [10]
Pa (pa) [11]
I/s (I/s) [12]
m?3/s (m3/s) [13]
I/min (I/m) [14]
m3/min (m3/min) [15]

I/h (I/h) [16]
m3/h (m3/h) [17]
ka/s (kg/s) [18]
kg/min (kg/min) [19]
kag/h (kg/h) [20]
t/min (T/min) [21]
t/h (T/h) [22]
m (m) [23]
Nm (nm) [24]
m/s (m/s) [25]
m/min (m/min) [26]
°F (°F) [27]
hi wg (in wg) [28]
gal/s (galls) [29]
lab%/s (ft3/s) [30]
gallon/min (gal/min) [31]
lab3/min (Ft3/min) [32]
gallon/h (gal/h) [33]
lab3/h (Ft3/h) [34]
font/s (Ib/s) [35]
font/min (font/min) [36]
font/h (font/h) [37]
font 1ab (Ib ft) [38]
lab/s (ft/s) [39]
lab/min (ft/min) [40]
psi (Psi) [41]
Funkcié:

Valassza ki a kijelz6n megjelenitendé mértékegyseé-
get. Amértékegységet akkor irja ki a készilék, ha LCP
vezérl6egység van csatlakoztatva, és ha a Referencia
[egyséq] [2] bedllitast vagy a Visszacsatoldjel [egy-
ség] [3] bedllitast valasztotta a 009-012-es, Kijelzés
paraméterek valamelyikében és Kijelz6 moédban. A
mértékegységet a készulék a Zart hurok beallitasnal
is hasznalja a Minimalis/maximalis referencia és a Mi-
nimalis/maximalis visszacsatoléjel egységeként.

Leiras:
Valassza ki a referencia és a visszacsatolojel mérté-
kegységeét.

l Figyelem!
'.: A 417-421-es paramétereket csak akkor
i hasznalhatja, ha a 100-as Konfiguracié

paraméternél a Zart hurka fordulatszam-
Sszabalyozas [1] bedllitast valasztotta.

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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Erték:

0,000 (KI) - 1,000

Funkcié:
Az aranyossagi tényezd meghatarozza az alapjel és a
visszacsatoldjel kildnbségeként adédo hibajel erési-
tési aranyat.

# 0,010

Leiras:
Nagymeértéki erdsitéssel gyors szabalyozas érhet6 el,
de tul nagy érték beallitasa esetén a rendszer elveszt-
heti stabilitasat.

418 Fordulatszam PID integralasi id6

(SPEED int. time)

Erték:

20,00 - 999,99 ms (1000 = Kl)

Funkcio:
Az integralasi id6 meghatarozza a hibakorrekcié ide-
jét. Minél nagyobb a hiba, az integrator erésitése annal
gyorsabban né. Az integralasi idé az az id6, melyre az
integratornak sziiksége van, hogy ugyanakkora valto-
zast érjen el, mint az aranyos erésités.

# 100 ms

Leiras:
Rovid integralasi id6vel gyors lesz a szabalyozas. Tul
révid id6 esetén azonban a rendszer elvesztheti sta-
bilitdsat. Ha az integralasi id6 hosszu, a referenciajel-
tél valo eltérés megndhet, mert a szabalyozas lelassul.

419 Fordulatszam PID differencialasi id6

(SPEED diff. time)

Erték:

0,00 (KI) - 200,00 ms

Funkcio:
A differencialé tag allando hibara nem reagal. Csak
akkor makaodik, ha a hiba valtozik. Minél gyorsabban
valtozik a hiba, annal nagyobb erével Iép kdzbe a dif-
ferenciald tag. Az er@sités aranyos a hiba valtozasi
idejével.

# 20,00 ms

Leiras:
Gyors szabalyozashoz hosszabb differencialasi idére
van szlkség. Tul hosszu id6 esetén azonban a rend-
szer elvesztheti stabilitasat. Ha a differencialasi idé 0
ms, a funkcid nem mikodik.

420 Fordulatszam PID D-erdsitési korlat

Erték:

5,0-50,0

Funkcié:
A differencialo tag erdsitését korlatozni lehet. Mivel az
er@sités mértéeke magasabb frekvenciaknal novek-
szik, a korlatozasa hasznos lehet. Ezaltal alacsony
frekvenciaknal (a hibavaltozas lassu) a hibavaltozas
differencialhanyadosaval egyenesen aranyos lesz az
erésités, mig magasabb frekvencidaknal az er8sités al-
land6 nagysagu lesz.

# 5,0

Leiras:
Valassza ki a kivant er6sitési korlatot.

421 Fordulatszam PID alulatereszté sziiré

Erték:

20 - 500 ms

Funkcié:
A visszacsatoldjelben megjelend zajt a szabalyozasra
kifejtett hatasanak csdkkentése céljabdl elsérendi
alulateresztd szilrbvel kell csillapitani. Ez igen el6-
nyésnek bizonyulhat példaul akkor, ha nagy mennyi-
ségl zaj van a jelben. Lasd a rajzot.

# 100 ms

o

“©
N
o
1S
©
—
(o)
e}
—

o

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték

MG.27.A2.47 — AVLT ® a Danfoss bejegyzett védjegye.

49



VLT® 2800 sorozat

Visszacsatolbjel

[
Zavart visszacsatolgjel

ViAW)

O:. 6 t (s)

!

Alulgleresztd szird
fg = 10 Hz

Visszacsatoléjel ‘

Szurt visszacsatoldjel

17524293.10 0.6t (s)

Leiras:
Ha az idéalland6 = 100 ms, az alulatereszt6 sz(r6 va-
gasi korfrekvenciaja: 1/0,1=10 rad/sec, azaz (10/ 2 x
1) = 1,6 Hz. Ez azt jelenti, hogy a PID szabalyozé csak
az 1,6 Hz-nél kisebb mértékben lengé visszacsatolo-
jelnél szabalyoz. Ha a visszacsatoldjel 1,6 Hz-nél na-
gyobb mértékben ingadozik, az alulatereszt6 sziliré
csillapité funkcioja érvényesiil.

423 U1 fesziiltség

Erték:

0,0-999,0V

Funkcié:
A 423-428-as paramétereket akkor hasznalja, ha a
101-es Nyomaték karakterisztika paraméternél a Spe-
cialis motor karakterisztika [8] beallitast valasztotta.
Specialis motorok feszlltség/frekvencia (U/f) karakte-
risztikajat adhatjuk meg négy meghatarozhato feszlt-
ség eés harom frekvencia altal. A 0 Hz-hez tartoz6
feszlltséget lehet mega dni a 133-as Startfesziiliség
parameéternél.

# 103-0s par.

v
Umax 103 - ———————————

195NABB0.11

Por. 427 ——-———————

Par. 425 4+ —————

Par. 423
Par. 133 ]

T L — T T
Par. 424 426 428 104 202
fm.n fmax

Leiras:
Allitsa be a kimeneti fesziiltséget (U1), melynek meg
kell felelnie az els6 kimeneti frekvencianak (F1), lasd
a 424-es F1 frekvencia paramétert.

424 F1 frekvencia
Erték:
0,0 - 426 F2 frekvencia ¥ 104-es Motorfrekven-
par. cia paraméter.
Funkcio:

Lasd a 423-as U1 fesziiltség paramétert.

Leiras:
Allitsa be a kimeneti frekvenciat (F1), melynek meg
kell felelnie az els6 kimeneti fesziltségnek (U1), lasd
a 423-as U1 fesziiltség paramétert.

425 U2 fesziiltség

Erték:
0,0-999,0V #* 103-as par.
Funkcio:

Lasd a 423-as U1 fesziiltség paramétert.

Leiras:
Allitsa be a kimeneti fesziiltséget (U2), melynek meg
kell felelnie a masodik kimeneti frekvencianak (F2),
lasd a 426-0s F2 frekvencia paramétert.

426 F2 frekvencia
(F2 frequency)

Erték:

424-es, F1 frekvencia
par. — 428-as, F3 frek-
vencia par.

# 104-es, Motorfrek-
vencia par.

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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Funkcio:
Lasd a 423-as, U1 feszliltség paramétert.

Leiras:
Allitsa be azt a kimeneti frekvenciat (F2), amely meg-
felel a masodik kimeneti feszultségnek (U2); lasd a
425-6s, U2 fesziiltség paramétert.

427 U3 fesziiltség

Erték:

0,0-999,0 V

Funkcio:
Lasd a 423-as, U1 fesziiltség paramétert.

# 103-as par.

Leiras:
Allitsa be az (U3) kimeneti feszililtséget, melynek meg
kell felelnie a harmadik kimeneti frekvencianak (F3;
428-as, F3 frekvencia paraméter).

428 F3 frekvencia

(F3 frequency)

Erték:

426-0s F2 frekvencia # 104-es Motorfrekven-
par. - 1000 Hz ciapar.
Funkcio:

Lasd a 423-as U1 feszliiltség paramétert.

Leiras:
Allitsa be az (F3) kimeneti frekvenciat, melynek meg
kell felelnie a harmadik kimeneti fesziltségnek (U3),
melyet a 427-es U3 fesziiltség paraméternél kell be-
allitani.

' Figyelem!
C A 437-444-es paraméterek csak akkor ak-
tivak, ha a 100-as Konfiguracié paramé-
ternél a Zart hurku folyamatszabalyozas
[3] beallitast valasztotta.

Folyamat PID normall/inverz szabalyo-

437 s
Erték:
# Normal (normal) [0]
Inverse (inverse) [1]

Funkcié:
Megvalaszthatd, hogy a folyamatszabalyozé hibajel
hatasara (eltérés van a referencia/alapérték és a va-
I6di folyamat kozoétt) névelje vagy csdkkentse a kime-
neti frekvencia értékeét.

Leiras:
Ha azt szeretné, hogy a frekvenciavalté cstkkentse a
kimeneti frekvenciat, ha a visszacsatoldjel er6sodik,
valassza a Normal [0] bedllitast.Ha azt szeretné, hogy
a frekvenciavalté ndvelje a kimeneti frekvenciat, ha a
visszacsatoldjel er8sddik, valassza az Inverz [1] beal-
litast.

438 Folyamat PID gerjedésgatio

(proc anti windup)

Erték:

Nem aktiv (DISABLE) [0]
# Aktiv (ENABLE) [1]
Funkcio:

Megadhatd, hogy a folyamatvezérld akkor is folytassa-
e a hibajel alapjan a szabalyozast, ha a kimeneti frek-
vencia névelése/csdkkentése mar nem lehetséges.

Leiras:
A gyari beallitas az Aktiv [1]. Ez azt jelenti, hogy az
integralétag akkor lép miikddésbe a tényleges kime-
neti frekvenciaval kapcsolatban, ha a frekvenciavalté
eléri az aramkorlatot, a feszultségkorlatot vagy a mi-
nimalis, ill. maximalis frekvenciat. A szabalyozé nem
folytatja a hibajel integralasat mindaddig, amig a hi-
bajel el nem tlinik vagy el&jelet nem valt. Nem aktiv [0]
beallitas esetén az integrator akkor is folytatja a hibajel
integralasat, ha a hiba ilyen vezérléssel nem sziintet-
heté meg.

' Figyelem!

||: Ha a Nem aktiv [0] beallitast valasztja,

i akkor a hibajel el6jelvaltasa esetén az in-
tegralotagnak el6szor le kell integralnia az
el6z6 hiba miatt elért szintrél, és csak ez-
utan valtozhat a kimeneti frekvencia.

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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439 Folyamat PID start frekvencia

Erték:

fmin - fmax (201/202-es pa-
raméterek)

# 201-es Kimeneti
frekvencia, alsé kor-
lat, fuin paraméter
Funkcio:
Amikor a startjel megérkezik, a frekvenciavaltd Nyilt
hurok beallitassal fog miikddni, és addig nem valt Zart
hurok beallitasra, amig a beprogramozott start frek-
venciat el nem éri. Itt be lehet allitani azt a frekvenciat,
amely ahhoz a fordulatszamhoz tartozik, amelyen a
folyamat altalaban mikdédik. Ezaltal lehetévé valik,
hogy a kivant folyamat értékeit hamarabb elérje a be-
rendezés.

Leiras:

Allitsa be a kivant startfrekvenciat.
' Figyelem!

“: Ha a frekvenciavalté a start frekvencia

i elérése el6tt aramkorlatba szalad, a folya-
matszabalyozé nem lép mikddésbe.
llyenkor csdkkenteni kell a start frekven-
ciat. Ezt miikddés kdzben is megteheti.

440 Folyamat PID aranyossagi tényez6

Erték:

0.0-10.00

Funkcié:
Az aranyossagi tényezd meghatarozza az alapjel és a
visszacsatoldjel kildnbségeként adédo hibajel erési-
tését.

# 0.01

Leiras:
Nagymeértékl erésitéssel gyors szabalyozas érhet6 el,
de tul nagy érték beallitdsa esetén a rendszer elveszt-
heti stabilitasat.

441 Folyamat PID integralasi id6

(PROC. INTEGR. T.)
Erték:
0,01 - 9999,99 (KI) # K|

Funkcié:
Az integrator ndveli az erésitést, ha a referenciajel és
a mért aramjel kozti hibajel allandd. Minél nagyobb a
hiba, annal gyorsabban n6 az erésités. Az integralasi
id6 az az id6tartam, amely alatt az integrator ugya-
nakkora er8sitést ér el, mint az aranyossagi tényezé.

Leiras:
Rovid integralasi idével gyors lesz a szabalyozas. Tul
rovid idd esetén azonban a rendszer elvesztheti sta-
bilitasat. Ha az integralasi id6 hosszu, a referenciajel-
tél valo eltérés megndhet, mert a szabalyozas lelassul.

442 Folyamat PID differencialasi id6

Erték:

0,00 (KI)- 10,00 s

Funkcié:
A differencial6 tag allandé hibara nem reagal. Csak
akkor hajt végre erésitést, ha a hiba valtozik. Minél
gyorsabb a valtozas, annal nagyobb az erésités. Az
er@sités aranyos a hibavaltozas sebességével.

# 0,00 s

Leiras:
Gyors szabalyozashoz hosszabb differencialasi idére
van szikség. Tul hosszu id6 esetén azonban a rend-
szer elvesztheti stabilitasat.

Folyamat PID differencialétag-erdsitési
korlatja

Erték:

5,0-50,0

Funkcié:
Korlatozhatja a differencialétag erésitését. Gyors val-
tozasok esetén az differencialétag erésitése nagyon
megnd, ezért hasznos lehet azt korlatozni. llyenkor
lassu hibavaltozasnal az erésités a hibajel differenci-
alhanyadosaval egyenesen aranyos, mig gyors valto-
zasnal allandd nagysagu.

# 5.0

Leiras:
Valassza ki a kivant er8sitési korlatot.

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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444 Folyamat PID alulatereszté sziir6

Erték:

0,02 - 10,00

Funkcié:
A visszacsatoldjelben megjelené zajt a szabalyozasra
kifejtett hatasanak csokkentése céljabdl elsérendi
alulatereszt6 szirdvel kell csillapitani. Ez igen el6-
nyOsnek bizonyulhat példaul akkor, ha nagy mennyi-
ségl zaj van a jelben.

# 0,02

Leiras:
Valassza ki az id6allandét (t). Ha az idéallandé = 100
ms, az alulatereszt6 sz(ré vagasi korfrekvenciaja:
1/0,1=10 rad/sec, azaz (10/ 2 x ) = 1,6 Hz. Ez azt
jelenti, hogy a PID szabalyozé csak az 1,6 Hz-nél ki-
sebb mértékben lengd visszacsatolojelnél szabalyoz.
Az annal nagyobb mértékben ingadozo6 visszacsato-
I6jelre a szabalyoz6 nem reagal.

445 Repiil6 start

(flyingstart)

Erték:

# Tiltva (DISABLE) [0]
Engedélyezve - azonos iranyban
(OK-same direction) [1]
Engedélyezve - mindkét iranyban
(OK-both directions) [2]
DC-fék és start
(DC-BRAKE BEF. START) [3]

Funkcié:

Ezaltal lehet a mozgasban Iév6é motortengelyt, melyet
a frekvenciavalté mar nem vezérel (pl. halézati fesziilt-
ségkiesés miatt), finoman "megfogni". A mivelet min-
den start parancs utan végrehajtédik. Ahhoz, hogy a
frekvenciavaltd meg tudja "fogni" a mozgé motorten-
gelyt, a motorfordulatszamnak kisebbnek kell lenni a
202-es Kimeneti frekvencia, fels6 korlat, fuax para-
méterben beallitott értéknél.

Leiras:
Valassza a Letiltva [0] beallitast, ha nem szeretné mu-
kodtetni ezt a funkciot.

Vélassza az Engedélyezve - azonos iranyban [1] be-
allitast, ha a motortengely a bekapcsolaskor csak azo-
nos iranyba tud forogni. Az Engedélyezve - azonos

iranyban [1] beallitast kell valasztani, ha a 200-as Ki-

meneti frekvencia tartoméany paraméternél a Oramu-
taté jarasaval egyezdben beallitas van kivalasztva.

Valassza az Engedélyezve - mindkét iranyban [2] be-
allitast, ha a motor bekapcsolaskor mindkét iranyba
tud forogni.

Valassza a DC-fék és start [3] beallitast, ha azt sze-
retné, hogy a frekvenciavalté el6bb a DC-fékkel fékez-
ze le a motort, s csak aztéan inditsa el. Ehhez a
126-127/132-es DC-féek paramétereket aktivva kell
tenni. Nagy tehetetlenségii terhelés esetén a frekven-
ciavalté nem tudja "megfogni" a motort, csak haa DC-
fék és start beallitast valasztja.

Korlatozasok:

- Tul alacsony inercia terhelési gyorsulashoz
vezet, ami veszélyes lehet, vagy megakada-
lyozhatja a forgé motor helyes "megfogasat”.
Hasznalja inkabb a DC-féket.

- Ha nagy tehetetlenségi terhelés lép fel, a
berendezés tulfesziltség miatt leallhat.

- A replilé start nem mikodik 250 1/s-os érték
alatt.

451 Fordulatszam PID elérecsatolasi ténye
z6

Erték:

0-500%

Funkcié:
Ez a paraméter csak akkor aktiv, ha a 100-as, Konfi-
guracié paraméternél a Zart hurku fordulatszam-sza-
balyozas beallitast valasztotta. Az el6recsatolas funk-
ci6 a referenciajel kisebb-nagyobb részét a PID-
szabalyozon kivilre kildi, ugyhogy a PID-szabalyoz6
csak részben van hatassal a vezérl6jelre. Az alapjel
valtozasai igy kdzvetlenul hatnak a motorfordulat-
szamra. Az el6recsatolas funkcio az alapjel valtozta-
tasaval néveli a dinamikat, valamint javitja a stabilitast.

# 100 %

Leiras:
A kivant szazalékérték az fuin—fuax intervallumbal va-
laszthato ki. 100% feletti érték akkor hasznalatos, ha
a névleges értékek ingadozasa kicsi.

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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452 Szabalyozasi tartomany

Erték:

0-200 % #* 10 %
Funkcié:

Ez a paraméter csak akkor aktiv, ha a 100-as, Konfi-
guracio paraméternél a Zart hurkt fordulatszam-sza-
balyozas beallitast valasztotta.

A szabalyozasi tartomany (savszélesség) az fu,n mo-
torfrekvencia szazalékaban megadva korlatozza a
PID-szabalyozé kimenetét.

Leiras:
A kivant szazalékérték az fu,n motorfrekvenciabdl sza-
mitandd. Ha a szabalyozasi tartomany csdkken, ki-
sebb lesz az ingadozas a kezdeti beszabalyozas alatt.

455 Frekvenciatartomany-figyelés

(MON. FREQ. RANGE)

Erték:

Tiltva [0]
# Engedélyezve (1]
Funkcié:

Ez a paraméter akkor hasznalhato, ha zart hurku fo-
lyamatszabalyozas esetén ki kell kapcsolni a kijelz6n
a 33-as,Frekvenciatartomanyon kiviil figyelmeztetést.
A paraméter a bdvitett allapotszo értékére nincs ha-
tassal.

Leiras:
Engedélyezve [1]: ha a 33-as, Frekvenciatartomanyon
kiviil figyelmeztetéshez tartozo allapot bekovetkezik,
a figyelmeztetés megjelenik a kijelzén. Tiltva [0]: ha a
33-as, Frekvenciatartomanyon kiviil figyelmeztetés-
hez tartozé allapot bekdvetkezik, a figyelmeztetés
nem jelenik meg.

456 Fék fesziiltség csokkentése

(BRAKE VOL REDUCE)

Erték:

amikor a 400-as paraméterben az ellenallas ki lett va-
lasztva.

Leiras:
Minél nagyobb a csdkkentési érték, annal gyorsabb a
generator tulterhelésére adott valasz. Csak akkor al-
kalmazando, ha a DC-korben tulfesziltségi problémak
vannak.

457 Faziskiesési funkcio

(PHASE LOSS FUNCT)

Erték:

# Leoldas (TRIP) [0]
Automatikus leértékelés és figyelmeztetés
(AUTODERATE & WARNING) [1]
Figyelmeztetés (WARNING) [2]

Funkcié:

Meghatarozhatja, milyen funkcio I1épjen mikodésbe,
ha tulsagosan nagy a halézat kiegyensulyozatlansa-
ga, vagy ha hianyzik egy fazis.

Leiras:
Leoldas [0] esetén a frekvenciavalté a motor teljesit-
ményétdl figgéen néhany masodpercen belll ledllitja
a motort.
Automatikus leértékelés és figyelmeztetés [1] esetén
a frekvenciavalté figyelmeztet6 lizenetet ad, és a mi-
kddés fenntartasa érdekében a kimeneti aramot a név-
leges aram (lvLt,N) 50%-ara allitja.
Figyelmeztetés [2] esetén a frekvenciavalté haldzati
hibanal csak figyelmeztetd Gizenet ad, de sulyosabb
esetben az egyéb szélséséges korlilmeények leoldas-
hoz vezethetnek.

' Figyelem!

“: Figyelmeztetés beallitas esetén a tartos

a halézati hiba a frekvenciavalté varhato
élettartamanak csdkkenéséhez vezet.

461 Visszacsatoldjel-konverzio

(FEEDBAC CONV.)

Erték:

0-25V, 200 V-os késziléknél # 0
0-50V, 400 V-os késziiléknél % 0 # Linearis (LINEAR) [0]
Funkcio: Négyzetgyok (SQUARE ROOT) [1]
A felhasznalo beallitja azt a feszlltséget, amellyel az
ellenallas fék szintje csokken. Ez csak akkor aktiv,
# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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Funkcié:
Ezzel a paraméterrel kapcsolhatja be a figgvényt,
amely az érzékeld kimeneti jelét négyzetgytkvonassal
visszacsatoldjellé alakitja. A konverzio segitségével
példaul nyomastavadoval végezhet térfogataram-sza-
balyozast (térfogataram = allandé x vnyomads ).
Ezzel a referencia és a kivant térfogataram kozti vi-
szony linearissa teheté.

Leiras:
Linearis [0] bedllitas esetén az érzékeld kimeneti jele
€s a visszacsatolojel aranyos lesz. Négyzetgydk [1]
bedllitas esetén a frekvenciavalto az érzékeld kime-
neti jelét négyzetes visszacsatoldjellé alakitja.

' Figyelem!
“: Az 500-as Soros kommunikécié paramé-
i tercsoport és a 600-as Szerviz funkciok
paramétercsoport nem szerepel ebben a
kézikonyvben. Kérjuk keresse meg a
Danfosst, és kérjen egy VLT 2800 Geép-
konyvet.
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B Tovabbfejlesztett altatasi lizemmaéd

A tovabbfejlesztett altatasi tzemmad kifejlesztésének
célja az volt, hogy mindenféle kdrilmények kozott le-
hessen dolgozni, és a szivattyuk hasznalatakor elke-
rulheték legyenek a lapos szivattyu-jelleggorbe és az
ingadoz6 szivonyomas okozta problémak. A tovab-
bfejlesztett altatasi Gzemmad kitliing vezérlési lehets-
séget kinal a szivattyu leallitasara kis aramlas esetén,
ezzel energiat megtakaritva.

Ha a rendszer az éallanddé nyomas szabalyozasaval
Uzemel, a szivényomas esése frekvenciandvekedés-
hez vezet, hogy a nyomas fenntarthato legyen. A frek-
vencia tehat az aramlastdl fiiggetleniil valtozhat, ebbél
azonban az kdvetkezik, hogy bekdvetkezhet a frek-
venciavalté altatasi Uzemmaodjanak, illetve ébreszté-
sének szikségtelen aktivalasa.

A lapos jelleggdrbe miatt el6fordulhat, hogy az aram-
las valtozasa nem okoz valtozast (vagy csak minimalis
valtozast okoz) a frekvenciaban. Ha tehat az altatasi
frekvencia kis értékre van allitva, a frekvenciavaltd
esetleg nem tudja azt elérni.

Ateljesitmény-, illetve frekvenciafigyelésen alapulé to-
vabbfejlesztett altatasi izemmaod csak zart hurokban
mikodik. Tovabbfejlesztett altatasi Gzemmodban a
kovetkezd esetekben aktivalodik stop parancs:

. ha a teljesitményfelvétel bizonyos ideig (462-
es, Tovabbfejlesztett altatasi izemmaod id6-
zitéje paraméter) a nincs aramlas/kis aram-
las teljesitmény-jelleggérbe alatt marad;
vagy

. ha a nyomas visszacsatoldjele minimalis for-
dulatszamon valé tzemeléskor bizonyos ide-
ig (462-es, Tovabbfejlesztett altatasi lizem-
maod id6zitje paraméter) a referenciaérték
folott marad.

Ha a nyomas visszacsatolojele az ébresztési nyomas
(464-es, Ebresztési nyomas paraméter) ala esik, a
frekvenciavalté ujrainditja a motort.

Szarazon futas észlelése

A legtobb szivattyu, kulondsen a mélykuti buvérszi-
vattyuk esetén biztositani kell annak ledllitasat sza-

razon futas esetén. Errél a Szarazon futas észlelése
funkcié gondoskodik.

A funkcié miikodése

A teljesitmény-, illetve frekvenciafigyelésen alapuld
szarazonfutas-észlelési funkcio nyilt és zart hurokban
egyarant mikodik.

A funkci6 a kdvetkez8 esetekben ad stop (leoldas) pa-
rancsot:
Zart hurok:
. Ha a frekvenciavalté maximalis frekvencian
(202-es, Kimeneti frekvencia felsé korlatja,
fuax paraméter) izemel; és

. Ha a visszacsatolojel kisebb, mint a minima-
lis referencia értéke (204-es, Minimalis refe-
rencia, Refuin paraméter); és

. Ha a teljesitményfelvétel bizonyos ideig
(470-es, Szérazon futas id6korlatja paramé-
ter) a nincs aramlas/kis aramlas teljesitmény-
jelleggorbe alatt marad.

Nyilt hurok:

. Ha a teljesitményfelvétel barmikor adott ideig
(470-es, Szarazon futas idékorlatja paramé-
ter) a nincs aramlas/kis aramlas teljesitmény-
jelleggorbe alatt marad, ez leoldashoz vezet.

A frekvenciavalté a leallas utani kézi vagy automatikus
Ujraindulasra is beprogramozhaté (405-6s, Hibatériés
és 406-0s, Automatikus Ujrainditasi id6é paraméter).

. A Tovabbfejlesztett altatasi Gzemmadd és a
Szarazon futas észlelése funkcié egymastol
fuggetlendl engedélyezhetd és letilthato a
462-es, Tovabbfejlesztett altatasi izemmod
idézitéje és a 470-es, Szarazon futas id6kor-
latja paraméter segitségével.

Mivel a radialis lapatkereki centrifugalszivattyuk ese-
tén egy-egy értelmi relacio tapasztalhaté a teljesit-
ményfelvétel és az aramlas koézott, ez felhasznalhatd
az aramlas nélkdli, illetve kis aramlasu allapotok ész-
lelésére.

Csupan két teljesitmény- és frekvencia-értékhalmazt
kell megadni (minimalis és maximalis értékeket) az
aramlas nélkili és kis aramlasu allapothoz. A frekven-
ciavalté ez utan automatikusan kiszamit minden ada-
tot a két értékhalmaz kdzott, és kigeneralja az aramlas
nélkili/kis aramlasu teljesitmény-jelleggorbét.

Ha a teljesitményfelvétel az igy kapott gorbe ala esik,
a frekvenciavaltd a konfiguraciotol figgben altatasi
Uzemmodba lép, vagy szarazon futas miatt leoldodik.
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. Szarazon futas elleni védelem. A leallitas
megkiméli a motort a tulmelegedéstdl, ami-
463 Boost setpoint

kor nincs vagy kicsi az aramlas.

A tovabbfejlesztett altatasi izemmad javitott
energiatakarékossagot biztosit.

Minimalis a veszélye a baktériumok elszapo-
rodasanak az ivovizben a motor elégtelen
hiitése miatt.

Egyszerl Uzembe helyezés.

Az aramlas és a teljesitmény kdzott csak a radialis la-
patkereki centrifugalszivattylk esetén van tiszta egy-
egy értelma relacio, ezért csak ilyen tipusu szivattyuk-
nal biztositott a Tovabbfejlesztett altatasi izemmaod és
a Szarazon futas észlelése funkcio helyes miikddése.

462 Tovabbfejlesztett altatasi lizemméd
idozitéje

Erték:

0-9999 s # 0 =K

Funkcié:

Az id6zit6 feladata, hogy megakadalyozza a ciklikus
valtast az altatasi Gzemmadd és a normal tzem kozott.
Ha példaul a teljesitményfelvétel az aramlas nélkuli/
kis aramlasu teljesitmény-jelleggorbe ala esik, a frek-
venciavaltd csak a megadott id6 elteltével valt izem-
modot.

Leiras:
Ciklikus valtasok esetén allitson be olyan idézitési ér-
téket, amely korlatozza a ciklusok szamat.
A 0 érték letiltja a tovabbfejlesztett altatasi lzemmo-
dot.
Megjegyzés: A 463-as, Nyomasfokozas paraméter se-
gitségével beallithatd, hogy a frekvenciavalté a sziv-
attyu leallitdsa el6tt ndvelje a nyomast.

Erték:

1-200%

Funkcié:
Ez a funkcié csak akkor hasznalhato, ha a 100-as pa-
raméter értéke Zart hurok.
Nyomastarté szabalyozasnal a motor ledllitasa el6tt
érdemes megnovelni a rendszer nyomasat, hogy
meghosszabbitsuk azt az id6t, amely alatt a frekven-
ciavalté leallitia a motort. igy elkeriilheté a motor gya-
kori inditasa és leallitasa (példaul a vizellaté rendszer
szivargasa eseten).

# az alapjel 100%-a
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A nyomasfokozasra fix, 30 masodperces idétullépés
érvényes, amennyiben a kivant érték nem érhet6 el.

Leiras:
A Nyomasfokozas paraméter értékét a normal tizem
alatti ered6 referencia szazalékaban adhatja meg. A
100% a fokozas nélkdli referencianak felel meg.

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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Erték:

204-es par, Refuin —215-218-as par., Alapjel # 0

Funkcié:
A frekvenciavalté ,felébred” az altatasi tzemmadbdl,
amennyiben a nyomas a 462-es Tovabbfejlesztett al-
tatasi izemmod id6zitje paraméterben meghataro-
zott ideig kisebb az ébresztési nyomasnal.

Leiras:
Allitsa be a rendszernek megfelels értéket. Az egysé-
get a 416-os paraméterben kell megadni.

465 Minimalis szivattyufrekvencia
(Pump min. freq.)
Erték:

fuin (201-es par.) — fuax (202-es par.) (Hz) % 20
Funkcio:
Ez a paraméter a 467-es, Minimalis szivattyuteljesit-
mény paraméterhez kapcsolédva az aramlas nélkuli/
kis aramlasu teljesitmény-jelleggdrbe kigeneralasara
szolgal.

Leiras:
A 201-es, Kimeneti frekvencia alsé korlatja, fuin pa-
raméterben beallitott kivant minimalis frekvenciaval
azonos vagy ahhoz kdzeli értéket adjon meg. Vegye
figyelembe, hogy az aramlas nélkuilikis aramlasu tel-
jesitmeény-jelleggorbe kiterjedését nem 465-6s és 466-
os, hanem a 201-es és 202-es paraméter korlatozza.

466 Maximalis szivattyufrekvencia

Erték:

fmin (201-es par.) — fuax (202-es par.) (Hz)  # 50

Funkcio:
Ez a paraméter a 468-as, Maximalis szivattyuteljesit-
mény paraméterhez kapcsolédva az aramlas nélkuli/
kis aramlasu teljesitmény-jelleggorbe kigeneralasara
szolgal.

Leiras:
A 202-es, Kimeneti frekvencia felsé korlatja, fuax pa-
raméterben beallitott kivant maximalis frekvenciaval
azonos vagy ahhoz kozeli értéket adjon meg.

467 Minimalis szivattyuteljesitmény

(Min. pump power)

Erték:

0-500,000 W #* 0

Funkcié:
A 465-6s, Maximalis szivattyufrekvencia paraméter-
ben megadott frekvencianak megfelel6 teljesitmény-
felvétel.

Leiras:
Adja meg a 465-0s paraméterben bedllitott minimalis
szivattyufrekvencia mellett leolvasott aramlas nélkuli/
kis aramlasu teljesitményértéket.

A finom beszabalyozashoz W vagy kW beallitast val-
asszon a 009-es paraméterben ([32] és [8]) a szivattyu
méretétdl vagy a gorbétdl fliggben.

468 Maximalis szivattyuteljesitmény

(Max. pump power)

Erték:

0-500,000 W #* 0

Funkcié:
A 466-0s, Maximalis szivattyufrekvencia paraméter-
ben megadott frekvencianak megfelel§ teljesitmény-
felvétel.

Leiras:
Adja meg a 466-os paraméterben beallitott maximalis
szivattyufrekvencia mellett leolvasott aramlas nélkuli/
kis aramlasu teljesitményértéket.

A finom beszabalyozashoz W vagy kW beallitast val-
asszon a 009-es paraméterben ([32] és [8]) a szivattyu
méretétdl vagy a gorbétdl figgben.

Teljesitménykompenzacié kis aramlas

469 .
nal

(NF power comp)
Erték:
0,01-2

# 1.2

Funkcié:
Ez a funkcié az aramlas nélkili/kis aramlasu teljesit-
mény-jelleggodrbe eltolasara hasznalhatd, ami bizton-
sagi tényez6éként szolgalhat a rendszer finombeallita-
sanal.

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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Leiras:
A tényez§ és a teljesitményértékek szorzataval kell
szamolni. 1,2 beallitds esetén példaul a teljesitmé-
nyeértékek a teljes frekvenciatartomanyon belul 1,2-
szeresukre nének.

470 Szarazon futas idékorlatja

Erték:

5-30s

Funkcio:
Ha a teljesitmény az ebben a paraméterben megadott
ideig, maximalis fordulatszam mellett az aramlas nél-
kuli/kis aramlasu teljesitmény-jelleggorbe alatt marad,
ez leoldashoz vezet (75. vészjelzés: Szarazon futas).
Nyilt hurku Gzemelés esetén a leoldashoz nem feltét-
lentl sziikséges elérni a maximalis fordulatszamot.

# 31 =KI

Leiras:
Allitsa be a leoldas elétti késleltetés kivant értékét. A
405-6s, Hibatérles és 406-os, Automatikus djrainditasi
idé paraméterekkel kézi és automatikus Ujrainditas is
beprogramozhato.
A 30 érték letiltja a szarazonfutas-észlelést.

471 Szarazon futas reteszelési id6zitdje

(Dry run int time)

Erték:

0,5-60 min

Funkcio:
Ez az id6zit6 hatarozza meg, hogy a szarazon futas
miatti leoldas utan mikor kdvetkezhet automatikus hi-
batorlés. A megadott id6 elteltével az automatikus hi-
batorléssel Ujraindithato a frekvenciavalté.

# 30 min

Leiras:
A 406-o0s, Automatikus djrainditasi id6 paraméter ha-
tarozza meg, milyen gyakorisaggal torténjenek hiba-
torlési kisérletek. Ha példaul a 406-os, Automatikus
tjrainditasi idé paraméter beallitasa 10 s, és a 405-0s,
Hibatérlés paraméter beallitasa Automatikus hibator-
Iés 10x, akkor a frekvenciavaltd 100 masodpercen
belll 10 alkalommal prébalkozik hibatorléssel. Ha a
471-es paraméter beallitasa 30 perc, akkor a frekven-
ciavalté nem lesz képes a szarazon futds miatti hiba
automatikus torlésére; ilyen esetben kézi hibatorlés
szlukseéges.

484 Kezdeti rampa

Erték:

KI/000,1-360,0 s

Funkcio:
Lehet6évé teszi a motor/berendezés minimalis fordu-
latszamanak (frekvenciajanak) elérését a normal fel-
futasi rampatdl (207-es par.) eltéré gyorsasaggal.

# KI

Leiras:
A fluggobleges tengely(i 6rvényszivattyuknal és egyéb
berendezéseknél példaul gyakran kévetelmény, hogy
azok ne lizemeljenek a minimalis fordulatszam alatt a
sziikségesnél hosszabb ideig. Ha a minimalis fordu-
latszam (frekvencia) alatti lzemelés tul hosszu ideig
tart, ennek sérilés és erds kopas lehet a kdvetkezme-
nye. A kezdeti rampa arra szolgal, hogy a motort/
berendezést hamar a minimalis fordulatszamra gyor-
sitsa, melynek elérésekor a normal felfutasirampa-
sebesség (207-es par.) Iép érvénybe. A kezdeti rampa
ertéktartomanya 000,1-360,0 masodperc; a paramé-
ter értéke 0,1 masodperces lépésekben modosithato.
Ha a paraméter beallitasa 000,0, akkor az OFF (ki-
kapcsolva) érték jelenik meg: ilyenkor a kezdeti rampa
nem miikodik, a normal felfutasi rampa aktiv.

Frequncy 195NA383.10

Normal Ramp
(Ramp-Up)

fmax.
PAR. 202

TMIN.
PAR. 201

Toltési uzemmoad

A toltési lzemmdd segitségével elkerllhetd a cséve-
zetékrendszerekbdl (pl. 6nt6z6 rendszerekbdl) gyor-
san tavozo leveg6 okozta vizlokes.

A zart hurkd mikodésre beallitott frekvenciavalto allit-
haté toltési sebességgel, feltdltési nyomasalapjellel,
Uzeminyomas-alapjellel és nyomas-visszacsatolojel-
lel dolgozik.

A toltési lzemmodd hasznalatanak feltételei:

. A VLT 2800 frekvenciavalté Zart hurok
tUzemmodban (100-as paraméter) van.

. A 485-6s paraméter értéke nem 0.
. A 437-es paraméter értéke NORMAL.

Start parancs utan a toltési tzemmédnak megfeleld
mikodés akkor indul be, amikor a frekvenciavalto eléri

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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a 201-es paraméterben beallitott minimalis frekvenci-
at.

A feltoltési alapjel (486-0s paraméter) lényegében egy
alapjelkorlat. A minimalis fordulatszam elérése utan a
frekvenciavalté a nyomas-visszacsatoldjelet figyelve a
feltoltési alapjel felé kezd rampazni a 485-6s paramé-
terben beallitott toltési sebességgel.

A toltési sebesség (485-6s paraméter) egység/s-ban
van megadva. Az egységet a 416-os paraméterben
kell beallitani.

Amikor a nyomas-visszacsatoldjel megegyezik a fel-
toltési alapjel ertékével, a vezérlés atall az tizemi alap-
jelre (1-4. alapjel, 215-218-as paraméter), és a
mikodés standard (normal) ,zart hurkd” izemmaodban
folyik tovabb.

A feltoltési alapjelhez (486-0s paraméter) hasznalan-
do érték a kovetkezdkkel hatarozhaté meg:

1. Az LCP egység DISPLAY MODE gombjanak
megnyomasaval jelenitse meg a FEED-
BACK 1 értéket.

FONTOS! Ennek a Iépésnek a végrehajtasa
el6tt ki kell valasztania az egységet a 416-0s
paraméterben.

2. AVLT 2800 késziléket HAND lizemmaddban
mikddtetve, lassan ndvelje a fordulatszamot
a cso feltdltéséhez. Kdzben Ugyeljen arra,
hogy ne okozzon vizlokést.

3. A cs6 masik végén egy megfigyelének kell
jeleznie, ha a csé megtelt.

4. Ebben a pillanatban allitsa le a motort, és
nézze meg a nyomas-visszacsatoldjel érté-
két (az eljaras megkezdése el6tt ugy allitsa
be az LCP-t, hogy a kijelzéjén lathaté legyen
a visszacsatolojel).

5. A 4. 1épésben leolvasott visszacsatoldjel-ér-
téket kell a 486-0s paraméterben feltltési
alapjelként beallitani.

A 485-0s, Toltési sebesség paraméterben beallitandé
értéket meghatarozhatja egy rendszermérndk szami-
tassal vagy tapasztalatbdl, de kisérleti uton is megal-
lapithato sok toltésimod-miveletesor végrehajtasaval:
addig kell névelni vagy csokkenteni a paraméter érté-
két, hogy a toltés a lehet6 leggyorsabb legyen, de ne
okozzon vizl6kést.

A toltési izemmod a motor ledllitasakor is hasznos,
mivel megakadalyozza a hirtelen nyomas- és aram-
lasvaltozasokat, melyek ugyancsak vizlokést okozhat-
nak.

Operating
Setpoint

Pressure

Filled Pressure
Setpoint

Normal
Operation

195NA382.10

485 Toltési sebesség

Erték:
KI/000000,001 — 999999,999 (egység/s) —  # K|
Funkcio:

A cs6 toltésének sebességét hatarozza meg.

Leiras:
A paraméter értéke egység/s-ban van megadva. Az
egyseéget a 416-os paraméterben kell bedllitani. Ez le-
het példaul bar, MPa, PSI stb. Ha a 416-0s paramé-
terben bar van kivalasztva, akkor a 485-6s paraméter
ertékének egysége bar/s lesz. A paraméter értéke
0,001 egységenként modosithato.

486 Feltoltési alapjel

(FILLED SETPOINT)
Erték:
414-es par. — 205-6s par. —

# 414-es par.
Funkcié:

Az ebben a paraméterben megadott érték megfelel a

feltoltott csé esetén a nyomasérzékelbben jelen lévé

nyomasnak.

Leiras:
A mértékegység megfelel a 416-0s paraméter bealli-
tasanak. A paraméter minimalis értéke Fbmin (414-es
par.). Maximalis értéke Fbmax (205-0s par.). Az alapjel
0,01-es lépésekben mdédosithato.

# = Gyari bedllitas, () = A kijelzén olvashat6 széveg, [] = A buszos kommunikaciéra vonatkozo érték
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m Méretek

Az alabbi rajzok a méreteket ismertetik. Minden méret

mm-ben van megadva.

VLT 2822 220-240 V, PD2

VLT 2840 200-240 V

VLT 2855-2875 380480 V

. 140 o
' Figyelem! 20 05.5 2
“: Valamennyi opcionalis sz(irét fliggélege- |
i sen kell szerelni. & 8
} o 211
| 0
VLT 2803-2815 200-240 V §
VLT 2805-2815 380-480 V |
|
75 o : 1
|_s_o_| 4.5 o ! 257 267.5 ¥
&2 - |
i | 05.5
: = 8.0 }
| < ‘
i 191 200 :
1 |
| S S R |
- ! q N 3| .
g oAl | =L
g ,,,’, 24.5
VLT 2840 220-240 V, PD2
VLT 2822 200-240 Volt VLT 2880-82 380-480V
VLT 2822-2840 380-480 Volt w
200 06.5 R
90 o 120
25.5 ] ™
70 Y [} &
K5 [ | 2 213.0
I ~
i o .m_LLG !
1 «© |
' :
i |
| 257 267.5 \
! < ! 490 505
| l ! ®
: 5.5 :
I
! ! 6.5
| I
I :
- ) !
é s 1 ve o _ /ﬂL_ :
il e ey~ L
é e ‘ -
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® Motortekercsek (195N3110) B Csatlakozoéburkolat
Az alabbi rajzon szerepelnek a VLT 2803-2875 készU-
9u
0 Iék NEMA 1 csatlakozdburkolatainak a méretei.
o [ | Az ,a” tavolsag a berendezés tipusatdl figg.
& & 5
g :
| g |
S _—
‘ a /,’ [Fr I
| 2 8| 2l 60
| e
q _ * 04

195NA263.10

B 1B RFI-sz(iré (195N3103)

60
. 2
° 8 245
d\ e}
~
NE
I 2

190
200

® |P 21 megoldas

|
/L:._T = . ) _»I 24.5 h
iy

LY

N
/
—t

195NA361.10
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Méretek
Tipus Kodszam B
VLT 2803-2815 200-240 V, VLT 2805-2815 380-480V |195N2118 47 80 170
VLT 2822 200-240 V, VLT 2822-2840 380-480 V 195N2119 47 95 170
VLT 2840 200-240 V, VLT 2822 PD2, TR1 2855-2875 380—| 195N2120 47 145 170
480V
TR1 2880-2882 380—480 V, VLT 2840 PD2 195N2126 47 205 245
B EMC-sziir6 hosszii motorkabelekhez
| | | s | | |
g r*.-v‘g T T
._/'\: : .;,,_ )
\;_\ul | : .Q |
' i y Ly 3 —,
1 T T
234
244
24
@5 ~ 1
; 3 r L] L LI $u:‘
| 4
I -4
I I
@ | I
I I
' u J‘ L
}_CZ =1 m ________________ EI» L ='91| 195NA360.10
190
192H4719
20 | 273 20 90
T T
N |
&
& | |
e ” 0 ——
i
303
313
257 '
& | |
e ] Lo BErS
| )
I A
I I
o) | ™
| I
| I
P e
L\tJ- __E _______________________ m__=lﬂ>j 195NA358.10
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B Mechanikai telepités

Kérjuk kovesse a beszerelésre vonatkozd
alabbi utmutatasokat.

hasznalja. Ahhoz, hogy az aramlo levegd kiléphessen
a berendezésbdl, a készilék alatt és felett _minimali-
san 100 mm_szabad helyet kell biztositani. A frekven-
ciavalté tulmelegedésének megakadalyozasahoz a
kérnyezet hdmérséklete nem lépheti tul az adott frek-
venciavalténal meghatarozott maximumot, és a 24
oras atlaghémeérsékleti adatokat sem. A maximalis hé-
mérsékletet és a 24 6ras atlagot az Altalénos technikai
adatok-ban talalja. Ha a kornyezeti hdmérséklet 45 °C
- 55 °C koz6tt van, a frekvenciavaltd névleges teljesit-
ményét csdkkenteni kell. Lasd Teljesitménycsbkken-
tés a kérnyez6 hé6mérséklethez pontot. Kérjuk vegye
figyelembe, hogy a frekvenciavalté mikddési élettar-
tama csokken, ha nem csokkenti a teljesitményt a
koérnyezeti hdmérséklethez.

Beszerelés

Az IP 20-as készllékhazzal ellatott berendezéseket
szekrényekbe és panelekbe kell szerelni. Az IP 20-as
nem alkalmas kulénallé6 szerelésre. Néhany orszag-
ban, pl. az USA-ban, a NEMA 1 késziilékhazzal ellatott
berendezéseket kulonalloként is be lehet szerelni.

® Elhelyezés a mechanikus szerelés soran

A készilékhaz alatt és felett minden egyes berende-
zés esetében legalabb 100 mm szabad helyet kell
hagyni.

1 100

195NA030.10
-
(=]
o

B Telepités egymas mellé

A VLT 2800 készulékek kozvetlenul egymas mellé te-
lepitheték, mivel oldalrdl nem igényelnek szell6zést.

195NA031.10

195NAQ0147.10

Figyelem!

IP 21 megoldas haszndlata esetén az
egyes készilékek minden oldalan 100
mm-es szabad helyet kell hagyni. Az egy-
mas mellé térténd telepités tehat nem
megengedett.

MG.27.A2.47 — A VLT ® a Danfoss bejegyzett védjegye.
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VLT® 2800 sorozat

B Az elektromos installalas

® Figyelem: nagyfesziiltség!

A frekvenciavalté veszélyes nagyfeszlili-
séggel miikoédik. A motor vagy a frekven-
ciavaltd hibas bekotése kart tehet a be-
rendezésben, sulyos séruléshez vagy
halalhoz vezethet. Ezért az ebben a kézi-
kényvben talalhaté utasitasoknak, vala-
mint a nemzeti és helyi szabalyoknak és
biztonsagi eléirasoknak eleget kell tenni.
Az elektromos részek érintése életveszé-
lyes még kikapcsolas utan is: Varjon leg-
alabb 4 percet!

Figyelem!

A hasznalé vagy beszerel6 feleléssége,
hogy biztositsa a megfelel6 foldelést és
védelmet a nemzeti és helyi szabalyoknak
megfeleléen.

d

"

m Foldelés

A beszerelés soran a kdvetkezd alapvet6 szabalyokat
kell betartani:

. Biztonsagi foldelés: Kérjuk vegye figyelem-
be, hogy a frekvenciavaltoknak jelentds a ku-
szoaramuk, igy a biztonsagos mikddtetés-
hez megfeleléen kell féldelni a berendezést.
Jarjon el a helyi biztonsagi el6irasoknak
megfelelen!

. Nagy frekvencias foldelés: A foldel6 kabelek
legyenek a lehetd legrovidebbek.

Kbsse 6ssze a kuldonb6z6 foldelési rendszereket, igy
biztositva a lehetd legkisebb vezetbellenallast. A le-
hetd legkisebb vezetbellenallast ugy lehet elérni, hogy
a vezetbkabelnek olyan révidnek kell lenni, amilyen
csak lehet, a fellilet pedig legyen a leheté legnagyobb.
Egy lapos vezetéknek kisebb a nagyfrekvenciaju el-
lenalldsa, mint egy korkeresztmetszetli vezetéknek,
ugyanakkora Cvess keresztmetszetre szamitva. Ha
tobb egységet szerel be egy szekrénybe, a szekrény
hatoldalanak, melynek fémbél kell lenni, egyuttal a fol-
delési kivezetés szerepét is el kell latnia. A kiilénbdz8
berendezések fém dobozat a szekrény hatlapjahoz
kell kapcsolni a leheté legkisebb nagyfrekvencias el-
lenallas mellett. Ezaltal az egyes berendezésekben
nem keletkezik kilénb6z6 nagyfrekvencigju feszult-
ség, és nem keletkezik zajaram a berendezések Os-
szekotésére hasznalt kabelekben. Alacsonyabb lesz a
zajsugarzas. Az alacsony nagyfrekvencias ellenallas

eléréséhez a berendezések rogzitévasai
felhasznalhatte;k mint a szekrény hatoldalahoz valé
csatlakozasok. A szigetel6festék minden rétegét el
kell tavolitani a kapcsolédasi pontokrol.

Tobbletvédelem

RCD relék: tobbszoros védelmi foldelés vagy foldelés
hasznalhato tobbletvédelemként, feltéve, hogy ezek
hasznalata a helyi biztonsagi el6irasoknak megfelel.
Foldelési hiba esetén egyenaram keletkezhet. Tilos A
tipusu RCD (ELCB relé)-t hasznalni, mivel nem ad vé-
delmet egyenaramu hibaaram ellen. Ha RCD reléket
hasznal, meg kell felelni a helyi el6irasoknak.Ha RCD
reléket hasznal, azoknak alkalmasnak kell lenni:

- az olyan berendezések megvédésére, me-
lyeknél egyenaram lép fel a hibas foldelés
miatt (3-fazisi Graetz-egyeniranyitd).

- Impulzusalaku, rovid kisutésre bekapcsolas-
kor.
- Nagy kuszoaram kivédésére.

N-t az L1 csatlakoztatasa el6tt kell egyfazisu 200 V-os,
csokkentett kiszéaramu készulékhez kotni (tipuskod:
R4).

Nagyfesziiltségii préba

A nagyfesziiltségl proba elvégzéséhez zarja rovidre
azU,V, W, L1, L2 és L3 csatlakozokat, majd a rovidre
zart csatlakozok és a 95-6s csatlakoz6 kdzé kapcsol-
jon 1 masodpercre max. 2160 V-os egyenaramot.

Ne végezzen nagyfesziltségl prébat a
vezérlbkapcsok és a készilékvaz kodzott,
mivel a vezeérl6kartya és a készulékvaz
kozotti fesziltség a fesziltségkorlatozé
kapcsolas miatt nem haladhatja meg a kb.
100 voltot.

A kapcsok védve vannak a veszélyt jelen-
t6 kbzvetlen hozzaféréstél.

66
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® EMC-helyes villamos csatlakoztatas - Fontos, hogy megfeleld elektromos érintke-
Altalanos elvek az EMC-helyes villamos csatlakozta- zés legyen a szerel6laptol a szerel6csavaro-
tashoz. kon at a frekvenciavalté fémszekrényeéig.
- Csak arnyékolt/pancélozott motor- és vezér- - Hasznaljon rugos alatéteket és galvanikusan
I8k&beleket hasznaljon. vezetd szerelblapokat.
- Az arnyékolas mindkét végét foldelje le. - Ne hasznaljon arnyékolatlan/pancélozatlan

- Kertlje a hosszu, 6sszecsavart arnyékolasi motorkabelt a telepitoszekrenyekben.

végzédéseket, mert ezek nagy frekvencian Az alabbi képen EMC-helyes villamos csatlakoztatas
rontjak az arnyékolas hatékonysagat. Hasz- lathato, telepitészekrénybe szerelt frekvenciavaltéval
naljon inkabb kabelrdgzité bilincseket. és csatlakoztatott PLC egységgel.

PLC sib. Panel
el
<
p— 2
s
&
]
i 6060 Kimeneti
ocoo kontaktor stb.
PLC ) FoldeldsTn
Kabelszigelelés
L[ eltévolitva
s e x & SIEIS
8 SAgigif
- B SISl L
Min. 16mm2 A
Kiegyenlitékabel
Valomennyi kabelbemenel
— — a panel egy oldalén
VezérldkGbelek Motoriermisztor
3 1“ J A\ —] H »
s - :©
Min. 200mm | ©
— a vezéridk&belek, | [T ©
a molork&bel - > “J')
H4l6zati csatlokozbs és o haldzati - - 7z
L1 y kabel kszdtt c
L2 I < Molar, 3 fézis &s
L3077 védafsidelss
PE i
Megerbsflett véddfsldelss Fék
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® Elektromos telepités

Lasd még a Fekcsatlakoztatas cim( részt.

£1°890VNS6}

Z1°L90VYNS6 |

—2815 380480

2805

VLT 2803-2815 200-240 V

—2840 380480 V

2822

240 V,

VLT 2822 200

MG.27.A2.47 — AVLT ® a Danfoss bejegyzett védjegye.
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NS

195NA146.11

VLT 2840 200-240 V, VLT 2822 PD2, 2855-2875
380-480 V

195NA196.11

VLT 2880-2882 380-480 V, VLT 2840 PD2

A készllékekhez két alaplemez tartozik: az egyik a
metrikus tdmszelencékhez, a masik a védécsovekhez
valo.

(2]
©
©
©
-

[2])
£

MG.27.A2.47 — A VLT ® a Danfoss bejegyzett védjegye. 69



Danfits

VLT® 2800 sorozat

B Rogzitdbilincs

195NA112.10

Ha a galvanikus szigetelést (PELV) fenn

kell tartani a vezérl6 terminalok és a nagy-

fesziiltségli terminalok kozott, a rogzitd-

kapcsokat fel kell a VLT 2803-2815,

200-240 V-ra, és a VLT 2805-2815,
380-480 V-ra szerelni .

® Elétét-biztositékok

A kuls6 el6tét-biztositékokat minden késziléktipusnal
a frekvenciavalté haldzati tapjara kell csatlakoztatni. A
200-240 V-os halézati tapu UL/cUL-alkalmazasokhoz
Bussmann KTN-R (200-240 V) vagy Ferraz Shawmut
ATMR (max. 30 A) tipusu el6tét-biztositékot hasznal-
jon. A 380-480 V-os UL/cUL-alkalmazasokhoz Buss-
mann KTS-R (380—480 V) tipusu el6tét-biztositékot
kell hasznalni.

El6tét-biztositékok UL-alkalmazashoz/cUL

Alternativ biztositékok a 380-500 V-os frekvenciavaltokhoz
VLT 2800 Bussmann |Bussmann |Bussmann |Bussmann |Bussmann |Bussmann |SIBA Little Fuse |Ferraz- Ferraz-
E52273 E4273 E4273 E4273 E4273 E4273 E180276 E81895 Shawmut | Shawmut
E163267/ E163267/
E2137 E2137
RK1/JDDZ J/JDDZ T/JDDZ CcC/JDDZ | CcC/JDDZ | CC/JDDZ | RK1/JDDZ | RK1/JDDZ | CC/JDDZ | RK1/JDDZ
2805- KTS-R20 JKS-20 JJS-20 FNQ-R-20 | KTK-R-20 | LP-CC-20 |5017906-02 | KLS-R20 ATM-R25 ABK-20R
2820 0
2855- KTS-R25 JKS-25 JJS-25 5017906-02 | KLS-R25 ATM-R20 ABK-25R
2875 5
2880- KTS-R50 JKS-50 JJS-50 5014006-05| KLS-R50 ABK-50R
2882 0
Alternativ biztositékok a 200—240 V-os frekvenciavaltokhoz
VLT 2800 |Bussmann |Bussmann |Bussmann SIBA Little Fuse |Ferraz- Ferraz-
E52273 E4273 E4273 E180276 E81895 Shawmut | Shawmut
E163267/ E163267/
E2137 E2137
RK1/JDDZ J/IJDDZ T/JDDZ RK1/JDDZ | RK1/JDDZ | CC/JDDZ | RK1/JDDZ
2803-2822 | KTN-R20 JKS-20 JIN-20 5017906-02 | KLS-R20 ATM-R25 ABK-20R
0
2840 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 5017906-02 | KLS-R25 ATM-R20 ABK-25R
5
® Halozati csatlakoztatas
Kérjuk vegye figyelembe, hogy 1 x 220-240 Volt ese- Figyelem!

tén a nullavezetéket az N (L2) bemenetre kell kétni, a

A

Kérjik ellenérizze, hogy a haldzati feszuilt-

fazist pedig az L1 (L1) bemenetre. ség megegyezik a frekvenciavalt6 adat-
tablajan megadott haldzati feszultséggel.
Sorszam |N@2) L1 3) |Halozati fesziiltség 1 x
(L1) 220-240V Az RFI-kapcsoldval ellatott 400 Voltos be-
_ N L1 S _ rendezéseket nem lehet bekdtni olyan
Sorszam | 95 Foldel6 csatlakozas o e
elektromos halézatba, melyben a fazis és
Sorszam [N@z) L1 @3 |Halozatifesziltség 3 x a fold kozétti feszlltség t6bb, mint 300
(L1) 220-240 V Volt. Kérjuk vegye figyelembe, hogy a szi-
- L] | - : getelt csillagpontd (IT) halézatnal a halo-
Sorszam [§95 Foldeld csatlakozas zati fesziiltség meghaladhatja a 300 Vol-
Sorszam [91 92 93 [Halozati feszilltség 3 x fot a fazis és a fold kozott. Az RS
380-480 V tipuskédu késziulékek olyan halézathoz
L1 L2 L3 csatlakoztathatok, ahol a fazis és a fold
Sorszam |95 Foldel6 csatlakozas kdzott max. 400 V a feszilltséq.
70 MG.27.A2.47 — AVLT ® a Danfoss bejegyzett védjegye.
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Lasd a Technikai adatokat a kabelkeresztmetszetek
helyes meghatarozasahoz. Lasd a Galvanikus izola-
ci6 cim( szakaszt.

B Motor csatlakoztatasa

Csatlakoztassa a motort a 96-0s, 97-es, 98-as termi-
nalokhoz. Kdsse a foldet a 99-es terminalra.

Sz. |96 97 98 | A motorfesziiltség a halozatife-
sziltség 0-100%-a.
u v W 3 motorvezeték
Ut v1 w1 6 vezeték a motorbdl, harom-
w2 U2 V2 szbgkapcsolas
Ut v1 w1 6 vezeték a motorbdl, csillag-
kapcsolas
U2, V2, W2: kiilon kell ket Os-
szekotni (kilon rendelhetd ka-
pocsléc)
Sz. |PE Foldel6csatlakozas

A kébelkeresztmetszetek helyes meghatarozasahoz
lasd a Mliszaki adatokat.

Barmilyen tipusu haromfazisu aszinkron standard mo-
tor csatlakoztathatdé a frekvenciavaltéhoz. A kisebb
motorokat altalaban csillagkapcsolassal koétik be
(230/400 V, A/Y). A nagyobb motorokat haromszo6g-
kapcsolassal kotik be (400/690 V, A/Y). A helyes be-
kotési moéd és a fesziltség leolvashatdé a motor
adattablajarol.
' Figyelem!
“: A fazisszigetel6 papir nélkili motorokba
i LC-sz(r6t kell szerelni a frekvenciavaltd

kimenetére.
u v w
o—o6——0 3
u v w g
96 97 98 96 97 98
Y A

® RFl-kapcsolo

Szigetelt csillagpontu haldzati tap esetén:

Ha a frekvenciavalté szigetelt csillagpontu halézatrél
(IT-halézatrol) vagy foldelt agu TT/TN-S-halézatrél
kapja a tapot, javasolt kikapcsolni (OFF) az RFI-kap-
csolét. Tovabbi referenciaként lasd az IEC 364-3
szabvanyt. Optimalis EMC-teljesitmény sziikségessé-
ge, parhuzamosan kapcsolt motorok vagy 25 m-nél
hosszabb motorkabel esetén javasolt a kapcsolot be-
kapcsolni (ON).

Ha a kapcsolé OFF allasban van, akkor a késziilékvaz
és a kdzbensd aramkor kozti belsé RFI-kapacitasok
(szlr6kondenzatorok) ki vannak kapcsolva, hogy ne
sérulhessen meg a kdzbensé kor, és kisebb legyen a
foldkapacitason atfolyd aram (az IEC 61800-3 szerint).
Lasd még a VLT hasznalata IT-hal6zatrél alkalmazasi
jegyzetet (MN.90.CX.02). Fontos erésaramu elektro-
nikaval egyutt hasznalhaté szigetelésfigyel6ket alkal-
mazni (IEC 61557-8).

"

Figyelem!

Az RFl-kapcsolé nem hasznalhato, ami-
kor a készulék csatlakozik a haldzatra.
Miel6tt atallitana az RFI-kapcsolot, gy6-
z6djon meg rola, hogy a készllék nincs
halézati fesziltség alatt.

| Figyelem!
"@ Az RFI-kapcsolo galvanikusan elvalasztja

a kondenzatorokat a foldtél.
A 96-0s csatlakozo melletti Mk9 jell kapcsolot el kell
tavolitania az RFI-sz(ir6 lekapcsolasahoz.
RFI-kapcsol6 csak a VLT 2880-2882 modelleken van.

® A motor forgasiranya

@

@

96 97 98

175HA36.00

MG.27.A2.47 — AVLT ® a Danfoss bejegyzett védjegye.

71

(2]
©
©
®©
-

(2]
£




Danfits

VLT® 2800 sorozat

A gyari bedllitds az 6ramutatd jarasaval megegyez6
irany, a frekvenciavalté transzformator kimenete pedig
a kovetkez6képpen csatlakozik:

A 96-0s terminal U-fazisra csatlakoztatva.
A 97-es terminal V-fazisra csatlakoztatva.
A 98-as terminal W-fazisra csatlakoztatva.

A forgasirany két motorfazis felcserélésével megval-
toztathato.

B Motorok parhuzamos kapcsolasa

19SNA1IGG 10

+

A frekvenciavalto képes tébb, parhuzamosan kapcsolt
motor vezérlésére. Ha a motoroknak kuilénbdzé for-
dulatszamon kell mikddnitk, akkor eltéré névleges
fordulatszamu motorokat hasznaljon. A motorfordulat-
szam valtoztatasa egyidejlleg torténik, igy a névleges
fordulatszamértékek aranya a teljes fordulatszam-tar-
tomanyban megmarad. A motorok egyuttes aramfel-
vétele nem haladhatja meg a frekvenciavalté maxima-
lis névleges kimeneti aramat (Iinv).

Ha a motorok teljesitményben jelentésen eltérnek
egymastol, inditasnal és kis fordulatszamon problé-
mak merilhetnek fel. Ez abbdl adodik, hogy a kis
motorok viszonylag nagy ohmos ellenallasa miatt az
allérésznek nagyobb fesziltségre van sziiksége indi-
taskor és kis fordulatszamon.

Parhuzamosan kapcsolt motorok esetén a frekvenci-
avalto elektronikus hévédelme (ETR) az egyes motor-
okra nézve nem alkalmazhatd, ezért tovabbi motorvé-
delmet kell biztositani, pl. termisztort minden egyes
motornal vagy egyedi hoékioldd reléket. (A megszaki-
ték nem nyujtanak megfelel6 védelmet).
' Figyelem!

“: Parhuzamos kapcsolasti motoroknal a

i 107-es, Automatikus motorillesztés, AMT
paraméter nem hasznalhaté. A 101-es,
Nyomatékkarakterisztika paramétert Spe-
cialis motorkarakterisztika [8] beallitasra

kell allitani, ha a motorok parhuzamosan
vannak kapcsolva.

B Motorkabelek

A motorkabelek atmérdjének és hosszanak helyes
meghatarozasahoz lasd a miiszaki adatokat. A kabel-
keresztmetszetnek mindig meg kell felelnie az orszag-
0s és helyi el6irdsoknak.
l Figyelem!

'.: Ha arnyékolatlan/pancélozatlan kabelt

i hasznal, a telepités bizonyos EMC-kdve-
telményeknek nem felel meg, lasd a ter-
vezBi segédlet EMC-tesztértéekek cimi
részeét.

Ha a kibocsatas terén meg kell felelni az EMC-el6ira-
soknak, arnyékolt/pancélozott motorkabel sziikséges,
hacsak a kérdéses RFI-sz(ir6nél nem szerepel mas-
ként. A kabel hossza a lehetd legrévidebb legyen,
hogy a zavarszint és a kiszéaram minimalisra csOk-
kenjen. Az arnyékolas két végét a frekvenciavalto,
illetve a motor fém hazara kell kapcsolni. Az arnyéko-
last a lehetd legnagyobb feliilettel kell bekétni (régzi-
tébilincseket hasznalva). Ezt a kilénb6z6 frekvencia-
valtoknal eltérd telepitéeszkozokkel lehet végrehajta-
ni. Kerllje a sodrott arnyékolasvégek hasznalatat,
mivel ezek nagy frekvencian rontjak az arnyékolas ha-
tékonysagat. Ha meg kell szakitani az arnyékolast egy
motorszigetelé vagy motorrelé beiktatasahoz, amint
lehet, folytatni kell az arnyékolast a lehetd legkisebb
nagyfrekvencias impedancia mellett.
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B Motor hévédelem

A UL altal elismert frekvenciavaltok elektronikus hére-
Iéje megfelel a motor védelmi UL-szabvanyoknak, ha
a 128-as Motor h6védelem paraméternél a ETR Le-
allitas beallitast és a 105-6s Motoraram, Iu, n para-
méternél a névleges motoraram beallitast valasztotta
(lasd a motor adattablajan).

m Fék-csatlakozas

Sz.| 81 82
R- R+

Fékellenallas
csatlakozok

A fékellenallas 0sszekotd kabele arnyékolt/pancélo-
zott kell legyen. Kdsse rogzitdbilincsekkel az arnyé-
kolast a frekvenciavaltd fém szekrényére és a fékel-
lenallas fémszekrényére. A fékkabel atmérdjét
igazitsa a féknyomatékhoz.

Lasd a Gépkdnyvet a fékellenallasok beallitasahoz.

Figyelem!

Kérjik vegye figyelembe, hogy akar 850
V feszlltségli egyenaram is felléphet a
terminalokon.

rasoknak megfeleléen mindig le kell féldelni. Annak
garantalasara, hogy a foldelévezeték és a 95-0s csat-
lakozé mechanikus csatlakozasa megfeleld legyen,
legalabb 10 mm? -es kabelkeresztmetszetre vagy el-
kilonitetten végz6dd 2 névleges foldelévezetékre van
szikség. A biztonsag ndvelésére felszerelhetd egy
RCD (Residual Current Device, maradékaram-készu-
Iék), amely garantélja, hogy a frekvenciavalté leall, ha
a kuszéaram tul magassa valik. Lasd még az RCD
MN.90.GX.02 jelli alkalmazasi megjegyzését is.

Terhelésmegosztas

A terhelésmegosztas biztositja annak lehet6ségét,
hogy tébb frekvenciavaltd kézbensd DC-korét dssze
lehessen kapcsolni. Ez megkdveteli, hogy a berende-
zést biztositékokkal és valtéaramu tekercsekkel bdvit-
suk (lasd az alabbi rajzot). A terhelésmegosztashoz a
400-as, Fékezési méd paramétert Terhelésmegosz-
tas [5] lehet&ségre kell allitani.

A DC csatlakozashoz hasznaljon 6,3 mm-es Faston
csatlakozokat (terhelésmegosztas).

Tovabbi tudnivalokeért forduljon a Danfosshoz, vagy
lapozza fel az MI.50.NX.02 szamu utmutatot.

Sz.| 88 89 terhelésmegosztas
B Foldel6csatlakozas -+
Mivel a foldelési kiszéaram nagyobb lehet 3,5 mA-nél,
a frekvenciavaltot az érvényes nemzeti és helyi el6i-
175ZA299.12
89 88 89 88 89 88
—""—| DC+ DC- —""+ DC+ DC- —""— DC+ DC-
— Y Y Y

R

Felhivjuk a figyelmét arra, hogy a 88-as és
a 89-es csatlakoz6 kéz4tt akar a 850 V-ot
is_elérd egyenfesziiltség-szintek jelent-
kezhetnek.

® Meghuzasi nyomaték, halozati csatlakozék
A halézati és a féldcsatlakozokat a kdvetkezé nyoma-
tékkal kell meghuzni:

VLT Csatlakozék Nyomaték [Nm]
2803- Halozati fék 0.5-0.6

2875 Fold 2-3

2880- Halozati fek 1.2-1.5

2882, 2840|Fold 2-3

PD2
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® A mechanikus fék vezérlése
Az emeld/leeresztd alkalmazasoknal sziikség van egy
vezérelhetd elektromagneses fékre. A féket relékime-
neten vagy digitalis kimeneten (46-os csatlakozd) ke-
resztlil vezérelheti. Amikor a frekvenciavalté nem
tudja ,tdmogatni” a motort — példaul tulterhelés miatt
—, a kimenetet zarva kell tartani (feszultségmentesen).
Az elektromagneses fékkel rendelkezé alkalmazasok
esetén a 323-as vagy 341-es paraméterben valassza
a Mechanikus fék vezérlése beallitast.
Amikor a kimeneti frekvencia tullépi a 138-as paramé-
terben beadllitott fékkioldasi értéket, a fék kiold, ha a
motoraram meghaladja a 140-es paraméterben el6ére
beallitott ertéket. A fék akkor kapcsolédik be, ha a ki-
meneti frekvencia kisebb lesz, mint a 139-es paramé-
terben beallitott fékbekapcsolasi frekvencia.
Ha a frekvenciavaltd vészjelzési allapotba vagy tulfe-
szlltségi helyzetbe kerll, a mechanikus fék azonnal
bekapcsol.

' Figyelem!
'l: Ez a megoldas csak ellensuly nélkili eme-
i I6/leereszté berendezéseknél alkalmaz-
hato.

® Hozzaférés a vezérlé sorkapocshoz
A vezérl6kabelek minden terminalja a frekvenciavaltd
eléoldalan a véddlap alatt talalhaté. A véddlapot lefelé
huzva tudja eltavolitani (Iasd a rajzot).

%

@

&‘

el

195NA085.10

/

4unm/

4unm
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m Elektronikus installalas,vezérliokabelek frekvenciavalto készilékhazara kotni. A foldelést alta-
laban a vezérlbegység készilékhazara is csatlakoz-

— ] tatni kell (lasd az adott berendezésre vonatkozo

informaciokat). Nagyon hosszi vezérl6kabelek és

@ @ 6 @ analdg jelek esetén, ritkan, a telepitéstdl fliggden, 50 /

60 Hz-es foldzarlati hibahurok is eléfordulhat a halo-
zati kabelekbdl szarmazo zaj miatt. Ennél a kapcso-
lasnal valoszinlleg meg kell szakitani az arnyékolast,
és be kell illeszteni egy 100 nF-os kondenzatort az ar-
nyékolas és a készllékhaz kozé.

175HA380.10 L —
A Vezérl6kabelek csak arnyékolt/pancélozott kabelek
lehetnek. Az arnyékolast rogzitdbilincsekkel kell a

DeviceNet
_J__ _J__ Z PCA82C251
+24V +10V +5V
[ ] & Jehete V-
Ll bibgal bl Sr o
- D uvoD
é g é 3 % |@|@|E|O|§| O Jehér  CAN_H
g g g g g é g < S :\I,) l @ Pirus V+
[1218[19]20]27 |29 |33]|42]46|50{53]55]60] —
) Profibus% %
LK
+5v —
[18[19]27]29]
Vel X CSAK
PROFIBUS DP
p— p——
| 67 [68(+) [69(-)| 70(6nD)|
f. ! 1 1‘/_\', BUSZ
PTC MOTORTERMISZTOR T
195NA028.14 =

B Meghuzasi nyomaték, vezérlé kabelek
2 @ @
A vezérl6kabeleket 0,22-0,25 Nm szoritd nyomatékkal L
kell csatlakoztatni.

RELAY

2 2 2 2 2 2 @2 2 @ 2 2 2 2 2 2 2 @
12 18 19 20 27 29 33 42 46 50 53 55 60 67 68 63 70
e e O o o g

+24v DIN DIN GND DIN DIN DIN ANA DIG  +10V VOLT GND CUR +5v P N GND
out ouT ouT  out N N OUT RS485 RS485

® Elektromos telepités, vezérlékapcsok
A vezérlékabelek helyes lezarasahoz lasd az Arnyé-
kolt/pancélozott vezérl6kabelek féldelése cimii részt a
VLT 2800 tervezéi segédletében.
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Sz. Funkcid

01-03 |Az 01-03-as relékimenetek az allapot,
valamint vészjelzések/figyelmeztetések ki-
jelzésére szolgalnak.

12 24 V-os DC-tapfesziiltség

18-33 |Digitélis bemenetek.

20, 55 |Kdz0s keretli bemeneti
és kimeneti csatlakozok

42 Analég kimenet a frekvencia, referencia,
aram és nyomaték kijelzésére

46+ Digitalis kimenet az allapot,
figyelmeztetések és vészjelzések, valamint
a frekvenciakimenet kijelzésére

50 +10 V-o0s egyenaramu tap
a potenciométer vagy a termisztor szdmara

53 0-10 V-o0s analég DC-fesziiltségbemenet

60 0/4-20 mA-es analég arambemenet

671 + 5 V-os DC-tapfesziiltség

a Profibus szamara

68, 691 |RS 485, soros kommunikacio

701 Keret a 67-68-69-es csatlakozokhoz;
rendszerint nincs hasznalatban

1. A csatlakozdk nem hasznalhaték DeviceNet/CANo-
pen csatlakoztatashoz. Tovabbi informaci6 a MG.
90.BX.YY jelli DeviceNet utmutatoban talalhato.

Relé csatlakozék
Lasd a 323-as Relé kimenetek paramétert a relé ki-
menetek programozasahoz.

Sz.| 01 - 02
01 - 03

1 - 2 zardkontaktus
1 - 3 nyitokontaktus

Figyelem!

Kérjik vegye figyelembe hogy a relé bo-
ritasa be kell fedje a vezérld kartya termi-
nal els6 sorat, kulénben a galvanikus
szigetelés (PELV) nem mikodik tovabb.
Max. kabelatméré: 4 mm. Lasd a rajzot.

m 1..4-es kapcsolok

Ez a DIP-kapcsolo6 csak a Profibus DP-kommunikaci-
ora képes vezérl6kartyan talalhaté meg.
Az alabbi abra a kapcsoldk gyari beallitasat mutatja.

e

Az 1-es és a 2-es kapcsolo az RS 485-06s interfész le-
zéarasara szolgal. Ha a frekvenciavalt6 az els6 vagy az
utols6 egység a buszrendszerben, az 1-es és a 2-es
kapcsolokat BE kell kapcsolni. A tobbi frekvenciaval-
tén az 1-es és a 2-es kapcsolot Kl kell kapcsolni.

A 3-as és a 4-es kapcsolo nem hasznalatos.

19SNA101.11

® VLTSofteware Dialog parbeszéd

Csatlakozas a 68-70-es terminalokhoz vagy a
Sub D:

- PIN 3 GND
- PIN 8 P-RS 485
- PIN 9 N-RS 485 csatlakozéhoz

B Sub D csatlakozo

195NAN2S 10

A vezérl6kartya Sub D aljzatara LCP 2 vezérl6egység
csatlakoztathaté. Rendelési szam: 175N0131.
17520401 rendelési szamu LCP egységet nem lehet
csatlakoztatni.

4mm
2 @ @
o5 oz o7 |
[

2 2 @ 2 2 @ @ @ @ 2 © @ @ 2 @ @
2 18 2 68 69 70
e [ s [ e [ o o o o 0 e g
424V DIN DIN GND DIN DIN DIN ANA DIG +10V  VOLT GND CUuR P N GND
195NA110.12 /
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® Kapcsolasi példak
m Start/stop

A 18-as csatlakozét hasznald start/stop és a 27-es
csatlakozét hasznalé szabadfutasu stop.

12| +24V
—— 18| Par. 302
19

27| Par. 304

195NAO11.11
302-es par.: Digitalis bemenet = Start [7]

304-es par.: Digitalis bemenet = Szabadfu-
tasu stop, inverz [2]

A Preciz start/stop beallitasai:

302-es par.: Digitalis bemenet = Preciz start/
stop [27]

304-es par.: Digitalis bemenet = Szabadfu-
tasu stop, inverz [2]

B Impulzus-start/stop
Az impulzusstart a 18-as, az impulzusstop a 19-es
csatlakozoét hasznalja. A jogfrekvencia a 29-es csatla-
kozén keresztll aktivalhato.

12| +24V

m 1 1<
—— ——18| PAR. 302
—\TL— 19| PAR. 303
20|
27| PAR. 304
L__—— 29| PAR. 305

I
195NA012.11

302-es par.: Digitalis bemenet = Impulzus-
start [8]

303-as par.: Digitalis bemenet = Stop, in-
verz [6]

304-es par.: Digitalis bemenet = Szabadfu-
tasu stop, inverz [2]

305-0s par.: Digitalis bemenet = Jog [13]

B Fordulatszam-noévelés/csokkentés
Fordulatszam no6velése/csokkentése a 29-es/33-as
csatlakozok segitségével.

. 302
. 303

. 304
. 305
. 307

302-es par.: Digitalis bemenet = Start [7]

303-as par.: Digitalis bemenet = Referencia-
befagyasztas [14]

305-06s par.: Digitalis bemenet = Fordulat-
szam-névelés [16]

307-es par.: Digitalis bemenet = Fordulat-
Szam-csékkentés [17]

B Potenciométeres referencia
Potenciométeren keresztili fesziiltségreferencia.

46

50, + 10 V ki
tkohm | [¢— 53| Par. 308
55| GND

195NA016.10

308-as par.: Analég bemenet = Referencia
(1]

309-es par.: 53-as csatlakozo, skalamini-
mum = 0 volt

310-es par.: 53-as csatlakozd, skalamaxi-
mum = 10 volt

MG.27.A2.47 — A VLT ® a Danfoss bejegyzett védjegye.
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B Kétvezetékes tavado csatlakoztatasa

Kétvezetékes tavadod csatlakoztatasa visszacsatolas-
ként a 60-as csatlakozéhoz.

12| +24V
18
19

60| PAR. 314

Tavads
4-20mA

Kulsé
ellatas

Véltakozéfeszlltség— O————|Tavads 55| Analég komm. bemenet
ellatas O——— #20mh L 60| 314—ES PAR.

195NA013.11

314-es par: Analég bemenet = Visszacsato-
lojel [2]

315-0s par.: 60-as csatlakozd, skalamini-
mum =4 mA

316-0s par.: 60-as csatlakozd, skalamaxi-
mum = 20 mA
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vt 128 | HPHT| Hel2oHs
TeljesTtmény j A A A

R
A A A

pl. 2815
Alkalmazdas terllet
o lpar
oo 03T K Halszati fesziltség
2807 075 KW | — 1x220-240v sz |
2815 1.5 KW ] 1/3x200-240V **

2822 2.2 KW ———3x200-240v T
3.7

2840

P
=
IF

3x380—-480 V T4

2805 0.55 KW

2807 0.75 KW Burkolat

2811 1.1 KW IP 20 B20

32122 ;2 ﬁa < Hardver valtozat

2830 3.0 KW Alapkivitel
2840 4.0 KW

2855 5.5 KW Fékcsopperes kivitel
2875 7.5 KW

2880 11.0 KW o

2881 15.0 KW RFI szlro

2882 18.5 KW SzUird nélkil

Beépitett A1 zavarszirovel
(2803-2875)
Beépitett B1 zavarsziurdvel -_
(2880-2882)

Beépitett Al zavarszirdvel
****

Eletvédelmi relé (RCD)
alkalmazéssal

With integral 1A filter ko ok 4
For IT mains (2805—2840)

Kezelbegység

Darabszam Beéprtett kijelzdegységgel,

LCP kezeldegység opcid

*

Rendelési koéd.: 175NQ131
Kivant szallitdsi hatdrido LCP kdbel—kodszam.: 17520929
Fieldbus
Megrende|6: Fieldbus nélkdl FOO
Profibus DP 3 MBit/s F10o P**
DeviceNet F30
* S2 = A készllék csok RFI sziirbvel rendelheto.
**D2 = A készilék csak RFI szird nélkll rendelhetd.

*** = Profibus DP 12 Mbit/s, kérjen tovabbi
D&tum: felvildgositdst a Danfosstdl.

¥k = A készilék csak S2-vel rendelheto.
*rxxxk = A késziilek csak T4—vel rendelhetd.

Kérjik masolja le ezt az oldalt és
kitoltve kildje el a Danfoss Kft. cimére.
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=
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® A kijelz6n megjelend kijelzések

Fr

A frekvenciavalto hertz [Hz] egységben mutatja az ak-
tualis kimeneti frekvenciat.

lo
A frekvenciavaltd amper [A] egységben mutatja az ak-
tualis kimeneti aramot.

Uo
A frekvenciavalté volt [V] egységben mutatja az ak-
tualis kimeneti feszlltséget.

ud
A frekvenciavalté volt [V] egységben mutatja a koz-
bens6kori fesziltséget.

Po
A frekvenciavaltd kilowatt [kW] egységben mutatja a
szamitott kimeneti teljesitményt.

notrun

Ez az Gzenet akkor jelenik meg, ha a motor miikddése
kbézben torténik kisérlet valamely paraméterérték mo-
dositasara. Ha paraméterértéket szeretne médositani,
allitsa le a motort.

LCP

Ez az lizenet akkor jelenik meg, ha csatlakoztatva van
egy LCP 2-es kijelz6- és kezel6egység, és megnyom-
jak a [QUICK MENU] (GYORSMENU) vagy a [CHAN-
GE DATA] (ADATMODOSITAS) gombot. Ha ilyen
egység van csatlakoztatva, csak ezzel médosithatok
paraméterek.

Ha
A frekvenciavalté hertz [Hz] egységben mutatja a kézi
Uzemmod aktualis referenciafrekvenciajat.

SC

A frekvenciavalto hertz [Hz] egységben mutatja a ska-
lazott kimeneti frekvenciat (aktudlis kimeneti frekven-
cia x 008-as paraméter).

B Figyelmeztetések és vészjelzések

A figyelmeztetések és vészjelzések szamkdd forma-
jaban jelennek meg a kijelz6n: Err. xx. A figyelmez-
tetés mindaddig a kijelzén marad, mig a hibat nem
orvosoljak; a vészjelzés ezzel szemben tovabb villog
a [STOP/RESET] gomb megnyomasaig.A tablazat a
kilénboz6 figyelmeztetd és vészjelzd Uzeneteket is-
merteti, valamint tajékoztat arrél, hogy blokkolja-e a
hiba a frekvenciavaltot. Blokkolasos leoldas esetén le
kell kapcsolni a haldzati tapot, és el kell haritani a hi-
bat. A halozati tap visszakapcsolasa utan a frekvenci-
avalto torli a hibat. A késziilék ezutan ismét mikods-
képes. A Leoldas kézi uton haromféleképpen
tordlhetd:

1. A [STOP/RESET] kezelégombbal
2. Digitalis bemeneten keresztul
3. Soros kommunikacids porton keresztil

Automatikus hibatorlés is kivalaszthaté a 405-6s, Hi-
batérlés paraméterben. Ha a Figyelmeztetés és a
Vészjelzés oszlopban is lathaté kereszt, ez azt jelenti,
hogy vagy egy figyelmeztetés jelenik meg a vészjelzés
elétt, vagy pedig a felhasznalé beprogramozhatja,
hogy az adott hiba esetén figyelmeztetés vagy vész-
jelzés jelenjen-e meg. Erre példaul a 128-as, Motor
hévédelme paraméternél van lehet6ség. Leoldas utan
a motor szabadon fut, és villog a frekvenciavalté vész-
jelzése és figyelmeztetése; a hiba megsziinése ese-
tén csak a vészjelzés villog. Hibatorlés utan a
frekvenciavalté ismét készen all a mikddésre.
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Sz. Leiras Figyelmez- Vészjel- Leoldas
tetés zés blokkolas-
sal
2 Vezérl6jel-szakadas (LIVE ZERO ERROR) X X X
4 Halozati faziskiesés (MAINS PHASE LOSS) X X X
5 Nagy fesziiltség — figyelmeztetés (DC LINK VOLTAGE HIGH) X
6 Kis fesziiltség — figyelmeztetés (DC LINK VOLTAGE LOW) X
7 Tulfesziiltség (DC LINK OVERVOLT) X X X
8 Alacsony feszlltség (DC LINK UNDERVOLT) X X X
9 Inverter tulterhelve (INVERTER TIME) X X
10 Motor tulterhelve (MOTOR, TIME) X X
11 Motortermisztor (MOTOR THERMISTOR) X X
12 Aramkorlat (CURRENT LIMIT) X X
13 Tuldram (OVERCURRENT) X X X
14 Foldelési hiba (EARTH FAULT) X X
15 Kapcsolasi mod hibaja (SWITCH MODE FAULT) X X
16 Révidzarlat (CURR. SHORT CIRCUIT) X X
17 Soros kommunikacié idétullépése (STD BUS TIMEOUT) X X
18 HPFB-busz idétullépése (HPFB TIMEOUT) X X
33 Frekvenciatartomanyon kivil (OUT FREQ RNG/ROT LIM) X
34 HPFB-kommunikacios hiba (PROFIBUS OPT. FAULT) X X
35 Bekapcsolasi hiba (INRUSH FAULT) X X
36 Tulmelegedés (OVERTEMPERATURE) X X
37-45  Bels6 hiba (INTERNAL FAULT) X X
50 AMT nem lehetséges X
51 Adattablaértékekkel kapcsolatos AMT-hiba (AMT TYPE.DATA X
FAULT)
54 AMT rossz motor (AMT WRONG MOTOR) X
55 AMT-id6tullépés (AMT TIMEOUT) X
56 AMT-figyelmeztetés AMT kdzben (AMT WARN. DURING AMT) X
99 Blokkolva (LOCKED) X
LED-jelzés 5. FIGYELMEZTETES Nagy fesziiltség — figyelmez-
Figyelmeztetés sarga tetés
Vészjelzés piros Ha a DC-kor fesziiltsége (UDC) nagyobb, mint a Nagy
Leoldas blokkolassal sarga és piros fesziiltség figyelmeztetd érték, a frekvenciavaltd fi-

2. FIGYELMEZTETES/VESZJELZES: Vezérlojel-
szakadas

Afeszlltség- vagy aramjel az 53-as vagy a 60-as csat-
lakozén a 309-es vagy a 315-0s, Bement skalamini-
mum paraméterben el6re beallitott érték 50%-a alatt
van.

4. FIGYELMEZTETES/VESZJELZES: Halozati fa-
ziskiesés

Nincs fazis a hal6zati csatlakozas feléli oldalon. Ellen-
6rizze a frekvenciavaltd halozati fesziltségét. Ez a
hiba csak a haromfazisu halézatnal Iéphet fel. A vész-
jelzés akkor is bekdvetkezhet, ha a terhelés ingadozik.
Ebben az esetben az impulzusokat — pl. inercialemez
alkalmazasaval — csillapitani kell.

gyelmeztetést ad, de a motor valtozatlanul mikodik
tovabb. Ha az UDC a feszlltségi figyelmeztetési ha-
tarérték felett marad, az inverter a beallitott id6 leteltét
kovetben aktivalja a leoldast. Ez az id6 a készuléktél
figg, értéke 5-10 masodperc lehet. Megjegyzés: A
frekvenciavaltod 7-es (tulfesziltség) vészjelzéssel old
le. Akkor fordulhat el6 fesziltséggel kapcsolatos fi-
gyelmeztetés, ha a halozati feszlltség tul nagy. Ellen-
Orizze, hogy a tapfesziltség megfelelé-e a frekvenci-
avaltdé szamara, lasd a Mdiszaki adatok cim( részt.
Feszlltségi figyelmeztets Gizenet akkor is eléfordulhat,
ha a motorfrekvencia tul gyorsan csdkken annak ko-
vetkeztében, hogy a fékezési rampaidd tul rovid.

6. FIGYELMEZTETES Kis fesziiltség — figyelmez-
tetés

Ha a DC-kori feszultség (UDC) kisebb , mint a Kis fe-
sziiltség figyelmeztetd érték, a frekvenciavalto figyel-
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meztetd jelet ad, de a motor valtozatlanul mikodik
tovabb. Fesziltségre vonatkozo figyelmeztetés akkor
keletkezhet, ha a csatlakozatott halozati fesziltség tul
kicsi. Ellendrizze, hogy a tapfesziltség megfelelé-e a
frekvenciavalté szamara, lasd a Miiszaki adatok cimi
részt. A frekvenciavaltd kikapcsolasakor rovid idére
megjelenik a 6. (és a 8.) figyelmeztetés.

7.FIGYELMEZTETES/VESZJELZES: Tulfesziiltség
Ha a DC-kori feszultség (UDC) nagyobb, mint az in-
verterre vonatkozo Tulfesziiltségi korlat, az inverter
kikapcsol, amig az UDC a tulfesziltségi korlat ala nem
esik. Ha az UDC a tulfesziiltségi korlat felett marad, az
inverter az beallitott id6 leteltét kbvetden leold. Ez az
id6 a készulektol figg, értéke 5—10 masodperc lehet.
Az UDC-ben akkor jelenhet meg tulfesziltség, amikor
a motorfrekvencia tul gyorsan cs6kken annak kévet-
keztében, hogy a fékezési rampaidé tul révid. Az in-
verter kikapcsolasakor a rendszer leoldas-hibatorlést
hajt végre. Megjegyzés: A Nagy fesziiltség — figyel-
meztetés (5. figyelmeztetés) ugyancsak generalhat 7.
vészjelzd lUzenetet.

8. FIGYELMEZTETES/VESZJELZES: Alacsony fe-
sziltség

Ha a DC-kori feszultség (UDC) kisebb, mint az inver-
terre vonatkozé Alacsony fesziiltségi korlat, az inver-
ter kikapcsol, amig az UDC a feszlltségesési korlat
folé nem emelkedik. Ha az UDC az alacsony fesziilt-
Ségi korlat alatt marad, az inverter az el6re beallitott
id6 leteltét kdvetben lekapcsol. Ez az id6 a készuléktél
fugg, értéke 2—15 masodperc lehet. Alacsony fesziilt-
ség akkor kovetkezhet be, ha a csatlakoztatott halozati
feszlltség tul kicsi. Ellendrizze, hogy a tapfesziltség
megfelelé-e a frekvenciavaltd szamara, lasd a Miisza-
ki adatok cim( részt. A frekvenciavalto kikapcsolasa-
kor rovid idére a 8. (és a 6.) vészjelzés lathato a
kijelzdn, és a rendszer leoldas-hibatorlést hajt végre.
Megjegyzés: A Kis fesziiltség — figyelmeztetés (6. fi-
gyelmeztetés) ugyancsak generalhat 8. vészjelz6 lze-
netet.

9. FIGYELMEZTETES/VESZJELZES: Inverter tul-
terhelve

Az inverter elektronikus hévédelme azt jelzi, hogy a
frekvenciavaltoé tulterhelés miatt kdzel all ahhoz, hogy
leoldjon (a kimeneti aram tul sokaig tul magas). Az in-
verter elektronikus hévédelmének méréegysége 98%-
nal figyelmeztetést ad, 100%-nal pedig vészjelzés
kiséretében leold. A frekvenciavalton mindaddig nem
végezhetd hibatorlés, amig a mérd 90% ala nem esik.
Ez a hiba akkor fordul el6, ha a frekvenciavaltd tul
hosszu ideig tul van terhelve.

10. FIGYELMEZTETES/VESZJELZES: Motor tulter-
helve

Az inverter elektronikus hévédelme szerint a motor tul
forr6. A 128-as paraméterben valaszthatja ki a fel-
hasznald, hogy a frekvenciavalté figyelmeztetést vagy
vészjelzést adjon-e, amikor a méréegység eléri a
100%-ot. Ez a hiba annak kovetkeztében jelentkezik,
hogy a motor tul hosszu ideig volt 100% fol6tt talter-
helve. Ellenérizze, hogy a 102—106-0s motorparamé-
terek helyesen vannak-e beallitva.

11. FIGYELMEZTETES/VESZJELZES: Motorter-
misztor

A motor tul meleg, vagy a termisztor/termisztorcsatla-
kozas le van kapcsolva. A felhasznal6 a 128-as, Motor
hévédelme paraméterben valaszthatja ki, hogy a frek-
venciavalté figyelmeztetést vagy vészjelzést adjon-e.
Ellendrizze, hogy a PTC termisztor megfeleléen van-
e csatlakoztatva a 18-as, 19-es, 27-es vagy 29-es
(digitalis bemenet) csatlakozok és az 50-es (+ 10 V
tap) csatlakozé kozott.

12. FIGYELMEZTETES/VESZJELZES: Aramkorlat
A kimeneti aram nagyobb, mint a 221-es, Aramkorlat
Liv paraméterben szerepld érték, és a frekvenciavalto
a 409-es, Tulterhelhet6ségi idé paraméterben bealli-
tott id6 leteltével leold.

13. FIGYELMEZTETES/VESZJELZES: Tularam

Az aram tullépte az inverter csicsaramat (a névleges
kimeneti aram kb. 200%-at). A figyelmeztetés kb. 1-2
masodpercig tart, majd a frekvenciavaltd leold és
vészjelzést ad. Kapcsolja ki a frekvenciavaltot, és el-
lenérizze, hogy lehet-e forgatni a motortengelyt, és
hogy a motorméret megfelel6é-e a frekvenciavaltéhoz.

14. VESZJELZES: Foldelési hiba

A kimeneti fazisok és a fold kdzott elektromos zarlat
tapasztalhato, mely vagy a frekvenciavalté és a motor
kozotti kabelekbdl, vagy a motorbdl ered. Kapcsolja ki
a frekvenciavaltot, és szlintesse meg a foldelési hibat.

15. VESZJELZES: Kapcsolasi méd hibaja
Hiba van a kapcsolasi mod aramellatasnal (belsé el-
latas). Forduljon Danfoss-szallitéjahoz.

16. VESZJELZES: Rovidzarlat

Roévidzarlat van a motorcsatlakozékon vagy a motor-
ban. Kapcsolja le a halézati fesziltséget a frekvenci-
avaltérol, és szintesse meg a rovidzarlatot.

17. FIGYELMEZTETES/VESZJELZES: Soros kom-
munikaci6 idétullépése

A frekvenciavalténal nincs soros kommunikacio. Ez a
figyelmeztetés csak akkor lesz aktiv, ha az 514-es,
Busz-idétullépési funkcié paraméter bedllitdsa nem
,Kikapcsolva” (OFF). Ha az 514-es, Busz-id6tullépés
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funkcié paraméter Stop és leoldas [5] lehet6ségre van
allitva, a készllék el6szor figyelmeztetést ad, majd
vészjelzés kiséretében lerampaz és leold. Az 513-as,
Busz idétullépése paraméter értéke sziikség esetén
ndvelhetd.

18. FIGYELMEZTETES/VESZJELZES: HPFB-busz
idétullépése

A frekvenciavaltd kommunikacios opcidskartyaja nem
észlel soros kommunikaciot. Ez a figyelmeztetés csak
akkor lesz aktiv, ha a 804-es, Busz-idétullépési funk-
ci6 paraméter beallitdsa nem ,kikapcsolva” (OFF). Ha
a 804-es Busz-idé6tullépési funkcié paraméter bealli-
tasa Stop és leoldas, a készulék el6szor figyelmezte-
tést ad, majd vészjelzés kiséretében lerampaz és
leold. A 803-as, Busz idétullépése paraméter érteke
sziikség esetén novelhetd.

33. FIGYELMEZTETES Frekvenciatartomanyon ki-
vl

Ez a figyelmeztetés akkor aktiv, ha a kimeneti frek-
vencia elérte a Kimeneti frekvencia alsé korlatja (201-
es paraméter) vagy a Kimeneti frekvencia felsé
korlatja (202-es paraméter) értékét. Zart hurku folya-
matszabalyozas (100-as paraméter) esetén a figyel-
meztetés aktivalodik a kijelzdn. Ha a frekvenciavalté
nem Zart hurku folyamatszabalyozas médban van, a
008000-es, Frekvenciatartomanyon kivil bit aktivva
valik a bévebb allapotszéban, de nem jelenik meg a
kijelzén figyelmeztetés.

34. FIGYELMEZTETES/VESZJELZES: HPFB-kom-
munikacios hiba

A kommunikaciés hiba csak a terepi busszal ellatott
valtozatoknal lép fel. A vészjelzésrdl tovabbi informa-
Cio a terepi busz kézikdnyvében, a 953-es paraméter-
nél talalhato.

35. VESZJELZES: Bekapcsolasi hiba

Ez a vészjelzés akkor kovetkezik be, ha a frekvencia-
valtot egy percen belll tul sokszor csatlakoztatjak a
hal6zati fesziltségre.

36. FIGYELMEZTETES/VESZJELZES: Tulmelege-
dés

Ha a tapegységen beliil a h6mérséklet (a késziléktdl
fuggben) 75-85 °C folé emelkedik, a frekvenciavalté
figyelmeztetést ad, de a motor valtozatlanul mikdodik
tovabb. Ha a hémérséklet tovabb emelkedik, a kap-
csolasi frekvencia automatikusan csokken. Lasd a
Hémérsékletfiiggb kapcsolasi frekvencia cim részt.
Ha a tapegységen belil a hémérséklet (a késziiléktdl
fuiggben) 92-100 °C folé emelkedik, a frekvenciavalté
kikapcsol. A hdmérsékleti hibat nem lehet addig t6rol-
ni, amig a hémérseéklet nem csokken 70 °C ala. A tlirés
1 5 °C. A h6mérsékleti hibat a kdvetkez6k okozhatjak:

- Tul magas kornyezeti hémérséklet
- Tul hosszu motorkabel
- Tul nagy haldzati fesziltség

37-45. VESZJELZES: Belsé hiba
Ha e hibak valamelyike bekodvetkezik, forduljon a Dan-
fosshoz.

37. vészjelzés, 0. szamu belsé hiba: Kommunikacios
hiba a vezérl6kartya és a BMC kozott

38. vészjelzés, 1. szamu belsé hiba: Flash EEPROM-
hiba a vezérlékartyan

39. vészjelzés, 2. szamu belsé hiba: RAM-hiba a ve-
zérlbkartyan

40. vészjelzés, 3. szamu belsd hiba: Kalibracios allan-
d6 az EEPROM-ban

41. vészjelzés, 4. szamu belsé hiba: Adatértékek az
EEPROM-ban

42. vészjelzés, 5. szamu bels6 hiba: Hiba a motorpa-
raméter-adatbazisban

43. vészjelzés, 6. szamu belsé hiba: Altalanos telje-
sitménykartya-hiba

44, vészjelzés, 7. szamu bels6 hiba: A vezérlékartya
vagy a BMC minimalis szoftververziéja

45, vészjelzés, 8. szamu bels6 hiba: I/O-hiba (digitalis
bemenet/kimenet, relé vagy analég bemenet/kimenet)
| Figyelem!
||: Amikor a 38-45. vészjelzést kdvetden Uj-
q rainditja a frekvenciavaltot, 37. vészjelzés
jelenik meg a kijelzdn. A tényleges vész-
jelzéskoédot a 615-6s paraméter tartal-
mazza.

50. VESZJELZES: AMT nem lehetséges
Az alabbi harom lehetéség egyike éallhat eld:

- A szamitott Rs érték a megengedett hataro-
kon kivdl van.

- A motoraram legalabb az egyik motorfazis-
ban tul alacsony.

- Az alkalmazott motor tul kicsi az AMT-sza-
mitdsok végrehajtasahoz.

51. VESZJELZES: Adattablaértékekkel kapcsola-
tos AMT-hiba

Osszeférhetetlenség van a regisztralt motoradatok ko-
z6tt. Nézze meg a motoradatokat a megfelel6 bealli-
tashoz.

MG.27.A2.47 — A VLT ® a Danfoss bejegyzett védjegye.
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52. VESZJELZES: AMT-ben motorfazis hianyzik 56. VESZJELZES: AMT-figyelmeztetés AMT koz-
Az AMT funkci6 azt észlelte, hogy egy motorfazis hi- ben
anyzik. Az AMT végrehajtasa alatt frekvenciavalto-figyelmez-

55. VESZJELZES: AMT-id6tullépés tetés jelenik meg.

A szamitasok tul sokaig tartanak, ennek oka a motor- 99. FIGYELMEZTETES Blokkolva

kabelekben lev6 zaj lehet. Lasd a 18-as paramétert.
Vészjelzési és figyelmeztetési korlatok:
Fék nélkil Fékkel Fék nélkil Fékkel
VLT 2800 1/3 x 200-240 V 1/3 x 200-240 V 3 x380-480V 3x380-480V
[VDC] [VDC] [VDC] [VDC]
Alacsony fesziiltség 215 215 410 410
Kis feszlltség — figyelmez- 230 230 440 440
tetés
Nagy fesziiltség — figyel- 385 400 765 800
meztetés
Tulfesziltség 410 410 820 820

A megadott értékek a frekvenciavaltd kézbensd kori
feszultségére vonatkoznak +5%-os tliréssel. A meg-
felel6 haldzati feszlltséget a kozbensd kori fesziiltség
1,35-tel osztott értéke adja meg.
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B Figyelmeztetd lizenetek, bévebb allapotjelzés és Bit (Hex) Vészjelzd lizenetek
vészjelzés lizenetek 000002 Zart hiba
A figyelmeztetd Uzenetek, bévebb &llapotjelzés és 000004 Automatikus motorillesztési hiba
vészjelzés Gzenetek Hex formatumban jelennek meg 000040 HPFB timeout hiba
a kijelzén. Ha egyszerre t6bb figyelmeztetd allapotjel- 000080 Szabvanyos kommunikacios hiba
z8 vagy vészjelzb lzenet érkezik, a kijelz6n ezek 6s- 000100 Rovidzarlat
szege jelenik meg. A figyelmeztetd lGzenetek, bévebb 000200 Kapcsolasi méd hiba
allapotjelzés és vészjelzés Uzenetek a soros busz 000400 Foldzarlat
hasznalataval is kiolvashatdok az 540, 541 és 538-as 000800 Tularam
paraméterekben. 002000 Termisztor hiba
004000 Motor tulterhelés
Bit (Hex) Figyelmeztet Uzenetek 008000 Inverter talterhelés
000008 HPFB bus timeout 010000 Tul alacsony fesziiltség
000010 §zabvényos kommunikacios hiba 020000 Tulfesziltség
000040 | Aramkoriat 040000 |Faziskiesés
000080 Motortermisztor 080000 EI5 nulla hiba
000100 Motor tulterhelés 100000 Tul magas hitéborda-hémérséklet
000200 Inverter tdlterhelés 2000000 Profibus kommunikaciés hiba
000400 | Alacsony fesziitség 8000000 |Bekapcsolasi hiba
000800 Tulfeszlltség 10000000 Belsd hiba
001000 Alacsony fesziiltség figyelmeztetés
002000 Magas fesziltség figyelmeztetés
004000 Faziskiesés
010000 EI6 nulla hiba
400000 Frekvencia tartomanyon kivul
800000 Profibus kommunikaciés hiba
40000000 |Kapcsolasi mod figyelmeztetés
80000000 |Magas hitéborda-hdmérseklet

Bit (Hex) Bdévebb allapotjelzés
000001 Rampazas

000002 Automatikus motorillesztés
000004 Start el6re/hatra

000008 Lassitas

000010 Gyorsitasi érték

000020 Magas visszacsatoléjel
000040 Alacsony visszacsatolojel
000080 Magas kimeneti aram
000100 Alacsony kimeneti aram
000200 Magas kimeneti frekvencia
000400 Alacsony kimeneti frekvencia
002000 Fékezés

008000 Frekvencia tartomanyon kivul
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® Specialis koriilmények

B Szélséséges lizemelési korilmények

Mint minden elektromos berendezés, a frekvenciaval-
t6 szamos mechanikus és elektronikus alkatrészt tar-
talmaz, melyek kulonb6zé meértékben érzékenyek a
kdrnyezeti hatasokra.

Ezért a frekvenciavaltét ne szerelje be
olyan helyre, ahol a levegé folyadékot, ap-
ré részecskéket vagy gazokat tartalmaz,
melyek megrongalhatjadk az elektromos
berendezéseket. Ha nem teszi meg a
szilkséges védelmi intézkedéseket, fen-
nall az lizemzavarok (és vészleallasok)
veszélye, amelyek csokkenthetik a beren-
dezés élettartamat.

A folyadékrészecskék a levegbben terjedve eljutnak
a frekvenciavaltoig, majd ott 6sszegylilnek. Raadasul
segithetik a fém részek és alkatrészek galvanikus kor-
rodalédasat. A g6z, az olaj és a séoldat korréziot okoz-
hat. llyen helyeken a frekvenciavaltét ajanlatos szek-
rényben elhelyezni. A készilékhazak legyenek
minimalisan IP 54-es hazak.

A levegbben 1év6 kilénbdzd részecskeék, mint példaul
a porszemek, a frekvenciavaltd mechanikai, elektro-
mos vagy hémeghibasodasat idézhetik eld. A tul sok
részecske tipikus jele a frekvenciavalto szell6zbjénél
Osszegyll6é por. Nagyon poros helyeken ajanlatos a
frekvenciavaltét szekrénybe szerelve telepiteni. A ké-
szulékhazak legyenek minimalisan IP 54-es hazak.

Az agressziv gazok, mint példaul a kén-, nitrogén- és
a klérvegylletek, magas paratartalom és hémeérséklet
mellett kémiai folyamatokat indithatnak meg a frek-
venciavalto alkatrészeinél. Ezek a kémiai folyamatok
gyorsan megrongalhatjak az elektromos részeket. Ez-
eken a helyeken friss leveg&szell6zéssel ellatott szek-
rényekbe ajanlatos szerelni a berendezéseket, igy
biztositva, hogy a gazok nem tesznek kart bennuk.

Miel6tt telepiti a frekvenciavaltot, ellenériznie kell,
hogy a leveg8ben nincsenek-e folyadékrészecskék,
por vagy gazok. Ezt ugy kell végrehajtani, hogy az
ugyanabba a kérnyezetbe mar beszerelt berendezé-
seket ellendérzi. A levegében lévé folyadékrészecskek
jele lehet a viz vagy olaj felhalmozédasa a fémrésze-
ken, és a fémrészek korrézidja. A tulzott porkoncent-

Figyelem!

A széls6séges uzemeltetési korilmények
k6zé valé beszerelés vészlealldsokhoz
vezethet, ami jelentésen megroviditheti a
készllék élettartamat.

TNy [%]

raciot jelzi a készulékszekrények és a meglévd
elektromos berendezések tetején 0sszegyill6 por. Az
agressziv gazok jelenlétét jelzi a rézvezetékek és ka-
belvégek feketére szinez6dése a meglévé elektromos
berendezéseknél.

m Kornyezeti homérséklet miatti leértékelés

A TameMmax kOrnyezeti hémérséklet a legnagyobb
megengedett hémérséklet. A 24 6ran keresztul mért
Tawme,avG atlaghdmérsékletnek ennél legalabb 5° C-kal
alacsonyabbnak kell lennie. Ha a frekvenciavalt6 45 °
C felett mikodik, a névleges kimeneti aramot le kell
ertékelni.

195NA198.11
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® Nagy kapcsolasi frekvencia miatti leértékelés —
VLT 2800

Nagy kapcsolasi frekvencia esetén (411-es, Kapcso-
lasi frekvencia paraméter) nagyobbak lesznek a vesz-
teségek a frekvenciavalto elektronikajaban.

A VLT 2800 kapcsolasi frekvencigja 3,0-10,0/14,0
kHz kozott allithato.

A frekvenciavaltd automatikusan leértékeli az vt N
névleges kimeneti aramot, ha a kapcsolasi frekvencia
meghaladja a 4,5 kHz-et.

A csokkentés mindkét esetben linearis az lvitN név-
leges kimeneti aram 60%-aig.

lour 195NA380.10

VLT 2803-2875

Hoémérsékletfiiggd kapcsolasi frekvencia

Ez a funkcio biztositja a legnagyobb lehetséges kap-
csolasi frekvenciat anélkul, hogy a frekvenciavalté tul-
melegedne. A belsé hémérséklet jelzi, hogy a kapcso-
lasi frekvencia alapozhaté-e a terhelés, a kdrnyezeti
hémérséklet, a tapfesziiltség és kabelhosszusag ér-
tékeére.

A funkci6 biztositja, hogy a frekvenciavalté automati-
kusan megvaltoztatja a kapcsolasi frekvenciat fsw, min
és fsw, max (411-es paraméter) kézott; lasd a rajzot.

LC-sz(ir6 hasznalata esetén a minimalis kapcsolasi
frekvencia 4,5 kHz.

Galvanikus szigetelés (PELV)

A PELV (Protective Extra Low Voltage, védé torpefe-
szlltség) szigetelés galvanikus szigetel6k telepitésé-
vel érhetd el a vezérlbaramkorok és a halozati
feszlltséghez csatlakoz6 aramkordk kozeé. A VLT ki-
alakitasa olyan, hogy a szikséges kuszéaramut és
légrés megléte kielégitse a védo elkilonités kdvetel-
ményeit. Ezeket az EN 50 178 szabvany irja le. Az is
feltétel, hogy a telepités a helyi/orszagos PELV-el6i-
rasok alapjan térténjen.

Minden vezérl6kapcsot, soros kommunikacios csatla-
kozot és relécsatlakozot biztonsagosan el kell kiiloni-
teni a halézati fesziltségtél ahhoz, hogy medfelelje-
nek a PELV koévetelményeinek. A 12, 18, 19, 20, 27,
29, 33, 42, 46, 50, 53, 55 és 60 szdmu csatlakozdkra
kapcsolt aramkordk galvanikusan kapcsolédnak egy-
mashoz. A terepi buszra csatlakoztatott soros kom-
munikacié galvanikusan el van szigetelve a vezérl6-
kapcsoktol, bar ez a szigetelés csak funkcionalis.

Az 1-3-as csatlakozdkon Iévé reléérintkez6k megerd-
sitve/duplan vannak szigetelve a tébbi vezérl6 aram-
kortol, tehat alkalmaztuk esetiikben a PELV-el6iraso-
kat, annak ellenére hogy a relécsatlakozokon halézati
feszlltség van.

Az alabbiakban leirt aramkori elemek a biztonsagos
elektromos elkulonitést biztositjak. Ezek megfelelnek
a megerésitett/dupla szigetelési kdvetelményeknek,
és az EN 50 178-hoz szikséges teszteknek.

1. Transzformator és optikai elkllonités a tap-
feszultségben.

2. Optikai szigetelés az alapveté motorvezérlés
és a vezérlbkartya kozott.

3. Szigetelés a vezérl6kartya és az elektromos
rész kozott.

4, A vezérl6kartya reléérintkezdi és egyéb
aramkoreinek csatlakozoi.

A vezérlb6kartya PELV szigetelése az alabbi feltételek
mellett szavatolt:

- TT-halézat a fazis és a fold kozott maximum
300 Vrms-mal.

- TN-haldzat a fazis és a fold kozott maximum
300 Vrms-mal.

- IT-halozat a fazis és a fold kozott maximum
400 Vrms-mal.

MG.27.A2.47 — A VLT ® a Danfoss bejegyzett védjegye.
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A PELV fenntartasahoz a vezérl6kapcsokhoz kapcso- Az alabbi rendszereredmények a kdvetkez6 konfigu-
16d6 6sszes csatlakozasnak meg kell felelnie a PELV- raciora vonatkoznak: VLT Series 2800 arnyékolt/pan-
nek, példaul a termisztoroknak megerdsitett/kettds célozott vezérlékabellel, vezérlédoboz potenciométer-
szigeteléslinek kell lenniuk. rel, arnyékolt/pancélozott motorkabel és arnyékolt/

B EMC-kibocsatas pancélozott fékkabel, valamint LCP2 kabellel.

VLT 2803-2875 Kibocsatas
Ipari kérnyezet Lakossagi, kereskedelmi és kdnnydipari
EN 55011 1A osztaly EN 55011 1B osztaly
Konfiguracio Vezetett Sugarzott Vezetett Sugarzott
150 kHz — 30 MHz 30 MHz — 1 GHz 150 kHz — 30 MHz 30 MHz — 1 GHz
3 x 480 V-os valtozat 1A Igen Igen Nem Nem
RFI-sz(irével 25 m arnyékolt/pan- |25 m arnyékolt/pancé-
célozott lozott
3 x 480 V-os valtozat 1A Igen Igen Nem Nem
RFI-sz(irével (R5: IT-ha-|5 m arnyékolt/pancé-| 5 m arnyékolt/pancé-
I6zathoz) lozott lozott
1 x 200 V-os valtozat 1A Igen Igen Igen Nem
RFI-sziirével" 40 m arnyékolt/pan- |40 m arnyékolt/pancé-| 15 m arnyékolt/pancé-
célozott lozott lozott
3 x 200 V-os valtozat 1A Igen Igen Igen Nem
RFI-szlrével (R4: RCD- | 20 m &rnyékolt/pan- |20 m arnyékolt/pancé-| 7 m arnyékolt/pancé-
hez) célozott lozott lozott
3 x 480 V-os valtozat 1A Igen Igen Igen Nem
+1B RFI-szlirével 50 m arnyékolt/pan- |50 m arnyékolt/pancé-| 25 m arnyékolt/pancé-
célozott lozott lozott
1 x 200 V-os valtozat 1A Igen Igen Igen Nem
+1B RFI-szlrével'- 100 m arnyékolt/pan-| 100 m arnyékolt/pan- |40 m arnyékolt/pancé-
célozott célozott lozott
VLT 2880-2882 Kibocsatas
Ipari kérnyezet Lakossagi, kereskedelmi és konnydipari
EN 55011 1A osztaly EN 55011 1B osztaly
Konfiguracio Vezetett Sugarzott Vezetett Sugarzott
150 kHz — 30 MHz 30 MHz -1 GHz 150 kHz — 30 MHz 30 MHz — 1 GHz
3 x 480 V-os valtozat 1B Igen Igen Igen Nem
RFI-sziirével 50 m 50 m 50 m

1. A VLT 2822-2840 3 x 200-240 V-os készulékekre ugyanazok az értékek vonatkoznak, mint a 480 V-os,
1A RFI-szlrével rendelkezd valtozatra.

. EN 55011: Kibocsataslpari, tudomanyos és orvosi célu (ISM) nagyfrekvencias berendezések okozta
radiofrekvencias zavarok hatarértékei és mérési médszerei.

1A osztaly:
Ipari kérnyezetben hasznalt berendezések

1B osztaly:
Nyilvanos ellatasi halézatokban hasznalt készulékek (lakossagi, kereskedelmi és konnydipari)

® UL szabvany
Ez a készulék megfelel az UL szabvanynak.
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m Altalanos miiszaki adatok
Halozati tap (L1, L2, L3):

Tapfesziiltség, VLT 2803-2840 220-240 V (N, L1) 1 x 220/230/240 V £10%
Téapfesziiltség, VLT 2803-2840 200-240 V 3 x 200/208/220/230/240 V £10%
Tapfesziiltség, VLT 2805-2882 380—480 V 3 x 380/400/415/440/480 V £10%
Tapfesziltség, VLT 2805-2840 (R5) 380/400 V + 10%
Haldzati frekvencia 50/60 Hz + 3 Hz
A haldzati fesziiltség maximalis kiegyensulyozatlansaga a névleges haldzati fesziiltség +2,0%-a
Valos teljesitménytényezd (A) névleges terhelésnél 0,90 (névleges)
Teljesitményeltoloédasi tényezé (cos @) kozel 1 (>0,98)
A csatlakozasok szama az L1, L2, L3 halozati bemeneteknél 2/perc
Maximalis rovidzarlati érték 100 000 A

Lasd a tervezdi segédlet kiilénleges kériilményekkel foglalkozé részét.

Kimeneti adatok (U, V, W):

Kimeneti fesziltség a halézati feszlltség 0 - 100% -a
Kimeneti frekvencia 0,2-132Hz, 1-1000 Hz
Névleges motorfesziltség, 200-240 V-os egységek 200/208/220/230/240 V
Névleges motorfesziltség, 380-480 V-os egységek 380/400/415/440/460/480 V
Névleges motorfrekvencia 50/60 Hz
Kapcsolasok szama a kimeneten Korlatlan
Rampaidé 0,02 - 3600 sec.
Nyomatékkarakterisztika:

Inditényomaték (101-es, Nyomatékkarakterisztika paraméter = Allandé nyomaték) 160% 1 percig”
Inditonyomaték (101-es, Nyomatékkarakterisztika paraméter = Valtozé nyomaték) 160% 1 percig’
Inditonyomaték (119-es, Nagy inditbnyomaték paraméter) 180% 0,5 s-ig
Tulterhelési nyomaték (101-es, Nyomatékkarakterisztika paraméter = Allandé nyomaték) 160%™
Tulterhelési nyomaték (101-es, Nyomatékkarakterisztika paraméter = Valtozdé nyomaték) 160%*

A szazalékos adat a frekvenciavalté névieges aramerésségére vonatkozik.
* VLT 2822 PD2/2840 PD2 1 x 220 V esetén csak 110% 1 percig

Vezeérlékartya, digitalis bemenetek:

Programozhato digitalis bemenetek szama 5
Csatlakoz6 szama 18,19, 27, 29, 33
Fesziltségszint 0-24 V DC (PNP pozitiv logika)
Fesziiltségszint, logikai ,,0” <5VvDC
Fesziiltségszint, logikai ,1” >10VvV DC
Maximalis feszlltség a bemeneten 28V DC

Bemeneti ellendllas, Ri (18-as, 19-es, 27-es, 29-es csatlakozok) kb. 4 kQ
Bemeneti ellenallas, Ri (33-as csatlakozd) kb. 2 kQ

Valamennyi digitalis bemenet galvanikusan szigetelve van a tapfesziiltségtél (PELV) és a tébbi nagyfesziiltségli
csatlakozotol. Lasd a Galvanikus izolacié cimii szakaszt.
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VLT® 2800 sorozat

Vezérlbkartya, analog bemenetek:

Az analog fesziiltségbemenetek szama 1 darab
A csatlakozé jeldlése: 53
Fesziiltségszint 0-10V DC (skalazhato)
Bemeneti ellenallas, R; kb. 10 kQ
Max. feszlltség 20V
Az analdg arambemenetek szama 1 darab
A csatlakozé jeldlése: 60
Aramtartomany 0/4 - 20 mA (skalazhato)
Bemeneti ellenallas, R; kb. 300 Q
Max. aramerdsség 30 mA
Felbontas az anal6g bemenetekhez 10 bit
Az analég bemenetek pontossaga Max. hiba 1% -a végkitérésre
Beolvasasi id6koz 13,3 msec

Az anal6g bemenetek galvanikusan izolaltak a halozati feszliltségtél (PELV) és a tébbi nagyfesziiltségii csatla-

kozotdl. Lasd a Galvanikus izolacié cimii szakaszt.

Vezérlékartya, impulzusbemenetek:

A programozhat6 impulzusbemenetek szama

1

A csatlakozd jeldlése:

33

Max. frekvencia a 33-as bemenetnél

67,6 kHz (ellentitem)

Max. frekvencia a 33-as bemenetnél

5 kHz (nyitott kollektor)

Min. frekvencia a 33-as bemenetnél 4 Hz
Fesziltségszint 0 - 24 V DC (PNP pozitiv logika)
Feszlltségszint, logikai '0' <5VvDC
Feszlltségszint, logikai '1' >10Vv DC
Maximalis feszlltség a bemeneten 28V DC
Bemeneti ellenallas, R; kb. 2 kQ
Beolvasasi id6koz 13,3 msec
Felbontas 10 bit

Pontossag (100 Hz - 1 kHz) a 33-as bemenetnél

Max. hiba: 0,5% végkitérésre

Pontossag (1 kHz - 67,6 kHz) a 33-as bemenetnél

Max. hiba: 0,1% végkitérésre

Az impulzusbemenet (a 33-as csatlakozd) galvanikusan izolalt a haldzati feszliiltségtél (PELV) és a tébbi nagy-
feszliltségli csatlakozotél. Lasd a Galvanikus izolacié cimii szakaszt.

Vezérl6kartya, digitalis/frekvencia kimenet:

A programozhato digitalis/impulzus kimenetek szama 1db
Csatlakoz6 szama 46
Fesziltségszint a digitalis/frekvencia kimeneten 0—24 V DC (PNP nyitott kollektor)
Max. kimeneti aram a digitalis/frekvencia kimeneten 25 mA
Max. terhelés a digitalis/frekvencia kimeneten 1kQ
Max. kapacitas a frekvenciakimeneten 10 nF
Min. kimeneti frekvencia a frekvenciakimeneten 16 Hz
Max. kimeneti frekvencia a frekvenciakimeneten 10 kHz
Pontossag a frekvenciakimeneten Max. hiba: 0,2% végkitérésre
Felbontas a frekvenciakimeneten 10 bit

A digitalis kimenet galvanikusan szigetelt a halozati fesziiltségtél (PELV) és a tébbi nagyfesziiltségli csatlako-
z0tol. Lasd a Galvanikus szigetelés cimii szakaszt.
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Vezérlbkartya, analog kimenet:

A programozhaté analég kimenetek szama 1
A csatlakozé jeldlése: 42
Az analog kimenet aramtartomanya 0/4 - 20 mA
Az analog kimenet max. terhelhetésége 500 Q
Az analdg kimenet pontossaga Max. hiba: 1,5% végkitérésre
Felbontas az analdg kimeneten 10 bit

Az analég kimenet galvanikusan izolalt a halézati fesziiltségtél (PELV) és a tobbi nagyfesziiltségli csatlakozo6tol.
Lasd a Galvanikus izolacié cimii szakaszt.

Vezérlékartya, 24 V DC tapellatas:
A csatlakozd jeldlése: 12
Max. terhelés 130 mA

A 24 V-os egyenaramu tap galvanikusan izolalt a hal6zati feszliltségtél (PELV), de ugyanazzal a potenciallal
rendelkezik, mint az analog és digitalis bemenetek és kimenetek. Lasd a Galvanikus izolacié cimii szakaszt.

Vezérl6kartya, 10 V-os DC tapellatas:

Csatlakozé jelolése 50
Kimeneti feszliltség 10,5V +0,5V
Max. terhelés 15 mA

A 10 V-0s egyenaramu tap galvanikusan izolalt a haldzati fesziiltségtél (PELV) és a tébbi nagyfeszliltségli csa-
talkozotél. Lasd a Galvanikus izolacié cimii szakaszt.

Vezérlékartya, RS 485-0s soros kommunikacio:

A csatlakozok jelolése 68 (TX+, RX+), 69 (TX-, RX-)
A 67-es jell csatlakozo +5V
A 70-es jell csatlakozo Koz0s a 67-es, 68-as és 69-es csatlakoz6 esetében.

Teljes galvanikus izolacié. Lasd a Galvanikus izolacié cimii szakaszt.
DeviceNet késziilékek esetén lasd a VLT 2800 DeviceNet kézikényvet (MG.90.BX.YY).

Relékimenetek:"

A programozhat6 relékimenetek szama 1
Csatlakozok jel6lése a vezérl6kartyan (ohmos és induktiv terhelés) 1-3 (bontd), 1-2 (zaro)
Max. csatlakozoterhelés (AC1): 1-3, 1-2, vezérl6kartya 250V AC, 2 A, 500 VA
Max. csatlakozéterhelés (DC1 (IEC 947)): 1-3, 1-2, vezérldkartya 25V DC,2A/50VDC, 1A 50W
Min. csatlakozéterhelés (AC/DC): 1-3, 1-2, vezérl6kartya 24V DC 10 mA, 24 V AC 100 mA

A reléérintkezé megerdsitett modon szigetelt az aramkor tobbi részétol.

Megjegyzés: Névleges értékek: ohmos terhelés — cos ¢ > 0,8, 300 000 miivelethez.
Induktiv terhelések cos @ 0,25 mellett, kb. 50%-0s terhelés és 50%-os élettartam.
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Kabelhosszusagok és -keresztmetszetek:

Max. motorkabelhossz, arnyékolt/pancélozott kabel 40 m
Max. motorkabelhossz, arnyékolatlan/pancélozatlan kabel 75 m
Max. motorkabelhossz, arnyékolt/pancélozott és motortekercs 100 m
Max. motorkabelhossz, arnyékolatlan/pancélozatlan kabel és motortekercs 200 m
Max. motorkabelhossz, arnyékolt/pancélozott kabel és RFI/1B sz(iré 200V, 100 m
Max. motorkabelhossz, arnyékolt/pancélozott kabel és RFI/1B sz(ird 400V, 25m
Max. motorkabelhossz, arnyékolt/pancélozott kabel és RFI 1B/LC sz{iré 400V, 25 m

A max. motorkabel-keresztmetszetet lasd a kbvetkez részben.

Max. vezérl6kabel-keresztmetszet, merev kabel 1,5 mm2/16 AWG (2 x 0,75 mm?2)
Max. vezérl6kabel-keresztmetszet, hajlékony kabel 1 mm2/18 AWG
Max. vezérl6kabel-keresztmetszet, zart magvu kabel 0,5 mm2/20 AWG

Az EN 55011 1A és az EN 55011 1B szabvanyoknak val6 megfelelés céljabdl bizonyos esetekben le kell
roviditeni a motorkébelt. L4sd: EMC-kibocsatas.

Vezérlési karakterisztika:

Frekvenciatartomany 0,2-132 Hz, 1-1000 Hz
Kimeneti frekvencia felbontasa 0,013 Hz, 0,2-1000 Hz
Preciz start/stop(18-as, 19-es csatlakozd) ismétlési pontossaga <+0,5ms
Rendszer valaszideje (18-as, 19-es, 27-es, 29-es és 33-as csatlakozo) < 26,6 ms
Fordulatszam-szabalyozasi tartomany (nyilt hurok) A szinkrén fordulatszam 1:10 része
Fordulatszam-szabalyozasi tartomany (zart hurok) A szinkrén fordulatszam 1:120 része
Fordulatszam pontossaga (nyilt hurok) 150-3600 min' max. hiba £23 min™’!
Fordulatszam pontossaga (zart hurok) 30-3600 min~' max. hiba £7,5 min™’

A fenti adatok négypdlusu aszinkron motorra vonatkoznak.

Kornyezet:

Késziilékhaz IP 20
Késziilékhaz opcidkkal NEMA 1
Rezgésvizsgalat 0,79
Max. relativ paratartalom 5-93% miikddés kézben
Kornyezeti hémérséklet max. 45 °C (a 24 éras atlag max. 40 °C)

A magas kérnyezeti h6mérséklet miatti leértékeléssel kapcsolatban lasd a tervezdi segédlet kiilbénleges kortil-
meényekkel foglalkozé részét.

Min. kdrnyezeti h6mérséklet teljes terhelési Gizemeléskor 0°C
Min. kdrnyezeti hdmérséklet csokkentett teljesitménynél -10°C
Tarolasi/szallitasi hdmérséklet -25 — +65/70 °C
Maximalis tengerszint feletti magassag 1000 m

A nagy légnyomas miatti leértékeléssel kapcsolatban lasd a tervezéi segédlet kiilbnleges kériilményekkel fog-
lalkoz6 részét.

EMC-szabvanyok, kibocsatas EN 61081-2, EN 61800-3, EN 55011
EN 50082-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN
EMC-szabvanyok, védettség 61000-4-6, EN 61800-3

Lasd a tervezdi segédlet kiilénleges kérilményekkel foglalkozd részét.
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Védelmek:
. Elektronikus hévédelem 6vja a motort a tul-
terheléstdl.

. A hitébordak hémérsékletfelligyelete bizto-
sitja, hogy a frekvenciavalto kikapcsol, ha a
hémérséklet eléri a 100 °C-ot. A tulterhelési
hémérséklet értékét csak akkor lehet atalli-
tani, miutan a hitéborddk hémérséklete 70 °
C ala sillyedt.

. A frekvenciavaltét révidzarlat elleni védelem-
mel lattuk el a motor oldali csatlakozasoknal
(U, V, W).

. Haldézati fazishiba esetén a frekvenciavaltd
kikapcsol.

. Akdzbensd aramkor fesziiltségének felligye-
lete biztositja, hogy ha a kozbensé DC-kor
feszliltsége tul alacsony vagy tul magas, a
frekvenciavalté kikapcsol.

. A frekvenciavaltot foldzarlat elleni védelem-
mel lattuk el a motor oldali csatlakozasoknal
(U, V, W).
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B Miiszaki adatok, halézati fesziiltség 1 x 220-240 V/3 x 200-240 V

VLT® 2800 sorozat

Nemzetkdzi szabvanyok szerint Tipus 2803 2805 2807 2811 2815 2822 2822 2840 2840
PD2 PD2
Kimeneti aram Inv. [A] 2.2 3.2 4.2 6.0 6.8 9.6 9.6 16 16
(3 x 200-240 V) Imax (60 s) [A] 3.5 5.1 6.7 96 108 153 106 256 17.6
Kimeneti teljesit- Sinv. [KVA] 0.9 1.3 1.7 2.4 2.7 3.8 3.8 6.4 6.4
mény (230 V)
Tipikus tengelytelje- Pun[kW] 0.37 055 0.75 1.1 1.5 2.2 2.2 3.7 3.7
sitmény
Tipikus tengelytelje- Pun[LE] 05 075 1.0 1.5 2.0 3.0 3.0 5.0 5.0
sitmeény
Max. motorkabel- [Mm2/AWG] ") 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 16/6
keresztmetszet
Bemeneti aram ILN[A] 5.9 83 106 145 152 - 22.0 - 31.0
(1 x220-240 V) ILmax (60s)[A] 94 133 16.7 232 243 - 24.3 - 34.5
5 Bemeneti aram ILN[A] 2.9 4.0 5.1 7.0 7.6 8.8 8.8 147 147
(3 x 200240 V) lLmax (60 s)[A] 4.6 6.4 82 112 122 141 97 235 16.2

Max. halézatikabel-  [mm2/AWG] " 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 16/6
keresztmetszet

Max. el6tét-biztosi- IEC/UL? [A] 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 35/35 25/25 50/50

tékok

Hatasfok® [%] 95 95 95 95 95 95 95 95 95

Teljesitményvesz- W] 24 35 48 69 94 125 125 231 231

teség 100% terhe-

Iésnél

Tomeg [kg] 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 3,7 6.0 6.0 18.50

Késziilékhaz* tipus IP20 P20 IP20 IP20 IP20 IP20 IP20 IP20 IP 20/
NEMA

1

1. AWG = amerikai huzalméretszabvany. A maximalis
kabelkeresztmetszet a csatlakozokhoz csatlakoztat-
hatd legnagyobb kabelkeresztmetszet. Az orszagos
és helyi el6irasokat mindig be kell tartani.

2. Az IEC-el6irasoknak megfeleléen gG tipusu elétét-
biztositékokat kell hasznalni. Az UL/cUL fenntartasa
érdekében Bussmann KTN-R 200 V, KTS-R 500 V
vagy Ferraz Shawmut, ATMR (max. 30 A) tipusu el6-
tét-biztositékokat alkalmazzon. A biztositékokat véde-
lemképpen olyan aramkérben kell elhelyezni, amely
legfeljebb 100 000 amper effektiv (szimmetrikus) ara-
merdsség biztositasara képes 500 V maximalis fe-
szultség mellett.

3. Névleges terhelés és frekvencia mellett, 25 m-es
arnyékolt/pancélozott motorkabellel mért érték.

4. Az IP20 része a VLT 2805-2875 alapvaltozatanak;
a NEMA 1 opcionalis.
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B Miszaki adatok, halézati tap: 3 x 380480 V

Nemzetkdzi szabvanyok szerint Tipus 2805 2807 2811 2815 2822 2830
Kimeneti aram linv. [A] 1.7 2.1 3.0 3.7 5.2 7.0
(3 x 380480 V) Imax (60 s) [A] 2.7 3.3 4.8 5.9 8.3 11.2
Kimeneti teljesitmény Sinv. [kKVA] 1.1 1.7 2.0 2.6 3.6 4.8

mp (400 V)
Tipikus tengelyteljesit- PmN [kW] 0.55 0.75 1.1 1.5 2.2 3.0
mény
Tipikus tengelyteljesit- Pmn [LE] 0.75 1.0 1.5 2.0 3.0 4.0
mény
Max. motorkabel-ke- [mm%AWG] " 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
resztmetszet
Bemeneti aram ILN [A] 1.6 1.9 2.6 3.2 4.7 6.1
(3 x 380—480 V) ILmax (60 s) [A] 2.6 3.0 4.2 5.1 75 9.8
Max. halézatikabel-ke- [mmZAWG] D 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
=) resztmetszet

Max. el6tét-biztositékok IEC/UL? [A] 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20
Hatasfok® [%] 96 96 96 96 96 96
Teljesitményveszteség [W] 28 38 55 75 110 150
100% terhelésnél
Toémeg [kal 2.1 21 21 21 3.7 3.7
Készllékhaz* tipus IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20

Nemzetkdzi szabvanyok szerint Tipus 2840 2855 2875 2880 2881 2882
Kimeneti aram Iinv. [A] 9.1 12 16 24 32.0 37.5
(3 x 380480 V) Iuax (60 s)[A]  14.5 19.2 25.6 38.4 51.2 60.0
Kimeneti teljesitmény Sinv. [kKVA] 6.3 8.3 111 16.6 222 26.0

mp (400V)
Tipikus tengelyteljesit- PmN [kW] 4.0 5.5 7.5 11.0 15.0 18.5
mény
Tipikus tengelyteljesit- PwmN [LE] 5.0 7.5 10.0 15.0 20.0 25.0
mény
Max. motorkabel-ke- [mMmZAWG] " 4/10 4/10 4/10 16/6 16/6 16/6
resztmetszet
Bemeneti aram LN [A] 8.1 10.6 14.9 24.0 32.0 37.5
(3 x 380—480 V) ILmax (60 s)[A]  13.0 17.0 23.8 384 51.2 60
Max. halézatikabel-ke- [mmZAWG] " 4/10 4/10 4/10 16/6 16/6 16/6
[ 2 resztmetszet
Max. el6tét-biztositékok IEC/UL? [A]  20/20 25/25 25/25 50/50 50/50 50/50
Hatéasfok® [%] 96 96 96 97 97 97
Teljesitményveszteség [W] 200 275 372 412 562 693
100% terhelésnél
Tomeg [ka] 3.7 6.0 6.0 18.5 18.5 18.5
Késziilékhaz* tipus  1P20 IP20 IP20 IP20/ IP20/ IP20/
NEMA1 NEMA1 NEMA1

1. AWG = amerikai huzalméretszabvany. A maximalis
kabelkeresztmetszet a csatlakozokhoz csatlakoztat-
hatd legnagyobb kabelkeresztmetszet. Az orszagos
és helyi el6irasokat mindig be kell tartani.

2. Az IEC-el6irasoknak megfeleléen gG tipusu elétét-
biztositékokat kell hasznalni. Az UL/cUL fenntartasa
érdekében Bussmann KTN-R 200 V, KTS-R 500 V
vagy Ferraz Shawmut, ATMR (max. 30 A) tipusu el6-
tét-biztositékokat alkalmazzon. A biztositékokat véde-
lemképpen olyan aramkdrben kell elhelyezni, amely
legfeljebb 100 000 amper effektiv (szimmetrikus) ara-
merdsség biztositasara képes 500 V maximalis fe-
szlltség mellett.

Lasd a tablazatot az El6tét-biztositékok pont alatt.

3. Névleges terhelés és frekvencia mellett, 25 m-es
arnyékolt/pancélozott motorkabellel mért érték.

4. Az IP20 része a VLT 2805-2875 alapvaltozatanak;

a NEMA 1 opcionalis.
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VLT® 2800 sorozat

B Rendelkezésre allé6 dokumentacio
B A késziilékhez mellékelve

Az aldbbiakban lathaté a VLT 2800 készllékhez hasz-
nalhatoé szakirodalom. Kérjik vegye figyelembe, hogy
a lista orszagonként eltérhet.

A készilékhez mellékelve:
Kezelési utmutatd MG.27. AX.YY

Szakirodalom a VLT 2800 készllékhez:

Tervez6i segédlet MG.27.EX.YY
Adatlap MD.27. AX.YY
Kézikonyvek a VLT 2800 késziilékhez:

LCP remote-mounting kit MI.56.AX.51
Filter instruction MI.28.B1.02
VLT 2800 DeviceNet cable MI.28.F1.02
Cold plate MI.28.D1.02
Precise stop MI.28.C1.02
Kommunikacié a VLT 2800-zal:

Profibus kézikdonyv MG.90.AX.YY
VLT 2800 DeviceNet kézikdnyv MG.90.BX.YY

X = verziébszamYY = nyelv verzio
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VLT® 2800 sorozat

B Paraméterlista gyari beallitasokkal

Par. Paraméter-leiras Gyari beallitas 4-setup Konv. Adattipus
sz. index
001 Nyelv Angol Nem 0 5
002 Helyi/tavvezérlés Tavvezérelt Igen 0 5
003 Helyi referencia 000,000.000 Igen -3 4
004  Aktiv setup 1. setup Nem 0 5
005 Programozott setup Aktiv setup Nem 0 5
006 Setup masolasa Nincs masolas Nem 0 5
007 LCP-masolas Nincs masolas Nem 0 5
008 Kijelzési skala 1.00 Igen -2 6
009 Kijelz6 f6 sora Frekvencia [HZz] Igen 0 5
010 1. kijelz8sor 1. adata Referencia [%] Igen 0 5
011 1. kijelz6sor 2. adata Motoraram [A] Igen 0 5
012 1. kijelz6sor 3. adata Teljesitmény [kW] Igen 0 5
013 Helyi vezérlés Tavvezérlés Igen 0 5
a 100-as par. szerint
014 Helyi leallitas/hibatorlés Aktiv Igen 0 5
015 Helyi jog Nem aktiv Igen 0 5
016 Helyi iranyvaltas Tiltva Igen 0 5
017 Helyi hibatorlés leoldas utan Aktiv Igen 0 5
018 Programozas letiltasa Nincs tiltva Igen 0 5
019 Uzemmad Megallitas, Igen 0 5
bekapcsolaskor tarolt referencia
020 Kézi izemmaod letiltasa Aktiv Nem 0 5
024 Felhasznalo altal definialt Gyorsme- Tiltva Nem 0 5
na
025 Gyorsmend beallitasa 000 Nem 0 6
4-Setup: Adattipus:

Az ,igen” azt jelenti, hogy a paramétert a négy setup
mindegyikében kuldn-kilén lehet programozni, azaz

Az adattipus a tavirat tipusat és hosszat adja meg.

egyetlen paraméternek négy kiilénbézé értéke lehet. Adattipus Lel'ra?s :
A ,Nem” azt jelenti, hogy a paraméter értéke minden 3 16 b!tes egesz
setupban azonos lesz. 4 32 bites egész
L 5 8 bites, el6jel nélkili egész

Konverzids index: - T

. L, 6 16 bites, el6jel nélkili egész
Ez az a szorzészam, melyet a soros kommunikacios ; T ,

e , ) 7 32 bites, el6jel nélkili egész
porton keresztiili iraskor/olvasaskor hasznal a frek- = .

9 szbveges karakterlanc

venciavalté.
Lasd a VLT 2800 tervezdi segédlete Soros kommuni-
kacio cimi részének Adatkarakter pontjat.
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Par. Paraméterleirasa Gyari beallitas Setupon- Konv. Adat-
sZ. ként k- index tipus
I6nbbzhet
100  Konfiguracié Nyilt hurku ford.szam-szaba- Igen 0 5
lyozas
101 Nyomatékkarakterisztika Allandé nyomaték Igen 0 5
102  Motorteljesitmény, Pmn a berendezés tipusatdl fugg Igen 1 6
103  Motorfesziiltség, Umn a berendezés tipusatdl fugg Igen -2 6
104 Motorfrekvencia, fu,N 50 Hz Igen -1 6
105  Motoraram, Imn a kivalasztott motortdl fiigg Igen -2 7
106  Névleges motorfordulatszam a 102-es paramétertdl fligg Igen 0 6
107  Automatikus motorillesztés Optimalizalas kikapcsolva Igen 0 5
108  Allérész ellenallasa, Rs a kivalasztott motortdl fiigg Igen -3 7
109  Allérész reaktancija, Xs a kivalasztott motortdl fligg Igen -2 7
117  Rezonanciacsillapitas Kl Igen 0 6
119  Nagy inditényomaték 0,0s Igen -1 5
120 Inditaskésleltetés 0,0s Igen -1 5
121 Inditasi funkcid Szabadonfutas inditaskéslel- Igen 0 5
tetéskor
122 Leallitasi funkcié Szabadonfutas Igen 0 5
123 122-es paraméter aktivalasanak 0,1 Hz Igen -1 5
minimalis frekvenciaja

126  DC-fék ideje 10s Igen -1 6
127  DC-fék bekapcsolasi frekvencigja Kl Igen -1 6
128  Motor hévédelme Kikapcsolva Igen 0 5
130  Startfrekvencia 0,0 Hz Igen -1 5
131 Kezdé&feszultség o0V Igen -1 6
132  DC-fékfeszlltség 0% Igen 0 5
133  Startfeszlltség a berendezés tipusatdl fligg Igen -2 6
134  Terheléskompenzacié 100 % Igen -1 6
135  Uff-arany a berendezés tipusatdl figg Igen -2 6
136  Szlipkompenzacio 100% Igen -1 3
137  DC-tartofesziiltség 0% Igen 0 5
138  Fékkioldas 3,0Hz Igen -1 6
139  Fékbekapcsolasi frekvencia 3,0 Hz Igen -1 6
140  Aram minimalis értéke 0% Igen 0 5
142  Szorasi reaktancia a kivalasztott motortol fligg Igen -3 7
143  Belsé ventildtorszabalyozas Automatikus Igen 5
144  AC-féktényezd 1,30 Igen -2 5
146  Fesziltségvektor resetelése Kikapcsolva Igen 5
98 MG.27.A2.47 — AVLT ® a Danfoss bejegyzett védjegye.



Danfits
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B Gyari beallitasok

PNU # Paraméter Gyari beallitas 4-es setup Konv. Adat
leiras index tipus
200 Kimeneti frekvencia tartomany Csak az éramutato jarasaval Igen 0 5
megegyez6 iranyban, 0-132
Hz
201 Kimeneti frekvencia, 0,0 Hz Igen -1 6
also korlat, fmin
202 Kimeneti frekvencia, 132 Hz Igen -1 6
fels6 korlat, fvax
203  Referencia tartomany Min ref.-Max ref. Igen 0 5
204  Minimalis ref. Refuin 0,000 Hz Igen -3 4
205  Maximalis ref. Refuax 50,000 Hz Igen -3 4
206  Rampa tipus Linearis Igen 0 5
207  Felfutasi rampa id6 1 3,00 s Igen -2 7
208  Fékezési rampa id6 1 3,00 s Igen -2 7
209  Felfutasi rampaid6 2 3,00 s Igen -2 7
210  Fékezési rampa id6 2 3,00 s Igen -2 7
211 Jog rampa 3,00 s Igen -2 7
212 Vészfék rampa 3,00 s Igen -2 7
213  Jog frekvencia 10,0 Hz Igen -1 6
214  Referencia tipus Osszegz6 Igen 0 5
215  Bels6 referencia 1 0,00% Igen -2 3
216 Bels6 referencia 2 0,00% Igen -2 3
217 Bels6 referencia 3 0,00% Igen -2 3
218  Bels6 referencia 4 0,00% Igen -2 3
219  Gyorsitasi/lassitasi 0.00% Igen -2 6
referencia
221 Aramkorlat 160 % Igen -1 6
223  Also figy. aramérték 0,0A Igen -1 6
224 Felsé figy. aramérték IMAX Igen -1 6
225  Also figy. frekvencia 0,0 Hz Igen -1 6
226  Felsé figy. frekvencia 132,0 Hz Igen -1 6
227  Figy. Alacsony visszacsatolojel -4000,000 Igen -3 4
228  Figy. Magas visszacsatolojel 4000,000 Igen -3 4
229  Kikertl6 frekvencia, 0 Hz (KI) Igen 0 6
savszélesseég
230 Kikerul6 frekvencia 1 0,0 Hz Igen -1 6
231 Kikerul6 frekvencia 2 0,0 Hz Igen -1 6
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Par. Paraméter-leiras Gyari beallitas 4-setup Konv. Adattipus
74 index
302  18-as csatl. digitalis bemenete Start Igen 0 5
303 19-es csatl. digitalis bemenete Iranyvaltas Igen 0 5
304 27-es csatl. digitélis bemenete Hibatorlés és szabadonfutas, Igen 0 5
inverz
305  29-es csatl. digitalis bemenete Jog Igen 0 5
307  33-as csatl. digitalis bemenete Nincs funkciéja Igen 0 5
308  53-as csatl. analég bemenete (fe-  Referencia Igen 0 5
sziiltség)
309  53-as csatl., skalaminimum 0,0V Igen -1 6
310  53-as csatl., skalamaximum 10,0V Igen -1 6
314  60-as csatl. analog bemenete (aram) Nincs funkciéja Igen 0 5
315  60-as csatl., skdlaminimum 0,0 mA Igen -4 6
316  60-as csatl., skdlamaximum 20,0 mA Igen -4 6
317  |dé6tuliépés 10s Igen -1 5
318  Id6tullépés utani funkcid Nincs funkcidja Igen 0 5
319  42-es csatl. analdg kimenete 0—Imax = 0-20 mA Igen 0 5
323  Relékimenet Vezérlésre kész Igen 0 5
327 Impulzus-referencia/visszacsatoldjel 5000 Hz Igen 0 7
341 46-os csatl. digitalis kimenete Vezeérlésre kész Igen 0 5
342  46-0s csatl. max. impulzuskimenete 5000 Hz Igen 0 6
343  Preciz stop funkcié Normal rampastop Igen 0 5
344  Szamlaloértek 100 000 impulzus Igen 0 7
349  Rendszer késleltetési ideje 10 ms Igen -3 6
4-Setup: Adattipus:
Az ,igen” azt jelenti, hogy a paramétert a négy setup Az adattipus az adat tipusat és hosszat adja meg.
mindegyikében kuldn-kilén lehet programozni, azaz
egyetlen paraméternek négy kiilénbz6 értéke lehet. Adattipus Leiras
A ,Nem” azt jelenti, hogy a paraméter értéke minden 3 16 bites egész
setupban azonos lesz. 4 32 bites egesz
S 5 8 bites, el6jel nélkili egész
Konverzioés index: - T
Ez az a konverzids szam, melyet a soros kommunika- 6 16 b!tes, eI?J.eI nt?lkgl! eg?sz
- T o i 7 32 bites, eldjel nélkili egész
ciés porton keresztllli irasnal/olvasasnal hasznal a " p
9 szdveges karakterlanc

frekvenciavaltoé.

Lasd a VLT 2800 Design Guide (Tervezdi segédlet)
Serial communication (Soros kommunikacid) cim ré-
szének Data character (Adatkarakter) pontjat.
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Par. sz. Paraméter- leiras Gyari beallitas 4-setup Konv. Adattipus
index
400 Fékfunkcid a késziilék tipusatdl fiigg Nem 0 5
405 Hibatorlés Kézi hibatorlés Igen 0 5
406 Automatikus Ujrainditasi idé 5s Igen 0 5
409 Tulterhelhet&ségi id6 Ki (61 s) Igen 0 5
411 Kapcsolasi frekvencia 4,5 kHz Igen 0 6
412 Valtozé kapcsolasi frekvencia Nincs LC-sz(iré Igen 0 5
413 Tulmodulacids funkcioé Bekapcsolva Igen 0 5
414 Minimalis visszacsatoldjel 0.000 Igen -3 4
415 Maximalis visszacsatolojel 1500.000 Igen -3 4
416 Mértékegységek Nincs egység Igen 0 5
417 Fordulatszam PID aranyossagi erfsités 0.010 Igen -3 6
418 Fordulatszam PID integralasi idé 100 ms Igen -5 7
419 Fordulatszam PID differencialasi idé 20,00 ms Igen -5 7
420 Fordulatszam PID diff.-erésités 5.0 Igen -1 6
korlatja
421 Fordulatszam PID alulatereszt6 sz(iré 20 ms Igen -3 6
423 U1 feszilltség 103-as par. Igen -1 6
424 F1 frekvencia 104-es par. Igen -1 6
425 U2 feszliltség 103-as par. Igen -1 6
426 F2 frekvencia 104-es par. Igen -1 6
427 U3 feszlltség 103-as par. Igen -1 6
428 F3 frekvencia 104-es par. Igen -1 6
437 Normal/inverz PID-szabalyozas Normal Igen 0 5
438 Folyamat PID gerjedésgatlé Aktiv Igen 0 5
439 Folyamat PID-inditéfrekvenciaja 201-es par. Igen -1 6
440 Folyamat PID start 0.01 Igen -2 6
aranyossagi erésitdje
441 Folyamat PID integralasi id6 Ki (9999,99 s) Igen -2 7
442 Folyamat PID differencialasi id6é Ki (0,00 s). Igen -2 6
443 Folyamat, PID differencialotag erésitési 5.0 Igen -1 6
korlatja
444 Folyamat PID alulatereszt6 sz(r6 idéallan- 0,02 s Igen -2 6
doja
445 Repuléstart Nem lehetséges Igen 0 5
451 Fordulatszam PID elérecsatolasi tényezé  100% Igen 0 6
452 Szabalyozasi tartomany 10 % Igen -1 6
456 Fékfesziltség csOkkentése 0 Igen 0 5
461 Visszacsatolojel-konverzio Linearis Igen 0 5
462 Tovabbfejlesztett altatasi izemmad iddzit6- Kikapcsolva
je
463 Erésitési alapjel 100%
464 Ebresztési nyomas 0
465 Minimalis szivattyuUfrekvencia 20
466 Maximalis szivattyufrekvencia 50
467 Minimalis szivattyuteljesitmény ow
468 Maximalis szivattyuteljesitmény ow
469 Teljesitménykompenzacié aramlashiany- 1.2
nél
470 Szarazonfutas idékorlatja Kikapcsolva
471 Szarazonfutas reteszelési ideje 30 perc
484 Kezdeti rampa Kikapcsolva "
485 Toltés sebessége Kikapcsolva 'g
486 Feltoltési alapjel 414-es paraméter %
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Danfits

VLT® 2800 sorozat

PNU # Paraméterleiras Gyari beallitas 4-es se- Konv. Adat
tup index tipus

500 Cim 1 Nem 0 5
501 Baudrata 9600 Baud Nem 0 5
502  Szabadonfutas stop Logikai vagy Igen 0 5
503  Vészleallas Logikai vagy Igen 0 5
504 DC-fék Logikai vagy Igen 0 5
505  Start Logikai vagy Igen 0 5
506 Iranyvaltas Logikai vagy Igen 0 5
507 Setup kivalasztas Logikai vagy Igen 0 5
508 Belsé referencia kivalasztasa Logikai vagy Igen 0 5
509 Busz jog 1 10,0 Hz Igen -1 6
510 Busz jog 2 10,0 Hz Igen -1 6
512  Uzenet profil FC protokol Igen 0 5
513 Busz id6 intervallum 1s Igen 0 5
514 Busz id6 intervallum funkcié Ki Igen 0 5
515  Adatkiolvasas: Referencia % Nem -1 3
516  Adatkiolvasas: Referencia [egység] Nem -3 4
517  Adatkiolvasas: Visszacsatoldjel [egyseéq] Nem -3 4
518  Adatkiolvasas: Frekvencia Nem -1 3
519  Adatkiolvasas: Frekvencia x skala Nem -1 3
520  Adatkiolvasas: Motoraram Nem -2 7
521 Adatkiolvasas: Nyomaték Nem -1 3
522  Adatkiolvasas: Teljesitmény [kW] Nem 1 7
523  Adatkiolvasas: Teljesitmény [HP] Nem -2 7
524 Adatkiolvasas: Motorfesziltség [V] Nem -1 6
525  Adatkiolvasas: DC-kori fesziiltég Nem 0 6
526  Adatkiolvasas: Motor héterhelés Nem 0 5
527  Adatkiolvasas: Inverter héterhelés Nem 0 5
528  Adatkiolvasas: Digitalis bemenet Nem 0 5
529  Adatkiolvasas: Analog bemenet, 53-as term. Nem -1 5
531 Adatkiolvasas: Analdg bemenet, 60-as term. Nem -4 5
532 Adatkiolvasas: Impulzus referencia Nem -1 7
533  Adatkiolvasas: Kiilsé referencia Nem -1 6
534  Adatkiolvasas: Allapotjelzés Nem 0 6
537  Adatkiolvasas: Inverter h6meérséklet Nem 0 5
538  Adatkiolvasas: Vészjelzés Uzenet Nem 0 7
539 Adatkiolvasas: Vezérlé parancs Nem 0 6
540  Adatkiolvasas: Figyelmeztetés Nem 0 7
541 Adatkiolvasas: Bévebb éllapotjelzés Nem 0 7
544 Adatkiolvasas: Impulzus szamlalo, Nem 0 7
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Danfits

VLT® 2800 sorozat

Par. Paraméter-leiras Gyari beallitas 4-setup Konv. Adattipus
74 index
600  Uzemorak szama Nem 73 7
601 Teljesitett 6rak Nem 73 7
602  Fogyasztasmérd Nem 2 7
603 Bekapcsolasok szama Nem 0 6
604  Tulmelegedések szama Nem 0 6
605  Tulfesziltségek szama Nem 0 6
615  Hibanaplo: hibakod Nem 0 5
616  Hibanaplo: id6 Nem 0 7
617  Hibanaplo: érték Nem 0 3
618  Fogyasztasmeérd nullazasa Nincs nulldzas Nem 0 7
619  Motorlzemora-szamlald nulldzasa Nincs nulldzas Nem 0 5
620  Mikodési mod Normal mikodés Nem 0 5
621 Adattabla: berendezés tipusa Nem 0 9
624  Adattabla: szoftververzio Nem 0 9
625  Adattabla: LCP azonositészama Nem 0 9
626  Adattabla: adatbazis azonositoszama Nem -2 9
627  Adattabla: elektromos alkatrészek verzidja Nem 0 9
628  Adattabla: alkalmazasi opcio tipusa Nem 0 9
630  Adattabla: kommunikacios kartya tipusa Nem 0 9
632  Adattabla: BMC-szoftverazonositéd Nem 0 9
634  Adattabla: berendezés azonositdsa a kommunikacidhoz Nem 0 9
635  Adattabla: szoftverrészek szama Nem 0 9
640  Szoftververzio Nem -2 6
641 BMC-szoftverazonosité Nem -2 6
642  Elektromos kartyaazonosito Nem -2 6
678  Vezérl6kartya bedllitasa
700-  Szaltérité funkcidhoz hasznalatos, lasd: MI28J2xx
4-Setup: Adattipus:
Az ,igen” azt jelenti, hogy a paramétert a négy setup Az adattipus a tavirat tipusat és hosszat adja meg.
mindegyikében kildn-kildn lehet programozni, azaz
egyetlen paraméternek négy kiilénbozé értéke lehet. Adattipus Leiras
A ,Nem” azt jelenti, hogy a paraméter értéke lesz min- 3 16 bites egesz
den setupban azonos lesz. 4 32 bites egész

S 5 8 bites, el6jel nélkili egész
Konverziés index: - T
Ez az a szorzészdm, melyet a soros kommunikacios 6 16 b!tes, eI?J.eI n?IkHI! ege’;sz
porton keresztili iraskor/olvasaskor hasznal a frek- ! 32"b|tes, elojel nelklul| egesz

9 szoveges karakterlanc

venciavalto.
Lasd a VLT 2800 tervezéi segédlete Soros kommuni-
kaci6 cimi részének Adatkarakter pontjat.
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VLT® 2800 sorozat

® Mutato

1

1...4-es kapcsolok 76 D
13, relékimenet 41 DC fék fesziiltség 25
1B RFI-sz{irg 62 DC tartofesziiltség 26
Digitalis bemenetek 36
4 Digitalis/impulzus-kimenet 43
42-es csatlakozd 41
46-0s csatlakozd 43 E
Egyenaramu fékezés ideje 24
5 Elektromos telepités 68
53-as csatlakozé 39 Elektronikus installalas,vezérl6kabelek 75
Elhelyezés a mechanikus szerelés soran 65
6 .
60-as csatlakozo 39 E
Elénulla éledési id6 40
A
A kijelzé6n megjelend kijelzések 80 E
A motor forgasiranya 7 El6tét-biztositékok 70
A Vezérldkabelek 75 EMC-helyes villamos csatlakoztatas 67
AC fék 46 EMC-kibocsatas 88
AC fék erésités 28 ETR - elektronikus hokioldo relé 24
Aktiv setup 11
F
A Faziskiesési funkcio 54
Allandé nyomaték 18 Fék fesziiltség csokkentése 54
Fék kioldas 26
Fék meghuzas 27
A Fék-csatlakozas 73
Allorész ellenallas 20 Fekezesi mod 46
Fékezési rampaidé 31
z Felfutasi rampaidd 31
A Felhasznaldaltal definialtgyors meni 17
Allérész reaktanciaja 21 Feszilltség vektor resz 28
Figyelem: nagyfesziiltség! 66
A Figyelmeztetés 54
Figyelmeztetések és vészjelzések 80
Analég bemenet 39 figyelmeztet6 funkciok 33
Analég kimenet 41 Figyelmeztet6 lizenetek, b&vebb allapotjelzés és vészjelzés lizenetek 85
Foldelés 66
A Foldelécsatlakozas 73
Aram minimalis értéke 27 Folyamat PID o1
Fordulatszam PID 49
A Fordulatszam-névelés/csokkentés 77
Aramkorlat 33 G
Automatikus motorillesztés 9
Automatikus motorillesztés 20 Galvanikus szigetelés (PELY) &7
Gyors men( beallitasa 17
Gyorsitasi 33
B Gyorsmenii 8
Belsé referencia 33 Gyorsmeni 8
Beszerelés 65
H
C Halozati csatlakoztatas 70
CHANGE DATA 7 Halozati fesziltség 94
Csatlakoz6 77 Helyi referencia 10
Csatlakozoburkolat 62 Hibatdriés (Reset) 46
Hoémérsékletfiiggd kapcsolasi frekvencia 87
Hatéventilator vezérlés 27
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VLT® 2800 sorozat

Impulzus-start/stop

Inditasi frekvencia

Inditényomaték

Indulaskéslelteté

Iranyvaltas

IT-halézat

J

Jog frekvencia

Jog-rampaidé

K

Kerllendé frekvencia savszél dge

Kétvezetékes tavado csatlakoztatasa

Kezel6gombok

Kézi és Automatikus lizemmod

Kézi inicializalas

Kézi vezérlés

Kijelzés

Kijelzési mod

Kijelz6

Kijelz6 f6 sora

Kimeneti frekvencia

Kornyezeti h6mérséklet miatti leértél

L

Lassitasi

LCP-masolas

Leallitasi funkcio

Maximalis impulzus 29

Mechanikai telepités

Mechanikus fék

Meghuzasi nyomaték, halézati csatlakozok

MegrendelSlap

Meni mod

Meni mod

Méretek

Mértékegységek

Minimuma

Motor csatlakoztatasa

Motor hévédelem

Motor hévédelme

Motoraram

Motorfesziiltség

Motorfrekvencia

Motorkabelek

Motorok parhuzamos kapcsolasa

Motortekercsek

Motorteljesitmény

N

Nagy kapcsolasi frekvencia miatti leérték

Nagyfesziiltségii proba

Négy setup

Négyzetgyok

Névleges motorfordulatszam

Nyelv

Nyilt hurku fordulatszam-szabalyozas

Nyomatékkarakterisztika

77
25
22
22
37
71

32
31

~N W
@ ;

N N 00 00 O N N

@ N
@ O

33
12
23

43
65
74
73
79

61
48
47
71
73
24
19
19
19
72
72
62
19

87
66
11
54
20
10
18
18

0

Osszeg

P

Paraméterlista gyari b

kkal

Potenciométeres referencia

Preciz stop funkcio

Programozas letiltasa

Programozott setup

Q

QUICK MENU

R

Réampa tipusa

RCD

RCD relék

Referencia

Referencia/visszacsatoldjel maximum impulzus

Referenciatipus

Relativ

Relé csatlakozok

Rendszer késleltetési id6

Repll6 start

Rezonanciacsillapitas

RFl-kapcsolo

S

Softeware Dialog parbeszéd

Specialis motoriizemmad

Start funkcié

Start/stop

Startfesziltség

STOP/RESET

Sub D csatlakozo

Switching frequency

Szakirodalom

Szamlalé értéke

Szélséséges lizemelési korilmények

Szlip-kompenzacio

Sz6rt reaktancia

T

Telepités egymas mellé

Terheléskompenzacio

Terhelésmegosztas

Termisztor

Termisztor

Tobbletvédelem

Tulmodulacio

U

U/f-arany

UL szabvany

U

Uzemmad bekapcsolaskor, helyi vezérlés

32

97
77
44
16
1

30
73
66
30
43
32
32
76
44
53
21
71

76
18
22
77
25

76
47
96
44
86
26
27

65
26
73
24
38
66
47

26
88

16
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VLT® 2800 sorozat

Vv

Valtozé nyomaték

Vészleallasi rampaid6

Vezérld kabelek

Vezérl6 sorkapocshoz

Vezérlbegység

Vezérlépanel

Vigyazat, nagyfesziiltség!

Visszacsatoldjel-konverzid

z

Zart hurku folyamatvezérlés

Zart hurku fordulatszam-szabalyozas

18
32
75
74

54

18
18
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