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Sterownik silnika 1,5A (2A max) oparty na uktadzie TA8435H (IMT901)

Start

Ponizej znajduje sie opis sterownika silnika aktualnie zastosowanego w mojej frezarce. Jest to sterownik
Frezarka CNC oparty na uktadzie TA8435H (odpowiednik IMT901). Sterownik umozliwia sterowanie silnikami krokowymi do 2A
z podziatem kroku do 1/8. Ukfad ten jest wtasciwie kompletnym sterownikiem, wymaga on jedynie podtgczenia

Prosty sterownik kilku zewnetrznych elementéw.

Sterownik TA8435
Interfejs sterownika

Wykorzystanie
obudowy PC

Jak to zrobi ¢
Grawerowanie tekstu -
jak przygotowa ¢ G-kod
Jak przygotowa ¢ G-

Code dla PCB

Teoria

G-CODE

Galeria

Linki

Podstawowe parametry TA8435:
Kontakt:

ottop@o2.pl Prad silnika 1,5A (AVE) i 2,5A (PEAK)

Zasilanie logiki Vcc 5V (5,5V max)
Zasilanie silnika Vm 24V (40V max)
Praca w trybie petnego kroku, 1/2, 1/4 i 1/8 kroku

A F "-.) Tryb 100% lub 60% prgdu wyjs$ciowego
licvk.nl
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Budowa sterownika wiasciwie niczym nie rézni sie od aplikacji przedstawionej przez producenta ukiadu.
Sterownik posiada wej$cia kroku (STEP), kierunku (DIR), wigczenia zasilania silnika (ENABLE) oraz wej$cie
sterowania prgdem (REF, 100/60%). Sterownik przeznaczony jest do sterowania silnikéw krokowych dwu
fazowych bipolarnych (4 wyprowadzenia). Mozna nim réwniez sterowac silnik unipolarny posiadajgcy szesc
wyprowadzen.

Projekt zostat wykonany w Eagle, na stronie producenta mozna pobrac¢ wersje bezptathg do zastosowan
niekomercyjnych. Kompletny projekt mozna pobra¢ tutaj:

>>> DOWNLOAD: imt901.zip <<<

Opis zt gczy sterownika:

Oznaczenie na

schemacie Funkcja ||Opis

Wejscie zasilania niestabilizowanego +24V dla silnika. Uktad mozna zasilac¢ napieciem 18-36V, ale nie zaleca
X1-1 +24V sie stosowania napiec bliskich maksymalnemu z powodu mozliwosci uszkodzenia uktadu. Przekroczenie
napiecia 40V prowadzi do natychmiastowego uszkodzenia uktadu.

|X1-2 ||GND ||Wejs’cie masy zasilania sinika.

|X1-3, X1-4 ||A1, A2 ||Z}qcze uzwojenia A silnika krokowego.

|X1-5, X1-6 ||Bl, B2 ||Z}qcze uzwojenia B silnika krokowego.

|X2-1 ||+5V ||Wejs’cie zasilania logiki Vcc =5V uktadu.

|X2-2 ||GND ||Wejs’cie masy zasilania logiki uktadu.

|X2-3 ||DIR ||Wejs’cie sygnatu kierunku

|X2-4 ||STEP ||Wejs’cie sygnatu kroku

|X2-5 ||ENABLE ||Wejs’cie sygnaly sterujgcego wigczeniem zasilania uzwojen silnika, L=wigczony, H=wyitgczony.

X2-6 REE IN V\_/ejs’c_ie sterujgce prgdem silnika L=60%, H=100%, sygnat ten mozna wykorzystac¢ do obnizenia prgdu gdy
silnik jest zatrzymany.

|X2-7 ||GND ||Wejs’cie masy sygnatéw sterujgcych

Konfiguracja sterownika do pracy w trybie 1, 1/2,1 /4, 1/8 kroku (JP1):
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Dobieranie warto $ci rezystoréw R1 i R2 (RNF):
lo = VREF / RNF
gdzie:
REF - IN = High, VREF = 0.8 V
REF - IN = Low, VREF=0.5V
Nalezy pamieta¢ montazu radiatora oraz kontroli jego temperatury po uruchomieniu sterownika. W przypadku
pracy sterownika z prgdem powyzej 1,5A dobrze bytloby zastosowac¢ dodatkowe uktady kontroli temperatury
radiatora, zabezpieczajgce przed uszkodzeniem ukiad TA8435.
Podt gczenie silnika:
Do sterownika mozemy podigczy¢ zaréwno silnik dwu fazowy bipolarny jaki i unipolarny posiadajgcy szes¢

wyprowadzenn. W przypadku silnika unipolarnego mozemy podigczy¢ go na dwa sposoby uzyskujgc wiekszy
moment obrotowy lub wiekszg dynamike silnika. Spos6b podigczenia przedstawia rysunek ponizej.

Gotowe sterowniki zamontowane w obudowie:

»
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Ostatnia modyfikacja: 2005-10-09
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