Deska umoZriuje fidit krokové motory v bipolarnim zapojeni se 4,6 nebo 8 draty z PC. UmoZfiuje nastavit proud
motorem na 65% nebo 100%,dale nastaveni krok( motoru-1/1,1/2,1/4,1/8 coz u 200 krokového motoru znamena
200,400,800 nebo1600 krokl na otacku.Nastaveni proudu do motoru se provede vybérem vykonovych odporli R2 a
R3, zhruba 0,68-1,20hm.

Napajeci napéti: max.35V = optimalni mezi 24-32V

Proud: max.1,5A trvale ,2,5A Spickové

Obvod je samoziejmé nutno dobfe chladit ,pokud bude plocha chladi¢e mala, je mozno pouzit ventilator .

Stavy které mohou obvod znicit:

Mala plocha chladi¢e ,zkrat na vystupu a vétsi proud obvodem nez 2,5A, dale chybné zapojeni civek motoru,napf.
zapojeni jen jedné civky.

Proto pozor pfi laborovani s neznamymi motory !

Pro nejpouzivanéjsi motory od firmy Microcon :

SX17-0804 zapojeni civek paralelni jsou odpory R2,R3 -1 Ohm,odpor jedné civky asi 2,80hm

Proud motorem asi 320mA pfi max.otackach,v klidu 220mA.Pokud bude motor v aplikaci ,kdy bude zatéZovan stéle
maximalnimi otackami,mohl by se pfehrat,potom by bylo lepsi dat odpory 1,20hmu a tak snizit jeho spotfebu.Tfeba

pfi frézovani rychlosti 550mm/min a nastavené %4 kroku (800kr/ot) je motor vlazny a stfedni odbér se pohybuje okolo
230mA.

S$X23-1012 zapojeni civek paralelni jsou odpory R2,R3 -1 Ohm,odpor jedné civky asi 2,50hm

proud motorem do 400mA podle otacek,teplota se da udrzet do 50°C.

Seznam soucastek: katalog GES Electronic
J2-J6 -dratova propojka

10 - Toshiba TA8435H  (IMT901) 1ks
D1-D4 - dioda BYV 27-200 4ks
C5 - Elekt. kondenzator rad. 2200-4700mF/35V 1ks
Cé6 - Elekt. kondenzator radialni 100-220mF/16V  1ks
R2,R3 - Odpor 0,68-1,2 ohm/2W dle motoru 2ks
RN1 - Odporova sit SIL 8-7 4,7K 1ks
C3 - Keramicky kondenzator 3n3 1ks
C1,C2 - Keramicky kondenzator 100nF/63V 2ks
Sv2 - Konektor PSS 245/04G- vidlice 4pinrovna  1ks
- Protikus PSK 254/04W 1ks
JP1 - Lamaci lista PLD-20S dvourada 2x5 pinu 1ks
-Protikus PFL 10 1ks
JP2 - Lamaci lista PLD-20S dvourada 2x3 piny 1ks
Jumper -propojka 3ks
CON1 - Svorkovnice PA366/2 rozte€ 5 mm 1ks
- Deska plosnych spoji V1.9A 1ks

- Desky plosnych spoju jsou vzajemné propojeny plochymi kabely AWG 28-10G asi 6-12cm.
- Cervené cary jsou dratové propojky.

Doporucujeme 10 umistit do objimky,
napr.lamaci lista jednofada precizni SPL 32 —potieba je 25 pinl
U odporové sité RN1 je spole¢ny vyvod 1 oznacen te¢kou nebo ¢arkou.

V pfipadé zapojeni pIného kroku (1/1) vzroste obvykle proud obvodem (podle typu motoru) a je nutno ho pfepnout
na 65% nebo vybrat jiné odpory.
Desku je mozno fidit i napf.Casovaem 555 a potenciometrem, pokud ji chceme pouZzit bez PC, tfeba k fizeni posuvu
u malého soustruhu.Smér ota€eni je Log1 nebo Log 0.Zapojeni Casovale je mozno pouzit z desky frézy.


http://www.gme.cz/index.php?action=katalog&lk=262f62d2725588c5bfc612430f669722&sk=1148429081&subkat=5440227&subsubkat=5489640
http://www.gme.cz/index.php?action=katalog&lk=262f62d2725588c5bfc612430f669722&sk=1148429081&subkat=5440227&subsubkat=5489640
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rozmisténi soucdstek foto prototypu- diody 1N5822
JP1: JP2:
1/ STEP 1/ zapojeno 65%,nezapojeno 100% vykon
2/ DIR 2/ PIny krok - oba jumpery zapojeny-1/1, pllkrok jen 2 zapojeno- 1/2
3/ ENABLE 3/ Mikrokrok - oba jumpery rozpojeny-1/8, jen 3 zapojeno- 1/4
4/ +5V
5/ GND

objimka na TA8435

vhodny chladi¢ GES —CH 03/70- rozfiznuty napul



Katalogové udaje obvodu TA 8435H

RECOMMENDED OPERATING CONDITIONS (Ta = -20~75°C)

CHARACTERISTIC SYMBOL TEST CONDITION MIN TYP. MAX UNIT
Supply Voltage Voo — 4.5 5.0 55 A
Output Voltage W — 216 24 26.4 W
Qutput Current lout S = S 1.5 A
Input Voltage Vin — — — Ve i
Clock Frequency fok — — — 5 kHz
05C Frequency fosc — 15 — B0 kHz
MAXIMUM RATINGS (Ta = 25°C)
CHARACTERISTIC SYMBOL RATING UMNIT
Supply Voltage Voo 55 A
Output Voltage i 40 W
FPEAK I 2.5
Output Current O (PEAK) A
ANE lo (AVE.} 1.5
MO  Output Current lo(mo +2 ma,
Input Voltage Win ~Voo W
5 (Mote 1)
Fower Dissipation Po W
43 (Mote 2)
Operating Temperature Topr —40-~-85 “C
Storage Temperature Tsig —-55~150 “C
Feed Back Voltage ViE 1.0 W

MNote 1: Mo heat sink
Mote 2: Tc = 85°C

Pro lepsi pochopeni zde uvadim moznosti zapojeni civek u dvoufazovych krokovych motora.

Wire Connection Diagrams
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MICROCON-

KROKOVY MOTOR SX17-0804

ZAPOJENI VINUTI

zapojeni vinuti sériové paralelni
bipolarni

spojeno (nepfipojovat Zluty s oranZovym
k vykonovému zesilovadi)

spojeno (nepfipojovat Sedy s hnédym
k vykonovému zesilovadi)

A (1. faze) gerveny terveny + Zluty
A (1. faze) zeleny oranzovy + zeleny
B (2. faze) bily bily + hnédy
B (2. faze) modry Sedy + modry
zapojeni vinuti proud 1,2 A, staticky moment pfi dvoufazovém
unipolarni unipolamim napajeni 0,28 Nm

+ Zluty s oranZovym, Sedym a hnédym

A terveny

B zeleny

C bily

D modry

tel.: +420 267063033 / fax: +420 222729305 www.microcon.cz / e-mail: ve@microcon.cz



MICROCON

KROKOVY MOTOR S$X23-1012 (D)

ZAPOJENI VINUTI
zapojeni vinuti sérioveé paralelni
bipolarni
spojeno (nepfipojovat Zluty s modrym

k vykonovému zesilovadi)

spojeno (nepfipojovat hnédy s ocranZovym
k vykonovému zesilovadi)

A (1. faze) cerveny cerveny + modry
A (1. faze) gerny 2luty + &erny
B (2. faze) bily bily + hnédy
B (2. faze) zeleny oranZovy + zeleny

zapojeni vinuti proud 1,4 A, staticky moment pii dvoufazovém
unipolarni unipolarnim napajeni 0,85 Nm
+Y Zluty s modrym, hnédym a oranZovym
A cerveny
B cerny
& bily
D zeleny

tel.: +420 267063033 [ fax: +420 222729305 www.microcon.cz [ e-mail: ve@microcon.cz



