AZ IMA48-22 BIPOLARIS LEPTETOMOTOR MEGHAJTO

UZEMBE HELYEZESE

Az IM48-22 vezérld egy nagy teljesitményl, olcsé microstepp meghajtd, mely a fejtett hybrid
technoldgidnak koszonhetéen nagymértékben csdkkentette a vezérl6 méretét extra funkcidk
feldldozasa nélkiil.

Az IM48-22 a méretével ellentétben elég erGs ahhoz, hogy kezelni tudja a legigényesebb
alkalmazasokat sajat kategériajan belll.A vezérl§ 15 microstep, illetve egész |épés (FULL STEP)
beadllitassal rendelkezik, amely egy beépitett DIP kapcsolé segitségével a vezérl6 Gjrainditdsa nélkil
barmikor kénnyedén megvaltoztathato.

A kapcsolé frekvencia és az dram automatikus allitdsanak koszonhetéen nagy mértékben csokken a
motor melegedése, ennek kdszonhet6en alacsonyabb induktivitasi motorok hasznalhatéak, melyek
pedig javitjak az alkalmazas teljesitményét, hatékonysagat.

F6bb jellemzdk:

- Nagyon olcsé

- Nagyon kis méret

- Magas tapfesziltség (+12V- +48V)

- Nagy kimeneti daram (2.2A /fazis)

- Kivalthatja a mechanikai attételt

- Nagyon csendes, sima motorjaras

- Nagy teljesitmény( alacsony induktivitasi motorok hasznalata

- Kapcsolé frekvencia:20KHz-60KHz

- Léptetési impulzus frekvencia: max. 4MHz

- 15 bedllithaté microstep felbontas

- 16 beallithaté motordram

- El6re programozott motorpihentetés

- Motorpihentet6 funkcié engedélyezése / tiltasa

- 51.200 lépés/fordulat (1,8fokos motornal)

- Egészlépés (FULLSTEP)

- Aktiv rezgéscsokkent6 aramkor

- Tovabbfejlesztett dramszabalyzas, mely csokkenti a motorzajt és noveli a
jarads simasagat

Elektromos jellemzdk:
- Tapfesziltség: 12-48V ajanlott:15-44V
- Kimeneti dram/fazis: max. 2.2A

- Léptetd jel frekvencidja: max 4MHz TTL
- Léptetd impulzus szélessége: min. 50ns
- PWM frekvencia: 20KHz-60KHz

- H&védelem max. 80C fok

- Rovidzar védelem 2.4A



Mechanikai jellemzdk:
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A meghajton talalhato csatlakozok labkiosztasai, funkcioi:

P1 CSATLAKOZO:

A vezérl6 P1 csatlakozdjahoz tartozo ellendarab szamozva van, és segitségével konnyedén
elvégezhetjik a szlikséges vezetékek bekotését, ezt kovetben egy gyors mozdulattal csatlakoztathatjuk,
illetve eltavolithatjuk azt a vezérl6rdl.

Labkiosztas:
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PIN 0,1,2,3: Aléptetd motor meghajtdsara szolgalé kimenetek.

Ide csatlakoztathatjuk a 2 illetve 4 fazisu |éptetd motort.

A vezérl6 kis induktivitasu léptetémotorok meghajtasara alkalmas.

Az alacsony induktivitdsu motorok és a magas tapfesziiltség hasznalata

nagyban javitja az elért sebességet és dinamikat, javitva ezzel a rendszer teljesitményét is.
A kovetkez6 képlet segitségével meghatdrozhaté a vezérl6re még kothetd

maximum induktivitassal rendelkezé motor:

??mH = 2x Tapfesziltség / 10

Pl.: 44V-os tapfesziiltség hasznalata esetén

??mH= 44V x 2 / 10 =88/10 = 8.8mH

Tehat 44V-os tapfesziiltségrél hajtott vezérlére maximum 8,8mH induktivitasi motor kdthetd.

A kovetkez6 képen a kiilonb6z6 bekotési modok lathatdak:
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Léptetdé motor javasolt csatlakoztatasa az IM48-22 vezérl6hoz:
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Arnyékolas

A vezérl§ akar 48V-os négyszogijellel is hajthatja a kimenetére csatlakoztatott Iépteté motort, ezért
mas elektromos készlilékek miikddését zavarhatja.

Ajanlott arnyékolt kdbelt hasznalni, aminek a motor fel6li végét szabadon, a vezérl6 fel6li végét pedig a
tapfesziltség GND csatlakozéjahoz (PIN4) kell kotni.

PIN4 : T4pfesziiltség bemenet. GND.

PINS: Tapfesziiltség bemenet. A vezérl8 egyetlen tapfesziiltséget igényel. Stabilizalni nem kell, csak

szlirni és egyeniranyitani. Az ajanlott tapfesziltség +44V DC. A megengedett maximalis +48V DC
fesziltség atlépése a vezérl6 karosodasat okozhatja, ezért azt tullépni még terheletlentl sem szabad.
A digitdlis alkatrészek tapellatasat egy beépitett kapcsold lizemd tapegység végzi.

A tdpegységnek ki kell tudnia szolgdlni a motor altal felvett teljesitményt, ellenkez6 esetben
gyengélkedd motor, illetve |épésvesztés kdvetkezhet be. Szlirésnek amperenként legaldbb 1000uF-os
kondenzator hasznalata ajanlott.

PING: Error kimenet.

A vezérl6 megfelel6 miikdodése esetén ez a kimenet alacsony szinten (0V) van, vagyis logikai O.
Amennyiben a vezérl6 valamelyik védelmi aramkére mikodésbe 1ép, a kimenet magas szintre valt
(+5V), vagyis logikai 1-re. Ebben az allapotban a vezérl6 RESET allapotba keril, amit egy piros LED



vilagitasa is jelez. (Az Error kimenet magas szintre valt, a motorok gerjesztése megsz(inik, a hajtas leall,
piros LED vilagit.)

Felhasznalhaté a vezérld szoftver ledllitasara, vagy tiltasara is. Ez a kimenet nincs galvanikusan

levalasztva, ezért ha nincs kilon levdlasztd kartya kotve a meghajtd és a PC kozé, akkor optocsatold
hasznalata szlikséges.

Optocsatolo hasznalata az Error kimeneten:
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A vezérl6 RESET allapotbdl normal vagyis SET allapotba vald visszadllitdsa a P2 , tliske”csatlakozéra
kotott nyomodgomb haszndlataval lehetséges.
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A SET nyomogomb legaldbb 0.5s idejli lenyomdsdval a motor gerjesztése Ujraindul, az Error kimenet
alacsony szintre valt, a piros LED nem vilagit.

PIN7: DIR vagyis DIRection-forgasirany bemenet.

Optikailag levélasztott TTL bemenet. Ezzel a bemenettel valtoztathatjuk a meghajtott motor
forgdsiranyat.



PINS8: STEP vagyis |épés-léptet6 jel bemenet.

Optikailag levalasztott TTL bemenet. Minden egyes impulzus hatdsara a |épteté motor 1 Iépést tesz. A
|épés nagysaga a bedllitott microstep értékétdl flgg.

Pl. Egész lépésre (FULL STEP) allitott vezérlénél és 1.8fokos motor hasznalataval 1 STEP impulzusra 1
egész |épést, vagyis 1.8fokot tesz meg a motor. Ebben az esetben 200 léptets jelre (STEP) van szlikség,
hogy a motor egy teljes fordulatot (360fok) tegyen meg.

Microstep 32-re allitott vezérlénél ugyanez a motor 1/32 lépést vagyis 0,05625 fokot fog fordulni
minden egyes léptetd (STEP) impulzus hatasara.

Minden egész |épést 32 egyenld részre oszt, tehat ebben az esetben 32(microstep) x 200(egész l1épés
értéke)= 6.400 |éptetd (STEP) jelre van sziikség, hogy a motor egy teljes fordulatot (360fok) tegyen
meg.

PIN9: GND
A STEP és DIR jel foldelése vagyis GND-je. Szokds PC GND-nek is hivni, mivel altalaban egy szamitogép

szolgdltatja a |épés és irany jeleket.

Figyelem!

A biztonsagos miikédtetés érdekében a vezérlé STEP/DIR bemenetei galvanikusan le vannak
valasztva, melyeknek a k6z0s ,,foldelése” a PIN9 PC GND.

A PIN4 tapfesziiltség GND-je NEM kothetd dssze a PIN9 vezérl6 jelek féldelésével! Ellenkez6 esetben
a vezérl6 szamitdégép karosodasat okozhatja!

A vezérldn taldlhatd két kilonallé beépitett DIP kapcsold (SW1, SW2),
melyekkel a felbontds-Microstepp, illetve a motor gerjeszt6 drama - Peak Current allithato be.
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SW1: Microstepp — felbontas &llitasi lehetSség.
5 kilénallé kapcsolét tartalmaz, melyek szamozva vannak. ON és OFF allassal rendelkezik.
1-4 kapcsolok segitségével a felbontas értékét adhatjuk meg, amit a kovetkez§ tablazatban
olvashatunk le. Az 5-6s kapcsold nem rendelkezik funkcidval (NC). Alap allapota OFF.



SW2: A csatlakoztatott motorok (gerjeszt8) csucs vagyis Peak dram allitasi lehet8sége.

Szintén 5 kiilonallo kapcsoldt tartalmaz, melyek szdmozva vannak. ON és OFF allassal rendelkezik.
1-4 kapcsolok segitségével a Peak vagyis csicsaram értékét adhatjuk meg, amit a kovetkezé
tablazatban olvashatunk le. A |éptet6motorokon taldlhaté fazisonkénti gerjeszt6 dram értéke
kismértékben tulléphetd, viszont ekkor szamolni kell a motor melegedésével is. Gondoskodni kell
annak h(itésérdél.

A vezérl6 beépitett motorpihenteté funkciéval rendelkezik. Az SW2 DIP kapcsolé 5-6s kapcsoléjanak
ON allasaban engedélyezhetiink, valamint OFF &llasaban tilthatjuk. Engedélyezett dllapotban az

utoljara beérkezett |éptetd (STEP) jeltSl szamitott 0.5s id6 elteltével aktivalddik, és a beallitott
gerjeszt6 (PEAK) dram értékét 50%-ra csokkenti. Tehat a forgd mozgast NEM végzs, vagyis tartdsban
|évé motor gerjesz6 aram értéke a beallitott csics dram értékének 50% lesz.

Tablazat az SW1 és SW2 kapcsoldkkal torténd felbontds as aram értékek

bedllitasahoz:
DIP SWITCH SETTINGS SW2 SW1 STEPS/REV
(1.8° STEP
1 2 3 4 | PEAK CURRENT (A) MICROSTEPS MOTORS)
OFF OFF OFF OFF A o
OFF OFF OFF ON 2 1 200 (FULL STEP)
OFF OFF ON OFF 1.8 250 50.000
OFF OFF ON ON 1.6 125 25.000
OFF ON OFF OFF 1.45 50 10.000
OFF ON OFF ON 1.3 25 5.000
OFF ON ON OFF 1.15 10 2.000
OFF ON ON ON 1 5 1.000
ON OFF OFF OFF 0.9 256 51.200
ON OFF OFF ON 0.8 128 25.600
ON OFF ON OFF 0.75 64 12.800
ON OFF ON ON 0.7 32 6.400
ON ON OFF OFF 0.65 16 3.200
ON ON OFF ON 0.6 8 1.600
ON ON ON OFF 0.55 4 800
ON ON ON ON 0.5 2 400




Példa a DIP kapcsoldkkal valé beallitasra:

Gerjeszt6 aram beadllitasa:

A vezérl6re csatlakoztatott Iépteté motor fazisonkénti drama: 1.4A

(Ez az adat a |éptetd motoron taldlhatd cimkérdl olvashato le.)

A tablazat alapjan a legkozelebb all6 bedllithatd érték: 1.45A

Ennek megfelel6en az SW2 DIP kapcsold allasai: 1: OFF 2:0N 3:0OFF 4: OFF

Az SW2 5-6s kapcsoléja kiilon nem szerepel a tablazatban. Bekapcsolt (ON) allapotaban engedélyezziik
a motorpihentet6 funkciét. Ebben az esetben ez az érték 700mA lesz.

Figyelem!
A kivant aram bedllitdsahoz a vezérl6 kikapcsolasa vagy RESET-elése sziikséges!

s s oz

A vezérl6 bekapcsolt dllapotaban torténd aram beallitasa a Iépteté motort tonkre teheti!

Mikro léptetés beallitasa:

A kivant mikro |épés értéke legyen 64 (vagyis 12.800 Iépés egy teljes fordulatra):

A tdblazat alapjan az SW1 DIP kapcsolé allasai: 1: ON 2:0FF 3:0N 4:0FF

(Az SW1 5-6s kapcsoldja kiilén nem szerepel a tablazatban, mivel ez a kapcsold nem rendelkezik
funkcidval.)

Ez a beallitds elvégezhet6 a vezérl6 bekapcsolt dllapotaban is.

Miiszaki adatok:

Tapfeszlltség 12 -48 VDC
Motoraram 05-22A
Kapcsoléfrekvencia 20-60 kHz
Aramkorlat 2.4A

Léptetési impulzus frekvencia 0 — 4MHz
Léptetési impulzus id6 min. 50 nano sec
Méret 84 x 37 x 17 mm

Tomeg 609



