i3 Kiilonlepges transzformaciok

15 Kiilonleges transzforméciok

15.1 Koordindtarendszer elforgatisa (G68, G69)

A

Go8pgR
paranccsal egy programozott alakzat a G17, G18, G19 éltal kijelolt sikban elforgathato
p és q cimen adjuk meg az elforgatas kozéppontjanak koor-
dinatait. Csak a kivalasztott sik p és q koordinatéira irt ér-

tékeket értelmezi.

Polarkoordinatas adatmegadas bekapcesolt allapotabanis az U
itt beirt p, q koordinataadatokat derékszégii koordinata- , D
rendszerben értelmezi. Az elforgatas kozéppontjanak p, q R

koordinatait megadhatjuk abszolut és novekményes adat-

ként is G90, G91, vagy I operator hasznélataval.

Ha p és q valamelyikének, vagy egyikének sem adunk érté-
ketaz elforgatas kozéppontjanak a pillanatnyi tengelypozi-
ciot veszi.

R cimen adjuk meg az elforgatas szogét. A cimre irt pozi-
tiv érték az oramutato jarasaval ellentétes iranyt, a negativ
érték az oramutato jarasaval megegyezd iranyt jelent.

R értékeét 8 decimalis szamjegyen adhatjuk meg. Az elfor-
gatas pontossaga az ANG.ACCU paraméter alapjén véalaszt-
hato ki. Ha a paraméter értéke O az elforgatas szamitasi
pontossaga 0.001°, ha | a pontossag 0.00001°.

R-re adott érték abszolat és inkrementalis is lehet. Ha az
elforgatas szogét inkrementalisan adjuk meg, akkor az el6-
zleg programozott elforgatasi szogekhez hozzaadodik R
értéke. 15.1-2 abra

A

G69
paranccsal az elforgatast ki lehet kapcsolni. Torli az elforgatas kozéppontjanak koordinatéit, és
az elforgatasi szoget is. Ez az utasitas méas parancsok mellett is althat.
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Mintapélda:
N1 G17 G90 GO %0 YO
N2 G68 X920 YGO R&U :
N3 Gl X€0 Y20 F150 ! . L
(GS1 %60 Y20 F150) ! _\ szerszamp‘alya,’
N4 G91 %80 Voo ‘\\e(’fargaras utdn
N5 G3 Y&0 R100 FAIs A
NE G1 %-80 o
N7 Y-60
N8 G69 G90 KO YO L g T e
. eredetileg

V&

/

\j : programozott
/ o szerszampdlva,
T 7 w X
15,1-3 dbra
15.2 Léptékezés (G50, G51)
A
GS1vP
paranccsal egy leprogramozott alakzat kicsinyithetd vagy nagyithatd.
Pl..P4: az alkatrészprogramban megadott poniok,
P1'. P4 Iéptékezés utani pontok, P4 F3
PO: léptékezés kozéppontja. B ‘f' Rt
v koordinatakon adhatjuk be a léptékezés kdzéppontjanak e
koordinatait. A felhasznalhato cimek: X, Y, Z, U, V, W. A
Polarkoordinatas adatmegadas bekapcsolt allapotaban is az R
itt beirt v koordinataadatokat derékszogl koordinatarend- Pl P2

szerben értelmezi.

A léptékezeés kdzéppontianak v koordinatait megadhatjuk
abszolut és novekményes adatként is GO0, G91, vagy To-
perator hasznalataval.

Ha valamelyik tengelycimnek, vagy egyiknek sem adunk
értéket a léptékezés kozéppontjanak a pillanatnyi tengely- 15.2-1 ibra

poziciot veszi.

P cimen a léptékezés arinyszamat llithatjuk be. Ertékét 8 decimalis szamjegyen abrazothatjuk,
a tizedespont helye tetszoleges.

A

G50
paranccsal a 1éptékezésszamitas kikaposolhato.
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Mintapélda: Y
N1 G90 G0 X0 YO szerszampdlya
N2 G51 X60 Y140 PO.S  léptékezés wtan
N3 G1 X30 Y100 F150 ‘__‘,."____'1_..'*
(G5l X30 Y100 F150) J27/3 - cedeige Y,
N4 G691 X100 !
N5 G3 Y60 RL00 -
N& Gl X-100 i
N7 Y-860 ‘ -
NB G50 G%0 X0 YO “eredetileg
& programozotl
/" szerszampdlya
/
/
jr
4
60 X
15.2-2 dbra

15.3 Tiikrozés (G50.1, G51.1)

A

G511 v
paranccsal a v-ben kivalasztott koordinatak mentén titkrézi a leprogramozott alakzatot gy, hogy
a titkrozés tengelyének, vagy tengelyeinek koordinatait v-n adhatjuk meg. viehet: X, Y, Z, U, V,
W, A B,C
Polarkoordinatas adatmegadas bekapcsolt allapotaban is az itt beirt v koordinataadatokat
derékszogll koordinatarendszerben értelmezi.
A tiikrdzés tengelyeinek v koordinatait megadhatjuk abszohat és névekményes adatként is G90,
G91, vagy I operator hasznalataval.
Ha valamelyik tengelycimnek, nem adunk értéket arra nem végez tikrozést.

A
G501 v
paranccsal a v-n megadott koordinatatengely(ek)en kikapesolodik a tikkrozés. v koordinatakra
tetszoleges adat irhato, hatasa csak a kikapcsolas tényét rogziti.
A parancs kiadasakor nem allhat fenn sem elforgatasi, sem léptékezési parancsallapot. Ellenkezd
esetben 3000 TUKROZES (351, (68 ALATT hibajelzést ad.
Ha a kivélasziott sik egyik tengelyére tikroziink:
— a konrany automatikusan megfordul (G02 GO3 csere),
— az elforgatas szoge (G68) ellentétesen értelmezddik.
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Mintapélda:

alprogram:
00101

N1 G20 GO X18C Y120 F120

N2 Gl X240
N3 Y160

N4 G3 X180 Y120 R8O

N5 M99

00100

N1 G&0

N2 M&%§ pl0l
N3 G51.1 X140
N4 M%8 P10l
N5 G651.1 Y100
is)

N6 MS&8 P101
N7 G50.1 X0
NB M%8 P10l
N9 G50.1 YO

v

160

120 l . A:

7] S— NI R -
TG 180 Hox

1531 dbma

{abszolut koordinatamegadss)

(alprogram hivas)

{tikrozés az Y-nal parhuzamos, X=140 koordindtdji tengelyre)

(alprogram hivés)

(tikrézés az X-szel padrhuzamos, Y=100 koordindtaji tengelyre

alprogram hivés)

{
(tukrozés kikapcsoldsa az Y-nal parhuzamos tengelyen)
(

alprogram hivés)

(thkrozés kikapcsolasa az X~szel parhuzamos tengelyen)

15.4 A Kkiiltnleges transzformdciék programozasi szabdlyai

A G68 elforgatas €s a G51 1éptékezés utasitasok sorrendje tetszéleges lehet.

Vigyazni kell viszont arra, hogy ha eldszor elforgatok utana léptékezek, akkor a léptékezés
kodzéppontjanak koordinataira is érvényes az elforgatasi parancs. Ha viszont eloszér léptékezek
¢és utana forgatok el, az elforgatds kézéppontjanak koordinataira a Iéptékezési parancs lesz

érvényes.

A kétmilvelet bekapcsolasi és kikapesolasi parancsainak viszont egymasba kel skatulybzodniuk,
egymast nem lapolthatjak at:

Elfl As ¢ L
N1 680 617 GO %0 YO ! w1
N2 G68 X80 Y40 ReO N2
N3 G651 X130 Y70 PO.5 N3
N4 X180 Y40 N4
N5 61 Y100 F200 N5
Né X80 Né
N7 Y40 N7
N& X180 Ng
N9 650 N9
N10 669 GO X0 Y0 N10

kezés—elfor:
90 GL7 GO X0 YO
51 X130 Y70 PO.&
G68 X80 Y40 R60
X180 Y40
G1 Y100 F200
X80
Y40
%180
G69

G50 GO X0 YO
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Y A
Elforgatds-
lépiékezés N\ A,
plete A Léptékezes-
// ~ o elforgatds
100 v =
’ 7
{ / P
., /
70 LY i o
SN Eredetileg
|programozott
40 pdlya
80 130 180 X
15.4-1 4bma

Az 4brabol lathatd, hogy nem mindegy milyen sorrendben alkalmazzuk a kulénbdzd transzfor-
maciokat.

Mas a helyzet a titkrozéssel. Tikrozést bekapesolni csak G50 és G69 allapotban lehet, azaz ha
nincs sem léptékezési sem elforgatasi parancsallapot.

A titkrozés bekapesolt altapotaban viszont mind a 1éptékezés, mind az elforgatas bekapesolhato.
A tilkrozésreis érvényes, hogy sem aléptékezési, sem az elforgatasi parancsokkal nem lapolodhat
at, tehat el6szor a megfeleld sorrendben az elforgatast és a léptékezést kell kikapcesolni, és csak
utana a tokrozést.

G51.1 ... (tUkrdzés bekapcsolasal

GS51 ... {leptékezés bekapcsolasa)
G68 ... - {elforgatas bekapcsolésa)
G669 ... {elforgatds kikapcsolasa)
G50 . (léptékezés kikapcsolasaj

G50.1 ... (tiikrdzés kikapcsoldsa)l



9.2.3 A munkadarab koordinatarendszerek eltolasanak allitisa programbél

A munkadarab koordinatarendszereket, és a munkadarab koordinatarendszerek k$zos eltolasat
be lehet éllitani programutasitassal is.
A

G10vL2Pp
utasitassal, ahol

p =0 kozos eltolas allitasa

=1...6 1.- 6. munkadarab koordinatarendszer éllitisa

v X, Y, Z, ...): tengelyenkénti eltolasi érték
A koordinataadatok mindig derékszogli, abszolit értékként kerillnek beolvasasra. G10 utasitas
egylovetii.



