LPT 4D _1b

Bekotési utasitas

Az LPT adapter a PC futé mozgésvezérld program ki-, és bemend jeleit illeszti a CNC gép ¢€s
a PC printer csatlakozoja kozott. Fobb jellemzok:

4 tengely STEP és DIR jelei

A vezérlok k6zos ENABLE, mas szoval engedélyezo jele

A vezérlok kozos READY, mas szdval készenléti jele

E-STOP, mas szoval vészleallitas bemenet

Referencia és/vagy végallas kapcsolok

Optolevalasztott hiit6folyadék vezérld kimenet

Optolevalasztott marémotor vezérld kimenet

Tapellatas a PC USB kimenetérol, vagy kiilsé +5V stabilizalt tdpegységrol

Az adapter képét mutatja a kdvetkezo abra:




Az adapter csatlakozoi:

1 Marémotor
2 X dir

3 X step

4 Y dir

5 Y step

6 Z dir

7 Z step

8 A dir

9 A step
10 Kref

11 Y ref

12 Z ref

13 E-Stop
14 Huto

15 Avref

16 Enable
17 CW/CCW
18-26 GND

Az LPT kartyat a PC LPT csatlakozdjara lehet radugni. Tapellatasa torténhet kiilso stabilizalt
+5V-o0s tapegységrol, vagy a PC egyik USB csatlakozojarol. Az USB csatlakozon adatatvitel
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nincs, csak az 5 voltos tapfesziiltséget hasznaljuk. Sziikség esetén egy-egyes atkotésti D-
SUB2S5 csatlakozo kabellel a PC-t6l1 tavolabb is elhelyezhetd az adapter.

A tengelyek vezérlése J1 — J4 jelti RJ45 tipusu csatlakozdkon torténik. Az alkalmazott kébel
lehet a szamitogépeknél hasznalt UTP kébel, ami 4 sodrott érpart tartalmaz. A vezetékek
sorrendje azonban eltér az UTP kabeltl. Fontos, hogy a jelek tovabbitdsa a sodrasban
Osszetartozd érparon menjen, ellenkezd esetben nem érvényesiil az k6z6s mddusta zavarok

csillapitasa.
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A vezetékek a képen balrdl jobbra haladva:
Narancs-fehér
Narancs
Z061d-fehér
Z6ld
Kék-fehér
Kék
Barna-fehér
Barna

Az X2 jell csatlakozd normal esetben nincs beiiltetve, specidlis konfiguraciokban lehet ra
szlikség. Ilyen specialis konfiguracio példaul, amikor egy 1ézeres gépen hasznalni akarjuk a
1ézerteljesitmény vezérld panelt. Az X és Y tengely Step és Dir jeleit ehhez a panelhez is el
kell vezetni, hogy a felfutas és lefutds szakaszokban az X és Y tengely Step jeleibdl szamitott
sebesség szerint modositsa a 1ézer teljesitményét.

Az E-Stop ¢és a tengelyek végallas kapcsoloit az X4, X8 csatlakozora kossiik. A bemenetek
optocsatoldkon jutnak el az LPT csatlakozora.

Ajanlott a galvanikusan levalasztott tizemmodot alkalmazni, amelyhez a kovetkezo
beallitasok és csatlakozasok tartoznak:

e JPI jumper 1-2 ladba rovidzarban

e Az X4-1 csatlakozo pontra a géptdl elhozott +5V csatlakozik



o AZ X4 2-5 labakra, valamint az X8 1-2 labakra a kotenddk a kapcsolok, amelyek a
gépnél 1évo +5V-os tap foldjére zarnak.
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Ha nincs a gépnél +5V-os tapforras, akkor alkalmazhatjuk a nem levélasztott tizemmodot,
amelyhez a kovetkezd beallitasok és csatlakozasok tartoznak:
e JP1 jumper 2-3 ldba rovidzarban, a kartyan 1év6 +5V fogja taplalni a diodakat
e Az X4-1 csatlakozo pont liresen marad
e Az X4 2-5 ldbakra, valamint az X8 1-2 labakra a kotenddk a kapcsolok, amelyek a
kartya GND-jére zarnak.
o Az X4-6 a kartya GND-je, ide zarnak a kapcsolok
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A JP1 jumper helye a kartyan:



Marémotor és hiitéfolyadéek vezérlé aramkér

A motorvezérld aramkori részletét mutatja a kovetkezo abra:
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A marémotor vezérlésére a kdvetkezo lehetdségek vannak:

(FOLYT. KOV)

Hiitéfolyadék vezérlé aramkér

A hitéfolyadék vezérlésére egy kiilsé relé meghajto aramkort kell illeszteni a kdvetkezd abra
szerint:
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A tranzisztor tipusa lehet példaul BD139, a D1 véddédioda 1N4001. Az R1 érteke V+ 5V
esetén 1 kOhm, 12 V esetén 2.7 kOhm és 24V esetén 4.7 kOhm.

A panel kapcsolasi rajza
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