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A fordulatszam-szabalyozé beallitasanak lépései

1 - Szerelje be a fordulatszam-szabalyozo6t
2 - Csatlakoztassa a kévetkezdket a fordulatszam-szabalyozéhoz:

* a halozati taplalast:
- atapfesziiltség a fordulatszam-szabalyozé specifikacidinak felel meg;
- a csatlakoztatast feszililtségmentesen kell elvégezni

* a motort, melynek bekétése megfelel a tapfesziltségnek;

* avezérlést a logikai bemenetekre;

* afordulatszam-alapjelet a logikai vagy az analég bemenetekre.

3 - Kapcsolja be a fordulatszam-szabalyozét, de ne adjon ki inditasi parancsot
4 - Allitsa be a kovetkezdket:

* a motor névleges frekvenciajat (bFr), ha az eltér 50 Hz-t8l E tipus esetén, vagy 60 Hz-t6l U tipus
esetén (csak a fordulatszam-szabalyozé elsé bekapcsolasakor jelenik meg);

e az ACC (gyorsitas) és dEC (lassitas) paramétereit;

e az LSP (kis fordulatszam nulla alapjel esetén) és a HSP (nagy fordulatszam a legnagyobb alapjel
esetén) paramétereket;

e az ItH (termikus motorvédelem) paramétert;

* az SP2 — SP3 — SP4 elére beallitott fordulatszamokat;

 a fordulatszam-alapjelet, amennyiben az eltér 0 — 5 V-t6l (0 — 10 V, 0 — 20 mA, vagy 4 — 20 mA).

5 - A drC meniiben allitsa be a kdvetkez6ket:
A motor paramétereit, de csak amennyiben a fordulatszam-szabalyozé gyari beallitasai nem megfeleléek.

6 - Inditsa el a fordulatszam-szabalyozét

Gyari beallitasok

Az Altivar 11 gyari bedllitdsai megfelelnek a leggyakoribb tizemeltetési feltételeknek:
¢ Logikai bemenetek:
- LI, LI2 (két forgasirany): kétvezetékes vezérlés allapotvaltassal, LI1 = elére, LI2 = hatra;
- LI3, LI4: négy el6re beallitott fordulatszam (1-es fordulatszam = fordulatszam-alapjel vagy LSP,
2-es fordulatszam = 10 Hz, 3-as fordulatszam = 25 Hz, 4-es fordulatszam = 50 Hz).
¢ Al1 analég bemenet fordulatszam-alapjel (0...+5 V).
* R1 relé: az érintkezé hiba (vagy a fordulatszam-szabalyozé kikapcsolasa) esetén nyit.
* DO kimenet: analég kimenet, a motorfrekvenciat képezi le.




Méretek
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ATV 11H a b c G H 6}
mm mm mm mm mm mm
UO5ee E, U tipusok 72 142 101 60+1 131x1  2x5
UO9ee U tipusok 72 142 125 60+1 131x1  2x5
U09ee E tipus 72 142 125 60+1 1201  2x5
U12ee E tipus 72 142 138 60+1 1201  2x5
U18Me E tipus
U18Me U tipus 72 147 138 60+1 131+1  2x5
U18F1 U tipusok 117 142 156 106+0.5 131+1 4x5
U29ee E, U tipusok
U41ee E, U tipusok
ATV 11P a b c G H 6}
mm mm mm mm mm mm
minden névleges értéknél 72 142 101 60+1 1311 2x5

Beépitési és homérsékleti feltételek

> 50/mm A késziléket fuggbleges (+ 10 °) helyzetben szerelje fel.

\ / Ne helyezze el f(it6 berendezések kdzelében.

Hagyjon elegendd szabad helyet ahhoz, hogy a hiitési célokat szolgald levegé termé-
> o szetes konvekcidval vagy szell6ztetés révén a készlilék aljatdl a teteje felé keringhes-
— Sal sen

Szabad hely a készulék el6tt: legalabb 10 mm.

'/gso mr:\ Amennyiben elegend6 az IP 20-as védettség, javasoljuk, hogy a fordulatszam-
szabdlyozé tetejérdl tavolitsa el a védéboritast az aldbbi dbranak megfeleléen.

e -10°C ... 40°C: e d > 50 mm: nincsen szikség kildndsebb dvintézkedésre.
e d = 0 (felszerelés egymas mellé): tavolitsa el a véddboritast a fordulatszam-
szabalyozé tetejérdl az alabbi abranak megfeleléen (a védettségi fokozat IP 20 lesz).
40°C ... 50°C: *d > 50 mm: tavolitsa el a védéboritast a fordulatszam-szabalyozé tetejérédl az
alabbi abranak megfelel6en (a védettségi fokozat IP 20 lesz).

50°C ... 60°C: *d > 50 mm: tavolitsa el a védéboritast a fordulatszam-szabalyozé tetejérdl az
alabbi abranak megfeleléen (a védettségi fokozat IP 20 lesz), és 50 ‘C folott
fokonként 2,2 %-kal csdkkentse a névleges aramerésséget.




A fordulatszam-szabalyozé felszerelése gépvazra

Az ATV 11Peeeeee fordulatszam-szabalyozokat acél vagy aluminium gépvazra illetve gépvazba lehet

szerelni, amennyiben betartja az aldbbi feltételeket:

e Legnagyobb kdérnyezeti hémérséklet: 40 "C.

e Fuggbleges (£10 %) felszerelés.

* A fordulatszam-szabalyozot legalabb 10 mm-es vastagsagu, acél esetén legalabb 0,12 m?-es
aluminium esetén legalabb 0,09 m?-es, szabad levegének kitett hitéfeluletli oszlop (keret) kbzepére
kell felszerelni.

e A vazon kimunkalt, legfeljebb 100 um-es fellileti simasagu és legfeljebb 3,2 um-es egyenetlenségl
feluletre kell szerelni (legalédbb 142 x 72).

* A furatokat a sorjak eltavolitasa végett meg kell csiszolni.

* A fordulatszam-szabalyoz6 teljes aldtdmasztasi felliletét vonja be héatadé zsirral (vagy ennek
megfelel§ anyaggal).
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A fordulatszam-szabalyoz6 termikus allapotanak ellendrzésével (a SUP menii tHd
paraméterének segitségével) gy6z6djon meg arrél, hogy a fordulatszam-szabalyozét
megfelelGen épitette be.
Kimeneti csatlakozopontok
Altivar ATV 11e Legnagyobb csatlakoztatasi képesség Meghuzényomaték Nm-ben
AWG mm?
UO5eee, UOQeee, U18Mee (AWG 14 1.5 0.75
U18F1e,U29e0e, U4100® |[AWG 10 4 1




L tapfesziiltség L tapfesziltség
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1 fékezo- motorhoz L fékezs- motorhoz
modulhoz modulhoz

A vezérl6 csatlakozopontok elrendezése, specifikacioi, és funkcioi

Nem hasznalatos

>
- > — N ™ <
8 = 3 =9 8 S5 33 % - Legnagyobb csatlakoztatéasi
képesség: 1,5 mm2 — AWG 16;
0666066066666 6)| -Legnagyobb meghiizonyomaték:
0,5 Nm.
Csatlako- | Funkcio Villamos jellemz8k
zbépont
RC Hibarelé érintkez6je Legkisebb kapcsoldsi képesség: 10 mA 24 V DC
RA (nyitva hiba esetén és a | Legnagyobb kapcsolasi képesség:
fordulatszam-szabalyozé |2 A 250 VAC és 30 V DC esetén induktiv terhelésnél
kikapcsolt allapotaban) (cos 9 =04, /R =7ms)
*5Aa250V AC és 30 V DC rezisztiv terhelésnél (cos ¢ = 1, L/R = 0)
ov Be- / kimenetek kbzos oV
pontja
Al Analég feszlltség- vagy |* 0 + 5 V-os vagy 0 + 10 V-os analdég bemenet, impedancia:
arambemenet 40 kQ, legfeljebb 30 V.
* 0 —20 mA-es vagy 4 — 20 mA-es analég bemenet, impedancia:
250 Q (kiegészit6 ellenallas nélkal).
+5V A 2,2 — 10 kQ-os alapjel- |* Pontossag: - 0 + 5 %;
potenciométer taplaldsa | Legnagyobb rendelkezésre allé6 aramerésség: 10 mA.
DO Kimenet, melyet analég | PWM nyitott kollektoros analdg kimenet 2 kHz-en:
vagy logikai kimenetnek | legfeljebb 30 V-os fesziiltség, impedancia: 1 kQ, legfeliebb 10 mA.
lehet beallitani Nyitott kollektoros logikai kimenet:
* legfeliebb 30 V-os fesziiltség, impedancia: 100 ke, legfeliebb 50 mA.
LI, LI2  |Programozhaté logikai * +15 V-os (legfeljebb 30 V-o0s) tapfesziltség, 5 kQ2-os impedancia;
LI3, LI4  |[kimenetek ¢ 0 allapot 5 V alatt, 1 allapot 11 V fol6tt.
+15V Logikai bemenet taplalasa|+15 V + 15 %, révidzarlat és tulterhelés ellen védett.

Legnagyobb elérhet6 aramerésség: 100 mA.




Beko6tési abra gyari beallitasokhoz
Betaplalasi csatlakozépontok fellil, motor-csatlakozdpontok alul. A betaplélasokat a vezérlés
& csatlakoztatasa el6tt kosse be.

Egyfézisu téplalas, 100 — 120 V
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Alapjel-
potenciométer

Haromfazisui motor 5 « .
Fékezémodul és —
200...230 V Hellenéllés, nem kotelezé

(1) A hibarelé érintkezdi, a fordulatszam-szabalyozoé tavoli allapotkijelzéséhez.

(2) Bels6 +15 V. Kuls6 taplalas (legfeljebb +24 V) hasznélata esetén a tapldlas 0 V-jat a OV
csatlakozdpontra csatlakoztassa, és ne haszndlja a fordulatszam-szabalyozé +15 V-os csatlakozépontjat.
(3) Galvanométer vagy alacsony szint(i relé.

Megjegyzés: a fordulatszam-szabdlyozé aramkéréhez kdzeli, vagy ahhoz csatlakozé minden induktiv
aramkorre (relék, magneskapcsolok, magnesszelepek stb.) szereljen zavarelnyomét.

Kapcsolddoé elemek kivalasztasa:
Lésd az Altivar 11 katalégusban.




A kijelz6 és a gombok funkciéi:

Telemecanique
Altivar 11

e Visszalép az el6z6

menUpontra vagy e Harom
paraméterre, nveli a hétszegmenses
kijelzett értéket. kijelz6.

* Belép egy menlpontba
vagy paraméter
modositasahoz, menti a
kijelzett paraméter-

¢ Kilép a menupontbdl P
értéket.

vagy a paraméter
maodositasabdl,
visszatér a moédositott
paraméter el6z6,
memdéridban tarolt
értékére.

A A @ vagy @ megnyomasa nem menti a kivalasztott értéket.

A kivalasztott érték mentése: @

¢ A kovetkezd menlpontra
1ép, csokkenti a kijelzett
paraméter-értéket.

Példa:
Paraméter Erték vagy kijelolés

B:

(Kovetkezd paraméter) @

Az érték mentésekor

. a kijelzé felvillan
Egy villanas

@ (mentés)

Normal kijelzés, ha nincs hiba vagy inditasi parancs:
- rdY: a fordulatszam-szabalyozé készen all;
- 43.0: a SUP menupontban kivalasztott paraméter kijelzése (alapértelmezett valasztas: frekvencia-
alapjel);
- dCb: egyenaramu taplalasos fékezés folyamatban;
- nSt: szabadonfutasos ledllas.

Amennyiben hiba torténik, villogé kijelzés utal ra.




1-es szintli beallitasi paraméterek

A fordulatszam-szabdlyozé allapotanak kijelzése

Menupont: motorvezérlés

MenUpont: alkalmazasi funkciok

Menupont: felligyelet

[ ]

1-es szint(
bedllitasi
paraméterek

Menuk

A fehér hatter(i rovatokban 1évé paramétereket csak a fordulatszam-szabdlyozé ledllitdsa és reteszelése utan lehet

madositani.

A sziirke hatter( rovatokban Iév6 paramétereket a fordulatszam-szabalyozé tizeme kdzben és ledllitott llapotaban is lehet
madositani.
Kéd |Leiras Beallitasi tartomany | Gyari beallitas
b F - |Motor frekvencigja 50 Hz 50 (E tipus)
vagy 60 Hz vagy 60 (U tipus)
Ez a paraméter csak a fordulatszam-szabalyozo els6 bekapcsolasakor jelenik meg.
A FUn mentpontban barmikor lehet médositani.
AL C |Gyorsitasi id§ \0.1 s-99.9s \3
Tartomany: 0 Hz-t6l a névleges motorfrekvencidig (a drC menupont FrS paramétere).
dE [ |Lassitasiidé [0.15-99.9s 3
Tartomany: a névleges motorfrekvenciatdl (a drC mentpont FrS paramétere) 0 Hz-ig.
L 5P [Kis fordulatszam [0Hz-HSP o
A motorfrekvenciatdl 0-ig.
H S P |Nagy fordulatszam ‘LSP-t(’iI 200 Hz-ig \: bFr
A motorfrekvenciatol a legnagyobb alapjelig.
Ellendrizze, hogy a beallitas megfelel6-e a motorhoz és az alkalmazashoz.
I E H |A motor termikus arameréssége 0-1.51In A ford.sz-szab.
(1) névleges értékének
megfeleléen
A termikus motorvédelemhez hasznalt aramerésség. Az ItH-t a motor adattablajan feltiintetett
névleges aramer@sség értékére allitsa be. A motor termikus allapotat r6gzité memdria
allapota a fordulatszam-szabalyozé kikapcsolasakor visszatér nullara
5 P2 |Masodik bedllitott fordulatszam (2) 0.0 - 200 Hz 10
5 P 3 |Harmadik beallitott fordulatszam (2) 0.0 - 200 Hz 25
5 P 4 | Negyedik beallitott fordulatszam (2) 0.0 - 200 Hz 50
A IE |Az anal6g bemenet bedllitasai 5U, 10U, 0A, 4A 5U
-5 U: feszliltség: 0 — 5 V (belsé taplalas)
- 10U: feszlltség: 0 — 10 V (klls6 taplalas)
- OA: dramer@sseg: 0 - 20 mA
-4 A: dramer@sség: 4 - 20 mA

&

In = a fordulatszam-szabalyozo névleges arameréssége . » L
Az el6re beallitott fordulatszamok csak akkor jelennek meg, ha a megfelel§ funkciét a gyari

beadllitason hagyta, vagy a FUn menupontban ujra beallitotta.




drC Motor Control Menii
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A motor adattablajan feltintetett
névleges feszlltség

A motor adattablajan feltintetett
névleges cos ¢

l:| A fehér hatter(i rovatokban 1évé paramétereket csak a fordulatszam-szabdlyozo ledllitdsa és reteszelése utan lehet
modositani.

l:| A szlirke hatter( rovatokban lév6 paramétereket a fordulatszam-szabalyoz6 izeme kdzben és ledllitott allapotaban is lehet

médositani.

A motor adattablajan talalhaté adatok megadésaval optimalizéini lehet a fordulatszam-szabalyozé miikédését.

Kéd |Leiras Beallitasi tartomany | Gyari beallitas
Un 5 |A motor adattablajan feltlintetett névleges 100 - 500 V A névleges
feszlltség. értéknek
megfelel6en
F - 5 | A motor adattablajan feltlintetett névleges 40 - 200 Hz 50/ 60 Hz, a bFr-t6l
frekvencia fuggéen
5 E A |Frekvenciakor stabilitdsa 0 - 100% ledllitott {20
allapotban
1-100% Uzem
kézben
Tul nagy érték: megné a valaszidé.
Tul kicsi érték: tulporgés, instabilitds lehetséges.
F L G |Frekvenciakor ersitése 0 - 100% ledllitott {20
allapotban
1-100% lzem
kdzben
Tul nagy érték: tulporgés, instabilitas lehetséges
Tul kicsi érték: megnd a valaszidé.
UF r |IR kompenzacidé 0 - 200% 50
A kis fordulatszamon leadott forgatényomaték
optimalizalasara, kilonleges esetekhez (példaul
parhuzamosan bekététt motorok, kisebb Ufr
esetén) vald alkalmazasra hasznalatos.
n L - |A motor adattablajan feltlintetett névleges 0.25-1.51In (1) A névleges
aramerdsség. értéknek
megfeleléen
C L | |Aramkorlat 0.5-1.51In (1) 1.51n
n 5L |Névleges motorszlip 0-10.0 Hz A névleges
értéknek
megfelel6en
Az nSL = FrS paraméter x (1 — Nn/Ns) képlettel
szamitsa ki.
Nn = a motor adattablgjan feltiintetett névieges
fordulatszam
Ns = a motor szinkronsebessége

(1) A fordulatszam-szabalyozé névleges arameréssége




drC Motor Control Menii (folytatas)

5L P |Szlipkompenzéacié 0 - 150% 100
(az nSL-hez képest)
A szlipkompenzacionak a névleges motorszlip
(nSL) altal beallitott értéke kordli bedllitasara,
kilénleges esetekhez (példaul parhuzamosan
bekotott motorok, kisebb SLP esetén) valé
alkalmazasra hasznalatos.
C 05 |A motor adattablajan feltlintetett névleges ¢ 0.50 - 1.00 A névleges
értéknek
megfelel6en




Alkalmazasi funkciék meniipont (Fun)

Fln g |(?‘EC? |<_@L| | Vezérlés tipusa

Tarolt beallitasok

©)
<&| F ‘E s ~—— | visszaallitasa

l:| A fehér hatter(i rovatokban 1évé paramétereket csak a fordulatszam-szabalyozo ledllitasa és reteszelése utan lehet
modositani.

A sziirke hatter(i rovatokban 1év6 paramétereket a fordulatszam-szabalyozd tizeme kozben és ledllitott dllapotaban is lehet
mddositani.
Kéd Leiras Gyari bedllitas
ELCC Vezérlés tipusa:
ACE 2 [ = kétvezetékes vezérlés 2C

3 [ = haromvezetékes vezérlés

Kétvezetékes vezérlés: a bemenet nyitott vagy zart allapota
vezérli az inditast és a leallitast.

VAT T 1
Bekotési példa: Loy
LI1: elére
LIx: hatra

Haromvezetékes vezérlés (impulzusvezérlés): egy impulzus is
elegendé az ,elére” vagy ,hatra”, az inditasi parancs, illetve egy
Lallj” bemeneten pedig a ledllitasi parancs kiadasahoz.
Bekotési példa:
LI: allj

LI2: el6re

LIx: hatra

A tCC kijeldlésének megvaltoztatdasahoz az ,ENT”

gombot tartsa lenyomva két masodpercig. Ennek

kdvetkeztében az rrS, tCt, Atr és a PS2 (LIA, Lib)
paraméterek értéke visszatér a gyari beallitasra).

ELCE Kétvezetékes vezérlés tipusai (a paraméter csak akkor trn
elérhetd, ha tCC = 2C):

L E L:az 1 vagy 0 allapot mérvadé az inditas illetve a ledllitas
tekintetében.

E r n: az inditdshoz vagy ledllitashoz allapotvaltas (atmenet
vagy él) sziikséges, ami megakadalyozza a taplalas kiesését
kovet6 véletlen ujrainditast.

P F O: ugyanaz mint a LEL, de az ,el6re” bemenet mindig
els6bbséget élvez a ,hatra” bemenettel szemben.

rrS Forditott forgasirany tCC =2C esetén
n 0: a funkcid ki van kapcsolva LI2
L Il - L I4:a,hatra” parancshoz kijelolt bemenet tCC = 3C esetén
kivalasztasa LI3

11



Alkalmazasi funkciék menipont (Fun)

Kéd Leiras Gyari beallitas
P52 El6re beallitott fordulatszamok
Ha LIA és LIb = 0, a fordulatszam = az Al1 bemeneten lévé
alapjelnek megfeleld
Ha LIA =1 és Llb = 0, a fordulatszam = SP2
Ha LIA =0 és Llb = 1, a fordulatszam = SP3
Ha LIA =1 és Llb =1, a fordulatszam = SP4
L IR Az LIA bemenet kijel6lése ha tCC = 2C: LI3
- n 0: a funkcié ki van kapcsolva ha tCC = 3C: LI4
-L I 1-L I4:azLIA-hoz kijel6lt bemenet kivalasztasa ha tCC = LOC: LI3
L Ib Az LIb bemenet kijeldlése ha tCC = 2C: LI4
- n O: a funkcid ki van kapcsolva ha tCC = 3C: nO
-L I 1-L I4:ig: az LIb-hez kijel6lt bemenet kivalasztasa |hatCC =LOC: LI4
Az SP2 csak akkor all rendelkezésre, ha az LIA ki van jel6lve,
az SP3 és SP4 csak ha az LIA és az LIB is ki van jelélve.
SPZ2 Masodik beallitott fordulatszam, 0,00 és 200 Hz (1) kdzott 10
SP3 lehet bedllitani. 25
SPY Harmadik beallitott fordulatszam, 0,00 és 200 Hz (1) k6zétt |50
lehet beallitani.
Negyedik beallitott fordulatszam, 0,00 és 200 Hz (1) kézott
lehet bedllitani.
rSF Hiba visszaallitasa nO
- n 0: a funkcid ki van kapcsolva
-L I 1-L I4:afunkcidhoz kijeldlt bemenet kivalasztasa
A visszaadllitds a bemenet atmenetekor (felfutd él, 0-rél 1-re)
térténik meg, de csak akkor lehetséges, ha a hiba megsz(int.
rPZ2 Masodik meredekség
L1 A mésodik meredekségre kapcsol6 bemenet kijeldlése nO
- n 0: a funkcié ki van kapcsolva
- L I I-L I4:akijelolt bemenet kivalasztasa
Az AC2 s adE2 csak akkor Ilrendelkez sre, ha LI kivan jel Ive.
ACZ2 Masodik gyorsitasi id6, 0,1 és 99,9 s kozétt lehet bedllitani  |5.0
dEZ Masodik lassitasi id6, 0,1 és 99,9 s kdzott lehet beallitani 5.0
SEFP Vezérelt ledllas haldzati taplalas kiesését kévetden nO
- n 0: a fordulatszam-szabalyozé reteszelése, a motor
szabadonfutasos ledllasa
- F r P: az érvényes meredekségnek (dEC vagy dE2)
megfeleld ledllitas
- F 5 E: gyors ledllités, a ledllitas ideje a tehetetlenségi
nyomaték és a fordulatszam-szabalyozé fékezési
képességének fliggvénye.
brA Lassitasi meredekség illesztése YES

- n 0O: a funkcié ki van kapcsolva

- YE 5: a funkcié 6nm(ikéd6en noveli a lassitasi id6t, ha az
értéket a terhelés tehetetlenségi nyomatékahoz képest tul
kicsire allitotta, igy kizart a tulfesziltségi hiba.

(1) Az el6re beallitott fordulatszamokat az 1-es szintl beallitasi paraméterek kdzott is el lehet érni.




Alkalmazasi funkciék meniipont (Fun)

Kéd

Leiras

Gyari bedllitas

AdC

ACE

EdC
5dC

Onmiik6d6 egyenaramu taplalas

Uzemmod

- n O: a funkcid ki van kapcsolva

- YE 5: egyenaramu taplalas leallaskor, amikor a miikédés
mar nem vezérelt, és a motor sebessége nulla. Az idétartamot
a tdC, az aramer@sség értékét az SAC révén lehet bedllitani.
- [ E: folyamatos egyendramu taplalas leallaskor, amikor a
m(ikodés mar nem vezérelt, és a motor sebessége nulla. Az
aramerdsség értékét az SdC révén lehet bedllitani.
Haromvezetékes vezérlés esetén a taplalas csak akkor
m(ikédik, ha az LI1 1-en van.

A tdC csak akkor all rendelkezésre, ha az ACt = YES; az SAC
csak akkor, ha az ACt = YES vagy Ct.

A ledllaskori taplalas idétartama, 0,1 és 30,0 s kozétt lehet
beallitani.

Betaplalasi aramerésség, 0 — 1,2 In kozott lehet bedllitani.
(In = a fordulatszam-szabalyozd névleges arameréssége)

YES

0.7 In

SFE

ACE

SFr

Kapcsolasi frekvencia

Frekvenciatartomany

-L F r: véletlenszer( frekvencia 2 vagy 4 kHz kérnyékén, az
SFr-nek megfelel6en

- L F: 2 vagy 4 kHz-es rdgzitett frekvencia, az SFr-nek
megfeleléen

- HF: 8,12 vagy 16 kHz-es rogzitett frekvencia, az SFr-nek
megfeleléen

Kapcsolasi frekvencia:

- 2: 2kHz (ha ACt = LF vagy LFr)

- Y:4 kHz (ha ACt = LF vagy LFr)

- B: 8 kHz (ha ACt = HF)

- 12: 12 kHz (ha ACt = HF)

- 16: 16 kHz (ha ACt = HF)

SFr = 2 kHz esetén nagy fordulatszamon a frekvencia
onmiikddéen 4 kHz-re valt

SFt = HF esetén, ha a fordulatszam-szabalyozé termikus
allapotat jelz6 szam tul nagy, a frekvencia 6nmdkédéen
csOkken. Amint a termikus allapot azt megengedi,
6nm(ikédden visszatér az SFr frekvenciara.

LF

4 (ha ACt = LF
vagy LFr)
12 (ha ACt = HF)

FLr

Forgé teher elkapasa

Egyenletes Ujrainditast tesz lehetévé, ha az inditasi parancs
érvényben marad a kdvetkez6 események valamelyikét
koévetben:

- halézati taplalas kiesése vagy levalasztasa;

- hiba visszaallitdsa vagy énmiikddd ujrainditas;

- szabadonfutasos leéllas

A motor az Ujrainditas pillanataban érvényes becsiilt
fordulatszamrdl indul, majd a meredekségnek megfeleléen
halad a fordulatszam-alapjel felé.

A funkcidhoz kétvezetékes vezérlés (tCC = 2C) és tCt = LEL
vagy PFO szikséges.

n O: a funkcié ki van kapcsolva

Y E 5: a funkcié be van kapcsolva

A funkcié minden egyes inditasi parancsnal mikédik, ami kis
(legfeljebb egy masodperces) késlekedést eredményez.

A funkciét nem lehet bekapcsolni, ha folyamatos egyenaramu
taplalasos fékezést (Ct) allitott be.

nO
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Alkalmazasi funkciok menupont (Fun)

Ez a paraméter csak haromfazisu fordulatszam-
szabdlyozokon all rendelkezésre.

- n 0: a haldzati faziskiesés-hiba tiltasa

- YE 5: a halozati faziskiesés-hiba feligyelete

d0 DO analdg / logikai kimenet
ACE Kijelolés rFr
- n O: nincs kijel6lve
- OC r: analég kimenet = a motor aramerdssége. A teljes jel
a motor névleges arameréssége 200 %-anak felel meg.
- r F r: analég kimenet = a motor frekvencigja. A teljes jel a
HSP 100 %-anak felel meg.
- F E A: logikai kimenet = a frekvencia-kliszobérték elérése;
zarva (1 allapot), ha a motor frekvenciaja nagyobb, mint a
beallithat6 Ftd kiiszobérték.
- 5 r A:logikai kimenet = az alapjel elérése; zarva (1 allapot),
ha a motor frekvencidja megegyezik az alapjellel.
- [ E A: logikai kimenet = az aramer6sség-kliszébérték
elérése; zarva (1 allapot), ha a motor frekvencidja nagyobb,
mint a beallithaté Ctd kuszébérték.
Az Ftd csak akkor all rendelkezésre, ha ACt = FtA; Ctd csak
akkor, ha ACt = CtA.
FEd Frekvencia-kiiszobérték, 0 és 200 Hz kozétt lehet beallitani. |=bFr
CEd Aramerdsség-kiszobérték, 0 és 1,5 In kdzétt lehet beallitani. | In
(In = a fordulatszam-szabalyoz6 névleges aramerdssége)
AEr Onmiik6dé ujrainditas nO
- n 0O: a funkcié ki van kapcsolva
- Y E 5:6nm(ikddé ujrainditas a hiba altal kivaltott reteszelést
kévetéen, amennyiben a hiba elharult, és az egyéb tzemi
feltételek az Ujrainditast lehetévé teszik. Az Ujrainditas
ndvekvéd id6kdzonként végrehajtott automatikus
kisérletsorozattal térténik: 1 masodperc, 5 masodperc, 10
masodperc, majd 1 percenként. Ha a fordulatszam-
szabalyozd hat perc elteltével nem indult Gjra, akkor az eljaras
abbamarad, és a fordulatszam-szabalyozo reteszel&dik, egy
halézati bekapcsolast kévetd Ujrainditasig.
A funkcié hasznalatat megengedé hibak: OHF, OLF, ObF,
OSF, PHF. Ha be van kapcsolva a funkcid, a hibarelé
meghtzva marad. A fordulatszam alapjelnek és a miikodési
irdnyjelnek azonosnak kell maradnia.
A funkcié csak kétvezetékes vezérlés (tCC = 2C) esetén all
rendelkezésre, ha tCt = LEL vagy PFO.
Gy6z6dj6n meg arrdl, hogy egy véletlen inditds nem
& jelent veszélyt személyekre vagy berendezésekre.
bFr A motor frekvencidja 50 (E tipus)
(Ugyanaz mint a bFr 1-es szint(i beallitasi paraméter) vagy
A motor adattablajan feltlintetett értéknek megfelelGen allitsa |60 (U tipus)
50 Hz-re vagy 60 Hz-re.
IPL Halozati faziskiesés-hiba beallitasa YES




Alkalmazasi funkciék meniipont (Fun)

Kéd

Leiras

Gyari beallitas

S5CS

Beadllitasok tarolasa

- n 0: a funkcid ki van kapcsolva

- YE 5: az aktudlis bedllitdsokat menti az EEPROM
memodridba. Az SCS a mentés végrehajtasa utan azonnal
visszavalt nO-ra. A funkcié az aktualis beallitasoktdl
kllonbo6z6 tartalék bedllitaskészlet tarolasara hasznalatos. A
fordulatszam-szabdalyozdkat a gyarban ugy allitjiak be, hogy
mind az aktudlis, mind pedig a tarolt beallitaskészlet a gyari
beallitdsoknak feleljen meg.

nO

FLS

Tarolt bedllitasok visszaallitasa

- n O: a funkcid ki van kapcsolva

- r E [ : az aktudlis bedllitdsok a korabban az SCS-sel
mentett beallitdsokkal azonosak lesznek. A rEC csak akkor all
rendelkezésre, ha van mentett beallitaskészlet. Az FCS a
mUvelet végrehajtdsa utan azonnal visszavalt nO-ra.

- I'n 1:az aktudlis bedllitasok a gyari beallitadsokkal
azonosak lesznek. Az FCS a mlvelet végrehajtasa utan
azonnal visszavalt nO-ra.

Az rEC és az Inl érvényesitéséhez az ENT gombot
két masodpercen keresztil lenyomva kell tartani.

nO
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Feliigyelet meniipont (SUP)

® ’@‘@‘ & Frekvencia-alapjel
2wr e ]

S) Tha ® — A fordulatszam-szabalyozé
‘—E’:I—@* Eték | termikus allapota
@®

A fordulatszam-szabalyozé (izeme kdzben valamelyik feligyelt paraméter jelenik meg a kijelz6n. Az
alapértelmezésben kijelzett érték a motor alapjele (FrH paraméter).

A felligyelt paraméter megvaltoztatdsahoz és taroldsahoz az uj feliigyelt paraméter megjelenése utan

masodszor is meg kell nyomni az @ gombot. Ezek utan (izem kdzben az uj paraméter értéke jelenik
meg a kijelz6n (a fordulatszam-szabdlyozé Ujbdli bekapcsolasa utan is).

Amennyiben az Uj paraméter kivalasztasat az @ gomb masodszori megnyomasaval nem erésiti
meg, a fordulatszam-szabalyoz¢ kikapcsolasa utan visszatér az el6z6 paraméterre.

A kovetkez6 paraméterekhez a fordulatszam-szabalyozé zeme kdzben és kikapcsolt allapotaban is
hozza lehet férni.

Kéd Paraméter Mérték-
egyseg

FrH A frekvencia-alapjel kijelzése (gyari beallitas) Hz

rFr A motorra adott kimeneti frekvencia kijelzése Hz

LCr A motor dramer6sségének kijelzése A

UL n A vonali fesziltség kijelzése \Y

EHr A motor termikus allapotanak kijelzése: a 100 % a névleges termikus allapotnak | %

felel meg. 118 % fol6tt a fordulatszam-szabalyozé kiold OLF (motor tilterhelése)
hibaval, melyet 100 % alatt lehet visszaallitani.

EHd A fordulatszam-szabalyoz¢ termikus allapotanak kijelzése: a 100 % a névleges |%
termikus allapotnak felel meg. 118 % f6l6tt a fordulatszam-szabalyozé kiold OHF
(fordulatszam-szabalyozé tulmelegedése) hibaval, melyet 80 % alatt lehet
visszaallitani.




Hibak — okok - megoldasok

Az indité nem indit, nincs kijelzett hiba

* Ellendrizze, hogy az indit6 parancsbemenetei a kivalasztott vezérlési médnak megfeleléen vannak-e
beadllitva.

* Afordulatszam-szabalyozé bekapcsolt allapotaban kézi hibavisszaallitasnal, vagy ledllitasi parancsot
koévetéen a motort csak az ,elére” és ,hatra” parancsok visszaallitdsa utan lehet elinditani. Ha nem
allitotta 6ket vissza, megjelenik az ,rdY” vagy az ,nSt”, de a motor nem indul.

Kijelzett hibak

Visszaadllitas el6tt a hiba okat meg kell szintetni.

Az SOF, OHF, OLF, OSF, ObF és PHF hibakat logikai bemenettel vissza lehet allitani, ha ezt a funkciét
bedllitotta. Az OHF, OLF, OSF, ObF és PHF hibakat az 6nm(ik6dé Ujrainditas funkciéval is vissza lehet
allitani, ha ezt a funkciot bedllitotta. A fordulatszam-szabdlyozé ki-, majd visszakapcsoldsaval minden

hibat vissza lehet allitani.

Hiba Megoldas
OocCF e Tul nagy a meredekség, ellenbrizze a beallitdsokat.
talaram e Tul nagy a tehetetlenségi nyomaték vagy a terhelés, ellenérizze a motor /
fordulatszam-szabdlyozo / terhelés méretezését.
¢ Mechanikai reteszel6dés, ellenérizze a mechanizmus allapotat.
SCF  Ellendrizze a fordulatszam-szabalyozét a motorral 6sszekotd kabeleket és a
rovidzarlat a motor szigetelését
motorban,
szigetelési hiba
InF * Ellendrizze a kérnyezetet (elektromagneses kompatibilitas).
belsd hiba » Cserélje ki a fordulatszam-szabalyozot.
LFF * Allitsa vissza a gyari vagy a tarolt beallitdskészletet, amennyiben az utébbi
bedllitasi hiba alkalmazhaté. Lasd a FUn menl FCS paraméterét.
SOF ¢ Instabilités; ellendrizze a motor, az erésités és a stabilitds paramétereit.
tulpoérgés e Tulnagy a forgd teher, szereljen be fékez6modult és —ellenallast, és ellendrizze
a motor / fordulatszam-szabalyozé / terhelés méretezését.
LrF * Cserélje ki a fordulatszam-szabalyozét.
tolt6aramkor
OHF * Ellendrizze a motor terhelését, a fordulatszam-szabalyoz szell6zését és a
fordulatszam- kérnyezetet. Ujrainditas el6tt varja meg, mig a fordulatszam-szabalyozé lehdil.
szabalyoz6
talterhelése
OLF  Ellendrizze a termikus motorvédelem beallitasat és a motor terhelését.
motor tulterhelése Ujrainditas el6tt varja meg, mig a motor lehdil.
OsF * Ellendrizze a halézati fesziltséget.
tulfesziltség
ObF e Tul kemény fékezés vagy tul nagy a forgod teher. Novelje a fékezési id6t,
tulfeszlltség a szikség esetén szereljen be fékezGellendllast, és kapcsolja be a brA funkcidt,
lassitas soran amennyiben az megfelel az alkalmazashoz.
PHF Ez a védelem csak terhelésre kapcsolt fordulatszam-szabalyozé esetén miikodik.
halézati fazis hibaja | Ellenérizze a betaplalas csatlakozasait és a biztositékat.
¢ Inditsa Ujra a fordulatszam-szabalyozot.
* Ellendrizze, hogy a halézati taplalas megfelel6-e a fordulatszam-
szabdlyozéhoz.
e Aszimmetrikus terhelés esetén az IPL = nO beallitas (FUn menu) révén tiltsa a
hibat.
USF * Ellendrizze a feszilltséget és a feszilltség-paramétert.
fesziltséghiany
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